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Dispositif de réglage pouvant &tre actionnd €lectriquement pour
un rétroviseur de véhicule automobile.

L'invention concerne un dispositif de ré&glage pouvant
étre actionné é&lectriquement pour un rétroviseur de véhicule
automobile, comportant un boitier de miroir et un porte-miroir

-

disposé & l'intérieur et couplé au boiftier de miroir

par l'intermé&diaire d'un premier point d'articulation fixe,
deux autres points d'articulation mobiles, entrainés par un
moteur électrique en faisant respectivement varier la distance
entre le boiftier de miroir et 1le porte-miroir, é&tant prévus
sur une droite passant par le premier point d'articulation et
sur une perpendiculaire i celle-~ci.

Les constructions connues sont expliquées 'a 1'aide de
la figure 1. Ici A représente le premier point d’articulation
fixe, tandis que les points B et C représentent les autres.
points d'articulation par l'intermédiaire desquels on peut res-
pectivement faire varier la distance entre le boftier du miroir

et le porte-miroir. Les lignes de liaison AC et AB forment ici

un angle droit. Lorsque le point d'articulation B est actionné,
c'est-d-dire que la distance entre le porte-miroir et le boi-
tier du miroir est modifide, le miroir effectue un mouvement

de basculement autour de l’axe AC. Si par contre la distance
entre le boitier du miroir et le porte-miroir est modifiée au
niveau du point d'articulation C, le mouvement de plvotement
s'effectue autour de 1l'axe AB.

Pour obtenir une suspen51on stable du porte-miroir, le
triangle BAC doit &tre choisi aussi grand que possible. Cepen-
dant, la grandeur de ce triangle est limitée par la grosseur
du miroir.

Etant donné que les moyens d'entrainement pour les
points d'articulation B et C, 1la plupart du temps deux moteurs
électriques avec les mécanismes de transmission associés, doi-
vent étre disposés directement derridre le porte-miroir,
l'épaisseur du rétroviseur est considérable. Pour empé&cher au-
tant que possible que ces moyens d'entrainement s'encrassent
il est en outre nécessaire de les enfermer dans un boitier ou
de les disposer derri&re une paroi de séparation, ce qui natu-
rellement augmente encore 1'épaisseur du rétroviseur.
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I,'invention se propose d’'agencer le dispositif de ré-
glage de mani&re que le porte—miroir_soit maintenu de fagon
stable et sans vibrations dans un boltier aussi plat que
possible. :

Ce probléme est resolu suivant 1'invention grace au
fait que les deux autres points ‘d'articulation sont disposés
sur une perpendiCulaire_é cette droite et que pour régler le
porte-miroir autour de la droite un seul des autres points
d'articulation dispbsés perpendiculairement par rapport a cette
droite est actionng, tandis que pour régler le porte-miroir per-
pendlculalrement 3 cette droite les deux autres points d'articu-
iation sont actionnés simultanément. -

Dans 1l'agencement suivant i'invention il est possible
de disposer le premier p01nt dat artlculatlon fixe trés loin deé
deux autres points d‘artlculatlon, ce gui permet un montage
stable du porte—m1r01r. Etant donne que les deux autres points
d'articulation peuvent &tre disposés 1l'un a c6té de l'autre
sur un petit c6té& du porte-m1r01r, il est possible de placer
les moyens d4' entralnement de ces deux autres points d'articula-
tion sur le c6té du porte-miroir, ce gui conduit & un boitier

de miroir plat. Les moyens d'entrainement se trouvent de préfé-

rence dans une partie de boitier latérale dans la région ol le

poitier du miroir est rattaché au véhicule automobile. Le dis-
positif de réglage permet d'utiliser un boitier de miroir léger
en matidre synthétique sans doublure métallique de renforcement{

En outre, il est possible de fagon simple de n'utili-
ser gu'un moteur électrique pour le réglage des deﬁx autres
points d‘articulatioh,,ce gui se traduit par des avantages du
point de vue cofit et réduit encore 1'encombrement des moyens
d'entrainement. '

La présente 1nvent10n sera mieux comprise & la lecture
de la description détaillée qui va suivre et 3 1l'examen des
dessins annexés gui representent, 3 titre d'exemples non limi-
tatifs, plu51eurs modes de réalisation de 1l'invention.

La figure 1 est un schéma illustrant le principe d'un
rétroviseur connu j; 7 7

ia figure 2 est une vue en plan schématique d'un rétro-

viseur suivant 1'invention ;
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la figure 3 est une vue en coupe du boftier dans la re—
gion des moyens d'entrainement, suivant un premier mode de
réalisation ; ' - '

la figure 4 est une vue en coupe d'un manchon coulis-
sant pour régler un des autres points d'articulation ; A

la figure 5 est une vue de ce manchon coulissant sui-
vant la direction de la flé&che A sur la figure 4 ;

la fiqure 6 est une vue en coupe d'un des points d'ar-
ticulation, perpendiculairement par rapport & la vue en coupe
de la figure 3 ; .

la figure 7 est une vue en plan d'un exemple de réa-
lisation des moyens d! entralnement :

la figure 8 est une ‘Vue en coupe, correspondant ala
vue en coupe de la figure 6, d'un point d'artlculatlon, sulvant
un autre mode de ré&alisation ;

" la figure 9 est une vue arridre du porte-miroir suivant
le mode de réalisation de 1la figure 8 ; i

la figure 10 représente trois wvues d'un premier &crou
de déplacement ; et 7

la figure 11 représente trois vues d'un autre écrou de
déplacement, utilisé& dans le mode de reallsatlon des figures
8 et 9. ,

Sur la figure 2 1a référence 7 dés1gne le b01t1er du
miroir et la référence 6 désigne le porte-miroir monte dans le
boItier du miroir. Le premier point d'articulation flxe 1 en~
tre le boitier 7 du miroir et le porte-m1r01r 6 est disposé
aussi loin que possible, sur le bord exterleur du miroir. Sur
le bord intérieur du porte-miroir 6 et sur une droite horlzon—
tale 2 passant par ce premier point d'articulation 1 est prévu
un autre point d'articulation 3 par 1'interm&diaire duguel on
peut faire varier la distance entre le boitier 7 et le porte-
miroir 6. Sur une verticale 4 pPassant par ledit autie point '
d'articulation 3 est Prévu encore un autre point d'articulation
5 au niveau duguel on peut egalement faire varier la dlstance
entre le boitier 7 et le porte-miroir 6. Les trois points dtar-
ticulation 1, 3, 5 forment un triangle rectangle dans 1eque1

cependant le premier point d'articulation fixe 1 constitue un

sommet d'un angle aigu du triangle.
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Lorsque le porte-miroir doit &tre pivoté autour d'un
axe horizontal, c'est-a-dire autour de la droite horizontale
2, le point d'articulation 5 seul est actiénné. Par contre,
lorsque le porte-miroir 6 doit gtre pivoté autour d'un axe de
pivotement vertical passant par le premier point dtarticulation
1, les deux autres points dtarticulation 3, 5 sont actionnés.

Grice 3 l'agencement latéral des deux autres points -
d'articulation 3, 5, il est éossible de loger les moyens
d'entrainement dans une partie latérale 11 du boitier.

Sur la figure 3, la bille d'articulation du premier
point d'articulation fixe 1 est désignée par la référence 8.
Les billes d'articulation 9 et 10 des autres points d'articula-
fion 3, 5 sont respectivement dispos&es sur des manchons cou-
lissants 14, 15 qui sont guidés dans des fentes 17 d'une paroi
de séparation 16 du boitier qui dé&limite la partie 11 du boi-
tier dans laquelle sont disposés les moyens d'entralnement.

Chague manchon coulissant 14, 15 est déplacé le long
de la fente respective 17 au moyen de broches i vis 12 et res-
pectivement 13 qui sont entrainées par un moteur glectrique.
Le couplage d'entrainement entre les manchons coulissants 14,
15 et les broches 12, 13 s'effectue par 1'intermédiaire d'un
£il 8lastique 18. Ce fil 18 est disposé dans une fente qui se.
trouve du cbté du ménchon coulissant 147et respectivement 15
gui est tournéd du cdté de la broche 12 et respectlvement 13 et
qui s'étend transversalement par rapport 3 la broche respec-
tive. Ce fil 18 s' appuie respectlvement contre- un pas de. vis
des broches 12, 13. De cette maniére, il est poss1b1e de ré-
gler le miroir manuellement dans le cas ot les moyens d'en-
trainement sont en panne étant donné que lorsqu'on appuie sur
le porte-miroir dans la région des points d'articulation 3, 5,
le fil élastique 18 saute par dessus les pas de vis des broches
respectives 12, 13. '
_ La figure 6 est une vue en coupe suivant la droite 2.
Dans la partie laterale,separee 11 du boitier est montée la
broche 13 gui porte & son eXﬁrémité inférieure une roue-vis 21.
Cette roue-vis 21 est entraiﬁée par un arbre 3 vis sans fin
20 qui part d'une unité d'entrainement 19. De fagon'correspon—
dante, la broche filet&e 12 porte une roue-vis 23 qui est
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entrainée par un arbre 3 vis sans fin 22 gui part de 1l'unité
d'entrainement 19.

L'unité d'entrainement 19 peut comporter deux moteurs
€lectriques et éventuellement deux réducteurs, un des moteurs
électriques entrainant l'arbre i vis sans fin 20 et 1'autre
moteur €électrique entrainant 1'arbre 3 vis sans fin 22. A cet
égard soit seul le moteur pour 1'arbre 22 est actionné, soit
les deux moteurs pour 1l'entrainement des arbres 20, 22 sont
actionnés simultanément.

Suivant la figure 7, il est possible de ne prévoir
qu'un seul moteur &lectrique pour 1'entrafnement des deux ar-
bres 20, 22. Ce moteur est couplé en permanence avec l'arbre
22, éventuellement par 1l'intermédiaire d'un réducteur. Le mo-—
teur est couplé, &ventuellement de nouveau par 1'intermédiai-
re d'un réducteur, 3 1l'arbre 20 au moyen d'un accouplement a
aimant. Le moteur et l'accouplement 3 aimant, ainsi qu’éven-
tuellement les deux réducteurs, sont réunis dans 1l unité d'en-
trafinement 19. Lorsgu'un réglagé doit étre effectué autour de
l'axe de pivotement vertical, l'accouplement 3 aimant couple
le moteur électrique & 1l'arbre 20, de sorte gque les deux arbres
20, 22 tournent et que par conséquent les deux points d'arti-
culation 3, 5 sont déplacés. Par contre, lorsgu'un ré&glage
doit é&tre effectué autour de l'axe de pivotement horizontal 2,
l'accouplement & aimant découple le moteur €lectrique de 1l'ar-
bre 20, de sorte que maintenant seul 1'arbre 22 tourne encore
et par conséquent seul le point d'articulation 5 est déplacé.

Ce mode de réalisation fonctionne de la manidre sui-
vante. Un moteur &lectrique est monté avec un réducteur dans
l'unité d'entrainement 19, et ce réducteur entraine les arbres
20, 22. La vis sans fin est mont&e folle sur l'arbre 20.

Sur l'arbre 20 sont montées des griffes 25, gui tour-
nent en méme temps que l'arbre et qui sont déplacées axiale-
ment par un &lectroaimant 24. Les griffes 25 de cet accouple-
ment 3 griffes sont normalement en prise avec ia’vis sans fin
de l'arbre 20, ce qui entraine cette vis sans fin. Par contre,
si l'électroaimant 25 est alimenté, les griffes se dégagent de
la vis sans fin, de sorte gue celle-ci ne peut plus tourner.

L'unité d'entrainement 19 comprend un mécanisme différentiel
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gui entraine les deux arbres 20, 22. Dans une variante, on peut
également prévoir dans 1l'unité& d'entrainement 19 un accouple-
ment 3 friction par l'intermédiaire duquel est entrainée la
vis sans fin mont&e sur l'arbre 20, 1l'accouplement & friction
glissant lorsque l'arbre 20 est maintenu fixe.

Dans le mode de reallsatlon suivant les flgures 8 a 11
les articulations 3 billes pour les autres points d'articula-
tion 3, 5 sont respectivement remplacées par un couplage arti-
culé entre un écrou de déplacement 28, 32 et un goujon 26, 27,
les goujons 26, 27 étant montés rigidement sur la face arriére
du porte-miroir 6. Les écrous de déplacement 28, 32 sont mon-
+és sur les broches 12, 13 déj3a mentionnées.

La figure 10 représente la constitution de 1'écrou de
déplacément pour le p01nt.d'art1cu1atlon 5. L'écrou de déplace-
ment 28 est muni d'une fenté latérale 29 dans laguelle est
guidé le goujon 27. Cette fente 29 's'é@largit coniquement des
deux c6tés, de sorte gue le goujon 27 n'est guidé qu'au milieun
de la fente 29.

Pour 1e'point d'articulation 3, sur 1l'écrou de déplace-
ment 32 est prévu latéralement un pergage 33 dans lequel passe
le goujon 26. Ce pergage s'élargit coniquement des deux coOtés,
de sorte que le goujon 26 n'est guidé qu'au milieu du pergage
33. ' _

De cette maniére,ril éSt possible de régler les goujons

-

26, 27 suivant un angle différent par rapport & l'axe de la
fente 29 ou respectivement par rapport a,l'aXe du percage 33.

' Chaque &crou de déplacement 28, 32 est muni d'une fente
30 s'étendant transversalement et dans laquelle est disposé un
ressort 31 en forme de U. Les branches de ce ressort 31 s'enga-
gent dans les pas de vis des broches 12 et respectivement 13.
De cette manidre il est de nouveau possible de régler manuelle-
ment le porte-miroir en appuyant dans la région des points
d'articulation 3, 5"étant donné que dans'ce cas les bras du
ressort 31 sautent par dessus les pas de vis. .

Bien entendu, 1’ invention n'est pas limitée aux modes
de réalisation de 1'exemple decrlt et représenté, elle est sus-
ceptible de nombreuses variantes accessibles 3 l'homme de l'art
suivant les applications envisagées et sans s'écarter pour

cela du cadre de l1l'invention.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de réglage pouvant &tre actionné &lectri-

quement pour un rétroviseur de véhicule automobile, comportant
un boitier de miroir et un porte-miroir disposé & 1'intérieur
et couplé au boitier de miroir par l'intermédiaire d'un premier
point d'articulation fixe, deux autres p01nts d'artlculatlon
mobiles, entrainés par un moteur electrlque en faisant respec-
tivement varier la distance entre le boftier de miroir et le
porte-miroir, &tant prévus sur une droite passant par le pre-
mier point d'articulation et sur une perpendictlairé4a celle-
ci, caractérisé en ce que les deux autres points d'articulatioﬁ
(3, 5) sont disposés sur une perpendiculaire (4) 3 cette

droite (2) et que pour régler le porte-miroir (6) autour de la
droite (2) un seul des autres points d'articulation (5) dispo-
sés perpendiculairement par rapport & cette droite (2) est ae-
tionné, tandis que ppﬁr régler le porte-miroir (6) perpendicu-
lairement & cette droite les deux autres points d'articulation

- {3, 5) sont actionnés simultanément.

2. Dispositif suivant la revendication 1, dans lequel

-

un moteur électrique est associ@ i chaque autre point d'articu-
lation, caractérisé en ce que les deux moteurs électriques sont
actionnés pour régler le porte-miroir (6) perpendiculairement

a la droite (2). _ o

3. Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il ne comporte qu'un seul moteur &lectrique qui en-
traine un des autres points d'articulation (5) par 1l'intermé&—
diaire d'un reducteur, et l'autre point d'artlculatlon (3) par
1'intermédiaire d’un réducteur et d'un accouplement.

4. Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il ne comporte qu'un seul moteur &lectrique qﬁi en-
traine les deux autres points d'articulation (3, 5) respective-'
ment par 1'intermédiaire d'un organe ré&ducteur, ainsi qu'un
dispositif de retenue qui arréte un des organes reducteurs
allant au second autre p01nt a’ artlculatlon {3).

5. Dispositif suivant 1'une quelcongue des revendica-
tions 2 & 4, caractérisé en ce que les moyens d'entrainement
pour les autres points d'articulation (3, 5) sont dlsposes
latéralement par rapport au porte-miroir (6).
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6. Dispositif suivant la revendication 5, caractéfisé
en ce que les moyens d'entrainement sont dispos&s dans une par-
tie latérale séparée (11) du boitier.

7. Dispositif suivant 1'une des revendications 5 ou 6,
caractérisé en ce que les autres points d'articulation (3, 5)
comportent des billes d'articulation (9, 10) qui sont montées
sur des manchons coulissants (14, 15) qui sont rgspectiﬁement
guidés dans une fente (17) du boitier et entrainés par une
broche (12, 13) filetée.

8. Dispositif suivant la revendication 7, caractérisé
en ce gue le manchon coulissant (14, 15) comporte, du coté
tourné vers la broche (12, 13), une fente dans laguelle est
disposé un fil glastique (18) par i1'intermédiaire dugquel le
manchon coulissant (14, 15) est en prise aVec'1e'filetage de
ila broche (12, 13). 7 ' ' :

' 9. Dispositif suivant l'une des revendications 5 ou 6,
caractérisé en ce que le porte-miroir (6) comporte deux gou-~
jons (26, 27) s'étendant en direction des moyers d'entraine-
ment et s'engageant dans des &videments (29, 33) ménagés dans
des &crous de déplacement (28, 32) qui sont montés sur les
broches (12, 13).

 10. Dispositif suivant la revendication 9, caractérisé
en ce que dans le cas d'un des autres points dtarticulation
(5) 1l'*évidement est constitué par une,fenfe'(29) gui s'élargit
coniquement des deux cdtés, vu dans la direction du goujon.

11. Dispositif suivant la revendication 9, caractérisé
en ce gue dans le cas du second autre point d'articﬁlation (3)
1'évidement est constitué@ par un pergage (33) qui s'élargit
coniquement des deux cotés.

12. Dispositif suivant la revendication 9, caractérisé
en ce gue chaque écrou de déplacement (28, 32) comporte une
fente dans laquelle est disposé un ressort en forme de U dont
les branches s'engagent dans les pas de vis des broches (12,
13). ' | ) '

13. Dispositif suivant 1l'une guelconque des revendica-
tions 7 & 12, caractérisé en ce qﬁe ies broches (12, 13) sont
respectivement entralnées ?arrun mécanisme & vis sans fin
(20, 21 ; 22, 23).
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"14. Dispositif suivant les revendications 3 et 13,
caractérisé en ce que le moteur électrique et l'accouplement
constituent une unité (19) de laquelle partent des deux cdtés
les arbres 3 vis sans fin (20, 22).

15. Dispositif suivant les reVendications 4 et 13,-
caractérisé en ce que le moteur électfique et un mécanisme dif-
férentiel constituent une unité (19) de laguelle partent des

~

deux cdtés les arbres 4 vis sans fin (20, 22), et que le dispo~
sitif de retenue est constitué& par un accouplement a griffes
(24, 25). ' ' '

16. Dispositif suivant les revendications 4 et 13,
caractérisé en ce que le moteur &lectrique et un accouplement
d friction pour entrainer le second autre point d'articulation
(3) constituent une unité.(lQ),de laquelle partent des deux
cOtés les arbres i vis sans fin (20, 22) et que le dispositif
de retenue est constitud par un accouplement 3 griffes (24,25),

17. Dispositif suivant 1'une des revendications 15 ou
16, caractérisé& en ce que l“accouplementra griffes (24, 25)
est actionné électromagnétiquement et est découplé de 1l'arbre

d vis sans fin associé (20) dans 1'&tat actionna.
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