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一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器

人装置，包括除杂装置、喷水装置、辊子擦地装

置、烘干装置和杀菌装置。所述除杂装置包括齿

轮状车轮、圆柱刷、圆刷、储尘盒底盖、储尘盒、固

盘定件。所述喷水装置包括喷头、水箱、水泵、水

管。所述辊子擦地装置包括辊子、辊子固定支架。

所述烘干装置由烘干机组成；所述杀菌装置由紫

外线灯管组成。本装置采用物理除杂方式，可以

清除大杂物，提高除杂面积；采用辊子和喷头配

合的方式擦地，有效节约了空间、水源和电能；增

加了烘干装置，使地面迅速干燥；增加了紫外线

杀菌装置，消除室内的螨虫细菌。并且，用户可以

利用遥控器控制车的开启关闭以及各个清洁功

能，可以更加方便的清洁室内卫生，同时提高了

室内的清洁度。
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1.一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人装置，其特征在于包括除杂装置、喷水

装置、辊子擦地装置、烘干装置、杀菌装置及机体。

所述除杂装置包括圆柱刷(1)、圆盘刷(2)、储尘盒底盖(3)、储尘盒(14)、齿轮状车轮

(17)、圆盘固定件(18)。圆柱刷(1)、齿轮状车轮(17)和圆盘固定件(18)同轴固定；圆盘固定

件(18)与储尘盒(14)内壁卡槽固定；圆盘刷(2)通过螺栓与储尘盒(14)外壁固定；齿轮状车

轮(17)滚动带动圆柱刷(1)滚动，齿轮状车轮(17)与圆盘刷(2)接触，推动圆盘刷(2)转动，

圆柱刷(1)将垃圾滚入储尘盒(14)内；储尘盒底盖(3)可以抽开，进行垃圾排放。

所述喷水装置包括喷头(6)、水箱(19)、水泵(20)、水管(21)。水泵(20)通过水管(21)将

水从水箱(19)中抽出，又经过水管(21)将水压入喷头(6)，进而实现喷雾。

所述辊子擦地装置包括辊子(7)、辊子固定支架(12)。辊子(7)上包有抹布，喷头(6)间

歇式地向辊子(7)喷水，辊子(7)在车轮(4)的带动下可以绕轴做旋转滚动，辊子(7)在滚动

的过程中完成拖地。

所述烘干装置包括烘干机(8)。烘干机(8)安装在擦地装置和杀菌装置中间位置，当擦

地结束后，控制系统开启烘干机(8)对地面进行烘干。

所述杀菌装置包括紫外线灯管(9)。杀菌装置在烘干器(8)和万向轮(10)之间，烘干地

面后，紫外线灯管(9)发出紫外线，对地面杀菌。

所述机体包括车轮(4)、直流电机及减速器(5)、万向轮(10)、底盘(11)、机体盖(13)、调

节光阑注水口(16)，万向轮(10)起变向的作用，直流电机及减速器(5)、车轮(4)起移动机体

作用，通过拨动调节光阑注水口(16)的拨片，控制注水口的开闭，进而完成向水箱(19)内注

水的过程。

2.如权利要求1所述的一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人装置，其特征在于

所述的除杂装置中由圆盘刷(2)、齿轮状车轮(17)和圆盘固定件(18)构成的清扫圆盘刷，左

右分布，两套圆盘刷实现双边刷，使得清扫有方向，垃圾更聚拢；圆柱刷(1)则将垃圾直接滚

入储尘盒(14)内。

3.如权利要求1所述的一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人装置，其特征在于

所述的烘干装置是在辊子(7)擦地结束后，对地面进行烘干。

4.如权利要求1所述的一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人装置，其特征在于

所述的喷水装置中的喷头(6)采用间歇喷雾方式，喷雾时间设置为持续喷雾30秒，暂停喷雾

30秒。

5.如权利要求1所述的一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人装置，其特征在于

所述的喷水装置中的水箱为400ml智能水箱，传感器检测水位高低，缺水系统会有提示。

6.如权利要求1所述的一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人装置的机体，其特

征在于所述机体尺寸为长度550mm、宽度450mm，高度100mm。
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一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人

技术领域

[0001] 本发明是一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人，属于智能机器人技术领

域。

背景技术

[0002] 在日常家庭生活中，人们传统的清洁地面方式通常为：先用扫帚扫地，然后用拖把

拖地。这种清洁过程往往耗费人们大量时间，并且会让人感到劳累。因此，人们迫切需要一

种智能化的、可代替人工的清洁装置。

[0003] 目前，市面上的室内智能清洁机器人装置主要以除尘、贴地湿拖为主，清洁机器人

完成清洁工作后，会存在以下三个问题。1)机器人的吸杂装置不能够有效的吸取室内较大

的杂物，且清扫面积有限，能耗严重；2)机器人的擦地方式是通过水泵施压，将水压到擦布

上，让擦布全部湿润后，完成拖地过程。这种拖地方式有可能会让擦布不能够被均匀湿润，

从而导致拖地时不能有效的湿润每一处地面；3)湿拖完成后，人在室内的走动就会受到诸

多限制，比如，地面刚刚被湿拖之后，地面会湿滑，人行走容易摔倒；如果人的鞋底较脏，很

容易将刚擦的地面再次踩脏。

[0004] 为解决上述问题，本发明采用了物理除杂方式，可以清除大杂物，提高除杂面积；

改变传统的清洁机器人擦地方式，采用辊子和喷头配合的方式擦地，有效节约了空间、水源

和电能；增加了烘干装置，能够使湿拖后的地面迅速干燥；增加了紫外线杀菌装置，有效的

消除室内的螨虫细菌。并且，该机器人可由遥控和机体按键控制，用户可以利用遥控器控制

机器的开启关闭以及选择各种清洁功能。用户应用该机器人，可以更加方便的清洁室内卫

生，同时提高了室内的生活舒适度。

发明内容

[0005] 本发明克服现有技术的不足，提供一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人。

[0006] 一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人装置，包括除杂装置、喷水装置、辊子

擦地装置、烘干装置和杀菌装置。

[0007] 其特征在于所述除杂装置包括齿轮状车轮、圆柱刷、圆盘刷、储尘盒底盖、储尘盒、

圆盘固定件。圆柱刷、齿轮状车轮和圆盘固定件同轴固定；圆盘固定件与储尘盒通过储尘盒

内壁卡槽固定；圆盘刷通过螺栓与储尘盒外壁固定。齿轮状车轮滚动带动圆盘固定件更贴

服墙角，告别清洁死角。由圆盘刷、齿轮状车轮和圆盘固定件构成的清扫圆盘刷，左右分布，

两套圆盘刷实现双边刷，使得清扫有方向，垃圾更聚拢；圆柱刷将垃圾滚入储尘盒内；储尘

盒底盖可以抽开，进行垃圾排放。采用这种结构设计可以增大了机器人的清扫面积；清扫装

置吸取杂物的开口增大，可以清除室内大的垃圾；利用车轮的驱动力和地面的摩擦力给清

扫装置提供动力，改变了传统的吸尘机吸附杂物的方式，也节约了电能。

[0008] 所述喷水装置包括喷头、水箱、水泵、水管。水泵通过水管将水从水箱中抽出，又经

过水管将水压入喷头，喷头将水以雾状方式喷洒在辊子7和地面上，其后的清洁任务由辊子
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擦地装置完成。

[0009] 所述辊子擦地装置包括辊子、辊子固定支架。辊子上包有抹布，喷头间歇式地向辊

子喷水，辊子在车轮的带动下可以绕轴做旋转滚动，辊子在滚动的过程中完成拖地。采用这

种设计有以下几个优势：首先，保证了辊子上面的抹布能够被水均匀湿润，从而使辊子滚过

的地面能被湿润的擦布擦到；第二，在保证辊子能够被湿润的前提，喷头采用间歇式喷水的

方式，从而节约了水资源；第三，辊子和喷头占用的面积小，因此可以节省机器人底盘空间，

将多余的底盘空间再进行新的利用。

[0010] 所述烘干装置由烘干机组成。该装置的目的在于：当机器人擦地时，它能将擦过的

地面快速烘干，使地面快速干燥。从而使用户不用再担心地面湿滑、易脏等问题。

[0011] 所述杀菌装置由紫外线灯管组成。在机器人清扫过程中，紫外线灯管扫过整个房

间的地面，有效的杀灭底板上的细菌病毒，保证了室内的干净，让用户的生活环境更加健康

安全。

[0012] 本发明的与现有技术相比，具有的有益效果是：改变了传统清洁机器人的吸杂方

式，采用物理除杂方式，可以清除大杂物，提高除杂面积；改变传统的清洁机器人擦地方式，

采用辊子和喷头配合的方式擦地，有效节约了空间、水源和电能；增加了烘干装置，使地面

迅速干燥；增加了紫外线杀菌装置，消除室内的螨虫细菌。并且，该机器人可由遥控和机体

按键控制，用户可以利用遥控器控制机器的开启关闭以及各种清洁功能。用户应用该机器

人，可以更加方便的清洁室内卫生，同时提高了室内的清洁度。

附图说明

[0013] 图1是本发明清洁机器人结构的整体效果图。

[0014] 图2是本发明清洁机器人侧视图。

[0015] 图3是本发明清洁机器人仰视图。

[0016] 图4是本发明清洁机器人俯视图。

[0017] 图5是本发明清洁机器人除杂装置内部结构图。

[0018] 图6是本发明清洁机器人除杂装置固定方式结构图。

[0019] 图7是本发明清洁机器人机体内部结构图。

[0020] 其中：1、圆柱刷，2、圆盘刷，3、储尘盒底盖，4、车轮，5、直流电机及减速器，6、喷头，

7、辊子，8、烘干机，9、紫外线灯管，10、万向轮，11、底盘，12、辊子固定架，13、机体盖，14、储

尘盒，15、控制面板，16、调节光阑注水口，17、齿轮状车轮，18、圆盘固定件，19、水箱，20、水

泵，21、水管。

具体实施方式

[0021] 如图1-7所示，一种可除尘烘干杀菌的新型地面清洁机器人装置，包括除杂装置、

喷水装置、辊子擦地装置、烘干装置、杀菌装置及机体。

[0022] 其特征在于所述除杂装置包括圆柱刷1、圆盘刷2、储尘盒底盖3、储尘盒14、齿轮状

车轮17、圆盘固定件18。圆柱刷子1、齿轮状车轮17和圆盘固定件18同轴固定；圆盘固定件18

与储尘盒14内壁卡槽固定；圆盘刷2通过螺栓与储尘盒14外壁固定；齿轮状车轮17滚动带动

圆柱刷1滚动，齿轮状车轮17与圆盘刷2接触，推动圆盘刷2转动，圆柱刷1将垃圾滚入储尘盒
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14内；储尘盒底盖3可以抽开，进行垃圾排放。

[0023] 所述喷水装置包括喷头6、水箱19、水泵20、水管21。水泵20通过水管21将水从水箱

19中抽出，又经过水管21将水压入喷头6，进而实现喷雾。

[0024] 所述辊子擦地装置包括辊子7、辊子固定支架12。辊子7上包有抹布，喷头6间歇式

地向辊子7喷水，辊子7在车轮4的带动下可以绕轴做旋转滚动，辊子7在滚动的过程中完成

拖地。

[0025] 所述烘干装置包括烘干机8。烘干机8安装在擦地装置和杀菌装置中间位置，当擦

地结束后，控制系统开启烘干机8对地面进行烘干。

[0026] 所述杀菌装置包括紫外线灯管9。杀菌装置在烘干器8和万向轮10之间，烘干地面

后，紫外线灯管9发出紫外线，对地面杀菌。

[0027] 所述机体包括车轮4、直流电机及减速器5、万向轮10、底盘11、机体盖13、调节光阑

注水口16，万向轮10起变向的作用，直流电机及减速器5、车轮4起移动机体作用，通过拨动

调节光阑注水口16的拨片，控制注水口的开闭，进而完成向水箱19内注水的过程。

[0028] 所述的喷水装置，在保证辊子7被湿润的前提下，节约水源，喷头6采用间歇喷雾方

式，喷雾时间设置为持续喷雾30秒，暂停喷雾30秒。

[0029] 所述的喷水装置的水箱为400ml智能水箱，传感器检测水位高低，缺水系统会有提

示。

[0030] 使用本发明时，改变传统的清洁机器人清洁结构，增加了更多功能，达到更好的清

洁效果。使用时，拨动调节光阑注水口16的拨片，向水箱19内注水，关闭调节光阑注水口16，

通过控制面板15的按键或者遥控器启动机器。车轮4转动，带动圆柱刷子1和齿轮状车轮17

滚动，齿轮状车轮17带动圆盘刷子2转动，垃圾被圆盘刷子2清理到圆柱刷子1上，圆柱刷子1

将垃圾滚入储尘盒14中；水泵20通过水管21将水从水箱19中抽出，又经过水管19将水压入

喷头6，进而实现喷雾；在车轮4的驱动下，辊子7绕轴转动，辊子经过被喷雾湿润的地面后，

辊子被湿润，进而进行擦地的过程；烘干装置在擦地装置与杀菌装置之间，当擦地结束后，

对地面进行烘干；杀菌装置在擦地装置后方，烘干地面后，通过控制面板15或遥控器选择杀

菌方式，紫外线灯管9发出紫外线，对地面杀菌；清洁结束后，通过遥控器或者控制面板15的

按键停止机器，打开储尘盒底盖3，排出储尘盒内的垃圾，完成清洁过程。
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图4
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