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DESCRIPCION
Convertir un catéter en una herramienta de direccién
CAMPO DE LA INVENCION

De manera general, la presente invencidn se refiere a una unidad de un catéter pasivo y una herramienta de
direccién del extremo distal.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En la Figura 1 se muestra un catéter 1 tipico de la técnica anterior en este campo. El catéter 1 puede incluir un
elemento de conexién proximal 2 (por ejemplo, un cierre luer o un conector de fluido). El catéter 1 incluye un tubo que
puede tener uno 0 mas segmentos, como una seccién proximal 3, una seccién distal 4 y una punta distal 5, y cada uno
de ellos tiene diferentes caracteristicas, por ejemplo -pero sin limitarse a- las dimensiones, la rigidez, una estructura de
soporte adicional, revestimientos interiores y exteriores y otros elementos, como una punta y un conjunto radial.

Los catéteres conocidos en este campo -como el catéter 1- son pasivos, es decir, si bien pueden tener
extremos distales blandos, el extremo distal no tiene la capacidad de doblarse a través de las tortuosas curvas de los
limenes corporales.

El documento US-A1-2016/310702 describe una herramienta de direccién que incluye un tubo interno situado
dentro de un tubo externo. El tubo interno y el tubo externo estan colocados para llevar a cabo un movimiento axial
longitudinal uno con respecto al otro. Un extremo distal del tubo interno esté unido de forma fija a un extremo distal del
tubo externo. Al menos uno de entre los tubos interno y externo estd ranurado cerca de su extremo distal, y el
movimiento axial longitudinal provoca la flexiéon de los extremos distales de los tubos.

El documento US-A1-2013/116705 describe un dispositivo de suministro médico dirigible que comprende: una
porcién dirigible que esta adaptada para ser dirigida; y una funda exterior y una funda interior -que esta situada dentro
de la funda exterior a lo largo de una primera porcién del dispositivo de suministro-, de manera que la funda exterior
comprende un primer material y la funda interior comprende un segundo material, de manera que el primer material y el
segundo material se fusionan en una ubicacién de fusién que es distal a la porcidén dirigible, formando una seccién
uniforme de material en la ubicacién de fusién, y de manera que los componentes tubulares interior y exterior estan
adaptados para moverse axialmente uno con respecto al otro a lo largo de la porcién dirigible para dirigir la porcidén
dirigible.

RESUMEN DE LA INVENCION

La presente invencidn tiene por objeto proporcionar una unidad de un catéter pasivo y una herramienta de
direccién del extremo distal, tal y como se describe con mas detalle mas adelante.

En la presente invencidn, se afiade al catéter una unidad de tubo de la herramienta de direccién que transforma
el catéter en un catéter con herramienta de direccién. La unidad del tubo de la herramienta de direccién incluye un tubo
interior y un tubo exterior cuyos extremos distales estan acoplados entre si.

Algunos ejemplos no limitativos de catéteres disponibles comercialmente que pueden modificarse mediante la
estructura de la presente invencién para convertirlos en un catéter con herramienta de direccién incluyen los siguientes:

» Catéter de acceso distal SOFIA, de Microvention;

» Catéter de acceso distal CAT 6, de Stryker,

* Funda larga AXS Infinity LS, de Stryker;

* Guia de globo FLOWGATE 2, de Stryker,

* La familia de catéteres de reperfusion ACE, de Penumbra;
» Sistema NEURON MAX, de Penumbra;

 Catéter de soporte intracraneal ARC™, de Medtronic;

+ Catéter guia FUBUKI, de Asahi;

Por consiguiente, de acuerdo con una realizacién de la presente invencién, se proporciona una unidad que
comprende un catéter que comprende un elemento de conexién proximal y un tubo, de manera que el mencionado tubo
tiene una seccién proximal, una seccion distal y una punta distal cénica; una unidad de tubos que pasa a través del
mencionado catéter, de manera que la unidad de tubos incluye un tubo interno y un tubo externo cuyos extremos
distales se extienden hasta la mencionada seccién distal del mencionado catéter, y de manera que el mencionado tubo
interno y el mencionado tubo externo estan acoplados entre si y estan situados para llevar a cabo un movimiento axial
longitudinal el uno con respecto al otro; y un mango que comprende un controlador de tubos que esta acoplado a la
unidad de tubos, y que puede usarse para provocar el movimiento axial relativo del tubo interno y el tubo externo y la
flexion de una porcion distal de al menos uno de entre el tubo interno y el tubo externo.
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De acuerdo con la presente invencién, el tubo externo es diferente al catéter. Tanto el tubo interno como el tubo
externo pueden pasar a través de un extremo distal del catéter o pueden apoyarse contra el extremo distal del catéter.

De acuerdo con una realizacién de la presente invencion, el controlador de tubos puede usarse para bloquear
la unidad de tubos en una posicion doblada.

BREVE DESCRIPCION DE LAS ILUSTRACIONES

La presente invencion podra entenderse y conocerse mejor gracias a la siguiente descripcién detallada, la cual
debe tenerse en cuenta junto con las ilustraciones, de manera que:

La Figura 1 (FIG. 1) es una ilustracién simplificada de un catéter de la técnica anterior en este campo;

La Figura 2 (FIG. 2) es una ilustracién simplificada de una unidad de un catéter pasivo y una herramienta de
direccién del extremo distal, de acuerdo con una realizacién no limitativa de la presente invencién, de manera
que la herramienta de direccién afiadida es una unidad de un tubo interno y un tubo externo acoplados entre si
que se extiende desde el extremo distal del catéter existente;

La Figura 3 (FIG. 3) es una vista ampliada simplificada de un extremo de la unidad de la Figura 2;

La Figura 4 (FIG. 4) es una ilustracién simplificada de un tubo interno con un tapén que se acopla al extremo
distal del catéter existente, de acuerdo con otra realizacién no limitativa de la presente invencién;

La Figura 5 (FIG. 5) es una ilustracién simplificada del tubo interno con tapén de la Figura 4 preensamblado con
un catéter pasivo, de acuerdo con otra realizacién no limitativa de la presente invencién; y

La Figura 6 (FIG. 6) es una ilustracién simplificada del tubo interno con tapén ya ensamblado y listo para usarse
en el sistema.

DESCRIPCION DETALLADA DE LAS REALIZACIONES

Ahora nos referiremos a la Figura 2, que ilustra una unidad de un catéter pasivo 1 y una herramienta de
direccién del extremo distal 10, de acuerdo con una realizacién no limitativa de la presente invencién, y a la Figura 3,
que muestra la estructura de la herramienta de direccién 10.

Como se ve mejor en la Figura 3, la herramienta de direccioén 10 incluye un tubo interno 12 dispuesto dentro de
un tubo externo 14. El extremo distal del tubo interno 12 esta unido de forma fija al extremo distal del tubo externo 14. El
término ‘unido’ abarca cualquier método para unir los materiales de los tubos, por ejemplo -pero sin limitarse a- la
soldadura, la soldadura ultrasénica, la unién térmica, la unién adhesiva, el moldeado y otros. El tubo interno y el tubo
externo 12 y 14 estan colocados para llevar a cabo un movimiento axial longitudinal el uno con respecto al otro (excepto
sus extremos distales, que estan unidos entre si).

Refiriéndonos de nuevo a la Figura 2, la herramienta de direccién 10 incluye un mango 16 que tiene un
controlador de tubos 18 (también denominado ‘botdén de control’ 18) para provocar el movimiento axial longitudinal de
uno de entre el tubo interno y el tubo externo 12 y 14 con respecto al otro de tal manera que las porciones distales de
los tubos se doblen, se curven o se deformen de cualquier otro modo. Puede usarse el mismo controlador de tubos u
otro controlador de tubos para bloquear los tubos 12 y 14 de la herramienta de direccién 10 completamente,
parcialmente o nada en absoluto (es decir, los tubos estan desbloqueados para que puedan moverse libremente), tal y
como se describe en la solicitud de patente PCT, PCT/US2014/071075 o PCT/IB2017/051040. Por ejemplo, el botdn de
control 18 puede ser un botén deslizable que se desliza por un canal 20 y que puede bloquearse en diferentes
posiciones. En otras realizaciones alternativas, el controlador de tubos 18 puede ser un elemento giratorio. El término
‘botén’ abarca cualquier elemento de control, por ejemplo -pero sin limitarse a- una perilla, un botén, un rodillo, un
interruptor y similares. Por ejemplo, en lugar de ser un botén mecénico, de manera alternativa, la invenciéon puede
implementarse mediante un sistema de desvio electrénico, en cuyo caso el botén de control puede ser un interruptor
eléctrico, por ejemplo, un botén o un panel tactil.

Uno o ambos de entre el tubo interno y el tubo externo pueden incluir ranuras 24 (Figura 3). Las ranuras 24
pueden estar desfasadas entre si (es decir, las ranuras de un tubo pueden estar desfasadas entre si y/o las ranuras de
un tubo pueden estar desfasadas con respecto a las ranuras del otro tubo). Puede usarse un controlador de
desplazamiento de fase (no se muestra, pero se describe en la solicitud de patente PCT, PCT/IB2017/051040) para
aplicar torsién al tubo interno 12 o al tubo externo 14, cambiando asi la cantidad de desplazamiento de fase entre los
tubos o entre las ranuras, y produciendo asi una forma retorcida o en espiral en las puntas distales de los tubos. Esto
proporciona al cirujano posibilidades ilimitadas para moldear las puntas distales con cualquier forma tridimensional
deseada. El par de torsién también cambia la rigidez de la porcién doblada de los tubos.

El mango 16 puede incluir un conector de dispositivos médicos 22, como un conector de fluido, un conector luer
y otros.

Tal y como se ve en la Figura 2, la herramienta de direcciéon afiadida 10 pasa a través del catéter 1 y se
extiende hasta el extremo distal del catéter existente 1. Ahora, el catéter 1 se ha convertido en un novedoso catéter con
una herramienta de direccién en el extremo distal.
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Ahora nos referiremos a las Figuras 4 y 5. En esta realizacién, el tubo interno 12 puede estar provisto de un
tapén 26, un bloqueo o cualquier otro método de acoplamiento al extremo distal del catéter existente 1. En otras
palabras, en una realizacién no hay ningln tubo externo 14; en lugar de ello, el catéter existente 1 sirve de tubo externo,
y el tapén 26, que hace tope contra el extremo distal del catéter (tal y como se ve en la Figura 6), acopla eficazmente los
extremos distales del catéter existente 1 y el tubo interno 12, de tal manera que el movimiento axial longitudinal de uno
con respecto al otro hace que los extremos distales se doblen como antes. En esta realizacién se ahorran costes, ya
que no se usa un tubo externo ademas del catéter.

De manera alternativa, tal y como se muestra en la Figura 5, el tapén 26 también se puede usar en la
realizacién que incluye el tubo externo 14. En esta realizaciéon, el tapén 26 se usa para acoplar o unir los extremos
distales del tubo interno y el tubo externo. La unidad del tubo interno y el tubo externo puede extenderse distalmente
desde el extremo distal del catéter.
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REIVINDICACIONES
1. Una unidad, que comprende:

un catéter (1) que comprende un elemento de conexién proximal (2) y un tubo, de manera que el mencionado
tubo tiene una seccidén proximal (3), una seccién distal (4) y una punta distal cénica (5);

una unidad de tubos que pasa a través del mencionado catéter (1), de manera que la mencionada unidad de
tubos comprende un tubo interno (12) y un tubo externo (14) cuyos extremos distales se extienden hasta la
mencionada seccién distal (4) del mencionado catéter (1),

en donde el mencionado tubo interno (12) y el mencionado tubo externo (14) estan acoplados entre si y estén
colocados para llevar a cabo un movimiento axial longitudinal el uno con respecto al otro; y

un mango (16) que comprende un controlador de tubos (18) que esta acoplado a la mencionada unidad de tubos,
y que puede usarse para provocar el movimiento axial relativo del mencionado tubo interno (12) y el mencionado
tubo externo (14) y la flexiéon de una porcién distal de al menos uno de entre el mencionado tubo interno (12) y el
mencionado tubo externo (14).

2. La unidad de acuerdo con la reivindicacién 1, de manera que la mencionada unidad de tubos pasa a través del
mencionado catéter y de manera que el mencionado tubo externo (14) es diferente al mencionado catéter (1), y de
manera que tanto el mencionado tubo interno (12) como el mencionado tubo externo (14) pasan a través de un extremo
distal del mencionado catéter (1).

3. La unidad de acuerdo con la reivindicacién 1, de manera que se usa un tapdn (6) para acoplar o unir los extremos
distales de los tubos interno y externo (12, 14).

4. La unidad de acuerdo con la reivindicacién 1, de manera que el mencionado controlador de tubos (18) puede usarse
para bloquear la mencionada unidad de tubos en una posicién doblada.

5. La unidad de acuerdo con la reivindicacién 2, de manera que el mencionado tubo interno (12) y el mencionado tubo
externo (14) hacen tope contra el extremo distal del mencionado catéter (1).

6. La unidad de acuerdo con la reivindicacion 2, de manera que el mencionado tubo interno (12) y el mencionado tubo
externo (14) pasan a través del extremo distal del mencionado catéter (1).
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