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Urzadzenie do ustawiania i zdejmowania obcigznikéw
w manometrze obcigznikowo-tlokowym

1

‘Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do usta-
wiania i zdejmowania: obcuamakéw w mancmetrze
-obcigznikowo-tholcomwym.

Niiniejsze urzgdzenie z powodzeniem moina wy-
korzystywaé w automatycznych zadajnikach cis-
nienda ze stercwamiem programowym.

Znane jest urzadzemie do ustawiania j zdejmo-
wania obcigznikéw w mamometrze obolgznikcwo-
-lokowym, majgcym sztywmno polgczome ze soba:
ttoke i talerz do osadzania obcigznikéw, zawiera-
jace zestaw obcigznikéw w postacd umdeszczonych
wspblosiowo cykndréw, ustawiany na talerzu do
osadzania obcigznikéw, oraz mechanizm programo-
wy, wspdlpracujacy z zestawem obcigznikéw przy
ich ustawianjw i zdejmowsaniu z talerza do <sa-
dzania obcigznikéw § majacy potaczcne sztywno
ze sobg: przemieszczajacya si€ pionowo pocpare
-oraz przeznaczone do osadzania obciaZnikéw obej-
me z elektromagnesami. Przeznaczona do osadza-
nia obcigznikéw obejma danego urzadzenia zawie-
ra trzy rzedy popychaczy, przy czym kazdy rzad
popychaczy jest umieszczony promieniowo pod
katermn 120° wzgledem siebie, a ped kazdym obclaz-
nikiem umieszczone s3 trzy popychacze — po jed-
nym z kazdego rzedu. Pod popychaczami umiesz-

c¢zone 53 pierScienie z oporamdi, z ktérych kazdy

jest polaczony ze zwora swego elektromagnesu.

W przypadku takiej konstrukcji znamego urza-.

dmeni_a' obejma. do osadzamia obcigimikéw obraca
si¢ wraz z tlokiem mamometru obciginikowo-tto-
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kowego i z elektromagnesami, do ktérych nalezy
wbéwczas doprowadzaé napiecie za posrednictwem
piersciens $lizgowych, co komplikuje kcmstnkc:e
4 zmmniejsza niezawodno§é.

Celemm wynalazku jest wykonanie urzadwenia dio
ustawiania, i zdejmowania obciginikémn w mano-
metnze obcigznikowo-thokowym, w ktbrym c&bejma
do -osadzania obciginikéw bylaby zbudowana w
taki spos6b, aby umodliwié zwiekszenie niera-
wodnodei ¢ udiwigu urzadeenia,

Cel zostal osiggniety przez to, ze w urzadzeniu
do ustawianca i zdejmowansa obcigimikéw w ma-
nometrze cbcigznikowo-tlokowym, majacym poia-
czone sztywno ze sobg: tlok i talerz do osadzanda
obcigznikéw, zawerajacym zestaw obcigindkoéw,
wykcriany w postaci umdieszozonych wsp6losiowo
cylindréw i ustawiony 'na- talerzu do osadzamia
obcigznikéw, oraz mechanizm programowy, wsp6i-
pracujacy z zestawem obciainikéw przy ich usta~
wianiu § zdejmowaniu z talerza do osadzarra ob-
ciaznikbw i majgcy potaczone sztywno ze sobg:
przemieszczajaca si€ piomowo - podpore & przezna-
czone do osadzania obcigZnikéw cbejme z elektro-
magnesamé, w my$l wynalazku stuzgca do osadza-

nia obaiqinikéw obejma mechanizmu programo-

wego zawiera trzy stojaki, umieszozone na prze-
mieszczajacej sie¢ pionowo - podporze pod katem
120° wizgledem siebie, w- kaidym z ktérych wyko-
nany jest pionowy rzad otwordw poziomych wed-
lug liczby obciggnikéw i na kibrym zamocowane
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sa dwie prowadnice, &rzy podsprezynowane drgz-
ki kutakowe, w k’r.éryoh liczba kutakéw jest réwma
liczbie obciaznikéw i l_tanzdy z ktérych jest csadzo-

ny w prowadnicach edpowiedniego stojaka, oraz

zaczepy, umieszczome ‘czeSciowo w poziomych ot-
worach stojakéw, policzome kinematycznie z ku-
lakami na podspreiynowanym drgzku kulakowym
i wspolpracujgce z elektromagnesami i wystepa-
mi pier$cieniowymi, wy\lnommymrm\ na - oddalonych
od talerza - do osadzania® obcigimikéw po-
wierzchniach czotowyeh cylindréw  obcigznikéw,
przy czym S$rednice zewnetrzne wystepédw pierscie-
niowych wszystkich obecigznikéw maja jednakcwy
wymiar, a same obcigzniki majg rézng wysokaose.

Zgodnie z wynalazkijem zapewnicne jest bezpo-
$rednie doprowadzanie napigcia do elezktrno-magme-
sOw, co zwigksza niezawodncse.

Ponadto przedmiot wynalazku umozliwia wigk-
sze zréznicowanie obcigznikéw pod wzgledem wy-
miaréw, a zatem réwmiez pod wzgledem cigzaru,
co pcezwala zwiekszyé udzwig mechanizmu.

Przedmiot wynalazku jest uwiidoczniony w przy-
kladzie wykcnania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie do ustawiania i zdejmecwa-
nia obcigznikéw w maniometrze obcigznikcwio-tlo-
kowym, wedlug wynalazku, w  widoku 1z
przodu w przekroju, fig. 2 — to samo urza-
dzenie w przekroju wazdtuz lingi II-II mna fig. 3
— urzadzenie do ustawiania i zdejmowania obcigz-
nikéw w manometrze obcigznikowo-tlokowym, w
po&lcdemdnu‘ w ktérym obejma do osadzamia cbcigz-
nikéw znajduje si¢ w skrajnym dolnym potozeniu,
fig. 4 — wszystkie zaczepy sg odsunigete od obcigz-
nikéw, wedlug wymalazku, w widoku z przodu w
przekroju, a fig. 5 — urzadzenie do ustawiania
i zdejmowania obciginikéw w manometrze obcigz-
nikowo-tlokowym w polozemiu, w ktérym. jeden z
dbcfainn.ﬂkéw jest ustawiony na talerzu do osadza-
ma. c«bmamikéw wedxlug wymalamku wwidicku
z prmdu i w przekroju

AUrzadze.me do ustawianja: i zdeJmovwama obcigz-
nikéw w. manometrze obcigznikowo-tlokowym 1
(fig. 1) zawiera mechanizm programowy 2 oraz ze-
staw 3 _obciaznikéw4. Manometr 1 ma potaczone
sztywno ze soba thck 5 § talerz 6 do osadzan‘a ob-
cigzmikéw, na ktérym ustawia sie zestaw 3 obcigz-
nik6w 4, Obcigzniki 4 sq wykonanme W = postaci
umijeszcaonych wspblosiowo cylindréw o réznej
wysokoéci, w kazdym z ktérych na cddalonej od
talerza 6 do osadzania -cbeigmikéw powierzehni
czotowej wykcnane s wystepy pierScieniowe T.
Srednice zewnetrzne -wystepéw pierScieniowych 7
wszystkich obciggnikéw 4 maja jednakowy wy-
miiar. Mechanizm . programowy 2 zawjera polaczone
ze sobq -sztywno przemjesaczajacy sig picmowo pod-
pore 8 | obejme 9 do osadzania obcigimikéw
(fig. 1,.2). Obejma 9 do osadzania obcigznikéw ma
trzy stojaki 10, -frzy podsprezynowane drazki ku-
lakowe 11, elektromagnesy 12 i zaczepy 13. Stoja-
ki 10 (fig. 2) s3 rozmiesaczone na podporze 8 pod
katemn 120° wzgledem siebie. W kazdym stojaku
10 zamocowane sa dwie  prowadnice 14 (fig. 1, 2)
4 wykonamy jest piomowo rzad obw'owéw pozmomych
wedtug liczby obeigimikéw 4, w ktére wstawione
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sg czesciowo zaczepy 13. Kazdy za»cz.ép 13 ma kot-
nierz 15, o ktéry opiera. sie sprezyna :16. Jeden
koniec zaczepu 13 (fig. 2) ma szczeline, w kt6ra

- wstawiony ' jest waleczek: 17. Kaidy podsprezyno-

wany drgzek kulakowy (fig. 1) jest osadzcny w
prowadnicach 14 odipowiedniego stojaka 10 z moz-
liwcScig pionowego przemieszczania: wizgledem tego
stojaka 10. Na kazdym drgazku 11 zamocowane s3
kutaki 18, ktérych liczba jest réwna liczbie obcigz-
nikéw 4. Kazdy kulak 18 znajduje sie naprzeciw
odpowiedniego wateczka 17 (fig. 2).

W dolnym koncw (w odniesien‘u do plasz»cwyz-
ny rysunku) drgzka 11 (fig. 1) osadzona jest spre-
zyma 19. Pcd drgzkami 11 umieszczona jest nieru-
choma cpora 20. Liczba elektromagneséw 12 na
kazdym stojaku 10 jest rébwma liczbie obcigimikow
4. Trzpien 21 (fig. 2) kazdego elektromagnesu 12
majduje sie naprzeciw kolnierza 15 zaczepu 13.
Ruchoma pcdpcera 8 (fig. 1) jest zamocowamna na
cylindrze 22 cylindra hydraulicznego 23, ktérego
tick 24 jest wykonany w postaci wystepu pierscie-
miowego na nieruchomym stojaku 25. Na stojaku
25 zamocowana. jest mieruchomo podpora 20 oraz
mamometr obcigznikowo-tlokowy 1. W stojaku 25
wykonane sg trzy kamaly 26, 27 i 28. Kamaly 26
i 28 sg potaczone odpcwiednio z przestrzenia we-
wnetrzng 29 i 30 cylindra hydraulicznego 23. Ka-
nat 27 jest polgczony z mamometrem 1. o
Zgodnie z wymalazkiem do ‘cy'lim;dtra hydraulicz-
nego 23 (fig. 1) doprowadza sie€ przez kanal 28 cis-
nienie, a kanat 26 laczy sie ze spustem. Cylinder
22 cylindra hydraulicznego 23 opuszcza si€
w 46t wraz z pionowo przemieszczajaca sie
podporg 8 i obejmg 9 do osadzania obcigznikoéw.
Poczatkowo wszystkie obciginiki 4 ustawiaja sie
przy tym na talerzu 6 do osadzania obcigznikéw
(fig. 3), a po.m_edlzy wystepaml pierscieniowyms 7
obciqinikéw 4 i zaczepami 13 powstaje szezelina.
Przy dalszym opuszczaniu cylindra 22 (fig. 4) do
skrajnego dolnego potozenia i obeme 9 do osa-
dzania obcigzni |k6w podsprezmnowame drazks kula-

kowe _11 opieraja si¢ o nieruchoma opore 20, Scis-

kajac spreiyne 19, i odciggaja za pomoca swych
kutakow 18 -wszystkie ezaczepy . 13 do =.k1rayn\ego
lewego po'lozema (w odniesieniu do phaszczyzny

rysunku). W tym potozeniu cylindra 22 zgodmie z

rozkazem urzgdzenia programowego (nie uwidocz-
njonego na rysunku) zostaja wiaczone odpowied-
ni2 elektromagnesy 12 i jch trzpienie 21 (fig. 4, 2)
wysuwaja si¢ przed koinierze 15 zaczepéw 13. Na-
stepnie. do kamalu 26 (fig. 4) doprowadza sie ci§—
nienje, a kanat 28 laczy sie ze spustem, wiskutek
czego cylinder 22 (fig. 5) zaczyma podnosié  sie-
wraz z obejmg 9 do osadzania obcigznikéw. Pod
dziataniem sprezyny 19 drazki kulakowe 11 opusz-
czaja sie w d6t wzgledem stojakéw 10 i zwalnia-
ja zaczepy 13, przy czym cze$é zaczepbw 13, kté-
rym nie przeszkadzaja w tym trzpienie 21 elektrio~

‘magneséw 12, powraca pod dziatanjem sprezyn 16

w skrajne prawe potozemie (w odniesieniu do
plaszezymy rysunku). Kofice tych zaczepéw 13,

awrbcone ku obcigznikom 4, znajduja sie przy

tym ‘pod wystepami pierscienjowymi 7 odpowied-
nich obcigznikéw 4. Przy dalszym podnoszeniu cy-
lindra 22 wraz z obejmg 9 dio osadzania obcigini-
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kéw, te obciazniki 4, pod ktérych wystepami pier-
Scienjowymi T znalazly sie konice zaczepbébw 13, zo-
staja zdjete z talerza 6 doo osadzania obciaznikéw,
natomiast te obcigzniki 4, ktérych elektromagnesy
12 zostaly wlaczone, pozostaja w spoczynku na ta-
lerzu 6 do osadzania obcigznik6éw.

Wynalazek umozliwia stosowanie elekiromagne-
s6w o mniejszej mocy, co obmniza koszt urzadwe-
nia programowego, w kiérym jest on wykorzysty-
wany.

Ponadto wynalazek pozwala uproéci¢ konstruk-
cje urzadzemia, co zmmiejsza jego koszt.

Zastrzezenie patemnto we

Urzadzenie do ustawianja i zdejmowania obcigz-
mikéw w manometrze obcigzmikowo-tiokowym, ma-
jacym sztywno potaczone ze soba tlok i talerz do
osadzaniia obcigznikéw, zawierajace zestaw obcigz-
nikéw, wykionany w postaci umieszczonych wspét-
osiowo cylindréw § ustawiany na ‘talerzu do osa-
dzania obcigznikéw, oraz mechanizm programo-
wy, wspdlpracujacy z zestawem obcigznikéw przy
ich ustawiamiu i zdejmowaniu z talerza do osa-
dzania obcigzmikéw oraz majgcy poiaczone sztywmo
ze soba przemieszczajycg si€¢ pionowo podpore
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i przeznaczone do osadzamia obcigznikéw obejme
-z elektromagnesami, znamienne tym, Ze przezna-
czone do osadzania obcigznikéw . obejma (9) me-
chanizmu programowego (2) zawiera trzy stojaki
{10), rozmieszczone na przemieszczajgcej sie piono-
wo podporze (8) pod katem 120° wzgledem siebie,
w kazdym z ktébrych wykonany jest pionowy
rzad otworéw poziomych wedlug liczby obecigznd-
kéw (4) i na ktébrym zamocowamne sa dwie pro-
wadnice (14), trzy podsprezynowane drazki ku-
lakowe (11), w kazdym z ktérych liczba kulakéw -
(18) jest roéwma liczbie obciggnikéw (4), z ktérych
kazdy jest osadzony w prowadnicach (14) odpo-
wiedniego stojaka (10) z mozliwodcia pionowego
przemieszczania wzgledem stojaka (10), oraz za-
czepy (13), umieszczone czeSciowo w  poziomych
otworach  stojakéw (10), polaczone kinematycz-
nde z kulakami (18) na podsprezynowanym drgzku
kutakowym (11) i wspéipracujace z elekiromagne-
sami (12) i wystepami piersciendowymi (7), wyko-
nanymj na oddalonych od talerza (6) do osadza-
nia obcigznikémr powierzchmiach czotowych cylin-
dréw obeigmikéw (4), przy czym S$rednice zewne-
trzne wystepéw pierscieniowych (7) wszystkich ob-
cigznikéw (4) maja jednakowy wymiar, a same
obcigzniki (4) maja réing wysokosé.
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