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(54) Elektromagnetické ovladaci zarfizeni

Elektromagnetické ovlddaci zari~-
zen{ je urdeno pro kompletaci a kon-
strukéni dorfedeni dalkové ovlddanych a
tudiZ programovateln§ch zafizeni jako
jsou napf. rdzné vypinade a pifepinade.
Funkénim prvkem zaffzeni je ovladaci
hfidel, kterd se po zapojeni elektric-
kého proudu do budici civky z ovléda-
ciho zafizen{ povysune a tlakem na proti-
soudédstku provede pracovni tkon.
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Vyndlez se tyka elektromagnetického ovladaciho zafizeni, jehoz
hlavni souédsti je hrnickové jadro z feromagnetického materialu.

Ve slaboproudé elektrotechnice je &asto potfeba ovlddat elektric-
kym proudem mechanizmy jako napFikléd spinade, vypinale, pifepinacle
apod.

| Dosud pouZivané elektromagnetické ovladaci zarizeni jsou ovlé-
déna magnetickym tokem, vybuzenym prdtokem elektrického proudu
civkou v jejim feromagnetickém j&dru, které je soulédsti magnetického
obvodu zat*izeni. Dal3i souldsti magnetického obvodu je pohybliva
kotva, dr-Zend v klidové poloze pruZinou, &im2Z vzniké v magnetickém
obvodé vzduchova mezera. Prdchodem elektrického proudu civkou vznikd
magneticky tok, ktery pFitéhne kotvu k opa&nému magnetickému pSlu -
vzduchovd mezera se zmens$i na minimum. Pohybu kotvy se vyuZiva k
ovladani mechanizml.

Nevyhodou dosud pouZivanych elektromagnetickych ovladacich
zarfizeni je pom&rné& znal&ny magneticky odpor kladeny do cesty magne-
tickému toku, ktery je pfidinou malé U&innosti ovladaciho zafizend
a pracné konstruk&ni eSeni.

Tyto dosavadni nevyhody odstranuje elektromagnetické ovlédaci
zafizeni podle vynalezu. ’

Podstatou vyndlezu je, Z2e magneticky obvod ovladaciho zarfizeni
sestdvd z pohyblivého a nepohyblivého dilu z magneticky m&kkého
feritu hrnickového tvaru se stifednim sloupkem opatifenym v ose otvo-
rem piritom v otvoru stifedniho sloupku pohyblivého dilu je upevnéna
ovladaci hitidel, jejiz presahujici &ast prochdzi volné otvorem
st*edniho sloupku nepohyblivého dilu, v ndmZ je uloZena budici
civka elektromagnetu, pififemZ pohyblivy i nepohyblivy dil jsou opatfe-
ny dvéma axidlnimi vyiezy, z nichZ v jednom jsou vyvedeny piivody
budici civky a v druhém je umistén aretalni kolik.
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Hlavni piednosti ovladaciho zaFizepi je optimdlni ¢&innost, vyplyva-
jici z minimélniho odporu magnetického obvodu a minim&lniho roz-
ptylu magnetického toku tekouciho vzduchovou mezerou a uréujiciho
mechanickou silu vzdjemného pFitaZeni obou dild hrniZkového jédra.
Dal3imi vyhodami zafizeni jsou jednoduchost, malé rozméry a maléd
poifizovaci cena.

Vynalez bliZe objasni piiloZeny vykres, na némZ je zobrazeno
elektromagnetické ovladaci zaFizeni,

Magneticky obvod elektromagnetickéio ovladaciho zai*izeni ’
sestavé z pohyblivého a nepohyblivého dilu l a 2 z magneticky mékkého
feritu hrnikového tvaru se stfednim sloupkem opatifenym v ose otvorem.
Pohyblivy a nepohyblivy dll 1l a 2 jsou spolu souose mechanicky
svazany ovladaci h¥ideli 3, kteréd je upevnéna v otvoru stedniho
sloupku pohyblivého dilu 1 a jeji pFesahujici dést prochézi volné
otvorem stifedniho sloupku nepohyblivého dilu 2. Pohyblivy .a nepohyb-
livy dil 1 a 2 se tak mohou od sebe vzdalovat na ur&enou vzdalenost
nebo k sob& pfitahovat na doraz. V nepohyblivém dilu 2 je uloZena
budici civka 4 elektromagnetu. Pohyblivy i nepohyblivy dil 1 a 2
jsou opatFeny dvéma axidlnimi vyezy 5 ve vndjsim plasti, z nichz
jeden je vyuzit pro prachod piivodd Z budici civky 4 a druhy slouzi
k zajisténi stejného vzéjemného natoéenl obou dild pomoci aretaé&niho
koliku 6, vlepeného ve vyfezu nepohyblivého dilu 2 a voln& prochéa-
zejiciho vyfezem pohyblivého dilu 1 respektive obrécené.

VvV klidové poloze neprotékd budici civkou 4 proud, pohyblivy a
nepohyblivy dil 1 a 2 jsou tlaleny od sebe., PFi prichodu elektrické-
ho proudu budici civkou 4 se pohyblivy a nepohyblivy dil 1 a 2 k
sobé pFibli%i na doraz. Tohoto vzédjemného pohybu pohyblivého &
nepohyblivého dilu 1 a 2 hrni&kového jadra se vyuziva k ovladani
mechaniznl.

Elektromagnetické ovladaci zafizeni je vhodné pro kompletaci
s konstruk&ni doifedeni ddlkové ovladatelnych a tudiZ programovatel-
nych zafizeni jako jsou nap¥. rlzné vypinale a prepinule at uz v
normdlnim nebo koaxidlnim provedeni. ‘
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Elektromagnetické ovlédaci zafizeni, vyznadujici se tim, Ze jeho
magneticky obvod sestdva z pohyblivého a nepohyblivého dilu (1 a 2)
z magneticky mé&kkého feritu hrnickového tvaru se stfednim sloupkem
opatfenym v ose otvoren, pFiEﬁmfv otvoru stifedniho sloupku pohybli~
vého dilu (1) je upevnéna ovladaci h¥idel (3), jejiZ piFesshujici
Cast prochazi voln& otvorem stifedniho sloupku nepohyblivého dilu
(2), v némZz je uloZena budici civka (4) elektromagnetu, a ‘
pohyblivy i nepohyblivy dil (1, 2) jsou opatfeny dvéma axidlnimi
vyfezy (5) z nichZ v jednom jsou vyvedeny pifivody (7) budici civky
(4) a v druhém je umistdn aretadni kolik (6).

1l ﬁ&kres.
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