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1

Vynélez se tyké zaif{zeni pro bezkroufkovy pfenos elektrickych Eignélﬁ mezi pevnymi
signélnimi ¢leny a pohyblivymi signélnimi &leny, zejména takovymi, které jsou pohyblivé
uvnit? textilniho stroje, pri¥em% pohyblivy signdlni &len jJe pojizdn& prost¥ednictvim
taZnych orgéni slouZicich jako signdlni vodile a tainé orgény jsou vedeny pres kabelové
zésobniky.

Jsou znéma kontrolni zarfzeni, ve kterych je zdroj signéll veden kolem v&t3iho po¥tu
pracovnich mist a u kaZdého pracovniho mista je podle stavu tohoto mista zachycovén nebo
nezachydovén elektricky signdl. Tento st¥{davy pohyb signélniho zdroje obstardwé dopravni
ustrojf, které je umisténo na koncich dréhy, po které pojf%di zdroj signélu & uvédi tento
pres taZné orgdny do pohybu. Ta¥né orgény jsou vytvoFeny jako elektrické vodi¥e, které
spojujf zdroj signélu alespoh dvoupdlov& s vyhodnocovacim pristrojem. Ta¥né orgény jsou
pFitom opatfeny kabelovymi zésobniky, které zachycuf uvolnovenou délku kabeld nepi{klad
pomoci pruZinového bubnu. Podle prvniho fefenf je v pruZinovém bubnu uloZen sbiraci krouZko-
vy prené¥e¥, JehoZ pohyblivd &ést je spojena s taZnymi orgény, zatimeco jeho pevné dst je
propojena pres pevné elektrické vedeni s vyhodnocovecim piistrojem.

Podle jiného Ye¥eni jsou te¥né orgény vedeny pres vratné védledky avspojeny v neékoned-
nou smy&ku. P¥i pouZiti nekonelné smydky jeko taZného orgénu je k nf piipojena vazebni civke.
Signélni proudy obihajici nekonednou smydkou se odebiraji pres indukini civku a privéd&jL
do vyhodnocovaciho pfistroje.

Ob& dv& uvedend Pefen{ maji v3ak rizné nevyhody. U obou reSeni je napifklaed obti¥né
demontovat dréhu, urdenou pro zdroj signéld, za d&elem revize nebo monté¥e. Tato kontrolni
za¥izeni tvo¥l pomocnd zabizeni, kterd Jsou zpravidla pristevéna dodatedn® x vyrobnim stro-
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jim & jejichZ existence nejen Ze nesmi ovlivnovat vlastni pribsh vyroby, ele nemé sni drZba
a kontrola t¥chto za¥izeni nepriznivé ovlivnovat vyrobni stroj. Z tohoto divodu plsobi
rusivé viechny pridavné agregéty, které samy vyZadujfl urditou miru kontroly a vice préce

pPi vlastni ddrZb& strojt.

PouZitf nekone¥né smyfky s induktivnim odbdrem signdlu je ztiZeno tim, Ze jako tai-
nych orgénd nelze z divodu pevnosti pouZit m&ddnyech vodiéﬁ, ale napi?iklad je nutno pouZit
vodide ocelové. To v3ak vede u velkych a dlouhych smyfek Zasto k pr{li¥ vysokému elektric-
kému odporu. V disledku toho spadaji ¥asto smplitudy u¥ite¥ného signdlu do Pédové velikosti
rudivych signédld, které se indukujf ve smy¥ce, tak¥e vyhodnocovéni u¥ite¥njch signdld je
velice obti¥né, popiipadd nemoZné.

Typickyn zdstupcem vyrobniho stroje, ktery pot¥ebuje kontrolni zerizeni s pohyblivy-
mi signélnimi &leny a pevnym vyhodnocovacim pristrojem, Je prstencovy dopPddaci stroj.
U né¢ho se zdroj signéld posouvéd po drdze podél prstencového dopiddaciho stroje tak, Ze
vhodné upravené ¥idlo sleduje sprévnou funkci sprddaciho mista. Pohyblivy signdlni &len
miZe byt naprikled vytvofen jako megneticky snima&, ktery se pohybuje podél prstencové
lavice co nejbli¥e b&Zcim, které indukuji v megnetickém snime¥i signélni napéti. Tato
signdlni nep&ti se vyhodnocuji jeko kritérium spréwmé funkce kaZdého sp¥édaciho mista.
Prstencové lavice vykondvéd jek znémo, jako celek jeXtd vratny pohyb nahoru & dold k vytvo-
veni sprdvného tvaru civky. Tento pohyb musi sledovat i dréha signdlnfho zdroje.

Vynélez vychézi z uvedenych po¥adavkld a jeho predmdt je zabizenl k bezkrouZfkovému
prenosu elektrickyeh signéld mezi pevnymi signélnimi ¥leny a pohyblivymi signélnimi ¥leny,
zejména takovymi, které se pohybuji uvniti textilnfho stroje; podle vyndlezu jsou kabelové
zésobniky vytvodeny jeko kladkostroje vZdy s nejmén& jednou pohyblivou kledkou. ’

Vyndélez bude vysvétlen v souvislosti s prikledy provedeni znédzorn¥nymi ne vykresu,
kde na obr. 1 je schematicky znézorndno principiélni umist&ni pohyblivého signélniho &le-
nu, na obr. 2 je zndzorndno vytvoreni signédlniho &lenu posuvného ve dvou smérech, na obr. 3
je znézorndna varianta provedeni podle obr. 2 a na obr. 4 je zndzorn&no dal3{ provedeni
vynélezu s kabelovym zdsobnikem.

Pohyblivy signélni &len 1 podle obr. 1-je usporédén pojfzdn¥ ve dréze 2. Jeho pohyb
je vyvolévén tafnymi orgény 5, 6, umistEnymi po obou strandch signéliniho &lenu 1. Tyto
ta¥né orgény 5, £ jsou vedeny pres vratné kladky 3, 4 a pfes pohyblivé kladky 7, 8 & Jsou
upevn¥ny v pevnych elektrickych vazebnich bodech 11, 12. Alespon jedna z vratnych kladek 3,
4 je pohén¥na motorem a uvddi pohyblivy signdlni Zlen 1 pres neznézorn&né ovlddac{ dstro-
ji do posuvného pohybu po dréze 2.

Ta¥né orgédny 2, § Jsou napinédny nepfiklad zdvazimi g, 10 zavidenymi na pohyblivich
kladkéch 7, 8, prifem? tato zéveif 3, 10 se pfl posouvéni pohyblivého signélntho ¥lenu |
zdihaji nebo spou¥tdji. Vratné kladky 3, 4 a pohyblivé kledky I, 8 mohou byt vytvoFfeny
jako kladkostroje s vice neZ jednou pohyblivou kladkou. Tekové konstrukce je vyhodnd zejmé-
na tehdy, kdy% je pro pohyb zévafi 9, 10 k dispozici jenom mely prostor. ZévaZi 3, 10
mohou byt nahrefensa prufinemi; del¥{ moZnost spolivé v tom, %e vratné kiadky 3, 4 jsou vy-
tvoreny tek, eby mohly navijet na svij obvod taZné orgény 53, §. K tomuto u¥elu mejfi vy-

hodn¥ tyto vratné kladky 3, 4 velky primér, aby se na né mohle navinout potF¥ebnd délka
ta¥nych orgént 5, & pri malém podtu otédek.

Ta¥né orgény 5, & Jsou pouity s vyhodou i Jjako elektrické vodile, které vedou signély
dodédvané zdrojem signéll pres elektrické vazebhi body {1, 12 do vyhodnocovactho p¥istro-
Je 13, ktery je spojen s elektrickymi vezebnimi body 11, 12 pfivody 13, 14.

Celé zabizend podle vynédlezu je pouZito napfikled ne doptrédacich strojich, pridemZ
dréhe 2 je spojena s prstencovou lavici a signdln{ Jednotka 1 je vedens podél b&Zcd jednotli-
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vych sprédecich mist. Pohyblivé b&Zce vytvaPfejl v pohyblivém signélnim Elenu 1 potlrebné
signély, které charakterizujf funkei sprédecich mist a které se zpracovévaji ve vyhodnoco-
vacim p¥istroji 5.

V pripadd, kdy se taZné &leny 2, §& nevijeji na vratné kladky 3, 4, musejf byt elektric-
ké vazebnf body 11, 12 umistdny ne té&chto vretnych kladkdch 3, 4. V disledku toho museji
byt privody 13, 14 dostaetedn® pruZné, aby vydrZely uréity podet oté&ek vratnych kladek 3,

4 bez Bkodlivého naméhéni.

Obr. 2 znézornuje dalsf provedenf za¥fzeni podle vyndlezu. Pohyblivy signélni &len 1
je také posuvny na dréze 2, prifem% signdlni{ vodige slouZiel Jjeko taZné orgény 3, & jsou
vedeny pres vratné kladky 3, 4 smrem nshoru. Dréha 2 miZe byt v pfipadd pouZiti zerizeni
na prstencovém dopPédecim stroJi spojenas s prstencovou lavici. Tato prstencové lavice vy-
konévé jak znémo b¥hem dopPédéni vretny pohyb nahoru & dold. To je nazna¥eno na obr. 2
vedenimi 20, 21, kterd klouZou po podpérdéch 17, 18. Podpdry 17, 18 mohou byt vzéjemnd spo-
Jjeny hornim rémem 19, ktery sahd pies celou délku doprddaciho stroje.

Na tomto hornim rému 19 jsou uloZeny dal¥{i vretné kladky 3°, 4 . Te¥né orgény 5, 6
opésévajf doln{ vretné kladky 3, 4 e horn{ vratné kladky 3, 4 , jsou vedeny po pohybli-
vych kladkéch 7, 8 a upevn®ny v elektrickych vazebnich bodech 11, 12. Pohyblivé kladky I,
8 Jsou spolu spojeny spolednou pruZinou 16, kterd napind taZné orgény 2, 6. Jak ji%Z bylo
uvedeno ve spojitosti s obr. 1, je alespon jedna z vratngch kladek 3, 4 nebo }_'_, _4_‘ pohé-
néne motorem.

P¥i vratném pohybu pohyblivého signélniho &leru 1 doprava nebo doleve vykondvaji po- .
hyblivé kladky 1, & protib&iny posuvny pohyb polovidni velikosti, piidemZ vzddlenost mezi
osemi t&chto pohyblivych kladek I, 8 zistévé alespon v podstetd konstantni.

Zarizeni pritom neni omezeno na jednu pohyblivou kladku I, 8, Jjek je zndzornZno na
obr. 2; taZné orgény 3, & mohou byt vedeny na zpisob kledkostroje pres n&kolik pevnych
a pohyblivych kladek a upevndny v elektrickych vazebnich bodech 11, 12. Pro vyndlez je pod-
statné pouze to, aby elektrické vezebni body 11, 12 byly umistiny na pevné ¥dsti stroje,
napP{klad na hornim rému 19.

P¥{ vratném pohybu dréhy 2 nehoru a dold vznikd odpovidajici prebytek délky taZnych
6rgém1 2, 8, pokud se dréha 2 zdvihé nahoru, respektive v&t3f spotreba taingch orgéni 5,
8, kdyZ se dréhe 2 spousti dold. ProtoZe taZné orgény 5, § meji konstantni délku, vyrovné-
vé se tato v&tE{ spotfebs — pbpiripad® prebytek délky vzdjemnym pribliZovénim e oddalovi-
nim pohyblivych kladek ], 8, prifem%f se odpovidejicim zpisobem naping nebo sariiuje pru-
Zina 16. ProtoZe vratny pohyb dréhy 2 nahoru a dold neni v pomdru k jejf délce pr{li¥
velky, neplisobf toto délkové vyrovndvéni podstatné obtile.

Nea obr. 3 je zndzorn¥no dal¥f vyhodné provedeni obm¥ndného zarizeni z obr. 2. Obm&na
se tyké piredevdim vytvoreni ta¥nfch orgénd 5, §. V provedenf podle obr. 1 a 2 byly tané
orgény 3, & vytvoreny jako stejné signéln{ vodile. Tim vzniké zna¥nd velkd smylka, kterd
miZe zplsobit, Ze do vyhodnocovaciho pFistroje 15 neprichdzejl chybné signély vyvolané
elektrickymi nebo megnetickymi vn&j¥imi poli. Aby se tomu zabrénilo, mohou byt signdlni
vodide v taZnych orgénech 5, 6 bifildérni.

Podle obr. 3 je naproti tomu jeden z taZnych orgént vytvofén nejméné jako dvoudrétovy
kabel 25, zatémco druhy tefny orgén je vytvoren jako jednoduché lano 26 bez jakéhokoli
elektrického G¥inku. V disledku toho jsou i vezebni body 641 &né; vezebni bod pro leno 26
miZe byt tvofen Jedrnoduchym zévEsnym okem 28, zatimco vazebni bod pro kabel 25 musi vytvé-
et podle poltu #il elektrické spoaenl pres viceZilovy vodi& 29 k vyhodnocovacimu pristroji
1% & soudasnd tvofit nosné leno. Jinak funkce zaibfzeni je stejné joko podle obr. 2.
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T{m, Ze od pohyblivého signdlniho &lenu je veden pouze jeden taZny orgén sm&rem do
strany a nahoru ke kabelovym 2zdsobnikim. lze pohyblivy signsini ¥len } v pfipad® kontrol-
- nich nebo opravérenskych prac{ na drdze 2 nebo napifklad na prstencové laviel dopréddactho
stroje snadno demontovat, aniZ by tainé orgédny, které maji Jinek znalnou délku, brzdily
préce na tdchto sou¥dstech stroje.

Mfsto pru¥iny 16 wohou i pohyblivé kladky I, 8, pisobenim zéveii 3, 10, kterd jsou
na nich zav&Zena, vytvdfet potiebné tahové napdti taZnych orgéni 5, & popiipadd kabeld 25
a lana 26.

Obr. 4 ukazuje moZné provedeni kabelového zdsobniku se zat3fovacimi zévaeZimi. Pritom
miZe byt kabel 25 stejn& jako podle obr. 3 veden jako n&€kolikaZilovy vodil mezi pohybli-
vim signédlnim &lenem ] a vazebnim bodem 2], zatimco leno 26 probihé mezi zdvEsnym okem 28
a pohyblivou kladkou 8 pres dal¥{ kladkostro] g2 se zdvaZimi 10 nebo s prufinou. Jak uf
bylo uvedeno, miZe dalsf{ kladkostroj mit vic neZ Gvé vdtve lana. P¥i této dpravd je mezi
pohyblivymi kladkemi J & & v podélném sm&ru tuhé spojenf 23. Dal3l pohyblivé kladke 8
vyrovndvé délkové zm&ny kabelu 23, popfipad¥ lana g6, vyvoldvané vratnym pohybem prstenco-
vé lavice dopfddectho stroje.

Je semozrejmé, ¥e i na stran& kabelu 2% 1lze umistit dal3f kladkostroj zeti¥eny zdve-
%{mi nebo pruZinou, pokud pruZnost tohoto kabelu 25 piipoust{ ndkolikeré vedeni pies kladky.

rREDMET"T VYINLLEZU

1. Ze¥{izeni pro bezkroufkovy prencs elektrickych signéld mezi pevnymi signdlnimi &le-
ny a pohyblivimi signélnimi &leny, zejména takovymi, které jsou pohyblivé uvnitt textil-
niho stroje, prifemZ pohyblivy signdlni %len je pojizdny prostrednictvim tainych orgénd
slouficich jako signdlnf vodile a teZné orgény jsou vedeny pies kabelové zdsobniky, vyzne-
Eujici se tim, Ze kebelové zdsobniky jsou vytvoreny jako kladkostroje vidy 8 nejménd jednou
pohyblivou kladkou (7, 8).

2. Za¥izeni podle bodu !, vyznadujici se tim, Ze pohyblivé kladky (7, 8) kladkostro-
je 3sou zatifeny zdveZim (9, 10).

3. Zetfzeni podle bodd 1 a 2, vyznadujici se tim, %e pohyblivé kladky (7, 8) jsou
navzéjen spojeny pruZinou (16).

4, Ze¥izeni podle bodd 1 e 2, vyznalujici se tim, %e pohyblivé kladky (7, 8) Jsou mezi
sebou spojeny e jedne z pohyblivych kladek_(s) je spojena se zdvaZfim (10) zatifenym kladko-
strojem.(22).

5. Zarizeni podle bodd 1 8% 4, vyznadujict se tim, ¥e mlespon jedné z vratnych kla-
dek (3, respektive 4) Je prirazen nejménd jeden hnaci motor, piilem¥ alespon jeden z ta¥-
nyeh orgénd (5, 6) slouZicich pro vretné posouvéni pohyblivého signélnfho &lenu (1) je
uspotddén jako signédlni vodik.

6. Zafizen{ podle bodu 1, vyznelujici se tim, Ze pohyblivé kladky (7, 8) jsou uspoié-
dény v hornim rému (19) sprédecich ustroji a pohyblivy signélni ¥len (1) je uspoiddén pojizd-
né na dréze (2) podél prstencové lavice prstencového dopiédaciho stroje.

2 vykresy
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