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STANOWISKO ULTRAKROTKOFALOWE DO KONTROLI 3RODKIW TRANSPORTOWYCH

Przedmiotem wynalazku jest stanowisko ultrakrétkofelowe do kontroli érodkéw transpor=
towych, stosowane w zautomatyzowanych ukiadach do kontroli i sterowania transporterem sa-
mochodowym. Znane jest stanowisko ultrakrétkofalowe do kontroli érodkéw traneportu skiade-
jece si@ z polgczonych kolejno 1 dwukierunkowo bloku sterujecego, bloku odbiorczege i prze=
sylsjecego, nadajnika radiowego, bloku rozméwnego oraz bloku do sterowania i informacjie.
Jedno z wyj]éé bloku do sterowania 1 informecji jest polgczone za posrednictwem filtru z
blokiem sterujgcym. Pozostale wyjécla sg polgczone odpowiednio z kluczem kierowcy oraz z
anteng. Blok zadajgcy czee jest polpczony z blokiem sterujecym., Taki ukled jest opisany w
publikacji Technische Beschreibung des BUS 80M~-UKW, 1980, Bulgaria,

'~ Wadg znanego stanowiske ultrakrétkofalowego do kontroli srodkéw transportowych jest
to, 26 nie mozna zadawaé jego warunkéw roboczych i sterowaé z odlegtoéci. Stanowisko ultra=-
krétkofalowe do kontroli érodkdéw transportowych, wedlug wynalazku, zawiera blok sterujgcy,
odbiornik, blok zadajpcy czas oraz nadajnik radiowy polgczony w obu kierunkach z blokiem
rozméwnym, Zgodnie z wynalazkiem blok sterujecy ma postaé specjalistycznego mikroproceso-
re, z ktérym polgczone sg dwukierunkowo pierwszy 1 drugi asynchroniczne interfejsy oraz
réwnolegly adapter interfejsu; odbiornik radiowy jest polgczony z wejsciem informacyjnym
plerwszego interfejsu, ktéry wraz z réwnolegiym adapterem interfejsu jest poleczony z blo=
kiem zadajgcym czase. Réwnolegly adapter interfejsu jest polpczony dwukierunkowo z blokiem
kontroli wywotart, a za poérednictwem wyjscie sterujacego - z wejdciem zezwalajgcym bloku
rozméwnego, polgczonsgo drukierunkowo z modemem radiowym, ktéry jest poltgczony dwukierun=
kowo z drugim asynchronicznym interfejsem, z réwnolegiym adapterem interfejsu oraz z nade=-
jnikiem radiowym, ktdéry jest poleczony ze pos$rednictwem demodulatora cyfrowego z mikropro=-

cesorem specjalistycznym,
Zaletg rozwigzania wedlug wynalazku jest to, %e zapewnia mozliwoéé zdalnego sterowa=-

nia érodkiem transportu w réznych warunkach roboczych. Inng zaletg rozwigzenia wediug wy-
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nalazku jest to, 2e identyfikacj¢ przejezdzajgcych érodkéw transportu przeprowadza sig
obisktywnie, bez udzialu kierowcy, przy czym zapewniona jest mozliwoéé zdalnego sterowa=-
nia rozmeitymi warunkami roboczymi na stanowisku ultrakrétkofalowym do kontroli srodkéw
transportowych,

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonanie na rysunku przedsta-~
wiajgcym schemat blokowy stanowiska ultrakrétkofelowego do kontroli érodkéw transportu
wedlug wynalazku,

Stanowisko ultrakrétkofalowe do kontroli érodkéw transportu sklada si¢ z bloku ste-
rujecego, wykonanego jako specjalistyczny mikroprocesor 1, odbiornika 2, bloku 3 zedajpg-
cego czas, nedajnika 4 polgczonego dwukierunkowo z blokiem rozméwnym 5. Z mikroproceso-
rem 1 polgczone sg@ dwukierunkowo plerwszy 6 i drugi 7 interfejsy asynchroniczne 8, 0Od=
biornik 2 jest polgczony z wejéciem informacyjnym pilerwszego interfejsu 6, ktéry leczy
eie wraz z réwnolegiym adapterem interfejsu 8 z blokiem 3 zedajgoym czas. Réwnoleglf ada-
pter interfejsu 8 jest ponadto polgczony dwukierunkowo z blokiem kontroli wywolan 9, a
Jednoczed$nie zas posrednictwem wyjscia sterujgcego - z wejéciem zezwalajacym bloku rozméw=
nego 5. Ten ostatni jest poigczony dwukierunkowo z modemem radiowym 10, ktéry =z koleti,
Jest polaczony dwukierunkowo z drugim asynchronicznym interfejsem 7, réwnolegiym adapte=
rem interfejsu 8 1 z nedajnikiem radiowym 4, Nadajnik radiowy 4 jest polgczony za pomoceg
demodulatora cyfrowego 11 ze specjalistycznym mikroprocesorem 1., Antena odbiorczo=trang=
misyjna 12 nadajnike rediowego 4 stanowi analogowe wejscle 1 wyjécie stanowiska ultre-
krétkofalowego do kontroli drodkdéw trensportu, natomiast antena odbiorcza 13 odbiornika
2 stanowil wejécle zakodowsnych esygnaléw cyfrowych ze drodkéw transportu ( nie uwidocz-
nionych na rysunku ). ‘

Sposéb dzialania stanowiska, wediug wynalazku, przedstawis sig¢ nastgpujgco. Za pomocg
bloku 3 zadajgcege czas, mikroprocesora 1 i réwnoleglego adaptera interfejsu 8 tworzy sig
zegar na czas astronomiczny, ktéry nastawis sig okresowo wediug specjalnej instrukcji za
pomoc@ centralnego stanowiska dyspozytorskiego. Instrukcje te przekazuje sig drogg radio-
foniczng.

Przeje2dzajecy érodek transportu nadaje bezprzewodowo okreslong informacjg cyfrowe,
na przykiad, zakodowany numer, dane dotyczgce obsady érodka transportu itd. Informacj¢ od-
biera sig za pomocg anteny 13 odbiornika 2, demoduluje i przekezuje delej do pierwszego
asynchronicznego interfejsu 6, ktéry informacjg te synchronizuje za pomoce mikroprocesora
1 1 bloku 3 zadajpcego czas oraz kontroluje wystepujece bledy 1 doprowedza do pamigci o=
peracyjnej mikroprocesora 1. Antena nadajnika rediowego 4 odbiera okresowo rozkazy z cen=
tralnego stanowiska dyspozytorskiego /nie pokazanego na rysunku/. Rozkazy te przetwarza
eig na sygnal malej czgstotliwodci, ktéry doprowedza si¢ do czgsci odblorczej modemu ra-
diowego 10, z ktérego docierajg one po odpowiednim przetworzeniu w postacli ciggu cyfrowe-
go do adaptera interfejsu 8, ktéry za pomoce specjalistycznego mikroprocesora 1 i bloku 3
zadajgcego czas ten cigg cyfrowy synchronizuje - weryfikuje 1 wprowadza do pamigci opera-
cyjnej mikroprocesora 1. Z kolei za pomocg pamigci stalej mikroprocesora 1 analizuje sig
otrzymeng informacje 1 sprawdza ei¢ je) prewdziwoéé. Nastgpnie wykonuje si¢ odebrany roz=-
kaz dotyczgcy: a/ przekazania informacji otrzymanej z przejezdzajgcych érodkéw transpore
tu, b/ przywolania kierowcy za pomocg bloku kontroli wywolah 9, c/ zezwolenia na przepro-
wadzenie rozmowy pomigdzy kierowcg a dyspozytorem,

Stanowisko ultrakrétkofalowe przekezuje wéwczas odpowiedz do centralnego stanowiska
dyspozytorskiego, gdzie wskeazuje ono swéj adres, czas astronomiczny, w ktérym dane érod=
ki trensportu przejechaly, stan bloku rozméwnego 5 oraz dane dotyczgce stanu poszczegél=
nych blokéw 1 ich zasilania, pochodzgce z bloku do kontroli wywolar 9, Przy przeprowedza-
niu rozmowy kierowca uruchamia blok rozméwny 5. Na podstawie stanu stanowiska wigcza sie
sygnat rozméwny bezposrednio do nadajnika radiowego 4 w warunkach robeczych przenoszenia
i odbioru. Przylgczenie nadajnika radiowego 4 ne werunki robocze przenoszenia przeprowa=-
dza e1¢ za pomocg modemu radiowego 10. Zezwolenie na taki rodzaj pracy otrzymuje sig od
réwnolegiego edaptera interfejsowego 8.
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Jeéli istnieje wetpliwos¢ co do prawidlowos$ci pracy stenowiska ultrekrétkofalowego,
to z centralnego stanowiska dyspozytorskiego wysylany jest sygnal, ktéry zostaje odebra=-
ny przez nadajnik radiowy 4 i1 zidentyfikowany za pomocg demodulatora cyfrowego 11 oraz
uruchamiany jest uklad do weryfikowania mikroprocesora 1,

Zastrzezenis patentowe

Stanowisko ultrakrétkofalowe do kontroli drodkéw transportu, zewierajgce blok steru=-
jecy, odbiornik, blok zadajecy czes oraz nadajnik rediowy, polgczony w obu kierunkach z
blokiem rozméwnym, z namie nny t y m, 2¢ blok sterujgcy ma postaé specjalistyczne=
go mikroprocesors /1/, z ktérym potgczone sg dwukierunkowo pierwszy i drugi asynchronicz-
ne interfejsy /6, 7/ orez réwnolegly aedapter interfejsu /8/, odbiornik rediowy /2/ jest
polgczony z wejéclem informacyjnym pierwszego interfejsu /6/, ktéry wraz z réwnolegiym
adapterem interfejsu /8/ jest polgczony z blokiem /3/ zedajgecym czas, réwnolegly adapter
interfejsu /8/ jest polgczony dwukierunkowo z blokiem kontroli wywolat /9/, e za poéred-
nictwem wyjscia sterujgcego - z wejséciem zezwalajecym bloku rézméwnego /5/, poleczonego
dwukierunkowo z modemem radiowym ,/10/, ktéry jest poigczony dwukierunkowo z drugim asyn-
chronicznym interfejsem /7/, z réwnoleglym adapterem interfejsu /8/ oraz z nedejnikiem
radiowym /4/, ktéry jest polaczony, za podrednictwem demodulatorea cyfrowego /11/, z mi=~
kroprocesorem specjalistycznym /1/,
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