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La presente invenzione =i riferisce ad un'appa-
recchilatura per la selezione, secondo una caratteri-
stica differenziante predeterminata, di gettoni &ac-
cumulati alla rinfusa, atta a smistare gettoni ri-
spondenti alla caratteristica differenziante ad una
rispettiva sede di ricezione,

Pin in particolare, l’invenzicne si riferisce
ad un'apparecchiatura selezionatrice del tipo com-
prendente una struttura di sopporto includente un
contenitore di raccolta del gettoni da selezionare
ed una pluralitd di sedil di ricezione dei gettoni,
un sensore predisposto per rilevare la caratteristi-
ca predeterminata di ciascun gettone ed emettere un
segnale identificativo di tale caratteristica, un
convogliatore atto ad alimentare ciascun gettone,

prelevato in successione dal contenitore di raccol-

PR/cp

ERANI S.B.A

ot
!

JACOBACCI &



ta, al sensore per il rilevamento della caratteri-
stica e quindi in adiacenza alle rispettive sedi di
ricezione, mezzi di trasferimento associati al con-
vogliatore ed alla struttura d4i sopporto atti a de-
viare ciascun gettone dal convogliatore alla rispet-
tiva sede di ricezione ed un’unitd di controllo e
comando cooperante con il sensore, predisposta per
comandare l'attivazione dei mezzi di trasferimento
quando i1 gettone rispondente al segnale identifica-
tivo si trova in adiacenza della sede di ricezione
ad esso assegnata.

Le apparecchiature selezionatrici del tipo sc-—-
pra indicato presentano un ampio campo di applica-
zione industriale, ad esempio in relazione alla se-
lezione di monete, elementl in forma di disco in ge-
nere, fiches e coupon. Per questo motivo, con il
termine di "gettone” come utilizzato nella presente
descrizione, si intendono includere in generale ar-
ticoli aventi una qualsivoglia forma applattita che
differiscono tra di loro per una determinata carat-
teristica quale ad esempio il colore, le dimensioni,
la forma, il peso o altra proprietd rilevabile.

La presente invenzione ¢ stata sviluppata par-
ticolarmente con riferimento ad una macchina sele-

zionatrice di gettoni in forma di disco del tipc

JACOBACC! ¢ PERAM S.p.£.



utilizzato ai tavoli da gioco che differiscono tra
loro per la caratteristica di colore. Questi gettoni
son¢ normalmente utilizzati come puntate ai tavoli
da roulette, ove a ciascun giocatore sono assegnati
gettoni di un determinato colore, aventi un contro-
valore monetario predeterminato. In questo modo, so-
no evitate contestazioni sull’appartenenza della
puntata e dell'eventuale vincita ed 11 giocatore pud
seguire meglio 11 gioco grazie all'univocita del-
1’abbinamento.

L'apparecchiatura selezionatrice oggetto del-
1'invenzione consente di automatizzare 1'operazione
di classificazione e smistamento dei gettonl raccol-
ti alla rinfusa dal croupier, rendendo disponibili
1 gettoni rispondenti alla caratteristica predeter-
minata (in particolare 11 colore) in forma impilata
nelle rispettive sedi di ricezione, dalle quali pos-
sono essere agevolmente prelevati.

Apparecchiature di selezione del tipo citato
nel preambolo della presente descrizione ed applica-
bili particolarmente alla sezione dei gettoni uti-
lizzati ai tavoeli da gioco sono descritte nelle do-
mande di brevetto FR-A-2.392.732 e EP-A-0 424 355.

In entrambe le apparecchiature descritte dalle

domande di brevetto sopra citate, il convogliatore
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é costituito da un trasportatore a catena senza fi-
ne, al gquale sono associate tasche per l'alloggia-
mento dei gettoni. Nell'apparecchiatura descritta in
FR-A-2.392.732, 11 trasportatore a catena compie un
tragitto secondo i lati di un trapezioc posto incli-
nato di poco rispetto alla verticale, portando 1
gettoni da un contenitore di raccolta inferiore ad
un gruppo di selezione posto in orizzontale, legger-
mente inclinato rispetto al tavolo.

Nell'apparecchiatura descritta in EP-A-0 424
355, il trasportatore a catena percorre un tragitto
in un piano orizzontale ed & provvisto di piatti di
alloggiamento dei gettoni movimentabili verticalmen-
te per trasferire 1 singoli gettonl in colonne di
ricezione; in quest'apparecchiatura i1 trasporto dei
gettoni selezionati fino al piano del tavolo non &
effettuato tramite 11 trasportatore, ma tramite un
cilindro pneumatico che solleva le colonne di gettec-
ni impilati.

L'utilizzo di catene in entrambe le apparec-
chiature sopra citate genera problemi: di tensiona-
mento delle medesime, difficolta di lubrificazione
dovute al rischio di contaminazione dei gettoni con
il lubrificante. Ulteriori limitazioni sono poste

alla velocita di catena, in quanto nei passaggi sul-
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le ruote di rinvio i gettoni sono sottoposti ad ac-
celerazioni centrifughe dipendenti dal diametro del-
la ruota di rinvio. Inoltre, 1 passagqgi delle tasche
di raccolta dei gettonl sulle ruote di rinvio gene-
rano rumorosita del sistema.

Allo scopo 41 ovviare agli inconvenienti sopra
citati, costituisce oggetto dell’'invenzione un'appa-
recchiatura selezionatrice del tipo citato nel pre-
ambolo della presente descrizione, caratterizzata
dal fatto che il convogliatore & costituito da una
ruota rigida di trasporto, girevole intorno ad un
agse inclinato, presentante una zona anulare perife-
rica provvista di una pluralitd di sedi, ciascuna
per 1'alloggiamento di un gettone prelevato dal con-
tenitore di raccolta e dal fatto che 1'apparecchia-
tura comprende mezzi motori, atti ad azionare in ro-
tazione la ruota girevole ed un dispositivo di sen-
gsore di posizione angolare della ruota di trasporto,
cocperante con 1l'unita di controllo e comando per
sincronizzare l'attivazione del mezzi d1 trasferi-
mento con la posizione angolare della ruota.

Ulteriori caratteristiche e vantaggi dell’'appa-
recchiatura secondo 1'invenzione, risulteranno dalla
descrizione dettagliata che seque, effettuata con

riferimento ai disegni annessi, fornitil a puro titc-
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lo di esempio non limitativo, in cui:
la fig.l & una vista prospettica, parzialmente

spaccata, dell'apparecchiatura montata in un tavolo

di sopporto,

la £ig.2 & una vista parzialmente sezionata se-

condo 11 piano II-II della fig.l,

la fig.3 & una vista in sezione che illustra un

dettaglio III della fig.2, e
- la £ig.4 & una vista schematica di una sezione
parziale secondo un linea circonferenziale IV-IV
della fig.l, sviluppata in un piano.

Con riferimento ai disegni, un’apparecchiatura
selezionatrice secondo 1l'invenzione comprende una
struttura di sopporto 2, montata internamente ad un
involucro 4, che supporta tramite cuscinetti 6 un
albero motore 8 che si estende secondo un asse in-
clinato rispetto alla verticale.

Sull'albero 8 & montata una ruota di trasporto
10, conformata a disco, fungente da convogliatore
per il trasferimento di gettoni, indicati con G, da
un contenitore di raccolta 12 ad un gruppo di smi-
stamento e classificazione dei gettoni, indicato nel
suo insieme con 14, associato alla struttura fissa

di sopporto 2.

La ruota di trasporto 10 presenta una zona anu-
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lare periferica provvista di una pluralita di sedi
adiacenti 16, disposte cilrconferenzialmente, per
l'alloggiamento del gettoni prelevati dal conteni-
tore 12; clascuna sede essendo predisposta per al-
loggiare un singolo gettone G. Le sedi di alloggia-
mento 16 sono in numero variabile, generalmente da
20 a 36, in dipendenza delle dimensioni del gettone.

La ruota & preferibilmente costituita da un ma-
teriale in lega leggera e le sedi sono di materiale
plastico o metallico e pregentano una parete di base
18 per 11 sopporto del gettone presentante un'aper-
tura 20, la cul funzione sara descritta pil detta-
gliatamente nel sequito.

Un elemento conico 22 & posto a riparo della
ruota di trasporto 10, in modo da facilitare con la
sua conformazione il carico dei gettoni G nelle ri-
spettive sedl di alloggiamento 16.

Nella forma d1 attuazione illustrata, 1'appa-
recchiatura selezionatrice & parzlalmente incassata
internamente ad un tavolo, 11 cul piano ¢ indicato
con 1] riferimento T, con il contenitore di raccolta
12 posto al disotto del plano T ed il gruppo di ri-
cezlone e selezione dei gettoni 14 al disopra di ta-
le piano. I gettoni G raccolti sul piano del tavolo

T cadono per gravita mediante condotti o attraverso
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apposite aperture nel contenitore 12, in cui si tuf-
fa la ruota di trasporto 10 per un arco di cerchio
al fine di prelevare i gettoni da selezionare.

I condotti di adduzione al contenitore {non il-
lustrati) sono da considerarsi accessori all’appa-
recchiatura, in quanto quest’'ultima non & necessa-
riamente da posizionarsi al disotto di un tavolo, ma
pud essere utilizzato in altre configurazioni.

La ruota di trasporto, ruotando, carica i get-
toni G nelle sedi di alloggiamento 16 e 11 alimenta,
uno ad uno in successione, ad un dispositivo sensore
24 che rileva la caratteristica differenziante i
gettonl G stessi ed & predisposto per emettere un
segnale identificativo di tale caratteristica. Nella
fattispecie, i1 sensore & costituito da un lettore
di colore, posizionato al disopra delle sedi di al-
loggiamento 16 della ruota, dotato dif un illuminato-
re a temperatura di colore costante. Il dispositivo
sensore di colore & di per sé noto e sono dispo-
nibili sul mercato dispositi idoneji alla specifica
applicazione gui considerata.

Il gruppo di ricezione e selezione dei gettoni
14 comprende una pluralitid di sedi di ricezione 26
costituite da incavl ricavati in una struttura anu-

lare 28 montata su di un organo a disco 30 a sua
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volta vincolato alla struttura di sopporto 2. A cia-
scuna sede 26 =sono associate colonne di gquida 30 che
81 eatendono in direzlone sostanzialmente parallela
all’ 'asse dil rotazione della ruecta di trasporto. Le
colonne di guida 30 possono essere di diversa con-
formazione, in funzione della specifica applicazio-
ne, Le coclonne di guida poasono essere avvitate alla
struttura anulare 28 con flange e viti in modo da
poter adattare la dimensione delle sedi di ricezione
26 del gettonl alle esigenze dell’applicazione spe-
cifica.

Le sedi di ricezione 26 sono disposte circonfe-
renzlalmente affacciate alla zona anulare della ruo-
ta di trasporto comprendente le sedi di alloggiamen-
to 16 dei gettonl G e presentano una parete di base
32, atta a supportare 1 gettonl impilati, avente
un’estremita rastremata 34 adiacente ad un'apertura
36. I mezzil d1 trasferimento che consentono di tra-
sferire il gettone G dalla sua sede di alloggiamento
16 alla sede di ricezione 26 ad esso assegnata com-
prendono una pluralita 41 organi eiettori 38, cila-
scuno dei quali & associato ad una rispettiva sede
di allogyiamento 16 dei gettoni G della ruota di
trasporto 10. Ciascun eiettore, conformato a gquisa

dl martelletto 38, presenta uno stelo 40 articolato
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in 42 alla ruota di trasporto 10, in posizione pro-
tetta al disotto della parete 18 e due bracci 44 e
46. Ciascun martelletto 38 & mobile tra una posizio-
ne totalmente estratta, in cuil il braccio supericre
44 protrude attraverso l'apertura 20 per sollevare
e deviare il gettone dalla sua sede 41 alloggiamento
16 verso la rispettiva sede di ricezione 26 ed una
posizione retratta, in cuil 11 braccio superiore 44
non interferisce con il gettone. Un grano filettato
48 funge da riscontro nella posizione retratta di
riposo del martelletto 38.

I mezzil di trasferimento comprendono inoltre
una pluralita d4i attuatori 50, associati al disco
fisgso 30, ciascuno dei quall & abbinato ad una ri-
spettiva sede di ricezione 26 dei gettoni. Ciascun
attuatore 50 presenta uno stelo munito di una camma
52, preferibilmente circolare ed & mobile assialmen-
te a seqguito dell'eccitazione di un elettromagnete
54, tra una posizione attiva in cui 1l profilo della
camma coopera con 11 braccio inferiore 46 dell'eiet-
tore 38 per portare quest’ultimo nella sua posizione
estratta ed una posizione inattiva, in cui il profi-
lo della camma ¢ in disimpegno dall'organo elettore.
Una molla 56 tende a mantenere l'attuatore nella sua

posizione inattiva.
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Un’unita d1 controlleo e comando a microproces-
sore & predisposta per ricevere ed elaborare il se-
gnale identificativo della caratteristica del getto-
ne, emesso dal sensore 24 e per comandare l'attiva-
zione dell’'attuatore 50, abbinato alla sede di rice-
zione 26 del gettoni G alla quale & destinato il
gettone identificato, gquando tale gettone si trcva
in adiacenza della sede di ricezione ad esso asse-
gnata.

Quando la camma 52 dell’'attuatore 50 & spostata
asgialmente nella sua posizione attiva, {1 martel-
letto 38 effettua un movimento rotatorio intorno al-
l’articolazione 42, per scavalcare la camma fino a
ragglungere la sua posizione totalmente estratta.
Tale movimento causa 1l sollevamento anteriore del
gettone al disopra dell'estremita rastremata a col-
tello 34 della parete 32 ed a seguito della concomi-
tante rotazione della ruota di trasporto 10 & co-
stretto ad infilarsi nella rispettiva sede 41 rice-
zione ed impilamento 26.

Preferibilmente, in un foro adiacente a ciascu-
na sede di ricezione 26 & disposto un organo presso-
re 58 con uno stelo, mobile assialmente, provvisto
di una rotella terminale 60, che sotto 1'azione di

un organo elastico 62 tende ad esercitare una pres-
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sione sulla parte posteriore del gettone G quardo
gquest’'ultimo & sollevato dalla sua sede di alloggia-
mento 16 dal martelletto 38, in modo da favorire
l1’inserimento del gettone G nella sua sede di rice-
zione 26.

Preferibilmente, a ciascun martelletto 38 scno
associati mezzl elastici 64, tendenti a mantenere i1
martelletto 38 nella sua posizione retratta, in modo
tale per cui, in corrispondenza di una selezione,
anche quando la sede di ricezione 26 e impilamento
gia vuota, i1 martelletto effettul effettivamente un
movimento ad arco secondo il profilo della camma 52,
senza perdere i1 contatto da questo nella sua fase
di discesa, evitando cosi la possibilitd di urto del
martelletto 38 contro lo stelo dell’attuatore 50.

Il sistema d1 eiezione del gettone G a martelli
permette di mantenere il perno di rotazione di cia-
scun martelletto 38 in zona protetta da polveri e
residui sotto la sede di alloggiamento 16. Inoltre,
il movimento di rotazione del martelletto 38 & ana-
logo al movimento di rotazione del gettone G, per
cui, rispetto ad un cinematismo lineare verticale,
presenta minore sfregamento sul gettone G, con mino-
re usura sulla superficie estetica. Il movimento ro-

tatorio, anziché lineare, non ha componenti flessio-
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nali sul martelletto 38, tipici invece di un perno
costretto a sequire una camma, limitando l’usura del
dispositivo di selezione.

Un ulteriore vantaggio risiede nel fatto che in
corrispondenza della fessura 20 di1 ciascuna sede rnion
vi sono elementi meccanici di scorrimento, per cui
eventuale sporcizia presente non causa danni ai ci-
nematismi.

La ruota di trasporto 10 dei gettonil G & azio-
nata in rotazione tramite un motoriduttore 70 ed &
previsto un sistema di frizionamento 72 che, in caso
di impuntamento del gettoni G, permette di limitare
la coppia trasmessa alla ruota di trasporto 10 per
non causare danni all'apparecchiatura.

Un sensore di posizione angolare della ruota di
trasporto 10, costituité ad esempio da un encoder
ottico rotativo 74 & calettato sull’albero 8 della

ruota di trasporto 10 con la funzione di generare il

sincronismo elettrico di comando agli attuatori a
camme. Un'ulteriore funzione dell'encoder & quella
di rilevare l'effettiva rotazione della ruota di
trasporto 10, in modo da generare un allarme nel ca-
so d1 Intervento della frizione,.

Le sedi di ricezione 26 del gettoni G sono pre-

feribilmente disposte secondo un falso passo Py mag-
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giore del passo P delle sedi di alloggiamento 16 del
gettonl G, tali passi soddisfacendo alla relazicne
n P, = (ntl) - P, dove n ¢ 11 numero di sedi d4i ri-
cezione 26 ed impilamento dei gettoni G. Ad esempio,
1 passi sono tali per cul dodici sedi di ricezione
26 del gettoni G coprono l'arco di cerchio dato da

tredici gsedi di alloggiamento al passo P.

Lo sfalsamento di passo & necessario al fine di
limitare la sollecitazione tangenziale sul disco nel
caso di selezione sincrona di pid di due gettonti.
L"apparecchiatura pud essere dotata di un sistema
elettronico a microprocessore dotato di interfaccia
operatore a diaplay LCD, in grado di emettere mes-
saggi di diagnostica, effettuare semplici report di
macchina ed informare l'operatore sullo stato mac-
china. L'unita d4i controllo comando a microproces-
gsore interconnette 1l sensore di colore, 1'encoder
della ruota di trasport§ 10 e gli elettromagneti di
selezione 54 e quant'altro normalmente necessario
secondo le norme di protezione elettrica e di ali-
mentazione dell’"apparecchiatura.

Una semplice procedura di calibrazione permette
1’autoapprendimento dei colori ed il lorec abbinamen-
to alla sede di ricezione 26 ed impilamento. Il =2i-

stema elettronico di gestione pud essere dotato di
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una porta geriale di comunicazione a cul potra esse-
re connessc un PC esterno per il trasferimento velo-
ce di dati e maggiore potenziale di diagnostica e
parametrizzazione verso il sensore di colore.

Ad esemplo, 1l'apparecchiatura oggetto dell’in-
venzione permette la selezione di gettoni colorati
del tipo usualmente utilizzato ai taveoli da gioco
aventi diametro compreso tra 35 e 48 mm, spessore
compreso tra 2,5 e 3,5 mm ed un peso compreso tra 6
e 15 g.

Nella sua forma di attuazione preferita, 1’ap-
parecchiatura selezionatrice & predisposta per rece-
pire nel contenitore i gettonl raccolti, fino ad un
massimo di circa duemila pezzi {la quantita essendo
dipendente dal volume e dalle dimensioni dei getto-
ni) e di selezionare i gettoni per colore, preferi-
bilmente fino a dieci colori, presentando i gettoni
in apposite sedi di impilamento ergonomiche ed este-
ticamente apprezzabili, a disposizione del croupier
per la loro distribuzione.

I1 numero di sedi di ricezione 26 - ed impilamen-
to pué essere superiore al numero di colori parame-
trizzati in fase di apprendimento del colore: in
questo caso, 1 gettoni non appartenentl ail colori

parametrizzati sono impilati in ulteriori colonne di
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impilamento poste alla fine della sequenza di colon-
ne parametrizzate.
L’apparecchiatura & particolarmente predisposta
per l’'applicazione specifica di abbinamento a tavoli
di roulette e per questo scopo pud essere montata in
un involucro su ruote, portante nella parte superio-
re elementi di accoppiamento al tavolo per una faci-
le ed immediata sostituibilitd. In gquesto modo,
1'apparecchiatura pud essere facilmente sostituilta
in caso di guasto o per manutenzione periodica del

tavolo cui & abbinata.
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RIVENDICAZIONI

1. Apparecchiatura per la selezione, secondo una
caratteristica predeterminata, di gettoni accumulati
alla rinfusa, atta a smistare gettoni rispondenti
alla caratteristica differenziante ad una rispettiva
gede di ricezione, comprendente:

- una struttura di sopporto (2, 30) alla quale &
aggociato un contenitore di raccolta dei gettoni
(12) ed una pluralita di sedi di ricezione (14, 26),
- un sensore (24) predisposto per rilevare la ca-
ratteristica predeterminata di ciascun gettone (G)
ed emettere un segnale identificativo di1 tale carat-
teristica,

- un convogliatore (10) atto ad alimentare cia-
gscun gettone (G), prelevato in successione dal con-
tenitore di raccolta (12), al sensore per il rileva-
mento della caratteristica e gquindi in adiacenza al-

la rispettiva sede di ricezione (12),

- mezzi di trasferimento (38, 50, 52) associati
al convogliatore {10} ed alla struttura di sopporto
(2, 30), atti a deviare ciascun gettone dal convo-
gliatore (10) alla rispettiva sede di ricezione, e
- un'unita di controllo e comando, cooperante con
il sensore (24) e predisposta per comandare 1’atti-

vazione del mezzi di trasferimento quando i1 getteone
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{G) rispondente al segnale identificativo si trova
in adiacenza della sede di ricezione ad esso asse-
gnata,

caratterizzata dal fatto che il convogliatore & co-
stituito da una ruota rigida di trasporto (10}, gi-
revole intorno ad un asse inclinato, presentante una
zona anulare periferica provvista di una pluralita
di sedi (16), ciascuna per 1'alleggiamento di un
gettone (G) prelevato dal contenitore di raccolta,
e dal fatto che l’apparecchiatura comprende mezzi
motori (8, 70) atti ad azionare in rotazione detta
ruota di trasporto (10) ed un dispositivo sensore di
posizione angolare (74) della ruota di trasporto
(10) cooperante con 1’unitd di controllo e comando
per sincronizzare l1'attivazione dei mezzi di trasfe-
rimento con la posizione angolare della ruota (10).
2. Apparecchiatura secondo la rivendicazione 1,
caratterizzata dal fatto che ciascuna sede di allog-
giamento dei gettoni (16) presenta una parete di
sopporto (18) del gettone (G) provvista di un’aper-
tura (20}, i mezzi di trasferimento comprendono una
pluralita di organi eiettori (38), ciascuno dei qua-
1i & associato ad una sede di alloggiamento (16) dei
gettoni (G) della ruota di trasporto, detto organo

eiettore essendo costituito da un martelletto (38)
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con uno stelo (40) articolato alla ruota di traspor-—
to (10} al disotto della parete di base (18) de.la
sede di alloggiamento (16) del gettone (G) e due
bracci (44, 46) ed essendo mobile tra una posizione
estratta in cui 11 braccio superiore {(44) protrude
attraverso detta apertura (20) per deviare il getto-
ne (G) dalla sede di alloggiamento (16) verso la ri-
spettiva sede di ricezione ed una posizione retratta
in cui detto bhraccio (44) non interferisce con i1l
gettone (G}, una pluralita di organi attuatori (50)
a comando elettrico, ciascuno dei quali & associato
alla struttura fissa di sopporto (30) ed abbinato ad
una rispettiva sede di ricezione (26) dei gettoni
(G), clascun attuatore essendo costituito da uno
stelo (50) munito di una camma (52) ed essendo mobi-
le assialmente tra una posizione attiva in cui 11
profilo della camma coopera con l'organc eiettore
(38) per portarlo nella sua posizione estratta ed
una posizione inattiva, in cui il profilo della cam-
ma ¢ disimpegnato dall’'organo eiettore (38), essendo
previsti mezzi elastici (56) tendenti a mantenere
detta camma nella posizione inattiva.

3. Apparecchiatura secondo la rivendicazione 2, in
culi a ciascun organo eiettore (38) sonoc associati

mezzl elastici (64) tendenti a mantenere l'eiettore
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{38) nella posizione retratta.

4. Apparecchiatura secondo una qualsiasi delle ri-
vendicazioni 1 a 3, Iin cui il dispositivo sensore di
posizione angolare (74) & costituito da un encoder
ottico rotativo.

5. Apparecchiatura secondo una qualsiasi delle ri-
vendicazioni 1 a 4, 1in cuil ai mezzi motori (70, 8)
sono associati mezzi di frizionamento (72) atti a
limitare la coppla trasmessa alla ruota di trasporto
(10) in caso di impuntamento dei gettoni.

6. Apparecchiatura secondo una qualsiasi delle ri-
vendicazioni 2 a 5, in cui ciascun organo attuatore
a stelo (50) & fissato ad una struttura di sopporto
a guisa di disco fisso (30) coassiale con la runta
di trasporto (10), con lo stelo (50) montato radial-
mente ed in cul 1'attivazione degli organi attuatori
¢ generata mediante un elettromagnete (54).

7. Apparecchiatura secondo una qualsiasi delle ri-
vendicazioni 2 a 6, in cui dette sedi di ricezione
(26) dei gettoni (G) sono disposte circonferenzial-
mente in posizione affacciata alla zona anulare del-
la ruota di trasporto (10) in cui sono ricavate le
sedi di alloggiamento (16) dei gettoni; ciascuna se-
de di ricezione (26) presentando alla base un’aper-

tura (36) per il trasferimento del gettone (G) dalla
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sua sede di alloggiamento (16) all’'interno della se-
de di ricezione {26) e presentando una parete di bha-
se (32) per il sopporto dei gettoni (G) impilati,
avente un’'estremitd rastremata (34) rivolta verso
l"apertura (36), fungente da deviatore e suscettibi-
le di cooperare con 1l gettone (G) per il favorirne
1'inserimento nella sede di ricezione {26) gquando
l'eiettore (38) si trova nella sua posizione estrat-
ta.
8. Apparecchiatura secondo una qualsiasi delle ri-
vendicazioni 2 a 7, in cui a ciascun organo eiettore
(38) sono associati mezzil elastici (64) tendenti a
mantenere l'eiettore nella sua posizione retratta.
9. Apparecchiatura secondo una qualsiasi delle ri-
vendicazioni 2 a 8, in cul a c¢lascuna sede di rice-
zione (26) dei gettoni (G) & associato un organo
pressore (58, 60, 62) atto ad esercitare una pres-
sione sulla superficie del gettone, sotto 1'azione
di mezzi elastici, quando l’eiettore & nella sua po-
sizione estratta.

Il tutto sostanzialmente come descritto ed il-

lustrato nei disegni annessi per gli scopi sopra

specificati.

PER INCARIBY

Dott. Frgcesco SERRA
/

{tn o por 4 cind)
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