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ObsluZné zafizeni pro zapradani pfize u bezvie-
tenového dopradactiho stroje vykazujici vytvare-
ni zapfadaci zdlohy pfize relativné pomalym po-
hybem zapfadaci paky, tedy bez $kodlivych ra-
zovych a napéfovych uéinkd na pffzi, pri¢emz
nasledné zahdjeni spotiebovani vytvoiené za-
préddaci zalohy je regulovatelné z hlediska &aso-
vého v ndvaznosti na soubéZné a nasledné pro-
bihajfci tikony zaptadactho procesu, jakoz i z
hlediska priibéhu rychlosti spotiebovani zapfa-
daci zalohy ptize pfi zavadénf konce prize do
spfadaciho rotoru se zfetelem na rizné zpraco-
vavané materisly a podobné. Re$eni poziistava z
toho, Ze v télese zapfadaci hlavice je vratné
posuvné usporddédn stolek opatfeny piitné k
dréaze jeho nuceného pohybu pfestavitelnou na-
raZkou vystupujic{ proti oviAdanému ramenu
vykyvné tihlové zapradaci paky, priéemz v dosa-
hu konce fe¢eného ovlddaného ramene vikyvné
uhlové zapfiddaci paky je upraven koénicky za-
chyiny &ep vytvofeny na konci padaciho ramene
spojeného vykyvné se stolkem.
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Vyndlez se tykd obsluZného zarizeni pro zapradani prize,
zejména u bezvretenového dopfadaciho stroje, zahrnujiciho jednak
alespoii jednu nasdvaci hubici pro nasdti prize od navijené civky
nebo zdlozZni zapradaci civky a zaprada01 rameno se zaprada01 hla-
vici, vybavenou tustrojim pro Fizené zavedeni konce prize do spra-
daci jednotky dopradaciho stroje.

Je 2znédmo vice Kkonkrétnich provedeni obsluZného zarizeni.
Napfiklad v pat. spisu EP 106 809 je popsano obsluiné za¥izeni se
soustavou nasdvaciho, prevade01ch a zapradacich elementd pro vy-
hleddvani a zavedeni prize do spradac1 jednotky P¥i pretrhu prl-
ze v prubéhu spradaciho procesu Jje konec prlze po opustenl spram
daci jednotky navinut na civku. ObsluZné zafizeni musi konec pri-
ze na civce vyhledat a potom zavést do spradaci jednotky. K tomu
Gcelu ma upravenou nasdvaci hubici pro Vyhledanl a nasati prlze
od zpétné rotujlcl civky. Doba nasdvani je stanovena a po jejim
uplynuti je nasévaci hubice odddlena od civky do druhé predava01
polohy, pricemZ mezi civkou a touto druhou polohou je prize na-
pjata. Na obsluZném zarizeni je dale upraveno prevadéci rameno
s navadéci hlavou, kterd pfi svém vykyvu 2z vychozi do predavaci
polohy krizZi nap]atou prizi mezi civkou a koncem nasdvaci hubice
a prevadi ji smérem k zapradaci hlav101, upravené na zapradacim
ramenu. Zaprddaci hlavice po prevzeti prize provede pfesun k vy-
stupnl trubici spféddaci jednotky a prislusnym ovladacim zarizenim
pro *izeni vlastniho zaprddaciho procesu, se provede zapredeni.

Podobné ukony jsou provadeny prl smeku plné navinuté civky,
kterd je odvedena. ObsluZné za¥izeni provadi po vyméné civky za-
preden1 pom001 prlze z pomocné civky, umisténé na obsluZném zafi-
zeni. Pfize je mezi pomocnou civkou a nasdvaci trubici také na-
pjata a prevddéci rameno s navddéci hlavou provede presun prize
k zapfaddaci hlavici jak shora uvedeno. Po zapredenl je prize na-
vedena na prazdnou dutinku vloZenou po vyméné plné civky do navi-
je01ch ramen. Celé zarizeni je relativné mnohem 51021tejs1, nez
je popsano a vykazuje celou soustavu prvkid, ale v podstaté je na
kazdém obsluzZném zarizeni alespori jedna nasdvaci hubice a zapra-
daci hlav1ce, upravené na vykyvnych a/nebo posuvnych ramenech
a zpraVLdla i prevadecl rameno s navadéci hlavou pro prevedeni
prize od nasavaci hubice k zaprddaci hlavici. Cely proces od vy-
hleddni prize po zap¥edeni vyZaduje urcity cCasovy interval, ktery
trvad nékolik desitek sekund.

ProtoZe jsou to automatickd zarizeni, pojiZdéji podél bez-
vretenového dopradaciho stroje a pracuji bez dozoru obsluhy. Sta-
va se ale, Ze z néjaké priéiny dojde k poruse, kterd sice nezas-
tavi chod tohoto sloZitého zarizeni, ale zpusobi, Ze do nékterého
Ustroji neni p¥ize sprdvné navedena. Je to zpusobeno naptfiklad
tim, Ze konec pfize nebyl na navijené civce vibec nalezen nebo na
pomocné civce prize dosla, nebo doslo pfi p¥ipravné operaci. pri
vytvareni zapradaci zalohy k pretrhu prize a podobné. V tomto
prlpade provadi a dokon&i na prislusném misté obsluZné zarizeni
sv031 ¢innost nelspésné. Tomu se béZné celi opatrenim, které spo-
¢ivd v opakovéni obsluZné operace, pritom poCet opakovani mizZe
obsluhujici persondl nastavit. JestliZe ani po nastaveném poctu
pokus®@ nedojde k obnoveni normdlniho provozu, tj. zapredeni pra-
covniho mista, je toto odstaveno. K témto porucham nejcastéji
dochdzi na zadatku pracovniho cyklu obsluZného zarizeni.
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Problém, aby se zkratil nebo prerusil zapradaci proces pri
nenasdti prize nebo pri jejim nenavedeni do nékterého z prvki .ob-
sluZného zarizeni a zahdjilo se opakovani procesu dfive, neZ pri
normadlnim ukonéeni celého zapradaciho procesu, je popsén v Cs.
autorském osvédéeni &. 270 346, kde alesponn prevadéci rameno je
na navddéci hlavé obsluZného zatizeni opatfeno kontrolnim ¢idlem
pritomnosti prize a toto kontrolni ¢idlo je spojeno s ridicim
systémem obsluZného zarizeni. Ridici systém obsahuje provozni
zapradaci blok a chybovy ¥idici blok, jakoZz i prepinaci blok pro
prepnuti obsluZného zarizeni 2z provozniho zaprddaciho bloku na
chybovy ¥idici blok.

Jedna z priéin chyb v zapfédacim procesu je tahové plusobeni
zvySeného podtlaku v nasdvaci hubici na p¥izi, nasdvanou z navi-
jené civky nebo z pomocné civky a rozprostirané v napjatém stavu
k zachycovacim, pfevadécim a napinacim soustavam prvkud obsluZného
zarizeni. V pripadé, Ze jsou nékteré z vodic¢l zachycovacich, pre-
vadécich a napinacich prvkd obsluZného zarizeni uvadény do svych
pracovnich poloh zrychlenym zplisobem, Jje nebezpe¢i, Ze se pfeva-
déna, navadénd a do zapradaci zdlohy vytahovand prize pretrhne,
coZ ve svém disledku vede k chybam v ndsledném zapradacim proce-
su. V této souvislosti se jevi vyhodné, aby p¥i téchto ukonech
s prizi bylo moZné alespori &astedné zpétné vyuZivat Usek prize
nasadty do nasavaci hubice po vyhleddni 3jejiho konce na navijené
nebo pomocné civce.

Aby toho bylo moZné vyuZit a aby nebyl nasaty Usek prize pu-
sobenim vysokého podtlaku v nasdvaci hubici poskozen, a prfitom
aby tah v tomto useku vyhledané prize byl priméreny, bylo vytvo-
feno reseni, spoéivajici v tom, Ze v podtlakovém kanalu je uspo-
t4ddna pohybliva clona k omezeni udrovné podtlaku v pfipojené na-
sidvaci hubici po nasati pfize, priéemZ délka useku mezi vstupnim
Ustim nasdvaci hubice a pohyblivou clonou je vétsi neZ potrebna
délka prize nutnd k zapredeni. Pfize miZe byt 2z nasdvaci hubice
zpétné lehce vtahovdna a uUc¢elné vyuzivéna, zejména pri vytvareni
zapradaci zdlohy na. pohyblivych prvcich zapradaci hlavice.

K dalsi poruse v zaprddacim procesu dochdzi nasledné az pri
napojovani konce prize na stuzku vldken v drdZce spradaciho roto-
ru, coZ je 2v1Aa3ité zavislé na hodnoté rychlosti zpétného spousté-
ni konce prize, synchronizaci roztoceni spréddaciho rotoru na po-
Zadované otadky po jeho pfedchozim mechanickém vycéisténi a rozbé-
hu dodavky ojednocenych vldken z vycesdvaciho Ustroji spradaci
jednotky.

Ze shora uvedenych duvodd Jjsou dva uUkony zvlasté choulosti-
vé. Jde o tuUkon, ktery =zdlezi v tom, Ze se prize s vytvarenou
prisludnou zapfadaci zalohou zavede k vystupni trubici spradaciho
motoru, a v tom, Ze se opét konec pfize zavede do spréddaciho ro-
toru, aby se 2zde konec prize na obvodu spradaciho rotoru setkal
se stuZkou vlaken dodavanymi vyéesdvacim ustrojim spradaci jed-
notky. Pravé na tomto poslednim dkonu zavisi Uspéch i jakost za-
ptedeni prize, p¥icemZ pfi prvnim udkonu, zejména pri vytvéareni
zapradaci zdlohy p¥ize, dochdzi k nezddoucim pretrhim prize.

Problém vytvdfeni a spot¥ebovdni zaprddaci zalohy, zejména
u slabych prizi zGstal pres vSechna shora uvedend zdokonaleni
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obsluzného zarizeni v podstaté nedofes$en. V ramci pracovniho cyk-
lu obsluZného zatizeni nebyly dosud vytvoreny podminky pro tvorbu
zapradaci zdlohy pr¥ize u zaprddaci hlavice plynulym relativné po-
malym pohybem pohyblivych prvki, a naopak pri spotrebovani vytvo-
rené zaprddaci. zadlohy, neni dosud - postupovdno relativné rychle
a synchronné v navaznosti na zahdjenou funkci spradaci jednotky
a druh zpracovavaného textilniho vldkenného materialu.

Ukolem vyndlezu Jje proto zdokonaleni zapradaciho procesu
vytvofenim vhodnych podminek p¥i mechanickém pusobeni na prizi,
zavedenim fizeného pohybu p¥islus$ného dustroji u zaptddaci hlavi-
ce, jednak pri vytvareni zaprddaci zdlohy prize a jednak pri je-
jim spotfebovdni, aby nevznikaly pretrhy prize a ptreruseni nebo
chyby v zapradani p¥ize z hlediska kvality zapredku a druhu zpra-
covavaného materidlu, pri rdaznych provoznich reZimech bezvreteno-
vého dopradaciho stroje.

Vytydeného dkolu je dosaZeno u zarizeni, jehoZ podstata spo-
é¢ivd v tom, Ze v télese zapradaci hlavice je vratné posuvné uspo-
r4dan stoledek opatfeny pricéné k drédze jeho nuceného pohybu pre-
stavitelnou nardzZkou vystupujici proti ovladanému ramenu vykyvneé
Ghlové zapradaci paky, pri¢emZz v dosahu konce recdeného ovladaného
ramene vykyvné Uhlové zapradaci paky je upraven kénicky zachytny
Gep vytvoreny na konci padaciho ramene spojeného vykyvné se sto-
leckem.

Ucinky FeSeni podle vyndlezu spoc¢ivaji predevSim v tom, Ze
vytvareni zaprddaci zdlohy prize se déje relativné pomalu, tedy
bez $kodlivych razovych a napétovych d¢inkl na prizi, pfi nichz
vznikaji pfetrhy, velikost zaprddaci =zdlohy prize lze snadno re-
gulovat, pridemZ ndsledné =zahdjeni spot¥ebovani vytvorené zapra-
daci zalohy je regulovatelné z hlediska ¢asového v navaznosti na
soubézné a nasledné probihajici dkony zapradaciho procesu, jakoZ
i z hlediska prubéhu rychlosti spot¥ebovani zapr¥adaci zalohy pri-
ze pri zavddéni konce prize do spréddaciho rotoru se zretelem na
razné zpracovdvané materidly a podobné.

Daldi vyhody a 1uUc¢inky fesSeni podle vyndlezu Jjsou patrny
z nasledujiciho popisu pfikladu obsluZného zarizeni pro zapradani
nebo vyménu civek a z pripojenych vykresd, kde na obr. 1 je za-
pradaci hlavice ve fazi zachyceni prize rozprostfené predtim na-
savaci hubici, na obr. 2 je ndslednd faze v Cinnosti zapradaci
hlavice s vychylenou udhlovou zapféddaci pdkou pro vytvoreni zapra-
daci zdlohy pfrize, na obr. 3 Jje zaprddaci hlavice ve fazi zapra-
dani prize pri uvolriovdni zapfddaci zdlohy prize, na obr. 4 je
istroji zaptadaci hlavice v klidové zadkladni poloze, na obr. 5 je
ustroji zaprfddaci hlavice ve fazi vytvareni zaprddaci zalohy pri-
ze, na obr. 6 je Ustroji zaprddaci hlavice s dosaZenou konecnou
polohou prvka po vytvoreni zapradaci zdlohy prize na obr. 7 je
fadze zpétného pohybu Wstroji zapfddaci hlavice pfi uvolnovani
zaprddaci zalohy prize a na obr. 8 je Kkinematické schéma funkce
dvou krajnich poloh prestavitelné nardzky pro ovladani udhlové
zapradaci pdky pri uvolriovdni zaprddaci zalohy prize.

ObsluZné zarizeni je vybaveno jednak pro vyhleddni a nasati
konce pfize 1 z nezndzornéné navijené civky, respektive z nezna-
zornéné pomocné civky do dvou uvrati pfestavitelnou nasévaci hu-
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bici 2, uloZenou nap¥iklad vykyvné na nezndzornéném ramenu a po-
moci spojovaciho pruZného ¢lenu spojenou s podtlakovym kandlem,
napojenym na nezndzornény zdroj podtlaku, jednak zaprddaci hlavi-
ci 7 s pevnymi vodic¢i 3, 4 prize 1 a s vykyvnou dvouramennou za-
pradaci padskou 17. Zapfddaci hlavice 7 Jje obdobné jako nasavaci
hubice 2 upravena alespoti do dvou uvrati, a to napriklad za pomo-
ci nezndzornéného zapradaciho ramene nebo vykyvnych paralelnich
zaprddacich ramen 5. ObsluZné zarizeni je ddle vybaveno nezndzor-
nénym za¥izenim pro zpétné pootdceni navijenou nezndzornénou civ-
kou pfi hleddni a nasdvani konce pfize 1, tvoreném napfiklad hna-
cim vidled¢kem se 2zvlastni pohonem, uchyceném na pomocném ramenu
a podobné. Zapraddaci hlavice 7 p¥i své ¢Cinnosti se dostava do
blizkosti vystupni trubice 8 sprddaci jednotky 9; pricemz spolu-
pracuje se zarizenim 28 pro preruseni prize 1 v Useku mezi zapra-
daci hlavici 7 a dstim nasdvaci hubice 2.

Ustroji v télese zapradaci hlavice 7 sestdva z paralelnich
vodicich elementd 11, 12 na nichZ, nebo na jiném nezndzornéném
vedeni, napriklad v podobé drdzZek, je vratné posuvné usporadan
stolek 13, opat¥eny postranni kladkou 15, kterd je v zabéru s ov-
ladaci vackou 16, jejiz excentricita wuddvad zdvih stolku 13. Ze
'zdkladni polohy je stolek 13 neustdle tlac¢en pruZinou 14, ¢imZ se
soucasné vymezuje vile mezi ovlddaci vaékou 16 a postranni klad-
kou 15. Po strané stolku 13 je v télese zapradaci hlavice 7 uchy-
cena vykyvné uUhlova zapradaci pdka 17, jejiz prislusné rameno se
zdchytem 10 p¥i vychyleni vytvari spolu s pevnymi vodic¢i 3, 4 lo-
menou drdhu pro vytvoreni zaprddaci zAlohy prize 1. Druhé rameno
. 23 dhlové zapradaci paky 17 je opatfeno zkosenim 24, dhlové ko-
respondujicim s kénickym zachytnym cepem 18 usporadanym vertikal-
né na konci 2la padaciho ramene 21. Uhlovd zapradaci pdka 17 je
zatiZena taZnou pruZinou 25, podporujici vychylovani Ghlové za-
pradaci padky 17 ve sméru k nastavitelnému dorazu 26, upraveného
na télesu zapradaci hlavice 7.

Padaci rameno 21 je usporadddno podélné a vykyvné vedle téle-
sa stolku 13 a je s nim spojeno pomoci Eepu 20. Proti zadnimu
konci 21a padaciho ramene 21 Jje na télese zapradaci hlavice 7
upraven pruzZny ndraznik 22, napriklad ve formé tvarované planzZe-
ty, pro vyvozeni zdvihu padaciho ramene 21 za uUcelem zaklesnuti
kénického zachytného cepu 18 na Jjeho druhém konci 2la za zkoseni
24 druhého ramene 23 uUhlové zapradaci pdky 17, jak je ukadzano na
obr. 4.

.V predni ¢asti stolku 13 je v pric¢né drdZce 27 upravena
prestavitlend nardzka 19, leZici v drovni druhého ramene udhlové
zapradaci padky 17. Oblast stolku 13 kolem této pricéné drdzky 27
je opatrena nezndzornénou stupnici pro serizovaci ucely.

Funkce ustroji zap¥adaci hlavice 7 je ndsledujici: Ovladaci
vacka 16 se zacCne pootdcet ve sméru Sipky a prostrednictvim klad-
ky 15 uvolnuje stolek 13 z jeho klidové vychozi polohy, kterda je
zndzornéna na obr. 4 a pr¥i niz byl zachyt 10 na prislusném ramenu
Uhlové zapradaci pdky 17 v zadkrytu s dalSimi pevnymi vodié&i 3,
4 zapréadaci hlavice 7, aby prize 1 mohla byt mezi né zavedena.
Uvolnovany stolek 13, tlaceny, eventudlné taZeny pruZinou 14, je
sledovan ovladanym ramenem 23 Uhlové zapradaci paky 17, a to tak,
Ze toto ovladdané rameno 23 nejprve sleduje ustupujici pFfestavi-
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tlenou nardzku 19 na stolku 13. Postupné, jak se stolek 13 posou-
vd, zadne se narazka 19 od rec¢eného ovladdaného ramene 23 udhlové
zapradac1 pdky 17 vzdalovat, protoZe toto ovladané rameno 23 je
svym zkosenim 24 samosvorné zaklesnuto za konlcky zédchytny cep
18 na volném konci 2la padaciho ramene 21, které je jesté na svém
opa¢ném konci pod plUsobenim pruZného naraznlku 22, udrzujicim pa-
daci rameno 21 ve zvednuté poloze. Samosvorny uc1nek ve SpOjenl
- kénicky zachytny Sep 18 a zkoseni 24 na ramenu 23 Uhlové zapra-
daci paky 17 - je dale zabezpecovan tahem pruZiny 25 za prislusné
rameno uhlové zaprédaci padky 17. Uhlovd zaptadaci pdka 17 potom
ddle sleduje pohyb stolku 13 vyhradne prostredn1ctv1m padac1ho
ramene 21 a jeho kénického zdchytného cepu 24, pficemZz vzhledem
k vzdalenosti tohoto kénického zachytneho ¢epu 24 a bodu otaceni .
dhlové zapradaci pédky 17 je zrejmé, Ze pohyb dhlové zapradaci pa-
ky 17 probihd relativné pomalu, coZ je pro ucel probihajiciho
vytvareni zapfadaci zdlohy prize 1, mezi pevnymi vodici 3, 4
a zachytem 10 dhlové zapradaci paky 17 nejvyhodnéjsi.

Uhlova zapfédaci padka 17 sleduje takto posun stolku 13 aZ do
okamZziku, neZ narazi na stav1te1ny doraz .26, ktery dalsi pohyb
dhlové zapradac1 padky omezi a soucasné urci delku zapradaci zalo-
hy prize 1, kterd bude pozdéji spotfebovana spusSténim konce prize
1 do vystupnl trubice 8 a dale do neznazornéného rotoru sprada01
jednotky 9. ProtoZe ovladaci vacka 16 dosud neskoncila svaj plny
zdvih, posouvd se stolek 13 jesté dale, bez ohledu na to, jaké
konecne polohy dhlovad zapradaci paka 17 dosdhla. Pritom kénicky
zadchytny &ep 18 spolu s jeho padacim ramenem 21 predbehne zkoseni
24 ramene 23 st031c1 dhlové zaptadaci pdky 17, <&imZ se uvedeny
kénicky zachytny éep 18 uvolni ze samosvorného zaklesnutl. V das-
ledku toho volny konec pada01ho ramene 21 grav1tac1 padne doltd do
své spodni polohy, vymezené nezndzornénym dorazem. Kénicky
zachytny éep 18 se ocitne pod drovni ramene 23 uhlové zapradaci
pédky 17. Ovladaci vadka 16 dokonc¢i svoji pulotacku pro plny zdvih
stolku 13.

Nadsleduje faze spotfebovadni vytvorené zaprddaci zdlohy prize
1 po jejim preruseni zarizenim 28 pro preruseni pfize 1 v useku
mezi zapradaci hlavici 7 a uUstim nasdvaci hubice 2. Jak je patrné
z porovnani obr. 6 a 7, musi stolek 13 pri zpétném vratném chodu
prekonat urditou vzddlenost, neZ na ném uchycend prestavitelna
nardZka 19 se dostane do styku s ovlddanym ramenem 23 udhlové za-
pfaddaci paky 17. Tato vzdalenost je vétsi nebo mensi, podle toho,
jak je nastaven nastavitelny doraz 26 pro udhlovou zapradaci paku
17 a jak je nastavena nastavitelnd nardzka 19 v priéné draiZce 27
stolku 13. Teprve aZ potom, co dojde k recenému dotyku prestavi-
telné naraZky 19 s ovlddanym ramenem 23, je Uhlova zaprédaci péaka
17 vracena touto prestavitelnou nardzkou 19 do své zdkladni polo-
hy, priéemZ se zfetelem na postaveni prestavitelné narazky 19 vi-
&i bodu otadceni udhlové zaprddaci pdky 17, respektive vaci nvlada-
nému ramenu 23 uGhlové zapradaci pdky 17, je zpétny pohyb dhlové
zaprddaci pdky 17 do této polohy patriéné rychly. Rameno 23 uhlo-
vé zapradaci paky 17 bezpecné miji kénicky z&chytny Cep 18 na
spadlém padacim ramenu 21.

Podle obr. 8 je féze ovladdani uUhlové zapradaci péky 17 pri
spotfebovdni vytvorené zapradaci zdlohy prize vysvétlena takto:
Pohybuje-li se stolek 13, a tim i prestavitlend narédZka 19
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2z vychozi klidové polohy do vysunuté krajni polohy a =zpét kon-
stantni rychlosti, coz je zajlsteno jednou obratkou ovladaci vac-
ky 16, je ke zpétnému vraceni ramene 23 uhlové zapradaci paky 17
pri poloze I prestavitelné nardzky 19 v priéné drdazce 27 potrfebny
¢as Ty a v poloze II pfestavitelné nardzky 19 v pric¢né drazZce 27

stolku 13 cas Try. Prestavenim pfestavitelné nardZky 19 v pricné

draZce 27 stolku 13 lze tedy ménit rychlost spotfebovani vytvore-
né zapradaci zalohy pfize 1 a tedy rychlost spousténi konce prize
1 do vystupni trubice 8 a ddle do spradaciho rotoru spfadaci jed-
notky 9.

Blizi-1i se stolek 13 do své zakladni klidové polohy, narazi
spadlé rameno 21 svou zadni &asti na ndraznik 22, padaci rameno
se zvedne, priéemZ se jeho kénicky zachytny Cep 18 predsune pred
zkoseni 24 ovlddaného ramene 23 uhlové zapradaci paky 17, aby byl
spolu s nim pfipraven k samosvornému zaklesnuti, jak bylo popsano
vySe pfi opakovani cyklu zaprddani prize 1.
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PATENTOVE NAROKY

ObsluZné zarizeni pro zapradddni prize u bezvretenového dopra-

‘daciho stroje, zahrnujici jednak alespon jednu nasavaci hubici

pro nasati pfize od navijené civky nebo zadlozZni zapradaci civ-
ky, zaprddaci rameno se zaprfadaci hlavici s vykyvnou uhlovou
zaprddaci pakou, napojené na ovladaci zarizeni pro rizeni za-
vedeni konce prize do sprddaci jednotky dopradaciho stroje,
a popripadé alespon jedno prevddéci rameno s navadéci hlavou,
k prevedeni p¥ize od nasdvaci hubice k zapréddaci hlavici, vy-
znadujici se tim, Ze v télesu zaprddaci hlavice (7) je vratné
posuvné usporaddn stolek (13), opatfeny pricéné k draze jeho
nuceného pohybu prestavitelnou nardzkou (19) vystupujici proti
ovladdanému ramenu (23) vykyvné Uhlové zapradaci paky (17),
pri¢emZ v dosahu konce redeného ovladaného ramene (23) vykyvné
dhlové zapradaci pdky (17) je upraven kénicky zachytny cep
(18) vytvoreny na konci (2la) padaciho ramene (21) spojeného
vykyvné se stoleckem (13). '

Obsluzné zarizeni podle bodu 1, vyznac¢ujici se tim, Ze stolek
(13) je uloZen na paralelnich vodicich elementech (11, 12)
a je opatfeny postranni kladkou (15), kterd je v zdbéru s ov-
lddaci vadkou (16), pfridemZ stolek (13) je pruZinou (14) spo-
jen se zapradaci hlavici (7).

ObsluZné za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze padaci
rameno (21) je uspordddno podélné a vykyvné vedle télesa stol-
ku (13) a je s nim spojeno pomoci cepu (20).

Obsluzné zarizeni podle bodu 12, vyznacujici se tim, Ze proti
konci (21a) padaciho ramene (21) je na télese zapradaci hlavi-
ce (7) upraven zvedaci pruZny ndraznik (22) pro vyvozeni zdvi-
hu padaciho ramene (21) k zaklesnuti kénického zachytného cepu
(18) na jeho konci (2la) 2za zkoseni (24) ovladaného ramena
(23) dhlové zaprddaci paky (17).

ObsluzZné zarizeni podle bodu 1, vyznacujici se tim, Ze v pred-
ni &asti stolku (13) je prestavitelnd nardzka (19) upravena
v priéné drdzZce (27), pficemZ oblast stolku (13) kolem této
ptiéné drazZky (27) je opatfena sefizovaci stupnici.

5 vykresl
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