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kordekového plavajuceho bagra

Zapogenie automatiky je urdené k au-
tomatickemu riadeniu technologického pro-
cesu bagrovania. RieSi problém automatic-
kého pohybu ba%ra v bagrovacom poli v zé~
vislosti na zala’eni kordekovej retaze s
xorekciou na fah v landch navijakov.

V zadévacom obvode zafaZenia, A/D prevod-
niku a digitdlnom komparatore skutodného
zatazenia. Ich odchylka z vystupu digi-
t4lného komparadtora zatazenia sa koriguje
na zéklade skutodného %ahu. Korigovan
odchylka z vystupu digitélneho komparito-
ra tahu po spracovani riadi prislusny
predny navijak. V zaddvacom obvode uhlu,
vyhodnocovacom obvode a A/D prevodniku
skutodného uhlu sa spracugﬁ vstupné sig-
ndly zadaného a skutodného uhlu. Ich
odchyika z vystupu digitalneho komparato-
ru uhlu po spracovani riadi prislusny
zadny navijdk. PruZnost systému je zabez-
pedend riadiacimi signélmi 20 snimada
otadok korlekovej retaze, ktoré su spra-

cované v U/f prevodniku a delidke kmitodtu.

Zapojenie automatiky je moZné pou#i¥ k
riadeniu technologickéeho prosecu kordeko-
vjch plavajucich bagrov popripade sacich
plavajucich bagrov.
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Vynédlez sa tyka zapojenia automatiky bagrovacieho procesu
kordekového plévajiceho bagra, ktoré sliZi k automatickému po-
hybu bagra v bagrovacom poli na zdklade zataZenia elektromoto-
ra kor&ekove) retaze,

Doteraz pouZivané zapojenia sdi zloZitejS8ie, alebo rieSené
analogovou technikou bez korek&nych obvodov tahov navijakove U
auntomatik riesenych analsgove si problémy predovSetkym v stabi-
lite systému., Tym, Ze u zndmych systémov sa riadi rychlost pred-
nych navijakov priamo zataZenim elektromotora korlekovej retaze
si tieto systémy menej pruZné pri zmene podmienok bagrovania,
tejs zmene rezného odporu zeminy, alebo velkosti odoberanej vrst-
2 |

" Uvedené nedostatky odstraitiuje zapojenie podla vyndlezu,
ktorého podstatou je, %e zadévaci obvod zataZenia je pripojeny
na digitélny komparétor zataZenia, na ktory Jje tieZ pripojeny
A/D prevodnik skuto&ného zataZenia cez digitdlny integrdtor sku-
to¥ného zataenia. V¥stup digitdlneho kompardtora zataZenia Je
pripojeny na &{tad zaddvanych tahov, ktory sa pripdja na digi-
télny komparétor tahov, na ktory je tieZ pripajeny A/D prevod-
nik tahu, Vystup digitédlneho kompardtora tahov je pripojeny na
&{ta& rychlosti prednych navijakov a ten je pripojeny na D/A pre-
vodnik predngch navijakov. Zaddvaci obved uhlu je jpripojeny na
digitdlny kompardtor uhlov, na ktory je tieZ pripdjeny vyhodno-
covacl obvod skutodného uhlu cez A/D prevodnik skuto&ného uhlu,
Vystup digitélneho komparsdtora uhlov je pripojeny cez &itad
rychlosti{ zadnych navijakov a ten je pripojeny na D/A prevodnik
zadnych navijakove. U/f prevodnik je pripojeny na delilku frek-
vemcie, z ktorej jeden vystup je pripojeny na digitélny integri-
tor skutodného zataZenia, zaddvacie obvody zataZenia a uhlu, |
&{ta& rychlosti prednych navijakov a zadnych navijakov a druhy
vystup na &itad zadévacich tahove
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Toto zapojenie je pomerne jednoduché, jednotlivé funkdné
bloky sd unifikované a z toho Gb6vodu variabilné, Nie sy problé-
my so stabilitou a ruSenim systému. Zapojenim korekdného bloku
Pahov prednych navijakov sa zabezpeli véadéSia pruZnost systému
pri zmendch rezného odperu zeminy, resp. cdoberanej vrstvy.

Na priloZsznom vykrese, obr. &, 1, je zndzornené zapojenie
automatiky bagrovacieho procesu koréekovéha\plévajﬁceho bagra
podla vyndlezu,

Zapogjenie je realizované polovodidovymi prvkami prevaZne
digitdlnymi integrovanymi obvodmi strednej a velkej integrécie,
Jednetlivé bloky sui vytvorené na samostatnych kartdch plodnych
spojov, ktoré si zasunuté a vzédjomne prepojené v kondtrukdnom
stavebnicovom systéme.

Na zadévaci obvod zataZ%enia_}] sa privddza zadané zatale-
nie elektromotora kordekovej retaze _a , ktoré sa potom porovnd-
va v digitélnom kompardtore zataZenia _2 so skutodnym zataZe—
nim b , ktoré je predtym spracované v A/D prevodniku skuto&né-
ho zataZenia _J a digitdlnom integrétore skuto¥ného zatafenia 4 .
Vyhodnotend odchylka sa zapisuje do &itada zaddvangch tahov 5
a odtial do digitdélneho kompardtora tahov _6_, kde sa porovniéva
so skutodnym tahom prisludného predného nav%jaka _& , ktory je
spracovany v A/D prevodniku tahu _T . Vyhodnotend odchylka ta-
hov sa zapisuje do &itada rychlosti prednych navijakov 8 a
odtial sa wedie do D/A prevodniku prednych navijekov _9 , z kto=-
rého vystupu sa potom.rladl prisludny predny navijak.

Na zaddvaci obvod uhla _10 sa privddza zadany uhol bager-
majstra _d_, ktory sa porovndva v digitédlnom komperdtore uhlov
11 so skutednym uhlom bagermajstra _e , ktory je predtym spra-
covany ‘vo vyhodnocovacom obvode skutodného uhlu _j2 a A/D pre-
vodniku skutodnéhe uhlu 13 . Vyhodnotené odchylke whlov sa za-
plsuge do &itada rychlosti zadnych navijakov 14 a odtial do A/D
prevodniku zadnych navijakov _15 , z ktorého vystupu je riadeny
prisludny zadny navijeke

Na vstup U/f prevodniku 16 je privedeny signdl zo snimada
otdlok elektromotora kordekovej retaze _g a odtial na delidku
frekvencie 17, z ktorej wystupom _k sd riadené digitélny inte-
gréator skutoiného zataZenia _4 , zadédvacie obvody zataZenia _1
a whlu _10, ¢itade rychlesti prednych navijekov_8 a zadnych na-
vijakov 14 a 2z vystupu n d&itad zaddvanych tehov _5 . '
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Vynélez je moZné pouZit u vSetkych kor&ekovych pléva ji-
cich bagrov a v pedstate aj u sacich bagrov, kde sa z dévodu
vy33ej produktivity a kvality bagrovania poZaduje automatizg-
cia technmologického procesu. Tieto bagre musia byt vybavené
regulovaternyml pochommi kor&ekovej reﬁaze a navijakove.. '
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Zapojenie automatiky bagrovacieho procesu kordekového plé-
vajuiceho bagra, vyznalené tym, Ze zaddvaci obvad zataZenia /1/
Je pripejeny na digitdlmy kompardtor zatafenia /2/ na ktory je
tieZ pripejeny A/D prevodnik skuto¥ného zataXenia /3/ cez di-
gitdlny integrétor skutodného zataZenie /4/, vy¥stup digitélneho
komparétora zataZenia /2/ je pripojeny na &itad zaddvanych ta-
hov /5/, ktory sa pripdja na digitélny kompardtor tahov /6/ na
ktory je tieZ pripojeny A/D prevodnik tahu /7/, vystup digitél-
neho komperdtora tahov /6/ je pripojeny na ¥fta& rychlostl pred-—
nych mavijekov /8/ a ten je pripojeny na D/A prevodnik prednych
navi jakov /9/, zadédvaci obvod uhlu /10/ je pripojeny na digi-
tédlny kompar&tor uhlov /11/ na- ktory je tie% pripojeny vwyhodno—
covaci obwod skutodného uhlu /12/ cez A/D prevodnik skuto¥ného
ublu /13/, vystup digitélneho kompatdtora uhlov /11/ je pripo-
’%eny na &itad rychlosti zadnych navijakov /14/ a ten je pri-
pojeny ma D/A prevodnik zadnych navijakov /15/, U/f prevodnik
/16/ Je pripojeny na delifku frekvencie /17/, z ktorej jeden
vjstup Je pripojeny na digitélny integrétor skuto&ného zataZenia
/4/, zedévacie obvody zataZenia /1/ a uhlu /10/, &ftad rych-
losti prednych navijakov /8/ a zadnych navijekev /14/ a druhy
v¥stup na ${tad zaddvacich tahov /5/.

1 vykres
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