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DESCRIZIONE

dell'invenzione industriale dal titolo:
“Unita’ di alimentazione di sbozzati."
a nome di G.D S.p.A., di nazionalita italiana,
con sede a 40133 BOLOGNA, Via Pomponia, 10.
Inventori designati: Antonio PORTARO, Fabio SASSI, Maurizio
ANDRAGHETTI.

Depositata i1 —_ ? . .En. U 19g.4 Domanda N°..cveeinnannns ces

La presente invenzione & relativa ad una unitd di alimen-
tazione di sbozzati.

In particolare, l1a presente invenzione ha per oggetto una g
unita di alimentazione di sbozzati da un magazzino, in cui y

g1i sbozzati stessi sono alloggiati a formare una pila.

La presente invenzione trova vantaggiosa applicazione nel .:i§§§
settore del tabacco, ed in particolare nell'alimentazione di
sbozzati ad una macchina incartatrice, quale una macchina
impacchettatrice di sigarette o una macchina steccatrice di
pacchetti di sigarette, cui la trattazione che segue fara
esplicito riferimento senza per questo perdere in
generalita.

Scopo della presente invenzione & realizzare una uniti di
alimentazione del tipo sopra descritto, la quale sia non
solo particolarmente economica, ma anche in grado di funzio-

nare 1in maniera affidabile a frequenze di avanzamento rela-



tivamente elevate, ed in grado di alimentare ¢1i1 sbozzati
con un passo costante ed in modo continuo.

Secondo la presente invenzione viene realizzata una unitd di
alimentazione di sbozzati comprendente un magazzino atto ad
alloggiare una pila di sbozzati e provvisto di una uscita,
ed un gruppo di alimentazione per 1'estrazione, in succes-
sione, degli sbozzati stessi dalla detta uscita e per
1'avanzamento degli sbozzati in una direzione determinata e
lungo un percorso determinato, caratterizzato dal fatto che
i1 gruppo di alimentazione comprende un gruppo estrattore a
sua volta comprendente un rullo di trasporto sostanzialmente
tangente al detto percorso ed al magazzino in corrispondenza
della detta uscita; e mezzi di freno disposti da banda oppo-
sta del detto percorso rispetto al detto rullo di trasporto
e sostanzialmente tangenti al percorso stesso.
Preferibilmente, nell'unitd sopra definita, 1 detti mezzi di
freno presentano un coefficiente di attrito con i detti
sbozzati maggiore di un coefficiente di attrito fra due
detti sbozzati e minore di un coefficiente di attrito fra la

periferia del detto rullo di trasporto e gli sbozzati

stessi,

Secondo una preferita forma di attuazione dell'unita sopra
definita, i detti mezzi di freno comprendono un rullo di
pressione disposto in corrispondenza della detta uscita;

mezzi azionatori essendo previsti per portare in rotazione




il detto rullo di trasporto ed i1 detto rullo di pressione

in sensi opposti ed in modo da impartire al rullo di

trasporto stesso una velocita periferica maggiore di quella

del rullo di pressione.

La presente invenzione verrd ora descritta con riferimento

ai disegni annessi, che ne illustrano alcuni esempi di at-

tuazione non limitativi, in cui:

- la figura 1 & una vista laterale schematica, parzialmente
in sezione, di una prima preferita forma di attuazione
dell'unita di alimentazione secondo 1la presente inven-
zione;

- la figura 2 & una vista frontale illustrante, in scala in-
grandita, un particolare della figura 1; e

- le figure 3, 4, e 5 sono viste laterali schematiche, par-
ziaimente in sezione, di altrettante ulteriori preferite
forme di attuazione dell'unita di alimentazione secondo la
presente invenzione.

Con riferimento alla figura 1, con 1 & indicata nel suo com-

plesso una unita di alimentazione, la quale & atta ad ali-

mentare 1in successione degli sbozzati 2 ad una macchina
incartatrice A, e comprende un magazzino 3 atto ad allog-
giare wuna pila 4 di sbozzati 2 stessi. Nell'esempio di at-
tuazione illustrato nella figura 1, 11 magazzino 3 presenta
una parete 5 anteriore ed una parete 6 posteriore, le quali

sono disposte parallele fra loro, e sono inclinate a formare




un angolo inferiore a 90° con la verticale. 11 magazzino 3
& chiuso inferiormente da una parete 7 sostanzialmente oriz-
zontale, una cui superficie superiore & complanare ad un
piano 8 di trasporto deQIi sbozzati 2 in uscita dal magaz-
zino 3 stesso. La parete 7 & estesa ad una porzione poste-
riore (nel senso di avanzamento degli sbozzati 2 lungo i1
pfano 8) dell'estremitd inferiore del magazzino 3, ed un
bordo 9 anteriore della parete 7 stessa definisce, con un
bordo 10 inferiore della parete 5, un'apertura 11 di uscita
degl1i sbozzati 2 dal magazzino 3 stesso. In particolare, il
bordo 10 & disposto ad una certa distanza dal piano 8, con
la conseguenza che 1'apertura 11 si estende in parte Tungo
i1 piano 8 stesso, ed in parte lungo i1 piano della parete
5.

L'unita 1 comprende, oltre al magazzino 3, un gruppo 12 di
alimentazione disposto affacciato all'apertura 11 ed atto a
sfogliare ed a preilevare in successione gli shozzati 2
dall'estremitd inferiore della pila 4 per avanzare gli sboz-
zati 2 stessi con un passo P determinato in una direzione 13
lungo un percorso 14 complanare al piano 8.

I1 gruppo 12 comprende un gruppo estrattore 12a definito da
due rulli 15 e 16 controrotanti disposti da bande opposte
del percorso 14 e girevoli, attorno a rispettivi assi 17 e
18 paralleli al piano 8 e perpendicolari alla direzione 13,

sotto la spinta di un motore 19 collegato ai rulli 15 e 16




stessi tramite una trasmissione 19a. In particolare, il
rullo 15 & un rullo di trasporto disposto con la propria pe-
riferia 1in posizione tangente al piano 8, in corrispondenza
dell'apertura 11, e la trasmissione 19a & realizzata in modo
tale da impartire al rullo 15 una velocita V1 periferica,
che e diretta nella direzione 13 1in corrispondenza
deli'apertura 11, ed & maggiore di una velocitd V2 perife-
rica impartita dalla trasmissione 19a stessa al rullo 16, il
quale costituisce un elemento di freno per g1i sbozzati 2.
Al limite, 11 rullo 16, che & un ruilo di pressione disposto
in corrispondenza dell'apertura 11 al disopra del rulio 15
ed 1in posizione sostanzialmente tangente alla superficie
interna della parete 5, potrebbe essere fermo e potrebbe es-
sere sostituito, secondo una variante non illustrata, da un
semplice tampone spinto elasticamente verso la periferia del
rullo 15. I rulli 15 e 16 sono alloggiati all'interno di un
carter 20 definito da due pareti 21 ricurve circondanti par-
zialmente 1la periferia esterna dei rulli 15 e 16 stessi e
raccordate alle pareti 5 e 7 Tungo i bordi 10 e 9.

I rulli 15 e 16 sono realizzati con un materiale tale efo le
loro periferie esterne sono realizzate in modo tale che 1la
periferia esterna del rullo 16 presenta, con gli sbozzati 2,
un coefficiente di attrito minore di quello esistente fra la
periferia esterna del rullo 15 e gl1i sbozzati 2, e magqg fore

di quello esistente fra due sbozzati 2 disposti fra loro a
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contatto.

Secondo la preferita forma di attuazione illustrata nella
figura 2, i1 rullo 15 & calettato su di un albero 22 cen-
trale coassiale all'asse 17, ed & esternamente limitato da
una superficie 23 cilindrica coassiale all'asse 17 e presen-
tante una pluralita di scanalature 24 anulari uniformemente
distribuite 1lungo 1'asse 17 stesso. I1 rullo 16 & definito
da una pluralita di dischi 25, 1 quali sono calettati su di
un albero 26 centrale coassiale all'asse 18, e sono distri-
buiti lungo 1'asse 18 stesso con un passo di distribuzione
sostanzialmente costante e pari a quello delle scanalature
24 lungo 1'asse 17. Secondo quanto illustrato nella figura
2, 1la superficie 23 & tangente a) piano 8, mentre ciascun
disco 25 & esternamente limitato da una superficie 27
cilindrica, i1 cui raggio & normalmente maggiore deila
distanza esistente fra i1 piano 8 stesso e 1'asse 18 diminu-
ita dello spessore degli sbozzati 2 e, nel caso di sbozzati
2 relativamente sottili, pud perfino risultare maggiore di
una distanza D rispetto. alla distanza esistente fra il piano
8 e 1'asse 18.

I dischi 25 di ciascuna coppia di dischi 25 adiacenti defi-
niscono fra Tloro una scanalatura 28 anulare coassiale
all'asse 18 e sfalsata rispetto a due corrispondent i
scanalature 24 adiacenti. Nelta disposizione illustrata

nella figura 1, ciascun disco 25 si estende con la propria
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periferia esterna attraverso il percorso 14 ed almeno parte
dei dischi 25 impegnano parzialmente delle rispettive
scanalature 24.

Secondo quanto illustrato nella figura 1, i1 gruppo 12 com-
prende una centralina 29 di controllo, un cui primo ingresso
€ atto a ricevere un segnale di posizione emesso da un
sensore 30 e relativo al passaggio di un bordo anteriore di
ciascunc sbozzato 2 attraverso una stazione 31 di rite-
vamento, ed un cui secondo ingresso & atto a ricevere un se-
gnale di fase emesso da un emettitore 32 di riferimento ed
indicativo della fase operativa della macchina incartatrice
A atta a ricevere g1i sbozzati 2 estratti dal magazzino 3.
La centralina 29 é atta a controllare in velocita sia i1 mo-
tore 19, sia due ulteriori motori 33 e 34 di azionamento di
un gruppo 35 fasatore e, rispettivamente, di un gruppo 36
contro-reazionato, i1 quale & disposto Tungo i1 percorso 14
fra la stazione 31 e 1'apertura 11.

I1 gruppo 35 fasatore costituisce parte del gruppo 12 di
alimentazione, e comprende due rulli 37 e 38 sostanzialmente
cilindrici, {1 quali sono montati da bande opposte del per-
corso 14, sono tangenti fra loro ed al piano 8, e sono
girevoli 1in sensi opposti attorno a rispettivi assi 39 e 40
paralleli agli assi 17 e 18. I rulio 38 & un rullo folle,
mentre i1 rullo 37 & accoppiato al motore 33, i1 quale &

controllato dalla centralina 29 in modo da eliminare, per




ciascuno sbhozzato 2, un qualsiasi sfasamento fra i citati
segnali di posizione e di fase per alimentare gli sbozzati 2
stessi con 11 citato passo P ad un convogliatore 41 di in-
gresso della macchina incartatrice A.

I1 gruppo 36 contro-reazionato costituisce parte del gruppo
12 e comprende sia i1 gruppo estrattore 12a, sia due ulte-
riori rulli 42 e 43 sostanzialmente cilindrici, i quali sono
montati da bande opposte del percorso 14, sono tangenti fra
loro ed al piano 8, e sono girevoli in sensi opposti attorno
a vrispettivi assi 44 e 45 paralieli agli assi 17 e 18. I
rullo 43 e un rulio folle, mentre i1 rullo 42 ruota con una
velocita V3 periferica maggiore della velocita V1 del rullo
15 di trasporto sotto la spinta del motore 34, il quale é
controllato, unitamente al motore 19, dalla centralina 29 in
modo da mantenere sostanzialmente costante i1 rapporto fra
le velocita V3 e V1.

Il funzionamento dell'unita 1 verra ora descritto relati-
vamente all'alimentazione di due successivi sbozzati 2, i1
primo dei quali perviene con una propria porzione anteriore
a contatto delia superficie 23 del rullo 15 quando la pila 4
viene introdotta all'interno del magazzino 3.

A partire dalla condizione sopra descritta, 1'azionamento
del motore 19 ad una velocita operativa determinata e co-
stante determina la rotazione del rullo 15 di trasporto, e

quindi un parziale scorrimento differenziato di tutta una
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porzione inferiore della pila 4 verso 1'apertura 11.

I1 maggiore attrito esistente fra gli sbozzati 2 ed il rullo
15 rispetto all'attrito fra g¢ii sbozzati 2 stessi ed il
rullo 16 permette di sfilare i1 primo sbozzato 2 dal fondo
della pila e di avanzare 1o sbozzato 2 stesso alla velocita
V1 nella direzione 13, e lungo i1 percorso 14, fino a rag-
giungere 1 rulli 42 e 43 del gruppo 36. 11 rullo 16, ruo-
tando con velocita V2 periferica inferiore a V1, non solo
agisce da freno per gli sbozzati 2 disposti Superiormente al
primo, ma permette, in generale, ad almeno uno shozzato 2
superiore di interporsi parzialmente fra i rulli 15 e 16 al
disopra del citato primo sbozzato 2 in modo da ridurre ulte-
riormente le forze di attrito (in questo caso fra due sboz-
zati 2 a contatto) che si oppongono all'estrazione del
citato primo shozzato 2.

All'atto del passaggio del bordo anteriore del citato shoz-
zato 2 attraverso la stazione 31, il sensore 30 emette un
segnale di posizione, i1 quale viene ricevuto daila cen-
tralina 29 unitamente, ma non necessariamente allo stesso
tempo, ad un segnale di fase emesso dall'emettitore 32 ed
indicativo dell'istante corretto nel guale i1 citato bordo
anteriore sarebbe dovuto passare attraverso la stazione 31
per permettere allo sbozzato 2 stesso di raggiungere i1 con-
vogliatore 41 e, quindi, la macchina A, in fase con la mac-

china A stessa,
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La centralina 29 confronta, a questo punto, i tempi di emis-
sione dei due segnali di posizione e di fase e, nel caso
esista uno sfasamento, emette un segnale di sfasamento in
grado di controilare, in modo noto, in velocitd il motore 33
per accelerare o decelerare i1 motore 33 stesso in modo da
portare il rullo 37 a ruotare con una velocita periferica
V4, normalmente maggiore di V1, tale da eliminare il citato
sfasamento prima che i1 bordo anteriore dello sbozzato in
esame raggiunga il convogiiatore 41.

Allo stesso tempo, la centralina 29 accelera o decelera,
tramite 1'emissione del citato segnale di sfasamento, i1 mo-
tore 34 e, quindi, i1 motore 19, in modo tale da eliminare
fin dall'inizio un eventuale errore di fase del successivo
sbozzato 2.

Dalla descrizione che precede risulta quindi che 11 gruppo
36 ha la precipua funzione di ridurre, a regime, sostan-
zialmente a zerc gl1i interventi di correzione della cen-
tralina 29.

Secondo la forma di attﬁazione illustrata nella figura 3, i1
rullo 42 del gruppo 36 é accoppiato, tramite la trasmissione
19a, al motore 19 di azionamento del gruppo estrattore 12a,
per cui la centralina 29 controlla in velocita sia i1 motore
19, in modo che lo sbozzato 2 estratto venga avanzato ad una
- velocita V3 tale da raggiungere la stazione 31 perfettamente

in fase con 1'emissione del segnale di fase dell'emettitore
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32, sia, allo stesso tempo, 11 motore 33 per portare 1la
velocita periferica del vullo 37 ad una velocita V4 tale da
eliminare g1i sfasamenti prima che i1 bordo anteriore dello
sbozzato in esame raggiunga i1 convogliatore 41.

Secondo 1'ulteriore forma di attuazione illustrata nella fi-
gura 4, i1 gruppo 12 comprende solamente i1 gruppo
estrattore 12a, i cui rulli 15 e 16 sono azionati dal motore
19, 11 quale & controllato in velocitd dalla centralina 29
unitamente al motore 33 del gruppo 35 fasatore.

Una variante alla forma di attuazione illustrata nella fi-
gura 4 & rappresentata nella figura 5, secondo la quale i
rulli 15 e 16 del gruppo estrattore 12a ruotano, tramite la
trasmissione 19a, sotto l1a spinta de! motore 33, i1 quale, a
sua volta, aziona il rullo 37 del gruppo 35 fasatore. In
questo modo, i1 rapporto fra le velocitd V1 e V4 rimane co-

stante.
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RIVENDICAZIONI

1) Unitd di alimentazione di sbozzati (2) comprendente un
magazzino (3) atto ad alloggiare una pila (4) di sbozzati
(2) e provvisto di una uscita (11), ed un gruppo (12) di
alimentazione per 1'estrazione, in successione, degli shoz-
zati (2) stessi dalla detta uscita (11) e per 1'avanzamento
degli sbozzati (2) in una direzione (13) determinata e lungo
un percorso (14) determinato, caratterizzato dal fatto che
i1 gruppo (12) di alimentazione comprende un gruppo (12a)
estrattore a sua volta comprendente un rullo (15) di
trasporto sostanzialmente tangente al detto percorso (14) ed
al magazzino (3) in corrispondenza della detta uscita (11);
e mezzi di freno (16) disposti da banda opposta del detto
percorso (14) rispetto al detto rullo (15) di trasporto e
sostanzialmente tangenti al percorso (14) stesso.

2) Unitd secondo la rivendicazione 1, caratterizzata dal
fatto che i detti mezzi di freno (16) presentano un coeffi-
ciente di attrito con i detti sbozzati (2) maggiore di un
coefficiente di attrito fra due detti sbozzati (2) e minore
di un coefficiente di attrito fra la periferia del detto
rullo (15) di trasporto e gli sbozzati (2) stessi.

3) Unita secondo la rivendicazione 1 o 2, caratterizzata dal
fatto che i detti mezzi di freno comprendono un rullo (16)
di pressione disposto in corrispondenza della detta uscita

(11); mezzi azionatori (19) essendo previsti per portare in
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rotazione i1 detto rullo (15) di trasporto ed i1 detto rullo
(16) di pressione in sensi opposti ed in modo da impartire
al rullo (15) di trasporto stesso una velocitd periferica
maggiore di quella del rullo (16) di pressione.

4) Unita secondo la rivendicazione 3, caratterizzata dal
fatto che i detti rulli (15,16) di trasporto e di pressione
presentano una prima e, rispettivamente, una seconda serie
di scanalature (24,28) anulari periferiche fra loro sfalsate
e sostanzialmente complementari.

5) Unita secondo la rivendicazione 4, caratterizzata dal
fatto che la periferia esterna del detto rullo (16) di pres-
sione interferisce con il detto percorso (14).

6) Unita secondo una qualsiasi delle precedenti rivendi-
cazioni, caratterizzata dal fatto che i1 detto gruppo (12)
di alimentazione comprende, inoltre, mezzi rilevatori (30)
per emettere un segnale di fase al passaggio di ciascuno
sbozzato (2) attraverso una stazione (31) di rilevamento
disposta lungo i1 detto percorso (14) a valle del gruppo
(12a) estrattore in una direzione (13) di avanzamento degli
sbozzati (2) lungo i1 percorso (14) stesso; mezzi emettitori
(32) per emettere, per ciascuno shozzato (2), un segnale di
riferimento; mezzi comparatori (29) dei detti due segnali
fra loro per emettere, per ciascuno sbozzato {(2), un segnale
di sfasamento; e mezzi fasatori (35) per variare una

velocita dt avanzamento di ciascuno shozzato (2) lungo i1
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detto percorso (14) in risposta al relativo detto segnale di
sfasamento per rifasare lo sbozzato (2) stesso.

7) Unitd secondo 1a rivendicazione 6, caratterizzata dal
fatto che i detti mezzi fasatori (35) sono disposti lungo it
detto percorso (14) e comprendono un terzo ed un quarto
rullo (37,38) controrotanti disposti da bande opposte del
detto percorso (14) ed atti a cooperare con superfici oppo-
ste di ciascun detto sbozzato (2); 11 detto terzo rullo (37)
essendo un rullo motorizzato controllato in velocitd dai
detti mezzi comparatori (29).

8) Unita secondo la rivendicazione 6 o 7, caratterizzata dal
fatto che i1 detto gruppo (11) di alimentazione comprende,
inoltre, mezzi 1in contro-reazione (36;12a,36;12a) atti ad
impegnare in successione i detti sbozzati (2) per avanzarli
in successione 1lungo i1 detto percorso (14); i detti mezzi
in contro-reazione (36;12a,36;12a) essendo controllati dai
detti mezzi comparatori (29).

9) Unita secondo la rivendicazione 8, carafterizzata dal
fatto che i detti mezzilin contro-reazione (36,12a;12a) sono
disposti lungo i1 detto percorso (14) a monte della detta
stazione (31) di rilevamento e comprendono i1 detto gruppo
(12a) estrattore.

10) Unita secondo ta rivendicazione 8 o 9, caratterizzata
dal fatto che i detti mezzi in contro-reazione (36;12a,36)

comprendono un quinto ed un sesto rullo (42,43) controro-
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tanti disposti da bande opposte del detto percorso {14) ed
atti a cooperare con superfici opposte di ciascun detto
sbozzato (2); 11 detto quinto rullo {42) essendo un rullo
motorizzato controllato in velocita daf detti mezzi compa-
ratori (29).

11) Unita di alimentazione di sbozzati, sostanzialmente come
descritta con riferimento ad uno qualsiasi dei disegni an-

nessi.
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