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(57) Zatizeni sestdvd z opé&rného hiebenu,
~ktery je tvofen dvojici paralelnich pevnych

pasnic (7) a dvojici paralelnich posuvnych
pasnic. (9), pohonné jednotky tvofené hydrau-

lickym vdlcem (3) a areta&niho zafizeni. Pist-

nice (4) hydraulického valce (3) pifipojeného
k podvozku (1) je opatfena hlavici (5) s
opérnymi Sepy (6), které zapadaji do verti-
kélnich vyfezd (8), vytvofenych v konstant-
nich roztecich ve dvojici paralelnich pev-
nych pésnic (7) a zéroved do 3ikmych vytezld
(10), vytvofenych ve stejnych rozte&ich ve
dvojici posuvnych pdsnic (9), umist&nych. po
strandch dvojice paralélnich pevnych pdsnic
(7). Dvojice posuvnych pédsnic (9) je pfipo-
jena k vdleci (11) posuvu. Aretaéni zatizeni
je tvoreno k podvozku (1) piipojenym aretat-
nim vdlcem (12) s aretaénim Cepem (13), zapa-
dajicim do aretadnich vyfezd (14), vytvofe-
nych ve dvojici pevnych pdsnic (7).

Krokovaci zafizeni pro posuv podvozki
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Vyndlez feSi pojezd podvozkd, které vyzaduji citlivou regulaci rychlosti pii rozjez-
du a dojezdu nebo pfesné ustaveni v pracovni poloze, napfiklad vzhledem ke stabilité za-
fizeni umisténém na podvozku.

K pojezdu takovych podvozkd jsou pouZivény hydraulické vdlce. U pojezdu na del$i
vzddlenost pracuji hydraulické vélce krokovacim zplscbem, p¥i kterém je konec ovladaci-
ho vélce uloZen kyvné na podvozku a ke konci pistnice ovlddaciho vadlce je pfipojena hlavi-
ce, jejiz ozuby zapadaji za Cepy opé&rného hiebenu. Nevyhoda tohoto feSeni spo&ivd v tom,
Ze ozuby hlavice plsobi pouze v jednom sméru a pro pojezd v opa&ném sméru je nutné vzdy
hlavice pfestavit. Dalsi nevyhodou je, Ze pfti pojezdu ve spddu je nutné podvozek spo-
lehlivé zajistit, protoZe hlavice ovlddaciho vilce podvozek nezajiéiuje}

Uvedené nevyhody odstrafiuje zatizeni podle vyndlezu. Krokovaci zatizeni ohsahuje
opérny hieben, ktery je tvofen dvojici paralelnich pevnych pdsnic a dvojici paralelnich
posuvnych pdsnic, pohonnou jednotku tvofenou hydraulickym vdlcem a areta&ni zatizeni.
Podstatou vyndlezu je, Ze pistnice hydraulického védlce, kyvné pfipojeného k podvozku, je
opatfena hlavici s opérnymi tepy, které zapadaji do vertikalnich vyrezt, vytvofenych v
konstantnich rozte¢ich ve dvojici paralelnich pevnych pdsnic a zéroven do Sikmych vyteza,
vytvotenych ve stejnych roztetich ve dvojici posuvnych pdsnic, které jsou umistény po
strandch dvojice paralelnich pevnych pdsnic, pfigem? dvojice posuvnych pésnic je ptipoje-
na k vdlci posuvu. Aretadni zatizent Jje tvofeno k podvozku pfipojenym aretainim vélcem s
aretaénim tepem, zapadajicim do aretadnich vyfez&, vytvofenych ve dvojici pevnych pdsnic.

Reseni podle vyndlezu umoZfiuje pojezd podvozku po drdze v obou smérech, pfifemZ opér -
ny hieben ani hlavici neni tfeba pro pojezd v opa&nych smérech pfestavovat ani upravovat.
V pripadé, Ze drdha je poloZena ve spddu, podvozek je moZno v pracdvni poloze zajistit
proti samovolnému rozjeti.

PEiklad provedeni je zndzornén na pfipojeném vykresu, kde na obr. 1 je znizorn&n po-
hled shora, na obr. 2 ndrys a na obr. 3 je zndzornén detail uspofdddni drdzek v pasnicich .

Zatizeni sestdvd z pohonného prvku, op&rného hfebenu a areta&niho prvku. Pohonny
prvek je tvofen hydraulickym vdlcem 3, ktery je pomoci &epu kyvn& pfipojen k podvozku 1
ce > opatfend po obou strandch opé&rnymi Gepy 6. Opérny hfeben je tvofen dvojici paralel-
nich pevnych-pdsnic 7 a dvojici paralelnich posuvnych pésnic 9 umisténych po strandch dvo-
Jice pevnych pdsnic 7. V pevnych pdsnicich 7 jsou v konstantnich rozteéich vytvofeny vér-
tikdlni opérné vyfezy 8 a aretaini vyfezy 14. V posuvnych pdsnicich 9 jsou ve stejnych ra-
tetich jako u pevnych pdsnic 7 vytvofeny Sikmé vyfezy 10. Horni plochy dvojice pevnych
pdsnic 7 a posuvnych pdsnic 9 jsou ve siejné drovni. Dvojice posuvnych pdsnic 9 je ptipo-
Jena k vdlci 11 posuvu, ktery zabezpefuje horizontdlni posuv dvojice posuvnych pdsnic 2
podél pevnych pdsnic 7. Areta&ni zafizeni tvoii vertikdlni aretani vélec 12, ktery je pfi

pojen k podvozka 1. K pistnici arctatniho vdlce 12 je piipojen arcta&ni Zep 13. Ve vycho-
71 poloze jsou optené Cepy 6 zasunuly v oopirnych vyiezech 8 pevnyeh pdsnic 7 a Sikmych vy-
fezech ;g posuvaych pésnic 9. Posuvné pésnice 9 tak uzaviraji svymi Zikmymi vyFezy 10
opérné cepy 6 v opérnych vyfezechlg pévnych pdsnic 7. Aretacni &ep 13 je zasunut v aretad-
nim vyfezu 14. VpouSté&nim tlakové kapaliny nad pist vélce 11 posuvu se pfesouvd dvojice
posuvnych pédsnic 9 do druhé krajni polohy, pficemZ 3ikmé vyfezy 10 vysunuji opérné &epy 6
z vertikdlnich vyreza 8 dvojice pevnych pdsnic 7. Po dosaZeni druhé krajni polohy pohybu
dvojice posuvnych pdsnic 9 jsou opérné vyfezy 8 pevnych pédsnic 7 pfekryty posuvnymi pds-
nicemi 9, takZe horni ploch obou dvojic pdsnic tvofi souvislou plochu, po které se opérné
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tepy 6 vysunuté ze z4béru mohou pohybovat. Zasouvénim pistnice 4 hydraulického vilce 3 se
opérné &epy 6 ptemisfuji a? nad dal%f op&rné vytezy 8 dvojice pevnych pdsnic 7. Vpusténim
tlakové kapaliny pod pist vdlce 11 posuvu se dvojice posuvnych pdsnic 9 vraci do vychozi polohy,
pficem? opérné Zepy 6 zapadnou do vertikdlnich vyFezd 8 dvejice pevnych pdsnic 7, kde jsou
zajidtény pomoci{ $ikmych vyfezl 10 posuvnych pdsnic 3. Po vpusténi tlakové kapaliny nad
pist areta&nfho vélce 12 se vysune arctadni &ep 13 z aretadniho vyfezu 14. Vysouvdnim pist
nice 4 hydraulického vdlce 3 je cely podvozek odtlagovan bud do uréené pracovni polohy, ne -
bo o cely krok, tj. rozted aretaénich vyfezd 14. Aretadni &ep 13 je zasunut aretaénim val-
cem 12 do nésledujiciho»aretaﬁniho vyfezu 14 a cely postup se opakuje aZ do premisténi pod -
vozku 1 do Zddané polohy. Stejnym zplisobem se pracuje i pii zpétném pojezdu, zméni se pou-
ze vpousténé tlakové kapaliny do pracovnich prostord hydraulického vdlce 3.

Vyndlezu mGZe byf vyuzito vSude tam, kde je tieba citlivé regulovat rychlost pfi roz-
jezdu a dojezdu podvozkd pojiidéjficich po drahdch, pfevding s ohledem na stabilitu zafize- .
ni umisténych na podvozku.

PREDMET VYNALEZU

Krokovaci zatizeni pro posuv podvozkl po drahdch, obéahujici opérny hieben, ktery je
tvofen dvojici paralelnich posuvnych pdsnic, pohonnou jednotku tvofenou hydraulickym val-
cem a aretatni zaffzeni, vyznadujici se tim, Ze pistnice (4) hydraulického védlce (3), kyv-
né pikipojeného k podvozku (1), je opatfena hlavici (5) s opérnymi &epy (6), které zapadaji
do vertikdlnich vyfezd (8), vytvofenych v konstantnich roztedich ve dvojici paralelnich
pevnych pdsnic (7) a z4roved do Sikmych vyfezd (10), vytvofenych ve stejnych roztetich ve
dvojici posuvnych pdsnic (9), které jsou umistény po strandch dvojice paralelnich pevnych
pasnic (7), pfidemz dvojice posuvhych pdsnic (9) je pfipojena k vdlci (11) posuvu, piigemZ
aretaéni zafizeni je tvoieno k podvozku (1) pfipojenym aretainim vdlcem (12) s aretaénim
gepem (13), zapadajicim do areta&nich vyEezt (14), vytvofenych ve dvojici pevnych pdsnic
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