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{54) ZafFizeni pro manipulaci, prepravu a skladovéni dlouhych materiali

1

-Vyndlez se tykd zafizeni pro pfepravu a
skladovéni dlouhych materidld ve stohova-
cich rdmech.

Manipulace, preprava a skladovéni tyCo-
vych materi4ll se provadi pfevaZné& bez za-
¥izeni, pomoci lan a fetdzl. Tyfovy mate-
ridl md délku né&kolikandsobné& vétSl, neZ
je 8ifka a vy3ka, a proto vyZaduje osobity
zplisob manipulace. Podle hmotnoti a roz-
meértt 1ze jej manipulovat bud jednotlive, ne-
bo ve svazcich. PFi skladovédni je nutno
prihliZet nejen ke zplisobim manipulace, ale
i k moZnosti uloZeni @ k podminkdm pie-
pravy. Tam, kde se manipuluje s tyfovym
materidlem mostovymi jefdby, neni zatim
uplatiiovdna bezvazdfovd manipulace. Z&-
sadné je moZno manipulaci a skladovéni
dlouhého tyfového materidlu rozdglit na
skladovédni volné loZeného materidlu, skla-
dovani v regdlech a skladovani v paletach
nebo stohovacich rdmech. Volné skladové-
ni je nejméné& ndrodny zphsob z hlediska in-
vestiénich nékladl, avi3ak vyZaduje velké
- skladovaci prostory a je ndrotné na velkou
potfebu pracovnich sil a vzhledem k nepii-
stupnosti spodnich vrstev vznikaji vyrazné
ztraty na skladovaném materidlu. Sklado-
vdni v regdlech umeoZiiuje skladovéni tyCo-
vého materidlu do vysky a tim vyS§i vyuZiti
skladovaciho prostoru. Regdly pro skladova-
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ni ty¢ového materidlu jsou rizného typu a
spolu s manipulatnim zafizenim tvofi jiZ ur-
¢ity systém manipulace. Ze znadmych typi
pro skladovédni tyCového materidlu jsou po-
uZivany hfebenové regaly s ruénimi prokla-
dy, stromeCkové regédly obsluhované stoho-
vacim jeFdbem. Z novych systéml jsou to
pak hfebenové regdly se samosklopnym po-
dlaZim obsluhované manipuldtorem. DalSim
systémem pro manipulaci a skladovani ty-
tového materidlu je pouZivani palet a sto-
hovacich rdmd, které v maximdalni mife vy-
uZivaji skladovy prostor. Dosud pouZivané
stohovaci rdmy maji v3ak nékteré nevyho-
dy, které ovliviiuji Sir5i zavedeni. Jsou to
napriklad skutelnost, Ze vlastni hmotnost
je prili§ velkd, vyrobné jsou stohovaci ramy
a palety pFili§ drahé a pracné, uchopovéni
zévésem vyZaduje pPfesné najiZzd&ni a je pii-
1i§ zdlouhavé a Ze konstrukdéni FeSeni nevy-
hovuje podminkdm pro vefejnou pfepravu

- na Zeleznici.

‘Tyto nevyhody jsou odstranény zafizenim
pro manipulaci, pfepravu a skladovéani dlou-
hych materidld sklddajicich se nejméng ze
dvou stohovacich rdmt opatfenych zdchyt-
nym zafizenim a ze zdvesu pro bezvazafo-
vou manipulaci: Jeho podstata spofiva v tom,
Ze stohovac! rdmy jsou opatfeny v dolni
t4asti liZinami s otvory pro pripojeni spojo-
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vacich tdhel a pro pf¥ipadné pfipojeni zéa-

brzdngych gel, v horni &4sti jsou stohovaci

rémy opatreny &epy s ndkruZky pod hlavici
navddé&ciho systému, které slouZi pro nuavé
Senf .na zdvés pro bezvazafovou manipu-
laci. Roztefe stohovacich rémi jsou mé&ni-
telnéd tak, aby odpovidaly roztefim chapa-
del zdvésu pro bezvazafovou manipulaci.
Dvojice stohovacich rém0 mohou byt k za-
© jiSténi sprdvné roztefe spojerdy spojnici a
zajistdny pojistkou. Stohowvaci rdmy mohou
byt dédle vybaveny pro pfepravu po Zelezni-
ci z&brzdnym Celem s dorazem, spojnici a
hroty.

Zaveés pro bezvazaCovou manipulaci mé
spodnf rdm a horni réam spojeny tdhly. Spod-

ni ram je opatfen chapadly s prizmaticky-

i 1dZky a pfed nimi navédd&cimi plechy.
Horni rdm je vybaven navdd&cimi hlavicemi
umist&nymi soum&rn& od oka pro hék. Za-
vE&s umoZiiuje samonavéSovani bez pomoci

vazaCe. Navadéci plechy umoZiiuji snadnou

manipulaci i pii pouZitf jefdbu s jednobub-
novou kockou, = -

Vyhodou tohoto ¥efeni je univerzdlnost
pouZiti, nizkd vdha, snadné a bezpetnd ma-
nipulace, nenérotnd vyroba a mo#nost po-
uZiti p¥i p¥epravé po Zeleznici. P¥iklad uspo-
Faddni zafizeni pro manipulaci,
a skladovédni dlouh§ych materi&ld podle vy-
nélezu je znézorn&n na priloZenych vykre-
sech. Na obr. I' je nérys stohovacitho rdmu,

pfepravu

-

4

~"na obr. 2 je bokorys stohovactho rdmu, obr.

3 znézoriiuje zdvés pro bezvazatovou mani-

-pulaci v nédrysu, obr. 4 z4v8s pro bezvaza-

Ctovou manipulaci v bokorysu. Na obr. 5 je
manipulafni jednotka vytvofend z dvoijice
stohovacich rdmd, na obr. 6 fe dvojice sto-
hovacich rdmd spOJerné spojnici, im#% je vy-
tvofena paleta. Obr. 7 znazorfiu]e manipu-
laéni jednotku dopin&nou zébrzdnym te-

"~ lem.

StO!hovam rémy .1 (obr. 1 a obr. 2) jsou
vytvofeny ze sloupkdl opatfenych liZinami 2
s otvory 3. LiZiny 2 zabezpeluji vy3s! stabi-
litu a otvory 3 umoinu]I fixaci ndkladu, spo-

.jeni se spojnici 12 nebo zdbrzdnym tfelem

14, Pro bezvazafovou manipulaci jsouw sto-
hovaci rdmy 1 opatfeny epy 4 s nakruZky

.5 a navéadécim systémem 6..Z4v&s pro bez-

vazatovou manipulaci 7 (obr. 3 a Gbr. 4)
mé spodni rdm 18 a horni rdm 20 spojeny
tdhly 10. Spodni rdm 18 je opat¥en chapadly
8 s prismatickymi 18Zky 19 a navadé&cimi
plechy 9. Horni rdm 20 je vybaven navadé-
cimi hlavicemi 11, umisténymi soum#rn& od
oka 21 pro hdk 22. Z dvojice stohovacich

rdmfl 1 (obr. 6) je dopln®nim spojnice 12,

zajist&né pojistkou 13, vytvorena paleta. Zé-
brzdné &elo 14 (obr. 7) spojené se stohova-

cim ramem 1, zajiSt&né pojistkou-13; opa-

tfené €elem 15, vzp&rou 16 a hroty 17, u-

‘moZiiuje pfepravu v Zelezni€nich vagénech.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro manipulaci, pFepravu a
skladovani dlouhych materidld, skléddajici se
nejméné ze dvou stohovacich ramd opatie-
nych zAchyinym zafizenim a ze zdv&su pro
bezvazatovou manipulaci, vyznafené tim, Ze

stohovaci rdmy (1) jsou opatfeny v dolni -
gasti liZinami (2) s otvory (3) a v horni -

tasti Cepy (4) s nékruzky (5) pod hlavici
navadé&éciho systému (6), pfitemZ roztele
stohovacich rami jsou ménitelné a odpo-
vidaji = rozte€im chapadel (8) z&v&su pro
bezvazatovou manipulaci (7). '

2. Zalizeni podle bodu 1 vyznatené tim,
Ze dvojice stohovacich r&mé (1) jsou . spo-
jeny spojnici (12) a zajidtény pojistkou [JJ3] '

3. Zafizeni podle bodfi 1 a 2 vyznalené
tim, Ze stohovaci rdmy (1) jsou vybaveny
zabrzdnym Celem (14) s dorazem {15} spoj-
nici (16) a hroty (17).

4. ZaFizeni podle bodu 1 vyznaGené tim,
Ze z4vés pro bezvazatovou manipulaci (7)
mé spodni rdm (18) a horni rdm (20) spo-
jeny téahly (10). .

3 Usty vykrest
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