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wyciggowych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad elektryczny

do zabezpieczenia kierunku jazdy maszyn wycia-

gowych, umozliwiajacy automatyczne blokowanie .

i sygnalizowanie kierunku wychylenia manewro-
wego drazka w maszynach szybowych urzadzeh
wyciggowych, stosowanych w kopalniach wegla
kamiennego, rud i soli. ,

Znane i dotychczas stosowane uklady recznego
sterowania wyciggowych maszyn mie posiadajg za-
bezpieczenia przed pomylkowym uruchomieniem
przez maszyniste napedu w niewlasciwym kierunku.
Kierunek jazdy wyciggowej maszyny nadawany
jest przez maszyniste wychyleniem manewrowego
drazka w odpowiednim kierunku. Pomylka maszy-
nisty w wyborze kierunku wychylenia drazka przy
uruchomieniu maszyny z jakiegokolwiek ustawienia
naczyn wydobywczych w szybie powoduje, w przy-
padku nie zadzialania stosowanych dotychczas
wylgcznik6w krancowych, wypadki w ludziach
i zniszczenie urzadzen wyciggowych.

Niedogodnosci dotychczasowych rozwigzan pole-
gaja na tym, Ze wybér kierunku jazdy jest uzalez-
niony od czlowieka i jego psychicznej dyspozyciji.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wplywu
czlowieka i jego psychicznej niedyspozycji na wy-
bér wlasciwego kierunku jazdy wyciggowej maszy-
ny przez zastosowanie automatycznej blokady unie-
mozliwiajagcej wychylenie przez maszyniste w
niewlasciwym kierunku manewrowego drazka, oraz
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zastosowanie sygnalizacji nakazujacej wychylenie
manewrowego drazka we wilasciwym kierunku.

Wediug wynalazku rozwigzanie zadania tech-
nicznego w celu usuniecia powyzszych niedogod-
nosci polega na tym, ze kierunek wychylenia
manewrowego drazka uzalezniony jest od potoze-
nia krzywek wskaznika glebokoSci na lacznikach
krancowych, ktérych styki polaczone sg szeregowo
ze stykami zerowego poloZenia zabudowanymi na
manewrowym drazku i przewidziane sg do stero-
wania poprzez styki pomocniczych przekaznikéw
elektromagnetycznych rygli przeznaczonych do
blokady manewrowego drazka i lamp sygnaliza-
cyinych wskazujgcych kierunek jazdy, przy czym
elektromagnetyczne rygle polgczone s3 ze soba
réwnolegle oraz szeregowo z noznym przyciskiem
i recznym wylgcznikiem do wylgczenia blokujgcego
obwodu.

Zaleta wynalazku jest prosta budowa ukladu
zestawionego z typowych elementéw, a ktéra
zwieksza bezpieczenstwo pracy, wyklucza pomyiki
maszynistow oraz mozliwosé powstania wypadkéw
i awarii. Uklad wedlug wynalazku ma zastosowanie
w wyCiggowych maszynach ze wskaznikiem gtebo-
kosci konstrukcji stojacej i bebnowej.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia uklad elektrycznych polaczen obwodéw
sterowania oraz blokady i sygnalizacji, fig. 2 ten
sam uklad zastosowany w wyciggowej maszynie
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ze wskaznikiem glebokosci, stojacej konstrukcji, a
fig. 2 uklad zastosowany w wyciggowej maszynie
ze wskaznikiem glebokosci, bebnowej konstrukcji.

Jak uwidoczniono na fig. 1, 2 i 3 uklad wedlug
wynalazku zawiera sterownicze obwody AB i A'B’,
blokujgce obwody CD i C'D’ oraz sygnalizacyjne
obwody EF i E'F. Obwod sterujacy AB stanowig
cewka pierwszego pomocniczego przekaznika P1
wlaczong pomiedzy faze R i faze S, polgczona sze-
regowo z pierwszym stykiem EP; drugiego kranco-
wego lacznika kp, z drugim stykiem Ll, pierwszego
krancowego Igcznika El, piewszym stykiem DI
zerowego polozenia manewrowego drazka H, przy
czym réwnolegle do drugiego styku L1, pierwszego
krancowego lgcznika k1 i do pierwszego styku D1
zerowego polozenia manewrowego drazka H, jest
przylgczony drugi styk P12 pierwszego pomocni-
czego przekaznika P1, natomiast obwod A'B’ sta-
nowi cewka drugiego pomocniczego przekazZnika
Pp wiaczona pomiedzy faze R i faze S, a polaczona
szeregowo z pierwszym stykiem  El, pierwszego
krancowego lacznika k1, drugim stykiem Ep,
drugiego krancowego lacznika Ep, drugim stykiem
Dp zerowego polozenia manewrowego drazka H,
przy czym réwnolegle do drugiego styku Lp2 dru-
giego krancowego lacznika Ep i do drugiego styku
Dp zerowego polozenia manewrowego drazka H
jest polaczony drugi styk Pp, drugiego pomocni-
czego przekaznika Pp.

W sterujacych obwodach AB i A'B’ pierwszy
styk Ep, i drugi styk Lp, drugiego krancowego
lacznika Ep s3 polaczone ze sobg mechanicznie,
za$ drugi styk El, i pierwszy styk L1, pierwszego
krancowego lgcznika Rl sg réwniez potaczone ze
sobg mechanicznie. Krzywki Kp drugiego kranco-
wego lgcznika Ep i krzywki K1 pierwszego kran-
cowego lacznika Rl oraz krafncowe lgczniki drugi
Ep i pierwszy Rkl umieszczone sg na wskazniku
glebokosci G.

W blokujacym obwodzie CD pierwszy elektro-
magnetyczny rygiel M1 jest polaczony szeregowo
z pierwszym stykiem P1; pierwszego pomocniczego
przekaZnika P1, ze stykiem Pn noznego przycisku
i stykiem Wb recznego wylacznika, przy czym do
pierwszego styku Pl pierwszgo pomocniczego
przekaznika P1 i pierwszego elektromagnetycznego
rygla M1 przylaczone sg réwnolegle pierwszy
styk Pp, drugiego pomocniczego przekaznika Pp
i drugi elektromagnetyczny rygiel Mp. Obwody
sygnalizacyjne EF i E'F’ zawierajg cztery lampy
L,, L), L, i Ly’ przy czym pierwsze dwie lampy
L i Ll' sg polgczone szeregowo z trzecim stykiem
l"l3 pierwszego pomocniczego przekaznika P1, a
dwie nastepne lampy L, i L, sa polaczone
z trzecim stykiem l’p3 drugiego pomocniczego
przekaznika Pp.

Uklad jest zasilany napieciem 220 V pradu
przemiennego. Dziatanie ukladu przy zaltozeniu, ze
lewe wydobywcze naczynie znajduje si¢ na podszy-
biu a prawe wydobywcze naczynie znajduje sie na
nadszybiu, to znaczy nastepuje tadowanie lewego
naczynia oraz, Ze ruch lewego naczynia do géry
odpowiada wychyleniu manewrowego drazka H do
przodu, polega na tym, ze po zatrzymaniu lewego
naczynia na podszybiu, to znaczy ustawiemiu
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krzywki K1 w poloZenie O,, nastgpuje zadzialanie
pierwszego pomocniczego, przekaznika P1 w steru-
jacym obwodzie AB, w ktérym zachodzi proces
taczeniowy od fazy R poprzez zamknigte styki Ep,,
L1, i D1 do fazy S, przy czym pierwszy styk P1,
pierwszego pomocniczego przekaznika P1 zamyka
obw6d blokady pierwszego elektromagnetycznego
rygla M1 lewej strony odpowiadajacej potozeniu
lewego wydobywczego naczynia na podszybiu,
umozliwiajac wychylenie manewrowego drazka H
do przodu, a drugi styk Pl2 tegoz przekaznika
bocznikuje drugi styk El, pierwszego krancowego
tacznika Rl i polaczony z nim szeregowo pierwszy
styk D1 zerowego polozenia manewrowego drazka
H, w celu podtrzymania napigcia w obwodzie
pierwszego pomocniczego przekaznika P1, a po
zejsciu krzywki K1 z pierwszego krancowego lgcz-
nika E1 nastepuje otwarcie pierwszego styku D1
zerowego polozenia manewrowego drazka H, poza
tym trzeci styk P14 pierwszego pomocniczego prze-
kaznika P1 zamyka obwod sygnalizacyjny EF,
wskutek czego mnastepuje o$wietlenie strzalki
wskazujacej ruch drazka H do przodu.

Blokada ruchu do tylu manewrowego dragzka H
i oSwietlenie strzaltki wskazujgcej wychylenie
drazka do przodu trwa do chwili najechania
krzywki Kp na drugi krancowy lgcznik Ep, umiesz-
czony po drugiej stronie wskaznika glebokosci G,
to znaczy przez caly czasu ruchu do géry lewego
naczynia i ruchu krzywki Kl pierwszego kranco-
wego lacznika kL, az do osiggnigcia polozenia O,
na wskazniku glebokoSci G. W chwili najechania
krzywki Kp na drugi krancowy gcznik Ep oraz
zamknieciu drugiego styku Dp nastepuje réwno-
czesne przerwanie blokowanego obwodu CD ruchu
do tylu manewrowego drazka H i sygnalizacyjnego
obwodu EF nakazujgcego ruch do przodu ma-
newrowego drazka H oraz zadzialanie blokady
ruchu do przodu manewrowego drazka H i sygnali-
zacji nakazujacej ruch do tylu drazka H. Przela-
czenie obwodéw blokady i sygnalizacji jest uza-
leznione od sprowadzenia manewrowego drgzka H
do polozenia zerowego O i zamknieciu drugiego
styku Dp polozenia zerowego manewrowego drazka
H. Podobnie przebiega dzialanie ukladu blokady
i sygnalizacji dla prawego maczynia.

Zastrzezenie patentowe

Uklad elektryczny do zabezpieczenia kierunku
jazdy maszyn wyciagowych, zestawiony z elektro-
magnetycznym rygli w obwodach blokady, lgczni-
kéw krancowych i przekaznik6w elektromagne-
tycznych w obwodach sterujacych oraz lamp
o$wietleniowych w obwodach sygnalizacyjnych,
znamienny tym, ze w obwodzie blokady (CD) cew-
ka pierwszego rygla elektromagnetycznego (M1) do
blokowania ruchu manewrowego drazka (H) wig-
czona miedzy faze (R) i faze (S) jest polgczona
szeregowo z pierwszym stykiem (P1,) pierwszego
pomocniczego przekaznika (P1) oraz ze stykiem
(Pn) noznego przycisku i stykiem (Wb) recznego
wylacznika, przy czym do pierwszego styku (P1,)
pierwszego pomocniczego przekaznika (P1) i cewki
pierwszego rygla elektromagnetycznego (Ml) potaczo-
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nych szeregowo, przylaczone sg réwnolegle pierw-
szy styk (Pp,) drugiego pomocniczego przekaznika
(Pp) i cewka drugiego rygla elekiromagnetycznegon
(Mp), a w sterujgcym obwodzie (AB) cewka pierw-
szego pomocniczego przekaznika (P1) do sterowania
rygla elektromagnetycznego (M1) wilgczona pomig-
dzy faze (R) i faze (S) jest polaczona szeregowo
z pierwszym stykiem (Ep,) drugiego kraficowego
lacznika (Ep), poprzez drugi styk (Rl,) pierwszego
krancowego lacznika (1), z pierwszym stykiem
(D1) zerowego polozenia manewrowego drazka (H),
za§ roéwnolegle do drugiego styku (El,) pierwszego
krancowego !acznika (1) i do pierwszego styku
(D1) zerowego polozenia manewrowego drgzka (H)
jest przylaczony drugi styk (P12) pierwszego po-
mocniczego przekaznika (P1), natomiast w steruja-
cym obwodzie (A'B’) cewka drugiego pomocniczego
przekaznika (Pp) do sterowania drugiego rygla
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elektromagnetycznego (Mp) wlgczona pomiedzy faze
(R) i faze (8S).jest potgczona szeregowo z pierwszym
stykiem (E1,) pierwszego krancowego lacznika (E1),
poprzez drugi styk (Ep,) drugiego krancowego
tacznika (Ep), drugi styk (Dp) zerowego polozenia
manewrowego drazka (H), przy czym réwnolegle
do drugiego styku (Ep,) drugiego krancowego
tacznika (Ep) i do drugiego styku (Dp) zerowego
poloZenia manewrowego drazka (H) jest przyla-
czony drugi styk (Pp,) drugiego pomocniczego
przekaznika (Pp), za§ w sygnalizacyjnych obwodach
(EF i EF) pierwsze dwie lampy (L, i L,) sg po-
tgczone szeregowo z trzecim stykiem (P1,) pierw-
szego pomocniczego przekaznika (P1l), a dwie na-
stepne lampy (L, i L2’) sg polaczone szeregowo
z trzecim stykiem (Pps) drugiego pomocniczego
przekaznika (Pp).
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