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(54) Zapojenie univerzilneho programove riadeného stimulaéno-smerného
zdroja napitia a pridu
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RieSenie sa tyka zapojenia univerzdlneho
programovo riadeného stimulaéno-smerného
zdroja napétia a pradu. Zapojenie je vytvo-
rené tak, Ze riadiaci systém je cez vystupni
a vstupnu prddova sluéku spojeny s blokom
pripojenia Specidlnych zariadeni, ktory je
spojeny s datovou, adresovou a riadiacou
zbernicou. Zbernice si pripojené na zdroj ~
referenéného napdtia — napdtia, zdroj re-
ferentného napidtia — pradu a blok samo- PN
kontroly merania. Vystup zdroja referenc- J - 1l
ného nap#tia — napédtia a zdroj referenc- -2
ného napédtia — prudu je pripojeny na re- .
guladné operatné zosilfiovale, snimacie pre- 17——11! | i; ) @ ﬁ B -
vodniky nastaveného pradu a napétia, kto- i !
rych jeden vystup je pripojeny na vykonovy
¢len zdroja a druhy na blok samokontroly
merania. Na vykonovy ¢len zdroja st pri-

pojené aj zdroje Specidlnych napéti vyko- ey
nového &lena a zdroje napéati riadiacej a I
analégovej Gasti. Vystup vykonového Clena .- s 8
zdroja je pripojeny na napéjacie svorky. {
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. Vynélez sa tyka zapojenia univerzdlneho

pl 0gramovo madcneho} istimulaéno- smerné-
ho zdroja napitia a prﬂdu ‘obbch* polarit.

'V'mnohych poloautomatoch -a automatoch
na testovanie a merani ggﬁmy;; 8
a zariadeni sd potrebné univerzalne pro
.movo riadeng ,stimulagno-merné zdroje na-
pdtia a pridu..V poslednej dobe tieZ narasta
vyznam a potreba programovatelnych zdro-
jov v automatizaénych a robotizaénych sy-
stémoch pre potrebu testovania findlneho
alebo diel¢ieho vyrobku.

Doteraz zname programovateins zdroje sd
vécsinou stavané pre jednoucelovd meracie
zariadenia alebo pristroje. Pri ndvrhu me-
racich dstredni si rieSené modulirne cel-
ky, ktoré neumoZiiuji 'samostaint Ginnost
programovatelného zdroja vo viddSej vzdia-
lenosti od riadiaceho systému. Mnohé pro-
gramovatelné zdroje neobsahuji samokon-
trolu, meracia ustredila obsahuje moduldr-
nu jednotku uréenu pre tento adel.

Vysiie uvedené nedostatky odstraiiuje a
technicky problém riesi zapojenie univerzil-
neho programovo riadeného stimula&no-
-smerného napédtia a prudu podla vynalezu,
ktorého podstatou je, Ze riadiaci systém je
cez vystupnd priadovi sluéku a  vstupna
pridovd slutku spojeny s blokom pripdje-
nia Specidlnych zariadeni.

Blok pripojenia $pecidlnych zariadeni je
obmsmerne spojeny.s datovou zbernicou a
je nail pripojend adresova zbernica a ria-
diaca zbernica. Blok centrdlneho radita je
obojsmerne spojeny s datovou zbernicou a
riadiacou zbernicou a je tieZ pripojeny na
adresni zbernicu.

Datova, adresovd a riadiaca zbernica si
pripojené na zdroj referentného napétia —

napétia, na zdroj referentného napiitia
— pridu a blok samokontroly merania. Vy-
stup zdroja referenéného nap#itia — napéi-

tia a vystup zdroja referentného napitia —
pradu je pripojeny na regulatné operad-
né zosilitiovace, snimacie prevodniky nasta-
veného priidu a napiétia.

Jeden vystup regulaénych opera&nych zo-
siliiovatov snimacich prevodnikov nastave-
ného pradu a napétia je pripojeny na vy-
konovy &len zdroja a druhy na blok samo-
kontroly merania. Na vykonovy &len zdroja
sU pripojené cez zdroje Specidlnych napéti
vykonového ¢&lena a zdroje napéti riadiacej
a analogovej Casti. Vystup vykonového &le-
na zdroja je pripojeny na napéjacie svorky.

Zapojenim univerzalneho programovo ria-
deného stimula&no-smerného zdroja napi-
tia a pradu sa docieli zmenou dvoch modu-
lov zmena parametrov programovatelného
zdroja, to je zmena vykonového &lena a
zdroja Specidlnych napéti vykonového &le-
na.

Zdroj vyuZiva v spojeni s riadiacim sy-
stémom pradovej Smy¢ky vstupu a vystupu.
Toto usporiadanie umoZiiuje spojenie medzi
riadiacim systémom a programovatelnym
zdrojom na vécSiu vzdialenost. Zdroj obsa-

ok s iyindineho; radicy;
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huje centralny -mikyoprocesor, ktory slhiZi
vo funkcii centralneho radica.
7abezpe(,u]e postupnost riadiacich funkcii,

~ ktoré umoznu]u sprgvnu ¢innost. Blok cen-

: v spojeni s blockom samo-
kontroly vykonéva]u samotestovanie sprav-
nej Cinnosti, pri ktorom je kontrolovand
¢innost a vpre‘snost’ nastavovania referenc-
ného nap%itia — napétia a referentného na-
pdtia — pradu. V tomto bloku sa docieli aj
ziskanie tidajov o nastavenych a namera-
nych hodnotdach pradu a napétia.

Na pripojenom vykrese je nakreslend blo-
kovd schéma zapojenia univerzdlneho pro-
gramovo riadeného stimulafno-smerného
zdroja napétia a pradu.

Zapojenie univerzdineho programovo ria-
deného stimulano-smerného zdroja a pria-
du pozostdva z riadiaceho systému 1 ktory
je cez vystupni pridovi slutku 11 a vstup-
ni pradovd slutku 12 spojeny s blokom pri-
pojenia 3pecidlnych zariadeni 2. Blok pri-
pojenia Specidlnych zariadeni 2 je oboj-
smerne spojeny s datovou zbernicou 13 a je
naii pripojeni adresova zbernica 14 a ria-
diaca zbernica 15. Blok centrdlneho radita
3 je tvoreny na bazi osem bitového mikro-
procesoru, ktory je obojsmerne spojeny s
datovou zbernicou 13 a riadiacou zbernicou
15 a je tieZ pripojeny na adresovi zberni-
cu 14. Datovd zbernica 13, adresnd zberni-
ca 14 a riadiace zbernica 15 st pripojené
na zdroj referentného napdtia — napéitia 4,
zdroj referentného napétia — pradu 5 a
blok samokontroly merania 8. Reguladny
operadny zosilova&, snimacie prevodniky
nastaveného pradu a napitia 6 sid jednym
vystupom pripojené na. vykonovy {len. zdro-
ja 8.a,dryhym, vystypom na. blok samokan,
troly, merania, 8. Na vstup vykqnového &le-
na zdroja 7 st pripojené zdroje $pecidlnych
napdti, vgkopového €lena 9.a zdroja napéti
riadiacej a analégovej fasti 10. Vystup. vy-
kanového &lena zdroja 7 je. pripojen;’/ na
napéajagie svorky 20. .

Funkcia zapojenia unlverzalngho progra-
movo riadeného stimula&no-smerného zdro,
ja napdtia a pridu. je nasledovné: Cez ria-
diaci systém 1 sa zada programu pastave’
nia reZimu, s, poZadovanymi nastavenymi. na-
patiami, pri .obmedzeni pridu,. alebo pridu
pri. obmedzeni napétia. Informaécie. st zada-
vacie v sériovej forme, ktoré st uloZené do
bloku.pripojenia $pecidlnych zariadeni 2. V.
bloku pripojenia 3pecidlnych zariadeni 2 su
informécie  transformované na paralelny
koéd a vyslane do..bloku centralneho radida
3. Blok centrdlneho radita 3.ovlada postup-
ni.a presne definovand &innost zdroja ,re-
ferentného nap#tia — napitia 4, zdroja re-
ferenéného napétia — pridu 5 a blok sa-
mokontroly merania 8. Referentné napétie
— nhapétie 16 a referenéné napitie — priadu
17 riadi cez regulainy opera&ny zosiliiova®,
snimacie prevodniky nastaveného pridu a
napétia 6 vykonovy ¢len zdroja 7, cez kto-
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rého vystup privddzame nastavené napitie,
alebo prid na napéjacie svorky 20. Nasta-
vené a merané napétie je cez snimacie pre-
vodniky transformované do meratelnej po-
doby a merané na bloku samokontroly me-
rania 8. Udaje o nastavenej a meranej hod-
note s prenesené z bloku samokontroly

merania 8 na blok pripojenia 3pecidlnych
zariadeni 2. Tu su transformované a prene-
sené v sériovom tvare cez vystupnu prado-
vi slutku 11 do riadiaceho systému 1.
Spravnost riadi a kontroluje blok centrdl-
neho radia 2.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie univerzdlneho programovo ria-
- deného stimula¢no-smerného zdroja napé-
tia a prddu pozostdvajici z riadiaceho sy-
stému, bloku pripojenia 3pecidlnych zaria-
deni, zdroja referentného napétia — napé-
tia, zdroja referentného napétia — pradu,
regulaénych operanych zosiliiovadov, sni-
macich prevodnikov nastaveného pradu a
napétia, vykonové ¢lena zdroja, bloku sa-
mokontroly merania, zdroja Specidlnych na-
piti vykonového ¢lena, zdroja napétia ria-
diacej a analégovej Casti, vyznaCujice sa
tym, Ze riadiaci systém (1) je cez vystupni
pradova sluéku (11) a vstupnd pradova
sluéku (12) spojeny s blokom pripojenia
Specidlnych zariadeni (2), ktory je oboj-
smerne spojeny s datovou zbernicou (13)
a je nail pripojend adresovd zbernica (14)
a riadiaca zbernica (15), zatial ¢o blok cen-
tralneho radida (3) je obojsmerne spojeny
s datovou zbernicou (13) a riadiacou zber-
nicou (15) a tieZ je pripojeny na adresovi

zbernicu (14), pri¢om datova zbernica (13},
adresova zbernica (14] a riadiaca zbernica
(15) si pripdjené na zdroj referenéného na-
patia (4), zdroj referentného napétia —
pradu (5) a blok samokontroly merania
(8), kym vystup zdroja referentného napé-
tia — napétia (4) a zdroja referentného na-
pitia — prddu (5) je pripojeny na regulac-
né operatné zosiliiovade, snimacie prevod-
niky nastaveného pridu a napdtia (6}, pri-
¢om jeden vystup regula&nych operatnych
zosilfiovadov, snimacich prevodnikov nasta-
veného pradu a napétia (6) je pripojeny na
vykonovy ¢len zdroja (7) a druhy na blok
samokontroly merania (8), zatial ¢o na vy-
konovy €len zdroja (7) sd pripojené aj
zdroje Specidlnych napéti vykonového Cle-
na {9) a zdroje napéti riadiacej a analégo-
vej &asti (10), kym vystup vykonového ¢&le-
na (7) je pripojeny na napéjacie svorniky
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