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{54) Zapojeni pro méteni konvergenci.v okoli diinich dél

zapojeni je uréeno pro kontinudlni
sledovéni konvergenc{ v okol{ dilnich a&l
v obou sm&rech, zejména k m&feni konver-
genc{ nap¥i& dalnimi dily. Podstatou
zapojen{ je to, %¥e sk¥ih konvergometru a
jeho polygonovy nosnfk jsou prost¥ednic-
tvim vyrovndvacich kloubl upevnény k mé- ;
Yené horniné. g oy
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Vynélei se tyk& zapojeni pro m&¥enf konvergenci v okol{ dulnich d&l, které sestdvd
z konvergometru, za¥azeného do konstrukce polygonového nosniku. Polygnovy nosnik je na
obou stranich ukonden vyrovndvacimi klouby, jejich% prostfednictvim je spojen s m&¥fcimi
ty&emi ukotvenymi v horniné&.

Ke sledovéni konvergenci v okolf dlilnich d&l a jejich m&Feni se doposud pouZivaii
pésma, nebo jind mechanickd m&¥idla, kterymi se m&¥{ vzdélenost mezi konci m&¥icich ty&{,
ukotvenych v bocich dulnfho dila. Uvedeny zplisob m&feni nedovoluje ddlkovy p¥enos informaci
z dolu na porvch, kontinudlni sledovdnf pohybu horniny a postrddd poZadovanou pfesnost.

K m&¥en{ t&chto p¥{i&ngch konvergenci nelze pouiit ani konvergometry, které jsou pouZivany

k m&¥en{ svislych konvergencf, proto%e velkd vzd&lenost mezi m&fenymi body a nutnost ¥ddové
vodorovného ulofeni mé&¥iciho za¥fzen{ a poufiti prodlu¥ovacich néstavcd vyvold velky prihyb
za¥izeni{ a vibrace. »

P¥i vySkovém nebo p¥{i¥ném posunu mé&¥enych bodl, na které je konvergometr pevné& navé-
z4n, dochdzf i k jeho deformaci, protoZe jeho spojeni s t&mito body podstr&dd vyrovndvaci
prvky. Tyto nedostatky vysledky mé&¥eni znehodnocuji natolik, Ze se stévaji nepouZitelnymi.
Konvergometr instalovany nap¥{& ddlnim dflem také bréni dopravé, t&%b& a chizi pracovniki.
Ke zkreslovédni nam&¥enych hodnot také dochdzi i p¥i pouZitil podpérné tyfe, kterou by mohl
byt vodorovnd uloZeny konvergometr zpdvndn oproti podv& dilnfho dila, protoZfe celé diln{
di{lo v&etné& podvy je v pohybu.

Nen{ zndmo, %e by v soulasné dob& existovaly konvergometrické p¥istroje pro m&feni
pri&nych konvergenci s ddlkovym p¥enosem naméfenych hodnot, jejichZ konstrukce by umoZiiovala
vzep¥{t konvergometr nap¥i& chodbou v riéznych sm&rech tak, aby nedochézelo ke zmin&nému
prihybu za¥fzeni jeho vlastni hmotnost{, k vibracim a ke zkreslovdni nam&fenych hodnot.

Vy%e uvedené nevyhody jsou odstran&ny zapojenim pro mé¥eni konvergenci v okoli dilnich
d&l, které sest&vad z konvergometru, jeho? protilehlé strany jsou pevn& spojeny s mé&¥icimi
ty&emi ukotvenymi v horniné&. Jeho éodstatou,je, %Ye sk¥{in konvergometru s oto&n& uloZenym
ozubenym kolem, které je napojeno na potenciometr, je prostfednictvim prvniho vyrovndvaciho
kloubu p¥ipojena k hornin& na jedné stran& dilnfho d{la. Polygonovy nosnik konvergometru
je jednim koncem prosttednictvim druhého vyrovndvacfho kloubu pfipojen k hornin& na druhé
protilehlé strané& dalnfiho dfla.

Druhy konec polygonového nosniku opat¥eny hfebenem je uloZen do sk¥in& konvergometru,
ve které se ozubeny h¥eben dostane do z&b&ru s ozubenym kolem. Podstatou vyndlezu je ddle
to, %e vyrovndvaci kloub napojeny na sk¥{fi a vyrovndvaci kloub napojeny na polygonovy nosnik
je provedeny ze dvou plilenych kulovych pouzder. Na jedné stran& je v nich uloZen kulovy

%ep a na druhé strand jsou spojena ¥roubem.”

Vyhody zapojenf pro m&¥eni konvergenc{ v okoli dilnich d&l podle vynédlezu spodivaiji
zejména v mo¥nosti m&¥en{ p¥i&nych konvergencf s kontinudlnim zdznamem a ddlkovou registraci
pfi zachovani pfesnosti m&¥eni 0,05 mm. P¥esnost m&¥eni a v podstat& i jeho proveditelnost
je déna dostatednou stacionaritou v rozepfené poloze mezi boky dilniho dila. Odolnost
proti prihybu a vibracim p¥i velké délce nosniku a jeho bodovém uchyceni na m&¥fcf tyle
je déna n&kolika konstruk&nimi prvky, které tvofi polygonovy nosnik sestaveny z vhodné&
dimenzovanych profilovych dflt tak, %e sk¥{fi ke snimdni posuvh horniny je vlastné& p¥imou
sou¥dst{ nosniku a tvo¥f ji dva dily nosniku, které se do sebe v plném profilu zasouvaji.

Tfm je dosaZeno, %e polygonovy nosnik je podéln& posuvny, ale p¥i&n& tuhy a odolny
proti prihybu a vibracim, nebot jeho profil ani v mist& sk¥in& konvergometru neni p¥erusen
nebo zeslaben. Proto¥e se hornina v bocich dlilnfho dila a tedy i m&fici ty€e, na které
je konvergometr ukotven, posouvd i pfi¥n&, to je napfil ke spojnici obou m&Fenych bodl,
proto by do#lo k deformaci nosniku a p¥itom zaji%tujl jeho tuhou vazbu k hornin& tim, Ze
i p¥i jejim p¥{&ném pohybu umoZni vychyleni nosniku v kulovém sedle na kulovém Cepu.
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vyrovndvaci kloub tak umoZiuje dos&hnout toho, %e spojeni polygonového nosniku s m&¥icimi
tyemi je dostate&n& tuhé a bez vali. Polygonovy nosnik se také miZe pFfizplsobovat profilu
dtilniho dfla, jeho nerovnostem a vystroji i vyztuZi a tak neni instalaci konvergometru
omezovana t&%ba, doprava materidlu anf priichod a chiize pracovniki. V¢hodou konvergometru
je i moZnost operativni instalace konvergometru v dtlnim dfle, tedy rychlé p¥ipojeni polygonového
nosniku na m&ffci tyle, stavebnicovy systém konstrukce umoZnuje i ¥adové zm&ny v délce
i vySce nosniku a kone&n&, mont4d%Z i demontd? konvergometru miZe byt provadéna poufenymi
ddlnimi pracovniky.

Na pfipojenych vykresech je zndzorn&no prikladné zapojeni pro mé&¥eni konvergenci
v okoli dtlnich d&l podle vyndlezu. Na obr. 1 je ndrysny pohled samotného konvergometru
v dtlnim dile, obr. 2 pFedstavuje ndrysny a pidorysny pohled samotné sk¥iné konvergometru
soudasn® s Yezem prevodovou &4sti a na obr. 3 je ndrysny pohled na vyrovndvaci kloub.

zapojen{ pro m&feni konvergenci v okol{i diilnich dél podle vynﬁlezu je tvofeno konvergo-
metrem 1. Ob& protilehlé strany konvergometru 1 jsou pevnd spojeny s m&¥icimi tyfemi 15
ukotvenymi v hornin& 5. Na mé&ffci ty&e 5 jsou nadroubovidny kulové Cepy 12 jejichZ kulové
&4sti jsou pak uloZeny v d&lenych kulovych pouzdrech 10 a 11, které jsou prost¥ednictvim
opérky 13 a fixa&nich Zroubl 14 fixovény v po¥adované poloze. ProdlouZend d&lenéd kulovd
sedla 11 jsou ukonlena z&vitem 16 a jsou pfidroubovéna na jedné stran& konvergometru 1

k jeho skfini 2 a na druhé protilehlé stran& na konec polygonového nosniku 7.

Tim je kompletni konvegometr pevné& pfipojen k horning&. Do sk¥in& 2 konvergometru 1,
ve které je oto&n& ulofeno ozubené kolo 3 se jednim koncem zasouva prvni rameno 17 poly-
gonového nosniku 7, ke kterému je upevnén ozubeny hfeben 9 a ten se dostévéd do zébéru
s ozubenym kolem 3 spojenym s potenciometrem 4. Prvni rameno 17 polygonového nosniku
7 je druhym koncem pomoci stavitelné objimky 18 spojeno s druhym ramenem 19 polygonového
nosniku l‘na jedné stran&, druh& strana ramena 19 polygonového nosniku 7 je pak stavitelnou

objimkou 20 spojena s t¥etim ramenem 21 polygonového nosniku 7.

PREDMET VYNALEZU

1. zapojeni pro m&feni konvergenci v okoli dilnfch d&l, sestdvajici{ z konvergometru,
jeho% protilehlé strany jsou pevné spojeny s mé&¥icimi tylemi ukotvenymi v hornin&, vyzna-
Gené tim, e sk¥ih (2) konvergometru (1) s otoéné uloZenym ozubenym kolem (3) napojenym
na potenciometr (4) je p¥ipojena k hornin& (5) prostfednictvim prvniho vyrovndvaciho kloubu
(6) na jedné strand dulniho dila a jeho polygonovy nosnik (7) jednim koncem prostfednictvim
druhého vyrovnavaciho kloubu (8) k hornin& (5) na druhé protilehlé stran& dulniho dila,
ptidem? druhy konec polygonového nosniku (7) opat¥eny ozubenym h¥ebenem (9) je uloZen do

sk¥in& (2) konvergometru (1), kde je ozubeny hfeben (9) v z&db&ru s ozubenym kolem (3).

2. zapojeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze vyrovndvaci kloub (6) napojeny na sk¥in
(2) a vyrovn&vaci kloub (8) napojeny na polygonovy nosnik (7) je provedeny ze dvou plle-
nych kulovych pouzder (10) a (11), ve kterych je na jedné stran& uloZen kulovy Cep (12}

a na druhé strané jsou spojena fixadnim Sroubem (14).

3 vykresy
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obr. 2
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obr.3
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