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Niskoobrotowy naped asynchroniczny korektora poslizgu liny maszyn wyciggowych

Przedmiotem wynalazku jest niskoobrotowy naped asynchroniczny korektora poslizgu maszyn
wyciggowych, przeznaczony do doktadnego ustawienia urzgdzenia programujgcego wzjledem drog: jazdy

' naczynia wydobywczego w szybie. Dotychczas znane sg niskoobrotowe napedy asynchroniczne korektpréw

poslizgu liny maszyn wyciagowych, w ktérych niskie obroty otrzymywane sg prz.z przektadnie mechaniczne
oduizym przetozeniu bez mozliwodci regulacji obrotdw napedu. Niskoobrotowe napedy zawierajg
wysokoobrotowy asynchroniczny silnik zwarty uruchamiajacy przez przektadnie urzadzenie programujace jazde
maszyny wzgledem ustawienia naczyrt wydobywczych na poziomie i w szybie. Z urzadzei-iem programujgcym
potgqczony jest poprzez przekiadnie planetarne naped korektora poslizgu liny, ktdry ustawia urzqdzema
programujgce wzgledem drogi jazdy naczynia wydobywczego w szybie.

Dotychczas znane napedy majg wady, poniewaz nie zapewniajg doktadnej korekcji, wywotuja oscylacje -
zuwagli na zastosowanie elementéw inercyjnych wysokoobrotowych. Oprécz tego stosowane napedy majg
ograniczone zastosowanie z uwagi na niemozliwo$¢ zamiany obrotéw w mechanicznej przektadni. -~

Celem wynalazku jest zwigkszenie doktadnosci i stabilnosci korekgji urzadzenia programujacego wzgledem
naczynia wydobywczego w szybie. Cel ten osiggnieto za pomocy uktadu regulacji obrotéw ztoZonego
z rezystordw regulacji sktadowej statej potgczonych szeregowo z diodami i z silnikiem korektora oraz rezystoréw
reulacji sktadowej zmiennej potgczonych réwnolegle z diodami i rezystorami regulacji sktadowej statej.

Zaleta wynalazku Jest uzyskanie niskiej i stabilnej predko$ci obrotowe] asynchronicznego zwartego silnika
korektora przez zastosowanie rezystorow i diod zamiast skomplikowanej i drogiej mechanicznej przektadni.

Przedmiot wynalazku uwidoczniono w przyktadowym rozwigzaniu na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat ideowy napedu, natomiast fig. 2 — charakterystyke mechaniczng napedu.
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Niskoobrotowy naped z uktadem regulacji obrotéw UR zawiera aparat programujacy cykl jazdy SK,
napedzany od maszyny wyciggowej N oraz silnik korektora M, sterowany od czujnikéw potozenia JD1 lub JD2

przy ustawieniu klatki na poziomie zerowym i zah. mowaniu maszyny, ktéry ustawia aparat programujacy przy .

zaistnieniu poslizgu liny na kole pednym. Przy zaistnieniu niezgodnosci ustawienia aparatu SK wzgledem klatki

na poziomie zero, zostaje uruchomiony przez krzywke PK czujnik potozenia JD1 lub JD2, ktéry z. tqcza

stycznik S1 lub $2." Zmniejszone obroty silnika M uzyskuje sie za pomocq diod D1, D2, D3 i rezy:toréw regulacji
sktadowej statej R1, R2, R3 oraz rezystorow R4, R, R6, regulacji sktadowej zmiennej. Niskq | stabilng
predkos$é obrotows silnika M uzyskuje sie przez potaczenie w szereg rezystoréw R1, R2, R3 i diod D1, D2, D3
oraz potaczonych z nimi réwnolegle rezystoréw R4, R6, R6. Uktad rezystoréw R1 ... R8 idiod D1, D2 i D3
zmienia charakterystykq mechaniczng momentu obrotowego silnika M. Silnik M wtgczany bezposrednio do sieci
ma charakterystyke mechaniczngq M1, ktérej stabilny punkt pracy jest bliski obrotom synchronicznym. Przy
obnizeniu tréjfazowego napiecia zasilania silnikaM za pomocg rezystoréw R4, R5 i R6, uzyskuje sie
charakterystyke mechaniczng M2. Zasilijgc silnik M pragdem st:tym z zespotu prostowniczego, utworzonego
zdiod D1, D2i D3 uzyskme sie@ charakterystyke hamowania Mh. Rezystorami R1, R2 i R3 re_uluje sig nateZenie

tego pradu. >

Przy réwnoczesnym zasilaniu silnika M obnizonym tréjfazowym napieciem inapieciem pradu statego -

" otrzymuje si¢ wypadkowg charakterystykq mechanicznq pracy tego, silnika w zakresie niskich obrotéw jako
réznice dwu charakterystyk M2 — Mh.

Réznica charakterystyk M2—Mh wywotuje obroty kilkadziesigt razy mmejsze od obrotéw synchronicznych
silnika M, zapewniajqc stabilng prace niskoobrotowego napedu.

Zastrzezenie patentowe

_Niskoobrotowy naped asynchroniczny korektora po$lizgu liny maszyn wyciagowych, zawierajacy uktad
regulacji obrotéw, silnik korektora, aparat programujacy cykl Jazdy i czujniki potoenia,znamienny tym,
2e uktad regulacji obrotéw (UR) ma ztoZony z rezystor6w regulacji sktadowej statej (R1, R2, R3) potgczonych
szeregowo z diodami (D1, D2, D3) i zssilnikiem korektora (M) oraz z rezystoréw regulacii sktadowe] zmiennej

(R4, RB, R6) potaczonych réwnolegle z diodami (D1, D2, D3) i z rezystorami regulacji skladowej stalej (R1, R2,

R3).
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