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DESCRIPCION

Dispositivo de apoyo

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencién se refiere a un dispositivo de apoyo, para soporte personal, del tipo
que porta un vastago de apoyo de un usuario en el suelo. Ejemplo de dispositivo seran

bastones o muletas.

ESTADO DE LA TECNICA

Las personas con problemas fisicos, de movilidad por ejemplo, suelen requerir el uso de
dispositivos de soporte personal como muletas, bastones... Estos dispositivos
frecuentemente se basan en un vastago recto rematado en un asa o mango. A veces el
vastago es telescopico. El vastago posee un remate inferior, generalmente de caucho o

goma, para reducir el ruido y el impacto en el suelo.

Cuando el usuario se sienta, ha de dejar su dispositivo apoyado en algun objeto o
tumbado en el suelo. Esa posicion no siempre es facil de encontrar dentro del alcance del

usuario.

Se conoce de ES1253840U un baston con unas patas extensibles que permite aumentar
su superficie de apoyo cuando el usuario desea soltarlo. Este sistema es eficaz, pero

resulta complejo adaptarlo a bastones o muletas ya existentes.

El solicitante no conoce ninguna solucién a estos problemas similar a la invencion.

BREVE EXPLICACION DE LA INVENCION

La invencion consiste en un dispositivo de apoyo segun las reivindicaciones. Sus

diferentes variantes resuelven los problemas sefialados.

El dispositivo apoyo es del tipo formado por un vastago (aproximadamente vertical) con
un remate inferior o contera y un asa o mango superior. Comprende ademas una serie
de brazos siendo los brazos moviles entre una posicién extendida donde pueden sostener

el dispositivo de forma sustancialmente vertical, y una posicién recogida en donde se
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adosan al vastago. Los brazos son comandados por un mando acoplado al mango del

dispositivo.

A diferencia del estado de la técnica citado, los brazos estan dispuestos en un accesorio
tubular desmontable, adyacente a la contera. Este accesorio es auténomo, en tanto es
acoplable a cualquier tipo de dispositivo, con tal de que el diametro interior sea adecuado.
El accesorio puede ser pasante pero normalmente sera ciego.

El accesorio comprende al menos un motor para el movimiento de los brazos. También
posee una bateria recargable, una unidad de control y un sistema de comunicacion
inalambrico con el mando. Preferiblemente todo en la parte inferior para bajar el centro
de gravedad del conjunto, haciendo que sea mas estable.

Otras variantes particulares se aprecian en el resto de la memoria.

DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

Para una mejor comprension de la invencion, se incluyen las siguientes figuras.

Figura 1: Vista lateral esquematica del mango de una realizacion.

Figura 2: Detalle de un accesorio aplicable en la realizacion anterior.

Figura 3: Vista del accesorio sin su carcasa, para apreciar el interior.

Figura 4: Detalle de la cremallera y los brazos.

MODOS DE REALIZACION DE LA INVENCION

A continuacién se pasa a describir de manera breve un modo de realizacion de la

invencién, como ejemplo ilustrativo y no limitativo de ésta.

En la figura 1 se aprecia un ejemplo de realizacién, en el que el dispositivo de soporte
personal es una muleta. Como tal, posee un vastago (1), que en uso es vertical, rematado
en un asa o mango (2). La forma del mango (2) define el tipo de dispositivo, entre baston,

tipo de muleta...
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El vastago (1) esta rematado en una contera (3) de goma, como es habitual en la técnica.
En las figuras la contera (3) esta dividida en dos partes por una ranura perimetral,
horizontal, de seccién sustancialmente triangular, que permite un ajuste del angulo de
apoyo de la contera (3) en el suelo. Es decir, si el usuario apoya el dispositivo en el suelo
en una direccion que no es puramente vertical, la contera (3) se dobla por la zona de la

ranura para maximizar el area de contacto con el suelo y evitar resbalones.

Préxima a la contera (3), por encima, se dispone un accesorio (4) tubular desmontable.
El accesorio (4) puede ser solidario a la contera (3), formando un Unico cuerpo, o ser dos

elementos diferentes. El accesorio se dispone alrededor de la parte inferior del vastago

(1).

El accesorio (4) posee una serie de brazos (5), al menos dos pero preferiblemente tres o
mas. Los brazos (5) como en el estado de la técnica, son moviles entre una posicion
extendida en la que forman una superficie de apoyo, aproximadamente perpendicular al
vastago (1), y una posicion recogida en la que estan proximos al accesorio (4). Como se

muestra en las figuras, la posicion preferida de los brazos (5) es dentro del accesorio.

El accesorio (4) posee al menos un motor (6) conectado a los brazos (5). Idealmente
basta con un unico motor (6), pero puede ser preferible disponer motores (6) mas
pequefios, uno por cada brazo (5). Los brazos (5) pueden tener un eje de giro (7) en un
extremo y estar dentados cerca de este eje de giro (7), engranados en una cremallera
(12) conectada al motor (6). Esta cremallera (12) es preferiblemente hueca y esta
rematada en un rodamiento (14) de conexion al vastago (1). Es posible definir finales de
carrera de la cremallera (12) para que no se desacople de los brazos (5). También es

posible usar un tornillo sinfin en vez de la cremallera (12), o un solenoide.

El motor (6) esta alimentado por una bateria recargable, por ejemplo mediante un cable
(8) USB. Una unidad de control (9) gestiona la carga de la bateria y da las 6rdenes
adecuadas a los motores (6). Para ello, la unidad de control (9) posee un sistema de
comunicacion inalambrico (10), como puede ser Bluetooth, que le comunica con un
mando (11). El mando (11) se dispone en el mango (2), por ejemplo de forma

desmontable. El mando (11) tendra su propia bateria, recargable o sustituible.

El accesorio (4) puede tener pilotos de encendido, estado de la bateria... también puede

tener un boton de parada, de forma que no queda esperando la sefial del mando (11).
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En otro modo de realizacion, el mecanismo cuenta con un cable Bowden (15) unido con
un actuador dispuesto en el mango (2), y unido en su otro extremo con una pieza movil
longitudinalmente, a modo de cremallera en la que se engranan los brazos (5). Esta forma
de realizar el mecanismo se puede combinar con la anterior, de forma que el cable
Bowden (15) realiza las funciones del mando (11), actuando sobre una palanca en el
accesorio (4) para accionar el motor (6) (figura 2). Si el vastago (1) longitud ajustable,
como una muleta, puede ser necesario un elemento de ajuste de la longitud del cable

Bowden.

Preferentemente, el mango (2) es plegable, pasando de una posicion desplegada a
plegada quedando en esta posicidn paralelo al vastago (1) o elemento longitudinal. Para
ello, el mango (2) esta unido al vastago (1) a través de un eje articulado (13). Asi, en su
posicién plegada hace que el conjunto tenga mas estabilidad, ya que el centro de

gravedad esta mas préximo del eje del vastago (1).

Generalmente, la contera (3) dispondra en su interior una pieza fabricada en material

pesado, o lastre, para bajar el punto de gravedad.

El mando (11) puede ser un sensor de presion, de tal manera que, cuando se detecte la
reduccién de la presién sobre mango (2), se despliegan los brazos (5) automaticamente.
Esto puede ser muy util para personas con Parkinson o que no dispongan de gran

movilidad en las manos.

En un modo de realizacién, el apoyo para el antebrazo puede disponer de un sensor de
presencia (16) de tal manera que cuando detecta presencia los brazos (5) pasan a su

posicion plegada, y cuando no detecta presencia pasan a su posicion desplegada.
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REIVINDICACIONES

1- Dispositivo de soporte personal, formado por un vastago (1) con una contera (3) inferior
y un asa o mango (2) superior, y que comprende una serie de brazos (5), méviles entre
una posicion extendida, donde definen un plano de apoyo sustancialmente
perpendicular al vastago (1); y
una posicion recogida, donde los brazos (5) se adosan al vastago (1),
comandados por un mando (11) acoplado al mango (2);
caracterizado por que los brazos (5) estan montados en un accesorio (4) tubular
desmontable adyacente a la contera (3), que comprende:
al menos un motor (6) de movimiento de los brazos (5);
una bateria recargable;
una unidad de control (9);

un sistema de comunicacion inalambrico (10) del accesorio (4) con el mando (11).

2- Dispositivo de soporte personal, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el

mando (11) es desmontable del mango (2).

3- Dispositivo de soporte personal, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la

contera (3) es solidaria al accesorio (4).

4- Dispositivo de soporte personal, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la

contera (3) posee una ranura perimetral horizontal de seccién sustancialmente triangular.

5- Dispositivo de soporte personal, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el
mando (11) es un sensor de presion y los brazos (5) estan desplegados mientras no se

detecte presion en el mando.

6- Dispositivo de soporte personal, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el

mando (11) comprende un cable Bowden (15).

7- Dispositivo de soporte personal, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el
motor (6) esta conectado a una cremallera (12) y ésta esta engranada en un dentado en
cada brazo (5).

8- Dispositivo de soporte personal, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el

apoyo para el antebrazo dispone de un sensor de presencia (16)
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