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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sposéb pomiaru ruchu elementdéw tocznych tozyska igietkowego.

Znany jest sposob pozwalajgcy okreslic wzajemny ruch biezni oraz elementéw tocznych wokot
osi watka. Sposoéb ten polega na potgczeniu biezni tozyska z elementem metalowym wystajgcym poza
obrys tozyska i pomiarze predkosci obrotowej za pomocg czujnika magnetycznego. Sposéb ten
nie pozwala okresli¢ predkosci obrotowej elementéw tocznych (walec, igietka) wokot wiasnej osi.
Obecnie nie ma sposobu umozliwiajgcego doktadne okreslenie ruchu wszystkich elementéw w tozy-
sku igietkowym.

Istotg wynalazku jest sposdb pomiaru ruchu elementéw tocznych tozyska igietkowego po biezni
zewnetrznej i wewnetrznej, w ktorej na elementy ruchome naniesiony jest znacznik, zas w elemencie
wykonujgcym zaréwno ruch obrotowy wokot osi watka i ruch wokot wiasnej osi elementu tocznego (16)
wydrgzono osiowo otwér, w ktérym umieszczono drut (8) z zakrzywionym jego koncem.

Ruch wszystkich elementéw rejestruje kamera informujgc o zmianie potozenia pomiedzy wspot-
pracujgcymi elementami, postep ruchu jest mierzony na podstawie zmiany potozenia katowego ele-
mentéw ruchomych obracajgcych sie wokoét wiasnej osi i wokét osi Srodka symetrii uktadu, zaleznosci
zmiany potozenia sg rozpatrywane w ukfadzie ptaskim z poczatkiem umiejscowionym w osi symetrii
watka.

Przedmiot wynalazku pokazano na rysunkach, gdzie fig. 1 przedstawia schemat stanowiska
badawczego, zas fig. 2a przedstawia widok boczny wezta tarciowego, fig. 2b przedstawia uktad obcia-
zenia elementéw tozyskowania, fig. 2c przedstawia element toczny ze znacznikiem.

Na elementy ruchome wykonujgce ruch obrotowy tylko wokét wtasnej osi zostaje naniesiony
charakterystyczny znacznik w postaci kontrastowej naklejki pozwalajgcej sledzi¢ postep ruchu pod-
czas analizy zarejestrowanego obrazu. Natomiast elementy wykonujgce ruch wokét wiasnej osi i ruch
obwodowy zostajg oznaczone w ten sposob, ze w osi elementu tocznego (16) zostaje wydrgzony
otwor, w ktéry sztywno wiozony jest drut (8) dowolnego przekroju o zakrzywionym koncu. Na koncow-
ce drutu zostaje naniesiony znacznik (7) w formie naklejki lub farby o kontrastowej barwie wzgledem
tta. Stanowisko pomiarowe (fig. 1) sktada sie z silnika elektrycznego (1) o ptynnej regulacji predkosci
obrotowej w zakresie 0—1500 obr./min potgczonego z watkiem za pomocg przektadni pasowej (2),
sprzegta (3), momentomierza (4) zapewniajgcego ciggty pomiar momentu tarcia, watka (6), czujnika
obrotéw watka (9), drutu (8) pozwalajgcego zarejestrowac ruch igietki wokot osi watka (6) i znacznika
(7) pozwalajgcego zarejestrowac ruch wokot wtasnej osi, ramienia (10) zapewniajgcego zadawanie
obcigzenia F na tozysko, iglicy wprowadzajgcej srodek smarny do ukfadu (12), kamery optycznej (11),
przetwornika (13) sczytujgcego i przetwarzajgcego zanotowane parametry, oraz komputera (14) do
zapisu danych. tozysko igietkowe z unieruchomionym pierscieniem zewnetrznym jest osadzone na
naktadce zamontowanej na czopie watu. i obcigzone promieniowa sitg F. Silnik i wat potagczone sg za
pomocg przektadni pasowej. Silnik napedza czop watu do okre$lonej predkosci, a nastepnie czujniki
obrotéw, kamera optyczna i momentomierz rejestrujg odpowiednio predkosci obrotowe watka i igietki
oraz moment tarcia. Badanie tozysk o zmiennych Srednicach wewnetrznych jest mozliwe dzieki zasto-
sowaniu wymiennych naktadek o réznej srednicy montowanych na czopie watka (6).

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb pomiaru ruchu elementéw tocznych tozyska igietkowego po biezni zewnetrznej i
wewnetrznej, znamienny tym, ze na elementy ruchome zostaje naniesiony znacznik (7) w
postaci kontrastowej naklejki pozwalajgcej sledzi¢ postep ruchu obrotowego elementu tocz-
nego (16) wokot wiasnej osi oraz osi watka podczas analizy wizualnej obrazu zarejestrowa-
nego kamerg, dodatkowo w elemencie tocznym (16) wykonujgcym ruch obrotowy wokot wha-
shej 0si n, i osi biezni wewnetrznej n; osiowo wydrgzono otwér, w ktérym osadzono na wcisk
drut (8) o dowolnym przekroju z wygietg koncéwkg i znacznikiem (7) w formie naklejki lub
farby
o kontrastowej barwie wzgledem tla.

2. Sposéb pomiaru wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze ruch wszystkich elementéw tocznych
rejestruje kamera wizualna a nastepnie podczas zwolnionej projekcji zarejestrowanego ob-
razu, obserwacji oraz analizie zmiany pofozenia kgtowego elementdéw tocznych uzyskuje sie
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wynik pomiaru w postaci postepu ruchu kgtowego elementéw tocznych (16) uktadu okresla-
jac predkosci n, i na.

Rysunki
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Fig.2
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