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@ Dispositif de manceuvre pour I'ouverture et la fermeture d'au moins un volet.

Dispositif de manceuvre pour l'ouverture-et la fermeture
3u moins un volet 16 devant une ouverture 24 avec un
argane de manceuvre-actif 10 disposé au droit de la tablette
d'appui 28 de cette ouverture caractérisé en ce qu'it comprend
un bras courbe horizontal 20 dont l'une des extrémités 21 est
montée libre en translation par rapport au volet 16 et dont
l'autre extrémité 23 est solidaire d'un arbre vertical 64 portant
une roue 62 entrainée en rotation par une vis sans fin 58 elle-
méme mise en rotation par des moyens moteurs, I'axe longitu-
dinal de la vis étant sensiblement paraliéle au plan de
F'ouverture.
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La présente invention a pour objet un dispositif
de manoeuvre de volets., disposé & 1 extérieur et &
commande intérieure et une installation a plusieurs
dispositifs.

La manceuvre de deux volets destinés & clore une
ouverture telle qu’'une fenétre doit répondre a un
certain nombre d impératifs notamment de sécurité.
En effet. les volets doivent pouvoir étre entrainés
en rotation, autour des gonds qui les supportent,
par un dispesitif mécanique et la force a 1°ou-
verture doit étre suffisante pour vaincre les
effocrts résistants diis au vent par exemple. Par
contre la puissance motrice ne doit pas occasionner
de blessure & un étre humain qui se trouverait par
exemple coincé entre le wvolet et le mur gui le
suprorte. D’autre part. 1a'fermethre de deux volets
doit se faire simulitanément et avec un réglage trés
précis de fagon & ce qu'il y ait un ajustement
parfait & la fermeture. 1l est également nécessaire
gue le mécanisme d entrainement des vclets permette
1’arrét du mouvement dans n importe guelle position
intermédiaire d“ouverture ou de fermeture des
volets-avec blocage dans cette position.

Ce dispositif de manoeuvre de volets doit également
8tre compact de fagcon & se loger au droit de la
tablette d’appui de la fenétre.

On connait un dispositif d ouverture et de ferme-
ture automatigue de volets décrit dans la demande
de breves francais N° 2 435 588 qui comprend un

renvoi d angle & pignons conigues gui entraine un

_ premier arbre de rotation solidaire de 1 extrémité

d un bras d un compas tandis que 1l autre extrémité
de 1 autre bras du compas est fixée au volet. De

fagon & manceuvrer simultanément les deux volets
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d ure méme fenétre ce dispositif prévoit une liai-
son par cadbles croisés et poulies d un second arbre
paralléle au premier et muni également d“un compas
identigue au premier et relié au second volet. Une
manivelle permet d entrainer en rotation le premier
pignon du renvei d angle, qui lui méme met en rota-
tion les deux arbres, ce qui assure la manoeuvre
d cuverture ou de fermeture des volets suivant le
sens de rotation imprimé & la manivelle. De plus,
ce dispositif comprend wun cran d arrét mécanigue
qui blogque 1le mouvement du .renvoi d“angle dans
n importe quelle position dés gque l’effort exercé
sur la manivelle est interrompu.

Un tel dispeositif qui utilise un compas ne permet
pas une ouverture & 180° des volets, de plus le
bloccage en peosition intermédiaire est assuré par
une piéce mécanique gui agit directement sur le
renvoi d angle n offrant aucune sécurité en cas de
rupture.

Aucun réglage de la synchronisaticn de la fermeture
des deux vclets n’'est prévu et la sécurité & 1l ou-
verture ou & 1la fermeture n’'est pas prévue non
plus, seul l1'utilisateur étant susceptible de s in-
terrompre lorsgu’un effort résistant important
s oppose & la manoeuvre de la manivelle. Or dans
certains cas 1l utilisateur ne pourra pas détecter
cet effort résistant compte tenu de la démultipli-
cation importante prévue & la hauteur du renvoi
dangle.

Aucune mctorisation électrique n’est prévue pour la
manceuvre des veolets, ce gqui exclut la manoeuvre
simultanée., & la fermeture ocu & 1 ouverture de
1"ensemble des volets des fenétres d’un local.

La présente invention pallie les inconvénients
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précitésret propose un dispositif de manoeuvre de
volets. automatigque, & commande électrique et/ou
manuelle, aqui autorise 1 cuverture & 180° des
volets d'une ouverture qui permette un régiage fin
pour 1l ajustement & la fermeture, gqui puisse as-
surer un blocage en toute position intermédiaire
sans organe mécanigue supplémentaire, gqui présente
toute garantie de sécurité lors des manoeuvres de
fermeture ou ¢ ouverture, qui permette la manoeuvre
des vclets y compris en cas de vent violent, la
compacité étant telle qu’'il puisse étre intégré sur
la +ablette d'appui d une ouverture sans nuire &
l1°esthétigue de celle-ci, qui permette une instal-
lation & plusieurs dispositifs identiques montés
chacun sur une ouverture pour manoeuvrer les volets
de chacune de . ces ouvertures avec une commande
centralisée et qui comporte des moyens de détec-
tion d’effraction. _

A cette fin, le dispositif de manceuvre de volets,
selon 1l invention, destiné & obturer une fenétre
comprend au moins un organe de manoeuvre actif
disposé au droit d’une tablette entre 1 ouverture
et le volet et se caractérise en ce qu’il comprend
un bras courbe horizontal dont 1 une des extrémités
est qpntée coulissante par rapport au volet et dont
l’autre est solidaire d’un arbre vertical portant
une roue entrainée en rotation par une vis sans fin
dont 1 axe longitudinal est horizontal et orienté
paraliélement au plan de la fenétre, cette vis sans
fin étant elle-méme mise en rotation par des moyens
moteurs.

Ce dispositif se caractérise également en ce gue
les moyens mcteurs comprennent un moto-réducteur

électrique avec pignon d’entrainement. Selon une
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caractéristigue particuliére de 1l 'invention le
dispositif de manoeuvre comprend un double renvoi
d"angle & 90° disposé entre la vis sans fin et le
moto-réducteur de facon que 1l axe de rotation du
moteur et de la vis soient paralléles.

Le dispositif de manoeuvre se caractérise en ce gque
le doubie renvoi d angle comprend un arbre & double
pignon dont 1°une des extrémités est alésée de
facon & ccopérer avec 1 extrémité d une manivelle.
Le disﬁoéitif de manoeuvre selon 1 invention se
caractérise en outre en ce qu'il comprend un organe
de manoeuvre pessif avec une seconde vis sans fin
et une barre de liaison entre les organes de ma-

noeuvre actif =t passif, munie & chacune de ses

ti
extrémités d 'une articulation & la cardan, chacune
de ces articulations étant respectivement reliée &
1°une des extrémités de chacune des vis sans fin
des organes actif et passif.
Selon une caractéristique particuliére de 1l inven-
tion le dispositif de manoeuvre comprend un boitier
de commande du moteur électrigue & trois boutons-
poussoir ‘“ouverture”, “fermeture" et "arrét” plus
un interrupteur d’arrét de sécurité du moteur & dé-
clenchement par le dépassement d un seuil d’effort
résistant.
L invention se caractérise également par une ins-
tallation comprenant au moins deux dispositifs de
manoeuvre de volets avec boitier de commande cen-
tralisée de ces dispositifs de manoeuvre.
L inven<icn est maintenant décrite selon un mode de
réalisaticn particulier en regard des dessins
énnexés rarmi lesguels :
- 1la figure- 1 représente une vue de dessus avec

coupe partielle d’un dispositif de manoeuvre de
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volets avec organe actif et passif selon 1 inven-
tion, en pdsition d ocuverture des volets,

- la figure 2 représente une vue de dessus de
1l organe actif en position de fermeture des volets,
-~ la figure 3 représente une vue en élévation
verticale avec arrachement et coupe partielle de
1’organre actif, 7

- la figure 4 représente <une vue en coupe par un
plan horizental de 1 organe de manceuvre actif, et

- la figure £ représente une vue .d"une variante
avec sécurité & embrayage mécanigue.

Le disﬁositif de manoeuvre selon 1l invention repré-
senté & la figure 1 comprend un organe de manoeuvre
actif 1G, wun organe de manoceuvre passif 12, une
barre de liaison 14, deux volets 16 et 18 ainsi que
les btras courbes associés 20 et 22. Les organes
actif et passif sont disposés de part et d autre
d"une ouverture 24 et plus particulierement entre
cette ouverture et la fagade extérieure 26 contre
laquelle sont rabattus les volets 16 et 18. Les
dispositifs actif et passif 10 et 12 sont disposés
au droit de la tablette d appui 28.

Ainsi gque cela est mieux représenté sur la figure
2, chague bras courbe, dans ce cas le bras 20,
comprend & son extrémité un galet 30 déplacable en
translation dans un rail 32 horizontal et solidaire
du volet 16.

Le volet 16 pivote autour d'un axe 34 correspondant
& 1'axe longitudinal des gonds 36.

Entre la position ouverte représentée a4 la figure 1
et la position fermée représentée & la figure 2, le
volet pivote autour de 1 axe 34 sur 180°.

L organe de manoceuvre actif 10 est représenté en

coupe par un plan vertical & la figure 3 et en

“
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coupe par un plan horizontal & la figure 4. L7or-
gane actif 10 comprend un boitier 38, moulé et
comportant un premier logement 40 dans lequel est
disposé le moteur électrique 42 et son réducteur
44. 7

L arbre de sortie 46 du réducteur porte & son
extrémité un pignon d entrainement 48 de type
conique qui coopére avec un renvoi d angle & double
pignen 50. L'axe de rotation de ce renvoi d’angle
est orienté perpendiculairement & 17axe longitudi-
nal 46 de sortie du réducteur. Le premier pignon 52
cocpére avec le pignon de sortie 48 tandis que le
second pignom 54 coopére avec une couronne 56
solidaire d une vis sans fin 58 dont 1l7axe lon-
gitudinal est paralléle & l'axe de 1°arbre 46.
I,’arbre 53 support des pignons 52 et 54 est alésé &
1°une de ses extrémités pour recevcir un embout de
manivelle. '

Ta vis sans fin E8 par'sa partie filetée 60 coopére
avec une roue a denture hélicoidale 62 montée
coaxiale avec un arbre vertical 64 d'entrainement
du bras courbe 20 ainsi que le montre la figure 1.
La roue 62 & denture hélicoidale comprend & sa
partie inférieure un ergot 66 en saillie qui vient
en appui dans ses deux positions extrémes contre
des capteurs de fin de course 68 et 70.

Ces capteurs 88 et 70 scnt montés sur une platine
72, montée & rotation autour d’une partie en sail-.
lie 73 du boitier, coaxiale avec 1l arbre 64, cette
platine étant réglable grdce & un trou oblong 74
déplagcable autour dfun pion 76, la p;atine étant
munie d une vis de blocage en position 78.

Ains: que cela est représenté & la figure 1, l’ex-
trémité 8¢ de la vis sans fin 58, dont 1l axe lon-
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gitudinal est paralléle zau plén de 1 ocuverture 24,
est fixée & 1l une des extrémités d une articulation
a4 la cardan 82 dernt 1l autre extrémité est solidaire
de l'une des extrémités 84 de la barre de liaison
14. L autre extrémité 86 de cette Dbarre porte
également une articulation & 1la cardan 88 fixée &
l’extrémité 90 d une seconde vis sans fin 92 de
1l organe de manoeuvre passif 12. La barre de liai-
son ccmprend deux demi-barres 94 et 96 filetées et
reliées entre elies par un manchon de réglage 98
taraudé. deux contre-écrous 100 et 102 assurant le
blocage du manchon par rapport aux deux demi-barres
aprés réglage.

Un gache 104, de sécurité et esthétique, reliant
1l’organe de manoeuvre passif 4 1l organe de manoeu-
vre actif est disposé autour de 1la barre de liai-
son.

L organe de manoeuvre passif comprend en plus de la
vis sans fin 9Z une roue a denture hélicoidale 106
{non figurée), solidaire de 1'arbre 108 d entraine-
ment du bras courbe 22 dont 17extrémité est montée
coulissante par rapport au volet 1B.

Le dispositif de manoeuvre selon 1 invention com-
prend également un boitier de commande (non repré-
senté) du moteur électrigue. Ce boitier de com-
mande comprend trois boutons-poussoir "ouverture”,
"fermeture” et “arrét”. Les boutons-poussoir "ou-
verture” et “"fermeture” sont a enclenchement. De
plus, les capteurs de fin de course 68 et 70 sont
reliés au circuit d alimentation du moteur électri-
gue 4Z. '

En plus des trois boutons-poussoir, il est prévu un
interrupteur d’arrét de sécurité du moteur dont le

déclenchement s effectue par dépassement d'un
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seuil 4 effort résistant détecté sur le moteur 42.
Enfin, le boitier de commande comprend un bouton-
pousscir d annulation permettant de shunter momen-
tanément 1 interrupteur d arrét de sécurité.

Le fonctionnement du dispcsitif de manoeuvre est
maintenant décrit. Lorsque 1les volets sont en
position fermée, 1 utilisateur exerce une pression
sur le boutcon-pousscir “ouverture”, & enclenche-
ment ce gqui provoque une alimentation permanente du
moteur électrique 42 qui entraine par 1l intermé-
diaire du réducteur 44 1l arbre 46 gui met en rota-
tion le pignon 48. ce pignon 48 entrainant au
moven du renvoi d angle 50 la couronne 56 de la vis
sans fin 58 et simultanément le filetage 60 de
cette vis sans fin met en rotation la roue 62 qui
entraine & son tour 1l arbre de manoceuvre 64 sur
lequel est fixé le bras courbe 20, la rotation de-
1 arbre provogue la rotation du bras et simultané-
ment le déplacement du galet 30 dans le rail 32, de
facon & faire effectuer au volet 1€ une rotation de
180° autour de 1 axe longitudinal 34 amenant le
volet 16 de la positior représentée & la figure 2

jusqu’d la position représentée 2 1la figure 1.

_Lorsque le volet 16 arrive dans la position repré-

sentée & la figure 1, c est-a-dire la position
ouverte 1l ergot en saillie 66 a décrit une portion
de cercle telle gqu’il vient au ccntact du capteur
de fin de course 68 gui coupe 1l alimentation du
moteur 4Z. .

Simultanément. la vis sans £fin 58 entraine en
rotatiorn ia barre de liaiscn 14, donc la vis sans
fin 92 gui 2 s=on tour met en rotation la roue 106
solidaire de 1 arbre 108 qui effectue également une

rotation identigue & celle de 1 arbre 64 mais dans
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un sens oprssé. Le bras courbe 22 améne alors le
volet 18 sensiblement contre la facade 26.
Lorsque 1 utilisateur souhaite fermer les volets,
il actionne le bouton-pousscir “fermeture" qui
5 provoqgue 1 alimentation du moteur électrique 42
mais avec inversion des polarités, ce qui provogue
la rotation en sens opposé des arbres d entraine-
ment 64 et 1C8 avec un angle de rotation identique
Jusgqu’éd <ce gue l'ergot en saillie 66 vienne au
1¢ contact du capteur de £fin de course 70 aqui coupe

-

limentation du moteur électrigque 42, les volets

e
o

sont alcrs en position fermée.
Lorsgque 1 utilisateur souhaite ouvrir partiellement
les volets. il actionne préalablement le bouton-
15 pousscir “cuverture” jusqu’a ce que le degré d ou-
verture scuhalté soit atteint, puis il actionne le
bouton-psusscir "arrét” ce qui provogue la coupure
de 1l alimentaticn du moteur électrigue 42, donc
17arrét du mouvement d cuverture. Le blocage des
20 volets dans cette position intermédiaire est assuré
.par l'entrainement vis sans fin roue & denture
hélicoidale qui ne fonctionne que dans le sens vis-
roue mgis qui ne fonctionne pas dans le sens roue-
vis: Les volets sont donc auto-bloqués dans une
25 méme position et indépendamment l°un de 1l autre.
L inferrupteur d arrét de sécurité du moteur provo- -
que 1l arrét dalimentation de celui-ci lorsgu’un
volet est par exemple blogué .par un élément ex-
térieur au dispositif de manoeuvre car cet inter-
30 rupteur d arrét de sécﬁrité est déclenché dés lors
que le mcteur subit un effort résistant supérieur &
un seuil préfixé.
Un tel interrupteur peut fonctionner par détection

de chaleur arncrmale ‘du moteur électrique par exem-
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pie.

Par contre, dans le cas ol 1°agent extérieur est le
vent, le moteur électrigue doit exercer un effort
supérieur au seuil préfixé pour vaincre les efforts
dis au vent et provoguer 1 ouverture compléte des
volets.

Dans ce cas, l utilisateur exerce une pression sur
le bouton-poussoir d annulation gqui permet de
shunter <temporairement 1 interrupteur d“arrét de
sécurité et de provoguer 1l ouverture compléte du
volet nonobstant 1l effort résistant di au vent. Le
dispositif de manoeuvre selon 1l invention permet au
moyen de la barre de liaison avec manchon de régla-
ge 98 de régler la 1longueur de cette barre de
liaison en fonction des dimensions de 1l ouverture
24 et parallélement d ajuster le positionnement des
volets 16 et 18 lors de la fermeture en mettant en
phase les vis sans fin 58 et 92.

Un perfectionnement de 1 invention consiste a
prévoir sur le rail 32 une butée réglable 120
solidaire de ce rail 32 et un contacteur 122 soli-
daire de 1 °un des bras courbes, ainsi que cela est
représgnté a4 la figure 2. La butée 120 est réglée
de facon gque. le volet 16 étant en position fermée,
le contacteur 122 soit en appui sur la butée 120.
Ce contacteur 122 est relié & une centrale anti-vol
(non représentée de type connu) de telle fagon que
le centacteur 122 en appui laisse 1le circuit anti-
vol ouvert et que dés que le contacteur 122 n’est
plus en appui sur 1la butée 120 le circuit de la
centrale anti-vol soit fermé et provogue le déclen-
chement de celle-ci. Ce perfectionnement permet
d éviter 1l ouverture des volets par effraction en

exercant une traction de 1'extérieur. Quant &
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1'utilisateur'il devra, par un moyen adapté, mettre
hors circuit la centrale anti-vol avant de procéder
4 la manoeuvre d ouverture de ses volets.

Un autre perfectionnement consiste & prévoir une
installation & plusieurs dispositifs de manoceuvre
de volets disposés sur différentes ouvertures, avec
une installation commune comprenant un boitier de
commands centralisée gqul permette & l’utilisateur
de commandér simultanément les différents disposi-
tifs de manceuvre de volets & 1l ouverture, & 1l ar-
rét ou a la fermeture.

be plué; 1°arbre 53 alésé peut recevoir 1°embout
d une manivelle, il suffit de prévoir un accés &
cet alésage & partir de 1 intérieur. Cette pos-
sibilité d“actionnement manuel rend le dispositif

encore plus polyvalent et permet une manoeuvre méme

. en cas de panne de moteur cu coupure de 1l alimenta-

tion électrigue.

e dispositif & moteur électrique, selon 1 inven-~
tion, compte tenu de leur faible consommation
d“énergie, peut utiliser comme source d énergie.
des accumulateurs électrigues ce qui le rend to-
talement autonome. Dans certains cas, ces accumula-
teurs sont associés & des capteurs & cellules
photovoltaiques gqui assurent la recharge.

De méme les interrupteurs de facades & boutons-
poussoir peuvent étre remplacés par un dispositif
de télécommande & distance avec émetteur portatif.
Cette variante permét notamment d"éviter la manoeu-
vre des volets sans la télécommande ou & des per-
sonnes handicapées de piloter 1 ouverture et la
fermeture sans déplacement supplémentaire.

De méme ainsi que cela est représenté & la figure

5, une variante du dispositif selon 1l inventicn

.
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est munie d'un moyen de sécurité mécanigue 124
interposé entre les deux pignons du renvoi d angle
50. Ce moyen de sécurité mécanique comprend deux
piéces coaxiales 126, 128 bloquées en rotation par
rappcrt & leurs pignons respectifs qui, dans ce
cas, sont mobiles i’un par rapport & 1l autre.

L un des pignons 52 et la piéce 128 en vis a vis
sont munis chacun d'une gorge 130, 132 de guidage
d’un ensemble de billes 134. De plus, des cuvettes
lus rprofondes scnt ménagées & intervalles régu-

s

liers dans ces gorges de facon & recevoir les
1

o

illes. “In reisort 136 calibré est interposé entre
le pigncn 54 et la piéce 128 mobile en translation.
Ainsi lorsque le dispositif doit fournir un effort
d ouverture et de fermeture normal le ressort
exerce une pression suffisante sur 1la piéce 128
pour que celle-ci plague les billes dans leurs
cuvettes sans gu elles puissent s en échapper pour
rouler dans les gorges.

Par opposition, si un effort résistant empéche ou
freine le déplacement des volets, le moteur con-
tinue & exercer son effort et la pression du res-
sort n"est plus suffisante pour plaguer les billes
dans leurs cuvettes. Celles-ci sortent des cuvettes
et roulent dans les gorges. Les deux pignons sont
alors désolidarisés en rotation, le pignon 52
tournant & vide et le pignon 54 restant fixe.

Dés que 1le blocage de la manoeuvre des volets est
supprimé. les deux pignons sont & nouveau solida-
risés en rotation. les billes reprennent place dans
leurs cuvettes. le ressort taré assurant leur

maintien dans cette position.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de manoeuvre pour l°ouverture
et la fermeture d"au moins un volet (16) devant une
ouverture (24) avec un organe de manoeuvre actif
(10) disposé au droit de la tablette d’appui (28)
de cette ouverture caractérisé en ce qu’'il com-
prend un bras courbe horizontal (20) dont l°une des
extrémités est montée libre en translation par
rapport au volet (16) et dont 1l autre extrémité
est solidaire d“un arbre vertical (64) portant une
roue (62) entrainée en rotation par une vis sans
fin (58) elle-méme mise en rotation par des moyens
moteurs, 1l axe longitudinal de la vis étant sen-
siblement paralléle au plan de 1°ouverture.

2. Dispositif selon 1la revendication 1
caractérisé en ce que les moyens moteurs compren-—
nent un moto-réducteur (42, 44) électrique avec
pignon d’entrainement (48). '

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2
caractérisé en ce qu’il comprend un double renvoi
d angle a 90° (50) disposé entre 1la vis sans fin

A(5B) et le moto-réducteur (42, 44) de facon gque

les axes de rotation du moteur et de la vis solent
paralléles.

4. Dispositif selon 1l°une quelcongue des
revendications 1 & 3, caractérisé en ce que le
double renvoi d angle ('50) comprend un arbre (53) &
double pignon (52, 54) dont 1l°'une des extrémités
est alésée de facon & coopérer avec 1 extrémité
d une manivelle.

5. Dispositif selon 1°une quelcongue des
revendications 1 & 4, caractérisé en ce qu’il
comprend une platine (72) avec deux capteurs (68,
70) de fin de course, disposée coaxialement &
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17arbre ver<ical {64} et en ce gque 1la roue (62)
solidaire de cet arbre comprend un ergot (66) en
saillie qui ccopére avec lesdits capteurs.

6. Dispositif selon 1°une quelconque des
revendications 1 & 5, caractérisé en ce gu’il
comprend un crgane de manoeuvre passif (12) avec
une vis sans fin (82) et une barre de liaison (14)
munie & chacune de ses extrémités (84, 86) d’une
articulation 4 la cardan (B2, 88), ces articula-
tions (82, B8) étant solidaires respectivement des
extrémités (82, 90) des vis sans fin (58, 92) des
organes actif et passif (10, 12).

7. Dispositif selon la revendication 1
caractérisé en ce que 1l organe passif (12) comprend
une roue {106) entrainée par la vis sans fin (82)
et sclidaire d’un arbre vertical (108) entrainant
un second bras courbe horizontal (22) dont 1l une
des extrémi<és est montée coulissante par rapport a
un second volet (18).

8. Tiispositif selon la revendication 6 ou 7
caractérisé en ce gque la barre de liaison (14)
comprend deux parties (84, ©26) filetées et un
manchog de réglage (98) taraudé.

- 9. Dispositif selon 1°une quelcongue des

revendications précédentes, caractérisé en ce qu’il

comprend un boitier de commande du moteur électri-
que (42} avec au moins trois boutons-poussoir
d’ouverture, de fermeture et d arrét.

10. Dispositi selon la revendication 8
caractérisé en ce que les boutons-poussoir sont a
enclenchement.

11. Dispcsitif selon 1 une des revendications
9 ou 10 carantérisé en ce gque le boitier de com-

mande est relié aux capteurs de fin de course.
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12. Dispositif selon 1°une des revendications
9 & 11, caractérisé en ce gue le boitier comprend
un interrupteur d arrét de sécurité qui coupe
l17alimentation du moteur lors du dépassement d’un
seuil d effort résistant appliqué au moteur.

13. Dispositif selon la revendication 12
caractérisé en ce gue le boitier de commande com-
prend un bouton-poussoir de shunt temporaire de
1°interrupteur d arrét de sécurité.

14. Installation comprenant au moins deux
dispesitifs de manceuvre de volets selon 1l 'une
quelconque des revendications précédentes, carac-
térisée en ce gu’elle comprend un boitier de com-
mande centralisée des dispositifs de manoeuvre et/

ou une commande & distance.
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