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Plynule pracujfc{ dobyvaci stroj s pri-
moteznou trojbokou rota¥ni Fezaci hlavou
29, ulofenou na hnacim klikovém hiideli 44,
kterd se otd¥i nizkou rychlosti a pohybuje
po pPi{mé drdze urlené prevodem ozubeného
vénce 46 a pastorku 54, takZe Fezaci zuby
34, upevn¥né na podélnych hrandch 36, 38,
40, trojhranné rotadni Fezac{ hlavy 29 opisu-
j1 &tvercovou drdhu a vnikej{ do &ela roz-
pojované uhelné sloje, p¥i hornim rohu,
provéd¥j{ dlouhy p¥imy svisly Pez o kon=-
stentnf hloubce a délce rovné pPibliZng
1,5ndsobku primé&ru rote&ni Pezné hlevy 29,
¢dms je podstatnd omezen vyvin prachu a kon-
centrace metanu pfi zvySeném vykonu.
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Vyndlez se tykd plynule pracujfcfho dobyvaciho stroje, zejména jého zdokonalené Fezné
hlavy, umo¥nujic{ zvySeni vykonu pFi sniZent prafnosti bZhem 1¥Zby.

Pro dobyvéni uhli ji% bylo vyuZito mnoha rdznych zplsobl a rozvoj mechanizace dobyvéni
uhli v poslednich letech v podstat¥ odstranil techniku ru&nfho dobyvéni. Velkého zvyseni
vykond bylo doseZeno konstrukc{ a dalsim vyvojem plynule pracujicich dobyvacich strojd
s rota¥nimi hlavemi. Typickym, plynule pracujicim dobyvacim strojem, jeho se predloZeny )
vyndlez tykd, je stroj podle USA patentu &. 3 614 162, Rota¥n{ hleva tohoto stroje je opa-
tfena zuby, upevndnymi na otd¥ejicim se vdlei, ktery mi%e postupovat do %ela uhelné vrstvy
a pohybovat se nahoru a doll a odlamovat &elo uhelné sloje nebo vrstvy.

Pfes 2 000 t&chto strojl se pouZivd od roku 1976 ve Spojenych stdtech americkych a do-
byvajl p¥ibli¥n& polovinu ndrodni t#¥by uhli v podzemnich dolech. Pou¥ivénim tdchto strojd
vgrostl problém primérni pralnosti na Selech pFi Fezéni otdé¥ejicimi se zuby nebo ndstroji.
Vznik pracu b&hem rozpojovdni &ela uhelné sloje, ktery je polétavy i nepolétavy, je dén
konstrukef stroje, zejména druhem zubl, jejich dhlem zdébdru, vzddlenost{ mezi zuby, hloubkou
Fezu a rychlosti otéddenfi. Dilnim \fadem Spojenych stdtd emerickych byl proveden rozbor
Uginku rotadnich ¥eznych hlav plynule pracujicf{ch dobyvacich strojd, pfi kterém se zjisto-
valo kde a jak prach na &ele vznikd. Z vysledkd tohoto rozboru je z¥ejmé, %e vniké-li zub
nebo néstroj do uhelného ¥ela v nulové hloubce, v disledku jeho epitrochoiddlnf dréhy md
stroj sklon k vytvdFen{ velkého mnoZstvi prachu, p¥i souBasnych vysokych nérocich ne spo--
tfebu energie. V souBasné dob& pou%ivané plynule pracujici dobyvaci stroje s rota¥nimi hlae-
vemi nevyhnutelné& vytvéd¥{ pi*i provozu prach. Bylo teké zji¥tdno, %Ze urdujicim fektorem sni-
Zovdni pradnosti je kruhovéd dréha zubd jednotlivé plynule vnikajicich do ¥ela a z n¥j vy-
stupujicich.

Dald{ problém spojeny s pouZitim konven&nich dobyvacich strojd s rotadni hlavou spodivéd
v tom, ¥e stédle se m&nfci hloubke zubu postupujfciho po epitrochoiddlni drdze, nedovoluje
volit optimdlni vzddlenost mezi Fezacimi zuby. I kdyZ se hloubkové Fezdni uhl{f rota¥nimi
stroji zd4 byt FeSenim z hlediska tvoieni prachu p¥i rezéni, vzniké u nich problém odirdni
p*i m&lkych Fezech, nebol maly podet zubd s velkymi vzdélenostmi, vhodny pro hloubkové Fe-
zénf, nen{ vhodny pro mdlké Yezy. Vznikd tedy rozporné situace, nebol zvy3ovéni hloubky Fe-
zu za UBelem sniZeni pradnosti, zvy3uje mnoZstvi prachu, vznikajiciho odirdnim p*i hlubokych -
tezech, nebol se pouZfvd prfli3 malého po¥tu zubl. Z uvedeného je patrné, Ze dosud navrie-
né stroje s rota¥nimi hlavemi, nelze p¥i poZadovaném vysokém vykonu zdokonalit z hlediska
pradnosti, neboi maj{ zésadni nedostatky. Z uvedeného je také zbejmé, Ze idedlnf Pezac{
stroj by m&l byt opatien rota¥ni hlavou s vysokym vykonem, kterd by provdd&la pouze hlu-
boké primé rezy, &imZ by se pri dodrfeni optimélnich vzdélenosti zubl, dosdhlo omezeni
pradnosti na minimum, za udrZovédni optimdln{ vzddlenosti zubd.

Laboratorni pokusy s pfimym ¥ezdnim ve srovndni s teoretickym rozborem rota¥niho Fezu
vedly k zdvérdim, Ze mé&rnd hodnota mnoZstvi vzné3ejiciho se vdechoveného prachu a m&rnid hod-
nota mnoZstvi nevznésejiciho se vdechovatelného prachu jsou umérné vzristasjici funkci mér-
ného mno%stvi energie. M&rnd pra3nost a mdrnd energie Jjsou nep¥fmo umdrné hloubce Fezu.
Optimélni hodnota poméru vzddlenosti k hloubce Pezacich zubl, je pfi primém PFezdni mezi
2 a 3. S rotd¥nim Ffezédnim je spojen problém vzddlenosti zubl, nebot sprdvné vzddlenosti
zubl se dosdhne jen p¥i maximédlni hloubce kaZdého zubu. P¥i rota¥nim Pezdéni Jje v prvych
60 % postupu kaZfdého zubu velmi maly objemovy vytZZfek a buben provdd{ tuto ¥dst rotadniho
Pezdnl velmi nel¥inng, pri¥em? vznikd nadmdrné mnoZstvi prachu. M¥rné mnoZstvi vznddejiciho
se vdechovatelného prachu, vznikejictho pi#i rotainim Fezu, je vy3831, neZ p¥i primém Pezu.

Laboratorni vysledky vcelku prokézaly, Ze nejvice prachu na jednotku objemu vznikd p¥i
tpezech, které jsou hluboké mén& ne¥ 2,5 cm. Je ziejmé, Ze v3echno Pezdni by se mé&lo provéddt
v hloubce v&t${, ne%¥ 2,5 cm. Z rozboru rota¥niho ¥ezu je rovndZ patrné, Ze jestliZe zub
do uhelného &ela vnikd u nulové hloubky, dosshuje urdité maximélni hloubky a vystupuje z &e-
la pfi nulové hloubce, co? je disledek mechenické konstrukce b&Znych plynule pracujicich
dobyvacich strojd, je Pfezdni ndérodné na energii a vyvoldvéa pradnost.
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Ukolem vyndlezu je tudiZ ndvrh konstrukce zdokonaleného plynule pracujfciho dobyvaciho
stroje, opat¥eného rote¥ni Fezaci hlavou, kterdé by Fezala p¥i stdlé hloubce zdbéru, méla
velky vfkon a provdddla pouze hluboké p¥imé Fezy, za dodrZovéni optimdln{ vzd¥lenosti zubd
a provdd&lae piimy svisly a vodorovny ¥ez, pPiemZ by nebylo tieba upravovat ostatni fésti
stroje, jeko Jjsou hnaci trakdni elektrické anebo hydreulické motory podvozku, remeno se
svislym anebo vertikdlnim pohybem a prostfedky pro shroma¥dovéni rozpojeného uhli a jeho
doprava k vhodnému kyvadlovému ddlnfmu vozu nebo pésovym dopravnikim.

Ukol byl podle vyndlezu vyFe¥en ndvrhem plynule pracujiciho stroje pro t&Zen{ z vodo-
rovn& ulofené uhelné sloje, ktery se sklédd z podvozku pohyblivého rovnob&Zn& s uhelnou
slojf{, na n&m# je ulo¥eno oto¥né - rameno, jehoi osa otd¥eni je kolmd k podélné ose oto&ného
remene a kKteré je opatfeno klikovym h¥idelem, kolmym na podélnou osu oto¥ného remene s je-
ho hnacim motorem, pFiZemZ na klikovém h¥fdeli je uloZena vystledn& otolnd alespon jedna
rota¥n{ ¥ezaci hlave o trojdhelnikovém prifezu, tvofend bubny, na jejichZ podélnych hrandch
jsou v podélném smdru a s mezerami upevndny Pezaci zuby.

Ddle mé podle vyndlezu klikovy h¥idel na klikovém remeni klikovy Zep, na n&m% je otolnd
uloZen ozubeny pastorek s vn&jsim ozubenim, které Je v zdbdru s vaitfnim ozubenim ozubeného
v&nce, upevniného k vndjsimu krytu motoru, pfigemé vénec ozubenéhqg pastorku je upevndn
X nosnym ramentm bubni rotalnfch Yezacich hlav. Lo i

Rovnd% podle vynélezu bubny se sklédeji ze t¥{ podéln¥& spojenych obvodovych stén,
tato spojeni tvor{ podélné hrany, ne nich% jsou k bubnim pPipojeny fezac{ zuby, sklon&né
ve smdru otd¥eni bubnd,

Podle vyndlezu té% pPevod mezi ozubénym pastorkem a v&ncem krytu motoru je 3:4.

Podle daldfho znaku vyndlezu ¥ady Pezacich zubd na podélnych hrandch jsou v podélném
sméru’ posunuty.

Ddle podle vyndlezu obvodové stdny bubnd rotadnich Fezacich hlav jsou tvofeny vélcovymi
obvodovymi sténami.

Kone¥n# podle vyndlezu rotadni Fezaci{ hlavy jsou dv& a klikovy hifdel tvori hit{del
hnaciho motoru, priZem% po kaZdé jeho strand a po strandch otodného ramene jsou pripojeny
rotaéni Fezac{ hlavy. :

Vyhodou plynule pracujfctho dobyvaciho stroje s popsanou pfimogeznou rotadni hlavou
podle vyndlezu je, %e vyFe3il a zcela odstranil v3echny nevyhody b&Znych strojl e vznik
vdechovatelného prachu omezil na minimum. Pri¥ez jeho bubnu miZe m{t tvar upraveného rovno-
strenného trojdhelniku, jeho strany mohou byt soumdrn¥ jinak tvarovény, prilemZ je t¥eba
vzit ohled na pFevodovy pom¥r a rozmdry hlavy s ohledem na fezanou uhelnou sloj. U Fezacich
zub mohou byt umistdna pomocnd rozpojovaeil udstroji, napriklad Eopné t&lesa, hydraulické
rdzové sbijedky, dstroji pro eléktromagneticky ohtev, mechanické udderniky, vysokotlaké ka-
palinové trysky nebo jakdkoliv kombinace t&chto dstrojf.

Podstata vyndlezu bude v dal3im objasndna na pFikladech provedeni, ve vziahu k pripo-
jenym vykresim, na nichZ zna&i obr. 1 perspektivni pohled na jedno provedeni-zdokonaleného
plynule pracujiciho dobyvaétho stroje s piimofeznou rota¥ni hlavou podle vyndlezu, cbr, 2
schematické zndzorndnf ¥ezné dréhy pirimofezné rotalni hlavy dobyvactho stroje z-obr. 1
v prab%hu Zinnosti, obr. 3 schematické znézorndni Pezné dréhy primofezné rota¥n{ hlavy doby-
vaciho stroje z obr. 1, zndzornujic{ zmdny polohy ¥dsti vyvoldvajici pohyb Peznych zubd
pfi Pezdni, obr. 4 ndrys ¥ésti Pezaci hlevy ddbyvacfho stroje z bbr. 1, Zdstein¥ v Pezu,
obr. 5 bokorysny Pez rovinou 5-5 Zdst{ linedrné rezejici rotadni hlavy z obr. 4.
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Na obr. 1, 4 2 5 je zndzorndn vyndlez jako obm&na bdZného plynule pracujiciho doby-
vaciho stroje 10 s rote¥ni Pezac{ hlavou. Dobyvaci stroj 10 Je obvyklého provedéni e sklddd
se z podvozku 12, spodivajfciho na pésech 14 pro pohyb ve sm¥ru podélné osy podvozku 12,
coZ dovoluje pohyb dobyvactho stroje 10 smdrem vpfed k uhelné sloji C nebo Zile a jeji Fe-
zéni. OdPfezdvané uhli padd pfed nedotlenou &Asti uhelné sloje C vlastni tiZ{ na lopatu 24,
kpaté je s_podvozkem 12 spojena zdvisem 25. Lopata 24 je opatfena bo¥nimi sténami 26, které
vedou od¥fznuté a rozpojend kusy uhlf ke st¥edu lopaty 24, odkud je uhli dopravnikem 28 do-
pravovéno k zadni ¥&ésti dobjvaciho stroje 10. Tato &&st dobyvacfho stroje 10 a otolné ra-
meno 16 jsou obvyklé konstrukce a pracuj{ znémym zpisobem. Oto¥né rameno 16 je oto¥n¥ ulo=-
%eno na zadni ¥4sti dobyvaciho stroje 10 (nezndzorndno) a otd¥f{ se ve svislé rovind v ur-
titém dhlu pisobenim dvojice pistnic 20 hydraulickych vdlcd 18, spojenych s otolnym reme-
nem 16 ¥epy 22. lato &8st dobyvaciho stroje 10 je rovn&% obvyklé konstrukce a je do zarize-
ni podle vyndlezu pPevzata bez Uprav. Oto¥né rameno 1€ je zveddno nebo spoulténo, tekZe ro~
ta¥ni Pezaci hlava 29 zasujimd v0¥i uhelné sloji C rdzné polohy. ’

Rotadni Pezaci hlava 29 se sklddd z levého a pravého bubnu 30, 32 (pfi pohledu na za-
#{zenf{ z obr. 1| a 4 zpfedu). Kafdy z bubni 30, 32 mé na jednotlivych podélnych hrandch
upevndné Fezac{ zuby 34 jehlanového tvaru. Vyndlez se zejména tykd dpravy rota¥nich reza-
cich hlav 29 s bubny 30, 32 trojlhelnikového prifezu, uloZenych s pohdndnych tak, Ze p¥i
otddeni hreny rota¥nich ¥ezacich hlav 29 o trojdhelnikovém pré*..i opisuji &tverec. Podélné
hrany opatfené Pezacfmi zuby 34 také probihaji po strandch ¥tverce. Rezaci zuby 34 vnikaji
do %ela uhelné sloje C u hornfho rohu a provédd¥jf dlouhy pfimy Fez o stdlé hloubce a délce
rovné 1,5ndsobku prim&ru rotani ¥ezaci hlavy 29 (obr. 2).

Na obr. 4 je zndzorndn konec oto¥ného remene }6 vn¥js{ vi¥i podvozku 12, v ném% je
uloZzen motor 42 pohdn¥ci rotadni Yezaci hlavy 29. MiZe byt elektricky, hydraulicky, pneuma-
ticky nebo jiny¥, jeho vnsjdi kryt 48 md tver vélce. Po stranéch oto¥ného remene 16 jsou
oto¥n& ulofeny bubny 30, 32. Klikovy h¥fdel 44, jehof osa otd¥eni je souoséd s osou vn&jSiho
krytu 48 hnactho motoru 42 a ktery je jim pohdnén; je na vn¥jsich koncich opaifen klikovymi
remeny 44a. Na obou strendch motoru 42 jsou k jeho vn¥jd¥imu krytu 48 p¥ipevn¥ny, nebo mohou
byt jeho souddstf, ozubené vénce 46.

KaZdy ozubeny vénec 46 je opat¥en vnit¥nim ozubenim 52. Klikovy h¥idel 44 proché-

z{ do vnit¥niho prostoru keZdého z ozubenych v¥neh 46 kruhovym otvorem 50, ktery mé te-
kovy prim&r, aby dovoloval volné otéd¥eni klikovych ramen 44a v ozubenych vdncich 46. Ve
zndzorndném provedeni jsou na klikovych remenech 44g klikového hi*fdele 44 oto&n& uloZeny
ozubené pastorky 54, které se pfi otd¥eni klikového h¥idele 44 otd¥eji kolem klikovych ¥epd
klikovych ramen 44m. Ozubené pastorky 54 jsou opatPeny vndj3fmi ozubenimi 25, kterd maji
stejny modul jeko vnit¥ni ozubeni 52 ozubenych vined 46. PPevod mezi ozubenymi v&nci 46

a ozubenymi pastorky 54 je s vyhodou 4:3, tekZe ZtyPem otéZkdém klikového hiidele 44 odpo-
vidaji thi otd&ky vnit¥nich vyst¥ednd uloZenych ozubenych pastorkﬁ_iﬁ.

Prifez ka?dého bubnu 30, 32 mé tvar rovnostrenného trojuhelniku s obloukovymi stranemi.
V kaZdém z bubnd 30, 32 Jsou uprevena t¥i nosnd ramena 36, tvorici trojiuhelnikovy rém
bubnd 30, 32, kterd jsou (obr. 4) bo¥n¥ pevn¥d spojena s vénci 37 ozubenych pastorkd 34
a vn&jsimi konci 59 jsou spojena s bubny 30, 32. Bubny 30, 32 se skléddeji ze t¥{ obvodovych
stén 60, 62, 64, které jsou spojeny na podélnych hrandch 36, 38, 40. VSechny ¥dsti rotalni
Pezacl hlavy 29 jsou vytvoreny z vhodného kovového meteridlu a navzdjem spojeny svadenim
nebo jinym obvyklym zplsobem. Bubny 30, 32 se p#i chodu motoru 42 otd¥ejl kolem osy kliko=-
vych Sepd klikovjch remen 44a klikového h¥fdele 44 tek, Ze opisuji vystiednou elipsu a hroty
kazdého Fezaciho zubu 34 (obr. 2) opisujf &tvercovou dréhu s pfimymi stranemi s vyjimkou
zaobleni v rozich, kde drdha Pezacich zubl 34 prechdzi ze svislé na vodorovnou ¥dst a na-
opak.

Na obr. 2 je zndzorn¥na Peznd drdha jednoho hrotu B jednoho Fezaciho zubu J4 b&hem
poddtedniho zdseku, drdha svislého Fezu je stejnd s vodorovnou drahou. Tato konstrukce pri-
motezné rotadni hlavy 29 pracuje podobn& na vBech &tyfech strandch Fezu, coi umoZnuje,
aby svisly Pez byl provddén v celé délce dffive neZ zapodne vodorovny Fez, pii kterém se
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whli odstrenuje rovnd% primym Fezem. Jediny rozdfl mezi svislym a vodorovnym Pezem spodivé
v tom, Ze pPfimy svisly Pfez je kolmy na podklad a p¥imy vodorovny Fez je rovnob¥iny s pod-
kledem.

Proces Pezéni zdokonalenou pifimo¥eznou rota¥ni hlavou 29 podle vyndlezu lze s odvold-
nim na obr. 2 a 3 objasnit pomoci nédsledujfcfhé matematického popisu. Rezaci zuby 34 jsou
upevnény na prisludnych bubnech 30, 32 rota¥nich Fezacich hlav 29, pFi&emZ Fady Pfeznych
zubl 34 na jednotlivych podélnych hrendch 36, 38, 40 jsou navzdjem ve smdru podélné osy
rotadni ¥ezaci hlavy vysouvény. Rezac! zuby 34 se budou od stropu k podv& dilnfho %ela b&-
hem otd¥eni ozubeného vénce 42 a ozubeného pastorku 34 pohybovat po pfimé dréze., Pohyb
hrotu B kaZdého fezaciho zubu 34, ktery je na obr. 3 zndzorndn pro vzddlenost R od osy ozu-

beného vé&nce 46 s vihit¥nim ozubenim 32, popisuje ndsledujfici rovnice:

théta théta 2
- sin théta sin ) +r

R = VEZ + 2 Er(cca théta cos

E = excentricita 1/8 délky prim&ru roztedné kruZnice vnitfniho ozu-
beného vénce 48
r = vzddlenost Fezaciho ramena od stredu ozubeného pastorku 54 Cpn
k bfitu Bn Pezaciho zubu
théta = idhel oto¥eni CI-Cpn a CI'BI kolem hnaci osy, vysledny udhel

théte <B, C{B,

Z uvedeného vyplyvéd, Ze celéd Etvercové drdéha kaeZdého Fezaciho zubu 34 je popsédna pri
dhlu théta + 6177,

Z obr. 3 a z rovnice je patrné, Ze vzddlenost R dosdhne nejvdi3f hodnoty v hornim
rohu B, .a dolnim rohu B3 fezu, ve kterych ge vyst¥edné rameno (CI-Cpl) nachdz{ v poloze 0°,
C @ 270° ¢ 3° Vzddlenost doséhne miniméln{ hodnoty p¥i vodorovné ose hlavy By, kdyZ
se vystbedné rameno C1, sz nachézi v poloze 1350, sz. P¥i pouZiti tohoto popisu miZe byt
libovolnd poloha bodu Bn vynesena pro ka#dy dhel u Cpn’ coZ je zplsob, kterym vznikd fezngd
dréha zndzornéné ne obr. 2.

Dvojrozm&rnd rovinnd zndzorndni z obr. 2 a 3 si lze pPedstavit jako trojrozmdrnd

s thetim rozmdrem kolmym na rovinu vykresd, Pek je ziejmé, Ze zabizeni miZe byt na jednotli=-
vych hrendch trojhrannych rota®nich Pezacich hlav 29 opat¥feno n&kolika Fezacimi zuby 34

s mezeremi, jak je patrné z obr. 1., KeZdy fezaci zub 34 na ka%?dé podélné hran¥d 36 vystiedns
se otddejlcich trojuhelnikd obou rotalnich fezacich hlav 29 nebo bubnd 30, 32, pak bude
opisovat dréhu, kterd je pfibliZn& &tvercovd. To umo¥nuje, aby trojhrannd rota¥ni Fezaci
hlava 29 mohla byt vodorovn& uloZena na otolné rameno 16 dobyvacfho stroje jeko ndhrada
b&%Zné rotafni hlavy. JestliZe je trojhrannd rotadni ¥ezacf{ hlava 29 pohénZna vhodnym czube-
nym vdncem 27 & ozubenym pastorkem 34 po vystPfedné drdze, budou Fezaci zuby 34, upevn&né

ne podélnych hrandch 36, 38, 40 pifi dobyvéni provdddt rez &ela po &tvercové drdze a kon-
stantni hloubce.

»

& PREDMET VYNALEZU

1. Plynule pracujici dobyvaci stroj pro td%Zenf{ z vodorovnd uloZené uhelné sloje,
vyznadeny tim, %e se sklédd z podvozku (12) pro pohyb rovnob&%n& s uhelnou sloji (C), na
n¥mZ je uloZeno otolné rameno (16), Jjehof osa otdleni je kolmd k podélné ose oto¥ného ra-
mene (16) a které je opatPemo klikovym h¥fdelem (44), kolmym na podélnou osu otodného ra-
mene (16) a jeho hnacim motorem (42), pri¥emZ na klikovém h¥ideli (44) Jje uloZena vyst¥ednd
otodn& alespon jedna rotadni Pezacf hlava (29) o trojihelnikovém pri¥ezu, tvorend bubny
(30, 32), na jejichz podélnych hrandch (36, 38, 40) jsou v podélném smdru & s mezerami
upevndny Fezacl zuby (34).
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2. Plynule pracujici dobyvaci stroj podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze klikovy hiidel
(44) mé na klikovém remeni (44a) klikovy &ep, na ndmi je oto¥nd ulo¥eri ozubeny pastorek
(54) s vndj3im ozubenim (55), které Je v zébdru s vnit¥nim ozubenim (52) ozubeného vénece
(46) upevndného k vn&jsimu krytu (48) motoru (42), prilémZ vénee (57) ozubeného pastorku
(54) je upevndn k nosnym rementm bubnd (30, 32) rotadnich Fezacich hlav (29).

3. Plynule pracujfct dobyvaci stroj podle bod& 1 nebo 2, vyznafeny tim, %e bubny
(30, 32) se sklddaji ze t¥{ podéln& spojenych obvodovych stédn (60, 62, 64), tato spojeni
tvob{ podélni hreny (36, 38, 40) na nich# jsou k bubnim (30, 32) ptipojeny Fezacl zuby
(34) sklon&né ve sméru ot&Zeni bubnd (30, 32).

4. Plynule pracujici dobyvaci stroj podle bodu 1 a% 3, vyznaleny tim, Ze ptevod mezi
ozubenym pastorkem (54) a véncem (46) krytu (48) motoru (42) je 3:4.

. 5. Plynule pracujict dobyvaci stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze tady rezacich
zubl (34) na podélnych hrandch (36, 38, 40) jsou v podélném sm3ru posunuty.

6. Plynule pracujici dobyvaci stroj podle bodu 1 a¥ 5, vyznaleny tim, Ze obvodové -
stény (60, 62, 64) bubnd (30, 32) rota¥nich Fezacich hlav (29) jsou tvofeny vélcovymi
obvodovymi st&nami.

7. Plynule pracujici dobyvact stroj podle bodd 1 aZ 6, vyznadeny tim, Ze rotadni fe-
zac{ hlavy (29) jsou dvé a klikovy h¥idel (44) tvo¥{ h¥{del hnaciho motoru (42), piigem¥
po kedé jeho strand a po strendch oto¥ného ramene (16) jsou pripojeny rotadni rezaci
hlavy (29). e

2 listy vykresd -
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