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Urzadzenie do badania i regulacji sygnalizatoréw akustycznych

1

Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest'

urzgdzenie do badamia i regulacji sygnalizatoré6w
akustycznych, zwlhaszcza natezenia i barwy diwie-
ku sygnalizatoré6w. Badane sygnahzatory moga
mieé rézne gabaryty.

Opis dotychczasowego stanu techniki. Do chwili
obecnej badanie, regulacja natezenia i barwy
dzwieku sygnalizator6w akustycznych odbywala
sie na stuch bezposrednio przez badajacego oraz
wedlug wskaZnika glosnosci w- kabinie izolujgcej
badajgcego od reszty otoczenia. Procesy te pro-
wadzono- w spos6b prymitywny, malo wydajny.
Wadg zasadnicza dotychczas stosowanej regulacji
natezenia i barwy diwigku jest szkodliwy wplyw
nadmiernego halasu na ‘badajacego, powodujac
szybkie zmeczenie fizyczne i psychiczne, doprowa-
dzajgc do utraty stuchu i rozstroju nerwowego.

Urzadzenia do badania skladajg si¢ z kabiny
izolujgcej, stanowigcej stanowisko pracy badaja-
cego sygnaly akustyczne, wyposazonej w stol,
uchwyt mocujacy badany sygnalizator, zaciski
elektryczne zasilajace, klucz masadowy wzglednie
srubokret, aparature kontrolno-pomiarowg do ba-
dania natezenia i barwy diwieku w czasie prze-
grywania sygnalizatora akustycznego.

Regulacja natezenia i barwy dzwieku badanego
sygnalizatora akustycznego odbywa sie¢ bezposred-
nio w kabinie przez badajacego sygnalizatory aku-
styczne poprzez pokrecanie kluczem wzglednie $ru-
bokretem $ruby regulacyjnej badanego sygnaliza-
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tora akustycznego. Badany sygnalizator akustyczny
w czasie rTegulacji jest mocowany w uchwycie,
najczesciej w imadle §lusarskim. Nakladanie klucza
nasadowego wzglednie Srubokreta na $rube regu-
lacyjng badanego sygnalizatora akustycznego kaz-
dorazowo odbywa sie recznie przez obstugujgcego.

Celem wynalazku jest odizolowanie badajgcego
sygnalizator ‘od diwiekéw wydobywajgcych sie
z badanych sygnalizator6w w czasie ich megulacji.

Istota wynalazku. Istote wynalazku stanowi
urzgdzenie do badania i regulacji sygnalizatoréw
akustycznych skladajace siez pomieszozenia dZwieg-
kochlonnego i dzwigkoszczelnego, aparatury kon-
trolno-pomiarowej, ramy z ukladem transportuja-
cym oraz z mechanizmu z elektrycznymi stykami
zasilajacymi polgczonymi najkorzystniej przewo-
dowo, w sposéb rozlaczny z elektrycznymi zaciska-
mi badanego sygnalizatora polgczonego ze Zrédiem
pradu elektrycznego w ' pomieszczeniu diwigko-
chlonnym i diwiekoszezelnym najkorzystniej sty-
kowo, bezprzewodowo.

Mechanizm, na ktérym mocowany jest badany
sygnalizator wyposazony jest w uklad centrujacy
ten sygnalizator, w uklad mocujgcy oraz w po-
Sredni uklad regulacyjny wspélpracujgey z regu-
lacyjng Sruba badanego sygnalizatora za posred-
nictwem zewnetnznego ukladu pos’rédniego regu-
lacyjnego

" Mechanizm mocujacy wraz z ba anym sygnali-
zatorem transportowany jest na sta " wisko badan
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ukladem transportujgcym, w ktérym na stanowi-
sku zakladania i zdejmowania sygnalizatoréw prze-
suwa si¢ w plaszczyznie pionowej platforma po
prowadnicach umocowanych do ramy za pomoca

silownika. Skrajne polozenia platformy stanowig

przediuzenie poziomych, réwnoleglyich, oddalonych
wzajemnie od siebie w ‘plaszczyZnie pionowej pro-
wadnic mocowanych do ramy, do ktérej réwniez
mocowane sg prowadnice, po ktérych w plasz-
czyZnie pionowej za pomocg drugiego silowmnika
przesuwa sie druga platforma stanowigca dalsze
przedluzenie dolnej poziomej prowadnicy, za§ prze-
dluzenie gérnej poziomej prowadnicy stanowi me-
chanizm zapadkowy.

W plaszczyanach dolnej i gémnej poziomych pro-
wadnic przymocowane s po przeciwnej stronie
platformy stanowiska zaladowczego, do ramy si-
lowniki wsuwajgce lub zsuwajace mechanizm wraz
z badanym sygnalizatorem na prowadnice Ilub
platformy ukladu tramsportujacego.

Posredni uklad zewnetrzny regulacyjny osadzony
jest mimosrodowo w obudowie pomieszczenia
dzwiekochltonnego i dzwiekoszczelnego, przy iczym
promieri mimosrodu jest zmienny wzgledem osi
sygnalizatora. Posredni uklad regulacyjny osadzo-
ny jest réwniez mimosrodowo w mechanizmie mo-
cujacym badany sygmalizator, przy czym wzgledem
osi sygnalizatora promien . tego mimosrodu jest
réwniez zmienny.

Uklad centrujacy mechanizmu. posiada szczeki,
ktére sa mozsuwane za pomoca ukladu najkorzy-
stniej za pomoca co najmniej jednej krzywki.

Korzystne skutki wynalazku. Prowadzenie badan
i regulacja sygnalizatoréw akustycznych w po-
mieszczeniach diwigkoszczelnych i dzwigkochlon-
nych izolujacych badajacego sygnalizatory aku-
styczne od natezenia halasu powstajgcego w cza-
sie przegrywania sygnalizatora wedlug wynalazku
oraz zmechanizowanie w znacznej mierze czynnosci
wykonywanych recznie przez badajacego sygnali-
zatory akustyczne, ogranicza jego czynnosci tylko
do obserwacji wskaznika glosnosci i barwy diwie-
ku, sterowania pi'zy‘c:iskamti oraz pokrecania sruby
regulacyjnej badamego sygnalizatora przy pomocy
zesprzeglanego z nig posrednio ukladu regulacyj-
nego. :

Zastosowanie réwnoczesnie wiekszej ilosci

chanizméw, na ktérych ustawione sa badane
nalizatory zwiekisza kilkakrotnie wydajnosé sta-
nowiska préb sygnalizator6w akustycznych woraz
w znacznej mierze poprawia warunki BHP prowa-
dzgcego badania sygnalizatoréw akustycznych.
" Objasnienie rysunku. Urzgadzenie wediug wyna-
lazku przedstawione jest w przykladzie wykonania
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urza-
dzenie w widoku z boku, fig. 2 przedstawia prze-
kr6j przez pomieszczenie diwiekochlonne i dzwig-
koszczelne, a fig. 3 przedstawia widok z przodu
platformy i mechanizmu z zamocowanym badanym
sygnalizatorem.

Przyklad wykonania. Do ramy 12 transportuja-
cego ukladu 9 zabudowanego w kabinie 2 dzwieko-
szezelnej i dZzwickochlonnej wyposazonej w aparatu-
re kontrolno-pomiarowsa przymocowane sg pionowe
prowadnice 94, po ktérych przesuwana jest za pomo-
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ca sitownika 96 platforma 14. Do platformy 14 po obu
stronach zamocowane s3 pneumatyczne sitowniki 17
i 18 stuzgce do otwierania i zamykania szczek mecha-

‘nizmu 13 mocujacego badany sygnalizator 1. Skraj-
“ne polozenia platformy 14 stanowig przedluzenie

poziomych, méwmleglych odalonych wzajemnie od
siebie w plaszczyZnie pionowej prowadnic 92 mo-
cowanych do ramy 12. Do ramy 12 mocowane sg
réwniez prowadnice 93‘ po ktérych w plaszczyznie
pionowej za pomoca silownika 95 przesuwa sig
platforma 15 stanowigca dalsze przedtuzenie dol-
nej prowadnicy 92. )

Przedluzenie gérnej prowadnicy 92 stanowi me-
chanizm zapadkowy 91, kt6éry sklada sie z dwéch
obrotowo osadzonych plyt zakonczonych od dotu
wystepami w ksztalcie prnostokgtnych zebéw wecho-
dzacych w wyciecia platformy 15, odchylanych za
pomocg silownika pneumatycznego i ukladu
dzwigni. Przy ruchu platformy 15 z mechanizmem 7
w gore plytki mechanizmu zapadkowego 91 mna-
chylaja sig, zezwalajgc na przesuniecie platformy
15 wraz z mechanizmem 7 w polozenie badania
sygnalizatora 1. Zas§ przy cuchu platformy 15
w dét plytki mechanizmu zapadkowego 91 opadajg
w pozycje pionowa zatrzymujgc na wystepach ply-
tek mechanizm 7 wraz ze zbadanym sygnolizato-
rem, natomiast pozwalajac powrécié platformie 15
w dolne polozenie. W plaszczyznach dolnej i goér-
nej prowadnic 92 po przeciwnej stronie platformy
14 przymocowane sg do ramy 12 silowniki 97,
z ktorych dolny stuzy do przesuniecia mechaniz-
mu 7 z badanym sygnalizatorem 1 na platforme
15, natomiast gérny do przesumigcia drugiego me-
chanizmu 7 ze zbadanym juz sygnalizatorem 1
z wystgpéw plytek mechanizmu zapadkowego 91,
poprzez prowadnice 92 na platforme 14 przesunieta
w gorne skrajne polozenie.

Mechanizm 7 wyposazony jest w styki zasilajgce
8 polaczone przewodowo w spos6b rozigcany z ele-
ktrycznymi zaciskami 11 badanego sygnalizatora 1l
polaczonego ze zrdédilem pradu elektrycznego w ka-
binie 2 dzwiekochlonnej i dzwiekoszczelnej, sty-
kowo, bezprzewodowo. Mechanizm 7 posiada réw-
niez uklad 10 centrujacy badany sygnalizator 1,
w ktoérym szczeki centrujgcego ukladu 10 nozsuwa-
ne sa za pomocg krzywek 16 przymocowanych w
gérnej czesci mamy 12 w kabinie 2. W sklad
mechanizmu wrchodzi ponadto uklad 13 mocujacy
wspornik 6 sygnalizatora 1, ktéry sklada sie
z szczek, krzywki zaciskajgcej oraz zebatki urucha-
mianej pneumatycznymi silowmikami 17 i 18.

Uklad regulacyjny 3 mechanizmu 7 z' jednej
strony zakonczony wymiennym Kkluczem zesprzeg-
lonym =z $rubg regulacyjng 5 sygnalizatora 1,
z drugiej strony zakonczony jest pOisprzegtem.
Klucz dociskany jest do sruby regulacyjnej 5
sprezyng. Uklad regulacyjny 3 osadzony jest mi-
mosrodowio na mechanizmie 7. W goérnej czesci
ramy 12 kabiny 2 zamocowany jest réwniez mi-
mosrodowo podredni, zewnetrzny uklad regulacyj-
ny 4 skladajacy sie z osi zakonczonej od strony
posredniego ukiadu 3 regulacyjnego druga polowsg
sprzegla, z drugiej strony na zewnatrz kabiny 2
pokretltem. Na zewnatrz kabiny 2 znajduje . si¢
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apanatura . kontrolug~pomianewa : : wyposazona. <w
analizator diwieku i miernik -natesenia:idawigku.

i+ Na ‘ost»ukladu . regulacyjnegb ¢ wewnatrz kabi-
ny- 2-znajduje :si¢ isprezyna pawodujgea - przesuw
osi w kierunku wnetrza kabiny 2. W.kabinie 2 §
znajduje sie miknofon odblerajgy barwe i mateie-
nie badanego sygnalizatora. Ruch powrotny .spre-
zyny wywolany jest elektromagnesem 19 poprzez
uklad diwigni 20 przymocowany do plyty 21, po-
siadajgcej mozliwo$é przemieszczania si¢ w plasz-
czyznie pionowej. Do plyty 21 réwniez przymoco-
wany jest drugi elektromagnes 22 z ukladem
dzwigni 23, poprzez ktéry odsuwany jest od Sruby
- regulacyjnej 5 sygnalizatora 1 klucz wraz z sprzeg-
tem ukladu regulacyjnego 3.

Badany sygnalizator akustyczny 1 jest recznie
ustawiany i mocowany za pomocg wspornika 6
w ukladzie mocujacym 13 mechanizmu 7. Nastep-
nie zesprzeglany jest wstepnie posredni uklad 3
‘regulacyjny ze Srubg regulacyjng 5 badanego syg-
nahzatora 1. Zacasln elek‘tryczne 11 badah%o 3VEs
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stykami zasﬂagacyml 8»mechamzmru 1. Mechamm\'“ﬁ
7 wraz z sygnalizatorem 1 wprowadzany jest za-

pomoca ukladu transportujgcego 9 do kabiny 2
dzwigkochlonnej i diwigkoszczelnej, gdzie z chwilg
polaczenia sig stykéw elekirycznych zasilajacych 8
mechanizmu 7 ze stykami w kabinie 2 sygnaliza-
tor 1 zasilany jest pradem elektrycznym i zaczyna
dzwieczeé. Diwiek, poprzez mikrofon znajdujacy
sie wewnagtrz kabiny 2, przekazywany jest na
miernik natezenia i analizator  dZwieku na. zew-
natrz kabiny 2.

W czasie przegrywania badanegq: Sygnaldzatm'a 1
w kabinie 2 uklad centrujacy 10 odsun.iqty jest od
badanego sygnalizatora 1 za pomocg uklaﬂu-krzyw-
ki 16, a posredni uklad regulacyjny § Jesrt mz-
sprzeglany z regulacyjng srubg 5.

W przypadku nieprawidiowego zadznalama ba- :
danego sygnalizatora 1 posredni..uklad 3 regula-
cyjny zasprzegla si¢ z posrednim zewnetrznym
ukladem 4 regulacyjnym oraz z Sruba regulacyjng
5 poprzez uklad diwigni 20 i 23 oraz elektromag-
nesy 22 i 21, umozliwiajac obstugujacemu poprzez
zewnetrzne pokretlo obr6t srubg regulacyjng 5.
Nastepnie posredni uklad 3 regulacyjny jest roz-
sprzeglany ze Srubag &gulacyjna‘ 3 poprzez uklad 3
dzwigni 20 i 23 oraz elekbromagnesy 22 i 21, co
umozliwia obstugujgcemu ponowne przegranie syg-
nalizatora z réwnoczesng obserwacja wskazan ana-
lizatora i miernika natezenia. Czynnosci te powta-
rzane s3 do chwili wuzyskania prawidlowego
diwieku.

Po zakonczeniu badania sygnalizatora 1 po-
$redni zewnetrzny uklad 4 regulacyjny odsuwany
jest od posredniego ukladu 3 regulacyjnego za
pomoca diwigni 20 i elektromagnesu 21. Nastgpnie
mechanizm 7 wraz ze zbadanym sygnalizatorem 1
opuszczany jest za pomocg platformy 15, po pro-
wadnicach 93 przy pomocy silownika 95. Mecha-
nizm 7 wraz z sygnalizatorem 1 zatrzymuje sie
na mechanizmie zapadkowym 91, a platforma 15
przesuwa si¢ w dolne skrajne polozenie.

Tloczysko dolnego silownika 97 wysuwa sie, Zes-
przegla sie poprzez jednostronny zbierak z drugim
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. 'dowo.w spos6b rozigezny z elektrycznymi zaciska-

" 'mi (11y badanego sygnalizatora (1) polgczonego ze

6
mechanizmem 7, na ktérym znajduje sie przygo-
towany do badania nastepny sygnalizator 1. Tlo-
czysko dolnego silownika 97 ‘przesuwa mecharnizm
7" po d’odnyéh ?pa‘owadmcach 92 na platforme 15.
Tymczasen platforma 14’ przesuwana jest po pro-
wasdnicach 94 silownikiem 96 w gérné skrdjne po-
lozenie. Nastepnie tloczysko gérnego sitowmika 97
wysuwa sie, przesuwajgc mechanizm 7 ze zbadanym
juz sygnalizatorem po wystepach plytek mechaniz-
mu zapadkowego 91 i gornych prowadnicach 92 na
platforme 14. Platforma 14 obniza si¢ w dolne
skrajne polozenie, w ktérym zdejmowany jest zba-
dany sygnalizator, a zakladany nowy. Réwno-
czesnie tloczysko gbérnego silownika 97 wsuwa sie
W pozycje wyjsciows, a plytki mechanizmu zapad-
kowego 91 odchylajq sig, pozwalajac ma przejscie
platformy 15 wraz z mechanizmem 7 i badanym
sygnalizatorem akustycznym 1 na stanowisko ba-
dania. Czynnosci badania i zakladania drugiego
badasnego sygnahzatora odbyrwagq sie r6wnoczesnie.

Zas'tf‘zezenla patentowe

1. Urzadzenie do badania i regulacji sygnalizato-
réw akustycznych skladajgce sie¢ z pomieszczenia
diwiekoszczelnego i dzwigkochlonnego, aparatury

.. kontrolno-pomiarowej, ramy z ukladem transpor-

tujqeym; mamienne tym, ze posiada co najmniej
jeden mechanizm (7) z elektrycznymi stykami za-
,s\ﬂ‘aJacyaﬁx (8) polaczonymi najkorzystniej przewo-

frédiem. pradu elektrycznego w pomieszczeniu (2)
ﬂimekoc’hlpnnym i .dZwiekoszézelnym, najkorzyst-
‘niej stykowo, bezprzewodowo, wyposazony w uklad
10) cenﬁm.;acy' badany sygnalizator (1), w ktérym

. szezeki ¢enturu1acegq ukladu (10) rozsuwane sg za

pomoca pkladu (16), najkorzystniej za pomocg co

" ‘najiniej jednej krzywki, w uklad (13) mocujacy

wspornik- (6) badanego sygnalizatora (1) oraz w po-
$redri regulacyjny uklad (3), ponadto urzgdzenie
posiada uklad (9) transportujacy mechanizm (7)

_‘oraz.pofredni zewnetrzny regulacyjny uklad (4)
- ‘wspblpragujacy z posrednim regulacyjnym ukta-

dem (3).
2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

" ze transportujacy uklad (9) posiada platforme (14)

przesuwang za pomocs silownika (96) w plaszezyZ-
nie pionowej po prowadnicach (94) umocowanych

. dovramy (12), przy czym skrajne poloZenia plat-

formy (14) stanowig przedluzenie poziomych, réw-
nolegtych, oddalonych wzajemnie od siebie w plasz-
czyznie pionowej prowadnic (92) mocowanych do
ramy (12), do ktérej ré6wniez mocowane sg pro-
wadnice (93), po ktérych w plaszczyZnie pionowej
za pomocy silownika (95) przesuwa sie platforma
(15), stanowigca dalsze przedluzenie dolnej pro-
wadnicy (92), za$ przediuzenie gbérnej prowadnicy
(92) stanowi mechanizm zapadkowy (91), ponadto
w plaszczyznach dolnej i gérnej prowadnic (92),

przymocowane sg do ramy (12), po przeciwnej stro-

nie platformy (14), silowniki (97).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze posredni vegulacyjny uklad (3) wspélpracuje
z regulacyjng $rubg (5) badanego sygnalizatora (1)
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za posrednictwem zewnetrznego regulacyjnego czym promienn mimosrodu wzgledem osi sygnaliza-

. ukladu (4). tora (1) jest zmiemny.
) . 5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze posredni regulacyjny uklad (3) osadzony jest
ze posredni zewnetrzny uklad regulacyjny (4) osa- 5 mimosrodowo na mechanizmie (7), przy czym
dzony jest mimosrodowo w obudowie pomieszcze- wzgledem osi sygnalizatora (1) promien mimosrodu

nia (2) dzwiekoszczelnego i dzwiekochlonnego, przy jest zmienny.
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