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Spoeéd i ukiad do kompensacji mecy biernej
symetryczaych odbiornikéw tréjffazowych

Przedmiotem wynalazku jest spos6b i ukiad do kompensacji mocy biernej symetrycznych odbiornikdw
tréffazowych.

Stan techaiki. Znany z polskiego opisu patentowego nr 76 778, spoedb cyfrowego pomiaru skladowe;j
biernej pradu polega na tym, 2¢ przebieg pierwszej harmonicznej pradu obcigzenia catkuje si¢ w okresie
" czasu, odpowiadajacym narastajacej lub opadajgcej cgéci przebiegu pierwszej harmonicznej napigcia na
odbiorniku. Przebieg picrwszej harmonicznej napigcia wyznacza si¢ przez filtrowanic, przesuwanie fazy i
dyskryminowanie tego napigcia, a nast¢pnic otrzymany sygnal analogowy kwantuje si¢ ciggiem impulséw z
generatora. W wyniku kwantowania na wyjéciu funktora sumy, otrzymuje si¢ ilos¢ impulséw proporcjonaing
do wartofci micrzonego pradu biernego.

Inny, znany z polskiego opisu patentowego nrP. 169 874, spos6b pomiaru i zamiany na wielkodci
dyskretne sinusoidalnego pradu przemiennego lub impedancji odbiornika, polega na tym, ic przebiegi
proporcjonalne do mierzonych wielkofci catkuje si¢ w dwéch integratorach. Jeden z sygnalow catkuje si¢ w
pierwszym integratorze, gdy ma on znak staly, natomiast drugi sygnal catkuje si¢ w drugim integratorze,
wowczas gdy pochodna pierwszego sygnatu ma znak staly i przeciwny do znaku pierwszego sygnatu, w czasie
gdy byl on catkowany. W wyniku czego, kazda z operacji catkowania trwa polow¢ okresu przemiennego
przebicgu przetwarzania. Po zakoficzeniu calkowania sygnalu drugiego, integrator drugi jest z:rowany
stanem integratora pierwszego, a czas zerowania zamienia si¢ na liczb¢ impulséw.

Znany z polskicgo opisu patentowego nr 76 778 ukiad do cyfrowego pomiaru skiadowej blcrnej lub -
czynnej ma dwuwejfciowy integrator polaczony z tréjpotozeniowym przekaznikiem. Oba wejécia integratora
s3 potaczone poprzez dwie diody z wyjsciem dwoch bramek i z dwoma wejéciami funktora sumy, oraz
poprzéz dwie diody z dwoma wyjsciami prostownika a poprzez styki dwu lacznikéw z masa. Jedne wejicia
obu bramck sg polaczone zdwoma wyjéciami przekaZnika tréjpotozeniowego, drugie kolejne wejécia bramek
taczg si¢ zgeneratorem, a pozostale wejécia obu bramek sg potaczone réwnolegle z wejéciami sterujgcymi obu
facznikéw. Natomiast wejécie prostownika jest potaczone poprzez filtr pradu z czujnikiem pradu.

Inny znany z polskiego opisu patentowego nr P. 169 874 ukiad do pomiaru i zamiany na wielkosci
dyskretne sinusoidalnego pragdu przemiennego zawiera dwa wejécia pomiarowe i pig¢ wejéé sterowniczych
polaczonych z blokiem sterowania. Wyjscie bloku pomiarowego jest potgczone z wejsciem bloku sterowania,
ktérego pozostale cztery wyjbcia sa polgczone z blokiem wyjéciowym.
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Istota wynalazku. Sposob kompensacji mocy biernej symetrycznych odbiornikdw tréjfazowych polega
na tym, ze warto$¢ mocy biernej, niezb¢dnej do kompensacji odbiornika, uzalezma si¢ proporcjonalnie od
jego susceptancji. Pomiaru susceptancji odbiornika dokonuje si¢ w kazdym okresie przebiegu napigcia sieci,
4 nasigpnie w tvm samym okresie przebiegu napigcia sieci, otrzymanym sygnatem, zmienia si¢ waro$é
susceptancji we wszystkich trzech fazach kompensatora. Przy czym wielkos$¢ 1 znak tego sygnatu zalezy od
wyniku pomiaru susceptancji. Zakodowany wynik pomiaru przechowuje si¢ w rejestrze, az do rozpoczgcia
nastgpnego cyklu pomiaru.

Uktad do kompensacji mocy biernej symetrycznych odbiornikéw trdjfazowych ma blok pomiaru
susceptancji, potaczony z zewngtrznymi wejéciami pradowym i napigciowym oraz z wejsciami zaokraglenia i
zerowania. Wyjscie bloku pomiaru susceptancji jest polaczone z blokiem organizacji, ktérego jedno wyjsécie
Jest potaczone z wejSciem taktujgcym i z wejsciem sterujacym rejestru repolaryzacji, a drugie wyjscie bloku
organizacji taczy si¢ z wejSciem sterujgcym i wejSciem taktujacym rejestru pomiarowego, za$§ wyjsécia obu
rejestrow s3 potaczone z blokiem wyjsciowym. Wyjécie ostatniej komorki rejestru repolaryzacji jest pota-
czone z blokiem organizacji oraz poprzez clement logiczny z wyjéciem szeregowym rejestru repolaryzacji.

Zaletg sposobu kompensacji mocy biernej symetrycamych odbiornikéw tréjfazowych oraz uktadu do
kompensacji mocy biernej symetrycznych odbiornikéw tréjfazowych, wedlug wynalazku, jest uzyskanie
dwukrotnie wigkszej szybkosci dzialania, gdyz pomiaru i przefgczenia stopni kompensacyjnych dokonuje sie
w ciggu jednego okresu napigcia sieci. Przez wyeliminowanie ze struktury uktadu cztonu deszyfracji, uzyskuje
si¢ uproszczenie ukladu a zatem i zwigkszenie odpornosci na zakiécenia zewngtrzne.

Objsénienia rysunku. Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadowym wykonaniu na rysunku,
ktéry przedstawia schemat blokowy ukiadu.

Przykiad wykomania. Uktad zawiera blok pomiaru susceptancji BPS polaczony z zewngtrznymi wejs-
ciami: pragdowymi, napigciowym, zaokraglenia i zerowania oraz z blokiem organizacji BO. Zewnetrzne
wejécie zerujace jest polgczone z jednym wejiciem bloku organizacji BO, ktorego drugie wejécie taczy sie z
wyjéciem ostatniej komorki rejestru repolaryzacji RR a poprzez element logiczny EL z wejsciem szeregowym
tego rejestru RR. Dwa wyjscia bloku organizacji BO s potaczone z wejéciami taktujacym i zerujacym rejestru
repolaryzacji RR a pozostale dwa wyjécia bloku organizacji BO z wejéciami taktujgcym i zerujacym rejestru
pomiarowego RP. Wyjécia komérek obu rejestrow RR o tym samym numerze porzagdkowym, potaczone s3 z
odpowiednimi blokami wyjsciowymi BW.

Dziatanie ukiadu do kompensacji mocy biernej symetrycznych odbiornik 6w, wedlug wynalazku, polega
na tym, Ze po kazdorazowym uruchomieniu ukiadu blok organizacji BO zeruje obydwa rejestry a nast¢pnie
wprowadza si¢ na wejécie taktujace rejestru repolaryzacji RR impulsy ktore zapeiniaja rejestr poprzez
wpisywanie informacji z wejscia szeregowego kolejno do poszczegéinych jego komérek. Réwnoczesnie blok
organizacji BO blokuje poprzez wejscie zerujqce pracg rejestru pomiarowego RP. Po zapehieniu ostatniej
komorki blok organizacji BO kasuje sygnat zerujacy rejestr pomiarowy RP i réwnoczeénie zmienia czgstotli-
wos¢ impulséw taktujacych rejestr repolaryzacji RR. Wprowadzenie zanegowanego stanu logicznego ostat-
niej komérki rejestru repolaryzacji RR na jego wejdcie szeregowe, powoduje w takt impulséw taktujgcych
cykliczne zapetnianic wszystkich komorek rejestru RR niskimi a nastgpnie wysokimi stanami logicznymi.
Rejestr pomiarowy RP ma mozliwoéci dowolnego ograniczania iloéci czynnych wyjéé. Wprowadzenie do
bloku organizacji sygnatu wyjsciowego wybranej komorki rejestru pomiarowego RP powoduje, ze informa-
cja logiczna z wejécia szeregowego przy jej przesuwaniu w pewnym wybranym kierunku nigdy nie przekroczy
tej pozycji. Wyjscie komoérek obydwu rejestréw RP i RR o jednakowych numerach porzgdkowych podane sa
na bloki wyjéciowe BW, ktdrych liczba odpowiada iloéci czynnych wyjsé rejestru pomiarowego RP. Wyjécia
kazdego bloku wyjsciowego BW steru)g bezposrednio wejéciami aparatéw zaplonowych {gcznikdw tyrysto-
rowych. Wysokie stany logiczne na obydwu wyjsciach bloku wyjéciowego BW oznaczajg wiaczenie do sieci,
sterowancgo tym blokiem stopnia kompensacyjnego. R62ne stany logiczne na wyjéciach bloku wyjéciowego
BW zwigzanc s3 z przeladowywaniem baterii kompensacyjnych w takt zmiany stan6w logicznych komdrek
rejestru repolaryzacji RR. Zewngtrzny sygnal zerowania powoduje zerowanie obydwu rejestrow co jest
réwnoznaczne z niskimi stanami logicznymi na wyjfciach wszystkich blokow wyjsciowych BW. Rejestr
pomiarowy RP przechowuje wynik pomiaru w okresach czasu migdzy pomiarami, pelnigc w ten sposéb
funkcj¢ pamigci.

Zastrzetenia patentowe

1. Sposdb kompensacji mocy biemej symetrycznych odbiornikéw tréjfazowych, zmamienny tym, ze
warto$¢ mocy biernej, niezb¢dnej do kompensacji odbiornika, uzaleznia si¢ proporcjonalnie od jego suscep-
tancji, a pomiaru susceptancji odbiornika dokonuje si¢ w kazdym okresic przebiegu napigcia sieci, nast¢pnie
w tym samy okresie przebiegu napigcia sieci, otrzymanym sygnalem, zmienia si¢ warto$¢ susceptancji we



119 677 3

wszystkich trzech fazach kompensatora, przy czym wielko$¢ i znak tego sygnatu zalezy od wyniku pomiaru
susceplancji, zas zakodowany wynik pomiaru przechowuje si¢ w rejestrze pomiaru, a2 do rozpoczecia
nastgpnego cyklu pomiaru.

2. Uklad do kompensacji mocy biernej symetrycznych odbiomnikéw tréjfazowych, znamienny tym, e
ma blok pomiaru susceptancji (BPS) potaczony z zewng¢trznym wejsciem pradowym i napi¢ciowym, zaokrag-
lenia 1| wejsciem zerujacym, przy czym wyjscie bloku pomiaru susceptancji (BPS) jest polaczone z blokiem
organizacji (BO), ktdérego jedno wyjécie jest poigczone z wejsciem taktujacym i z wejéciem sterujgcym,
rejestru repolaryzacji (RP), a drugie wyjscie bloku organizacji (BO)taczy si¢ z wejsciem sterujacym i wejsciem
taktujacym rejestru pomiarowego (RP), za$ wyjécia obu rejestrOw sg potaczone z blokiem wyjéciowym,
natomiast wyjscie ostatniej komorki rejestru repolaryzacji (RP) jest potaczone z blokiem organizacji (BO)
oraz poprzez eiement logiczny (EL) z wyjsciem szeregowym rejestru repolaryzacji (RR).
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