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OZET
KALDIRMALI KAYDIRMA TIiPINDEKI SURGULU KAPI VEYA
PENCEREYE YONELIK TASIYICI BIRIM

Kaldirmali kaydirma tipindeki stirgiilii kapilara veya pencerelere yonelik bir
tasiyict birimi (1) tarif edilmekte; s6z konusu tagtyict birimi, kullanim esnasinda,
kanadin (3) alt ¢apraz pargasiyla (6) iliskili olan ve kanadin (3) hem ac¢ilma hem
de kapatilma yoéniinde kaydirilmasina olanak saglamak icin yatay taban hattina (7)
dayanan en az bir ana tasiyiciyr (4, 5) igermektedir; ana tasiyict (4, 5) kullanim
esnasinda, ana tasiyicida (4, 5) konumlandirilan ve etki eden kanadin (3)
kaldirilmasina ve indirilmesine yonelik araglarla (12) kanadin (3) 1gine
kaydirilabilir ¢ubufun (23) arasma yerlestirilen ve bunlara bagh olan bir
calistirma kolunu (25) igeren hareket tahrik baglantisina (13} sahiptir; kanat (3),
buna karsilik, bir kola (14) baglanmaktadir; kol (14), kanadin (3) hatta (7) gore
kaldinldig: agik pozisyon ile ayrica kaldirma ve indirmeye yonelik araglar (12)
etkinlestirecek sekilde kolun (14) birinci konfigiirasyondan ikinci konfigiirasyona
ve bunun tam tersi yonde doéndiiriilmesi aracilifiyla kanadin (3) hatta (7) gore
indirildigi  kapali pozisyonun kontrol edilmesi amaciyla kanatta (3)
konumlandirilmaktadir; hareket tahrik baglantisinin (13) calistirma kolu (25),
¢ubukla (23) olan giivenli baglantisina yonelik ayarlanabilir araglara (24) sahiptir;
ayarlanabilir araglar (24), cubugun (23) pozisyonu ve kol (14) ve ana tasiyicinin
(4, 5) kaldirma ve indirme araglan tarafindan benimsenen goreli konfiglirasyon
degistirilmeden kolun {25) pozisyonunun c¢alistirma koluna (23) gére uyarlanmasi

icin tasarlanmaktadir. [ Sekil 2 ]

25



10

15

20

25

30

37957.01

ISTEMLER

Kaldirmah kaydirma tipindeki (1) kapt veya pencerelerin kaydirilmasina
yonelik bir tasiyici birim olup; kap1 veya pencere, en az bir sabit ¢ergeve (2)
ve gergeveye (2) gore bir agik pozisyon ve bir kapali pozisyon arasinda
yatay olarak kaydirilabilen bir kanadi (3) igermektedir; s6z konusu tagiyic
birim, kullanim esnasinda asagidaki ile iliskilendirilen en az bir ana tasiyict
(4, 5) igermektedir,

kanadin (3) alt ¢apraz parcas: (6) ile ve hem ag¢ilma hem de kapatilma
kanadin (3) kaydirilmasina olanak saglamak igin bir yatay taban hatt1 (7)
iizerine dayanmaktadir; ana tasiyici (4), kullanim esnasinda, kanadin alt
¢apraz parcasina (6) kaydirilarak baglanmasi icin tasarlanan bir {ist kisma
(8a) sahip birinci kutu tipi ¢erceveyi (8) ve kullamm esnasinda, hatta (7)
dayali bir sekilde konumlandinlan bir gift tekerlegi (10, 11) destekleyen
ikinci gergeveyi (9) igermektedir; ana tasiyici (4, 5) kullanim esnasinda, ana
tastyic1 (4, 5) Uzerinde konumlandirilan ve hareket eden kanadin (3)
kaldirilmast  ve indirilmesine yonelik araglar (12) ve Kkanatta (3)
kaydirilabilir bir cubugun (23) arasina yerlestirilen ve buna baglh olan en az
bir calistirma kolunu (25) iceren hareketin bir tahrik baglantisina (13)
sahiptir; ¢ubuk (23), calistirma koluyla (25) cubuk (23} arasindaki bir
baglant1 araciyla (24} olan giivenli baglantimin bir sabit u¢ noktasim
belirleyen bir uca (26) eslestirilmektedir; u¢ (26), kullanim esnasinda,
kanatta (3) kaydirilarak yerlestirilmektedir; kanat (3), buna karsilik bir kola
(14) baglanmaktadir; kol (14) buna karsilik olarak c¢ubuga (23)
baglanabilmektedir ve kanadin (3} hatta (7) gore kaldinlmasi ile agik
pozisyon ve ayrica birinci konfigiirasyondan ikinci konfigiirasyona ve
bunun tam tersi yonde dondirilmesi araciligiyla kaldirma ve indirmeye
yonelik araglart (12) etkinlestirecek sekilde hatta (7) gbre kanadin (3)
indirilmesi ile kapali pozisyonunun kontrol edilmesine ydnelik kol (14) ve
kanatta (3) konumlandiridmaktadir; kanadin (3) kaldinilmasima ve

indirilmesine yonelik araglar (12), birinci gergeve (8) ile, kullanim
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esnasinda, kanat (3) tizerinde konumlandirilan kol (14) tarafindan kontrol
edilen ¢alistirma kolu (25) arasinda konumlandirilan ve hareket eden bir
baglanti mekanizmasi {12} bi¢imindedir; sdz konusu tasiyict birimi, tahrik
baglantisinin (13) galistirma kolunun (25), g¢ubukla (23) olan glvenli
baglantisina yonelik ayarlanabilir baglanti araglarina (24) sahip olmasi;
ayarlanabilir baglanti araglarimin (24), ¢ubugun (23) pozisyonu ve kol (14)
ve ana tasiyicinin (4, 5) kaldirma ve indirme araglarnt (12) tarafindan
kullanilan goreceli konfigiirasyon degistirilmeden ¢ubuga (23) gbre kolun
(25) pozisyonunun uyarlanmasi i¢in tasarlanmasi; ayarlanabilir baglant
araclarinn (24), calistirma koluyla (25) mafsalli olan ve ¢ubuga (23) bagh
uca (26) on birlestirme ve temas i¢in tasarlanan bir siirgii (27) ve ¢ubuga
(23) ve kaldirma ve indirme araglarina (12} gore calistirma kolunun (25)
egim acgisim degistirerek uca (26) goére siirgiiniin (27) pozisyonunun bir
modifikasyonuna olanak saglamak amaciyla siirgiiniin (27) ve ucun (26) iki
temas yiizeyi (26a, 27a) arasinda konumlandirilan siirgii (27} ve ug (26)
arasindaki pozisyona gore ayarlanmasma yonelik araglart (28) igermesi;
burada ayarlanabilir baglantt araglarmin (24) ayrica siirgiiniin  (27)
belirlenen pozisyonda uca (26) kilitlenmesine yonelik tasarlanan ve
surginiin (27) uca (26) kenetlenmesine yonelik araglar1 (29) icermesi; ve
burada, ayarlama aracglarinin (28), siirgii (27) ve ug¢ (26) arasinda birden
fazla goreceli ayr1 pozisyona olanak saglamasi amaciyla birbirine
eslestirilebilen veya birbirine niifuz edebilen ucun (26) ve siirgiiniin (27)
karsilik gelen 6n temas ylizeyleri tizerinde yapilan bir disli yiizeyi (27a) ve
karsit digli yiizeyi (26a) igermesi ile karakterize edilmektedir.

2. Kenetleme araglanmin (29} siirglinlin (27) dis ylizeyine baglanabilen bir kapak
(29a) igerdigi; kapagm (29a) slirgii (27) lizerinde yapilan bir yuva seklindeki
kavitenin (29c) i¢inden gec¢en ve kullanim esnasinda, slrgiinin kullanilan
pozisyonunda ucun siirgiiyle (27) kilitlenmesi ig¢in ucun (26) bir kavitesine
(26b) vidalanabilir bir sekilde kenetlenebilen vida elemanlarint (29b) icerdigi,

istem 1’e gore tasiyict birim.
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TARIFNAME

KALDIRMALI KAYDIRMA TiPINDEKI SURGULU KAPI VEYA
PENCEREYE YONELIK TASIYICI BIiRIM

Meveut bulus, sirgiilii kapr veya pencerelere yonelik bir tagiyier birim ile,
Ozellikle ticaret jargonunda “kaldirmali kaydirma” olarak bilinen tipteki kapilara

veya pencerelere yonelik bir tasiyici birimi olusturan parca ile ilgilidir.

Bu kapilar ve pencereler, normalde asagidakileri icermektedir:

- sabit bir ¢ergeve;

- sabit ¢ergeveye gore acik pozisyon ile kapali pozisyon arasinda yatay olarak
kaydirilabilen en az bir hareketli kanat;

- kanadin alt capraz parcasi ile iligkili olan ve kanadin yukarida bahsedilen agik
ve kapali pozisyonlar arasinda kaydirilmasma olanak saglamak amaciyla bir
yatay taban hatti tarafindan yénlendirilen en az bir siirme birimi;

- kanat Gizerinde konumlandirilan, ilk olarak kanadin alt kecelerini hattin yan
taraflarindan uzaklastirmak ve boylelikle, kanadin yukarida bahsedilen acik ve
kapali pozisyonlar arasinda kaydirilmasina olanak saglamak amaciyla kanadin
kaldirilmasina olanak saglayan ve ikinci olarak ise, kapi veya pencereyi
kapatmak amaciyla kanadin kapali pozisyona indirilmesine olanak saglayan bir
kumanda kolu;

- kanadin yukanda bahsedilen kol tarafindan kontrol edilen kapali pozisyonunda
kilitlenmesi/kilidinin agilmasi amaciyla sabit cerceve ile kanadin dikey elemam

arasinda harecket eden kilitleme/kilit agma araglar.

Bu tarifnamede, pivasadaki yapilandirmalarin ¢ogunlugunda, slirme pencereyi
(kanadi) dagitilmms bir sekilde desteklemek amacryla bir ¢ift tasiyict (ana ve

ikincil} igeren tasiyict birime odaklanilmaktadir.
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Birtmin her bir tasiyicisinin dnceki teknige ait yap1 ¢ézlimlerinden biri:

- iistiinde, ug kisimlarinda, hatta dayanmak igin tasarlanan bir ¢ift tekerlegin
menteselendigi bir kuru seklinde ¢erceve, ve

- kanadin kutu seklinde ¢erceveye goére kaldirilmasina ve indirilmesine olanak
saglamak amaciyla siirme kanadin alt pargasi ile kutu seklinde cergevenin

arasina verlestirilen bir baglant1 govdesini igermektedir.

Daha spesifik olarak, dnceki teknige ait yapilarin bazi 6rneklerine gore (bunlarin
bazi yapilandirmalani, DE 7816563U, EP 1298271, EP 1298272, EP 1437471
sayili Patent Dokiimanlarinda goriilebilmektedir), baglanti gévdesi, bir tarafta,
kanadin alt parcasina baglanmakta ve diger tarafta ise, bir pim ve egimli yuva
arasindaki bir baglanti (benimsenen ¢oziimlere bagh olarak kut scklindeki
¢ercevede ve baglanti govdesinde veya bunun tam tersinde uygulanan ve yapilan)

araciligiyla kuru seklindeki gergeveye baglanmaktadir,

Baglanti gbvdesinin (ve kanadin) tasiyicinin kutu seklindeki gergceveye gore olan
hareketi, pim ile egimli yuva arasindaki goreli konumu degistiren bir tahrik
baglantis1  aracilifiyla yukanda bahsedilen kumanda kolu tarafindan

saglanmaktadir.

Bunun 1si§inda, kaldirmali kaydirma mekanizmalarinin verimliligini arttirmak
amaciyla (burada “verimlilik terimi”, agir kanatlar: bile kaldirmak igin kola daha
kiigiik bir kuvvetin uygulanacagi anlamma gelmektedir), kaldirilacak kanadin
agirh@imi azaltmak ve agilma hareketini kolaylastirmak igin tasarlanan onceden
yiiklenmis yaylar kullanilmaktadir. Mevcut Bagvuru Sahibinin 6nceki teknige ait
¢Ozimi, EP 2 220 316 Al sayili Patent Dokiimaninda gosterilmekte ve istem 1°in
giris béliimiine gdre bir tasiyict birimi agiklamaktadir. Onceki teknige ait diger
tastyict birimler, GB 1 093 352 A ve FR 2 316 421 Al sayili Patent

Dokiimaninda agiklanmaktadir.
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Ancak, ayrica pim — yuva- yay kombinasyonunun mevcudiyeti ile birlikte bu

tasiyicilarin Onceki teknige ait ¢oziimleri, birkag dezavantaja sahiptir.

Birinei sorun, tasiyicillarda mevcut “egimli yuva” kilavuz biriminden dolay:

olmaktadir.

Kolun c¢alistirilmasiyla baglayan ve ikinci tasiyiciyla sonlanan kumanda
mekanizmasinin, seri halde mevcut mekanik baglantilardan dolayr olusan

acikliklarin toplamani belirledigi dikkate alinmalidir.

Daha spesifik olarak, tagiyiciya baglanan tahrik biriminin, kola bagh kaydirilabilir

kumanda gubuguyla baglanmasi gerekmektedir.

Tahrik baglantis1 ile ¢ubuk arasinda baglantiya sahip bir tasiyicinin 6nceki

teknige ait ¢éziimii, GB 1.093.352 sayili Patent Dokiimaninda tarif edilmektedir.

Bu baglantinin, montaj esnasinda, kolun, tasiyicilarin tamamen algaltildigt kapali
kanat pozisyonu ile tasiyicilarin tamamen kaldirildigi agik pozisyon arasinda

kesin zamanlamaya olanak saglanmasi igin oldukca kesin olmasi gerekmektedir.

Bu baglantinin kesin olarak gergeklestirilmemesi durumunda, tasiyict biriminin

etkili stroku azalmakta veya hatta dogru ¢alisma i¢in yetersiz olmaktadir.
Dolayisiyla, agikliklar toplami, ana tasiyicinin strok kaybina ve hatta bazen daha
biiviik derece ikincil tagiyiciya ve sonug olarak strok kavitenin kullanilmamasina

(6rnegin, egimli yuvadaki pimin) déniisebilmektedir.

Bunun 1s181inda, strok kaybi, dolayisiyla, kanadin kaldinlma yliksekligindeki bir

azalma haline gelmektedir.

Diger bir ifadeyle, bu yuva sistemiyle birlikte, kanadin daha ¢ok veya daha az
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yiiksek oldugu etkili kaldirma degeri, olusan agikliklar toplamima baghdir. Bu,
tasiyicilar iistlinde bu sekilde olusturulan sistemin, tabiri caizse, sert tipte

olmasindan dolayi, ayarlama yapilamayan bir sistemdir.

Tkinci sorun, kanadin kaldirlmasi arttikca, yaym “bosalma” egiliminde olmasi ve
kademeli olarak kanadm kaldinlmasindaki géreli katkisim azaltmasindan dolayi

yayin yardim ettigi kapasitenin azalmasidir.

Dolayisiyla yayin bu azalan etkisi, kullanicinin kol iizerinde gerceklestirdigi
manevraya yansimakta ve esasen, bu manevra, kanadin kaldirilmasina yonelik son
adimla kesisen kolun son doniis dereceleri esnasinda daha biiyitk ¢aba sarf

edilmesini gerektirmektedir.

Karsilagilan diger bir sorun ise kaldinlan kanadin afirhgindan dolay

olusmaktadir.

Yuva, pim ve yaya sahip sistemde, kanadin agirlidi, her zaman egimli yuvayla ve

kola ulasana dek katlanarak biitiin mekanizma dizisiyle iliskili olmaktadir.

Agirh@in agir kanatlar lizerindeki bu katlanan etkisi, bazi vakalarda, kendisine
yalnizca dokunuldugunda, tam olarak kanadin agirlik etkisinden dolayt agik
pozisyondan kendisini serbest birakan kolun vetersiz kararliligina vol

acabilmektedir.

Mevcut bulusun hedefi, onceki teknigin yukarida bahsedilen dezavantajlarinin
iistesinden gelen, kaldirmal kaydirma tipinde siirglilii kapilar veya pencerelere

yonelik bir tasiyici biriminin saglanmasidir.

Daha spesifik olarak, mevcut bulusun hedefi, kapi veya pencerenin hareket
ettirilmesine yonelik sistemle olan kesin ve uyarlanabilir baglantis1 araciligiyla,

tasiyicilarin etkili strok genigligini tamamen kullanabilen, kaldirmah kaydirma
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tipindeki stirgiilii kapilara veya pencerelere yonelik bir tasiyict biriminin

saglanmasidir.

Meveut bulusun ilave bir hedefi, kullanicinin asinn caba sarf etmesine gerek
bulunmadan ve agik pozisyonda hareketli kanadin yiiksek stabilite derecesiyle
birlikte kapt veya pencerenin acilmasina ve kapatilmasina olanak saglayan,
kaldirmali kaydirma tipindeki stirgiilii kapilara veya pencerelere yonelik bir

tasiyici biriminin saglanmasidir.

Mevcut bulusun ilave bir amaci, yilksek kaldirma stroklarinit stirdiiriirken, ayrica
kii¢iik boyutlu profillerde de oldugu gibi, hareketli kanadi olusturan herhangi bir
profil tipine uyarlanabilen kaldirmali kaydirma tipindeki sirgiilii kapilara veya

pencerelere yonelik bir tasiyict biriminin saglanmasaidir,

Bu hedeflere, istem 1’e gire kaldirmali kaydirma tipindeki siirgiilii kapilara veya

pencerelere yonelik tagiyict birimiyle tamamen ulagilmaktadir.

Daha spesifik olarak, kaldirmali kaydirma tipindeki siirgiilii kapilara veya
pencerelere yonelik tasiyict birimi, kullammm esnasinda, kanadin alt capraz
parcasiyla iliskili olan ve kanadin hem agik hem de kapali yonlerde
kaydirilmasina olanak saglamak amaciyla bir yatay taban hattina dayanan en az

bir ana tasiyictyl igermektedir.

Ana tasiyicl, araya yerlestirilen ve kullamim esnasinda, kanadin iginde
kaydirilabilir gubuga ve bu gubugun arasina bagh bir ¢alistirma (kumanda) kolunu
ve ana tasiyicida konumlandirilan ve bu tasiyiciya etki eden kanadin
kaldirilmasima veva indirilmesine yonelik araclan igeren bir hareket tahrik

baglantisina sahiptir.

Buna karsilik ¢ubuk, bir kola baglanmaktadir.
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Kanadin hatta goére kaldirilmasiyla agik pozisyonun ve ayrica kaldirma ve indirme
araglarin1  etkinlestirecek sekilde kolun birinci konfigiirasyondan ikinei
konfigiirasyona ve bunun tam tersi ydnde déndiiriilmesi araciligiyla kanadin hatta
gore indirilmesiyle kapali pozisyonun kontrol edilmesine yonelik kol, kanat

tistiinde konumlandirilmaktadir.

Mevcut bulusa gore, tahrik baglantisinin c¢alistirma kolu, ¢ubuga giivenli bir

sckilde baglanmasina yonelik ayarlanabilir baglant1 araclarina sahiptir.

Yine, mevcut bulusa gére, ayarlanabilir baglantt araglari, ana tasiyicinin kaldirma
aracglan tarafindan ve kol tarafindan benimsenen géreli konfigiirasyon ile ¢ubugun
pozisyonunu degistirmeden tutarak, ¢alistirma ¢ubuguna gére kolun pozisyonunu

uyarlamak i¢in tasarlanmaktadir,

Cubuk — tahrik baglantisinin baglanti noktasinin ayarlanmasina olanak saglayan
bu sistem sayesinde, tasiyicilan kontrol eden mekanizmalar tarafindan saglanan
hareket, kanadin indirilmis pozisyonda oldugu sifir derecedeki kol ile kanadin
kaldirilmis pozisyonda oldugu 180°"deki kol arasindaki miikemmel zamanlamada

korunmaktadir.

Bu sekilde, gubugun kesilmesindeki herhangi bir hata ortadan kaldirilmakta ve bu,
kap1 veya pencere tesisatgisinin belirli yiiksek kesinlik gereksinimleri olmadan ve
kap1 veya pencerenin nihai kalitesinde bir etkiye sahip olmadan caligmasina

olanak saglamaktadir.

Mevcut bulusun bu ve diger ozellikleri, ekteki sekillerde simirlayici olmayan
ornek voluyla a¢iklanan tercih edilen yapilandirmalarin asagidaki agiklamasinda

daha belirgin hale gelecektir. Sekillerde:

- Sekil 1, mevcut bulusa gére tasiyiciyla donatilan kaldirmali kaydirma

tipindeki siirgiilii kapt veya pencerenin sematik 6n goriiniimudiir.
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- Sekil 2, kapr veya pencerenin hareketli kanadinin kapali oldugu bir
konfigiirasyonda en kesit haldeki bazi pargalarla birlikte, mevcut bulusa
gore stirgiilii kap1 veya pencerenin tasiyici biriminin 6n gériintimtidiir.

- Sekil 3, Sekil 2°deki ikineil tagiyieinin buyltilmiis gériintimidir.

- Sekil 4, Sekil 2’deki kanadin ve tasiyict biriminin  sematik arka
gbrinimiidiir.

- Sekil 5, kapt veya pencerenin hareketli kanadinin ag¢ik oldugu bir
konfigiirasyonda en kesit haldeki bazi parcalarla birlikte meveut bulusa gére
surgilii kapr veya pencerenin tasiyici biriminin 6n goriinimuidiir.

- Sekil 6, Sekil 5°teki kanat ve tasiyict biriminin sematik arka goriinlimiidiir.

- Sekil 7, onceki sekillerdeki tagiyicr birimin ana tasiyiciyr olusturan
parcasinin parcalara ayrilmis perspektif gériiniimiidiir.

- Sekil 8, onceki sekillerdeki tasiyici biriminin ikincil tagiyiciyr olusturan
parcasinin pargalara ayrnlms perspektif goriiniimiidiir.

- Sekiller 9 ve 10, sirasiyla birlestirilmis perspektif gériiniimde ve kismen
pargalara ayrilmig goriiniimdeki birinci galisma konfigiirasyonunda ikingil
tasiyicinin ayarlanmasina yonelik araglar: géstermektedir.

- Sekiller 11 ve 12, sirasiyla birlestirilmis perspektif gériinlimde ve kismen
parcalara ayrilmis goriiniimdeki ikinci calisma konfigiirasyonunda ikincil

tasryicinin ayarlanmasina ydnelik araglan géstermektedir.

Ekteki sekillere, 6zellikle Sekiller 1 ila 6’ya atifta bulunarak, referans numarasiyla
(100) belirtilen mevecut bulusa gore tagiyici birim, referans numarasiyla (1)
belirtilen kaldirmali kaydirma tipindeki strgiilii kapilar ve pencereler igin

kullanilmaktadir.
Bu kapilar ve pencereler (1), esasen bir sabit ¢ergeve (2), en az bir hareketli kanat
(3), yukarida bahsedilen tasiyici birimini olusturan bir ¢ift tasiyict (4 ve 5) ve kolu

igeren bir kumanda elemanmi (14) i¢ermektedir.

Bunun 1s18inda, kanat (3), kapali pozisyon (Sekil 1’e bakiniz) ve agik pozisyon
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(gosterilmemekte) arasinda sabit gerceveye (2) gore kaydinlabilmektedir.

Kanadin (3) sabit ¢ercevenin (2) tabaminda konumlandirilan bir sabit hat (7)
boyunca yatay olarak kaydinlabildigi ve tamamen agik pozisyonundayken
(goOsterilmemekte), sabit bir kanat (101) veya ayrica hareketli olan kanat iistiine

koyulabildigi (yalmzca 6mekleme yoluyla) dikkate alinmahdir.

Tasiyicr ¢ifti (4, 5), kanadin (3) alt capraz parcasi (6) ile iliskilendirilmekte ve
kanadin (3) yukarida Dbahsedilen acik ve kapali pozisyonlar arasinda

kaydirilmasina olanak saglamak amaciyla hat (7) tarafindan yénlendirilmektedir.

Tagiyic1 (4), kanadin (3) kapatilma yoniinde (F2), “ikincil” olarak adlandirilan ve
seri halde ana tagiyiciyla (4) baglanan diger tasiyicimin (5) Oniinde

konumlandirilan tagiyici, “ana” olarak adlandinlacaktir,

Kap1 veya pencere (1), belirtildigi gibi, kanat (3) {istiinde konumlandirilan bir

kumanda kolunu (14) igermektedir.

Kumanda kolu (14), hareketli kanatin (3) dikey elemaninin ig¢ine kaydirilabilen bir
baglanti ¢ubugu (23) kullanilarak tasiyici birimine (100) baglanmaktadir.

Buna karsilik gubuk (23), ana tasiyiciya (4) bagh kol (14) tarafindan saglanan
hareket tahrik baglantisina (13) baglanmaktadir.

Bu sekilde, kolun {14) bir yonde veya diger yonde dénmesi:

- kanadin (3) alt kecgelerini hattin (7) yan taraflarindan uzaga tasimak ve
boéylelikle kanadin yukarida bahsedilen acik ve kapali pozisyonlar (bkz. ok
(F1) ve Sekil 5 ve 6) arasinda kaydirilmasina olanak saglamak i¢in kanadin
(3) kaldirilmasina, veya

- kegelerin kapiyt veya pencereyi (1) (bkz. ok (F2) ve Sekiller 2 ve 4)
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kapatmas1 amaciyla kanadmm (3) kapali pozisyona indirilmesine olanak

saglamaktadir.

Ana tasiyic1 (4), kullanim esnasinda, kanadin alt gapraz pargasina (6) kayarak
baglanmak icin tasarlanan bir ist kisma (8a) sahip birinci kutu tipi gerceveyi (8)
icermektedir. Ana tasiyict (4), kullanim esnasinda, hatta (7) dayanarak
konumlandirilan bir ¢ift tekerlegi (10 ve 11) destekleyen ikinci gerceveyi (9)

icermektedir.

Bunun 1s181nda, ikinci ¢ergeve (9), iki tekerlegin (10 ve 11), tek bir dongiil nokta
(P1) etrafinda doniis hareketine olanak saglamak i¢in tasarlanmaktadir. Ana
tasiyict (4), kanadin sirasiyla acik ve kapali pozisyonlarina kargilik gelecek
sekilde kanadin (3) hatta (7) gore kaldinlmasina ve indirilmesine yonelik bir

baglanti mekanizmasim (12) igermektedir,

Baglanti mekanizmasi (12}, kullanim esnasinda, kanatta (3) konumlandirilan kol
(14) tarafindan kontrol edilen tahrik baglantisi (13) ile birinci gergeve (8) arasinda

konumlandirilmakta ve hareket etmektedir.

Tercihen (bkz. Sekil 7), baglanti mekanizmasi (12), ayrica kanadin (3) kaldirilma
ve indirilme hareketi esnasinda tekerlek ciftinin (10 ve 11) hat (7) tstiinde her iki
yonde hareketine olanak saglamak ve aym tekerlek ¢iftini (10 ve 11) kaldirma
veya indirme hareketi esnasinda birinci gergeveye (8) gore ortalamak amaciyla

ikinci ¢ergeveye (9) baglanmaktadir.

Tercihen, birinci gergeve (8), kanadin (3) alt ¢apraz parcasinda (6) yapilan bir
kanalin (6¢) icinde iki baglanti olugu (S1 ve S2) olusturmak i¢in sekillendirilen

ilgili tist kismini (8a) icermektedir.

Tercihen birinci ¢erceve (8), uglarinda sekillendirilen ve tahrik baglantisina (13)

bagli baglanti mekanizmasimin (12) mentese noktalart (P2, P3) i¢in bir temas
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kilavuz kami olusturmak igin yapilandirilan bir yiizeyi (15 ve 16) igermektedir.

Bunun 15181nda, her bir sekilli yiizey (15 ve 16), kanadin (3) yiikseltilmis agilma
pozisyonunda, birinci cer¢evenin (8) yiikseklikte (tabandan) mentese noktasina

(P2, P3) dayandirnilmas1 ve desteklenmesine yonelik bir noktayi olusturmaktadir.

Bu mekanik kombinasyon ve birinci ¢ercevenin (8) kanat (3) tistiindeki biiyiik
desteklenme yiizeyi sayesinde, kanadin (3) kaldinlmis pozisyonu, agir kanatlar

olmasi durumunda bile olduk¢a kararhidir.

Daha ayrintili olarak, baglanti mekanizmast (12), ii¢ farklhh noktada (P4, P5, P2),
sirastyla birinci gerceve (8), tahrik baglantis1 (13) ve ikinci gergeveye (9)

menteselenen birinei yakinsal hareket ¢ubugunu (12a) igermektedir,

Bunun 1s18inda, baglanti mekanizmasi (12), tahrik baglantisina (13) gbre uzakta
olan, bir noktada, bir ucta (P6) birinci gergeveye (8) menteselenen ve diger ugta
ise tek bir noktada (P3) ikinci gerceveve (9) ve kaldirma ve indirme hareketi
esnasinda ikinci c¢ubuk (12b) ile capraz parga (6) arasinda sert bir temas
olusturmak amaciyla kanadin (3) alt capraz parcasiyla (6) iliskili sert baglant:

birimine (17) menteselenen ikinci ¢ubugu (12b) icermektedir.

Tercihen, sert baglantt birimi (17), ayrica seri halde ikinci ikincil tasiyiciyla (5)
iliskilidir.

Birinci ve ikinci ¢ubuklarin (12a ve 12b), hareket mekanizmasim olusturan iki

tarafli iki cift gubugu olusturdugu dikkate alinmalidir.
Bunun 1s183inda, yukarida bahsedilen déngiil noktalarin veya mentese noktalarinin

(P1, P2, P3, P4, PS5, P6), gesith bilesenler arasindaki goreli bir sekilde donebilen

sabitleme pimleri tarafindan olusturdugu dikkate alinmalidur.
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Tercihen, ikinci cergeve (9), kismen birinci ¢ergevenin (8} i¢inde bulunan ve

birinci ¢ergeveye (8) gbre hareket edebilen iki diiz plakayi (9a, 9b) igermektedir.

Bunun 15181nda, her bir plaka (9a, 9b), goreli uclarinda, baglanti mekanizmasina

(12) menteselenmektedir.

Ikinci gerceveyi (9) olusturan iki diiz plakanin (9a, 9b), baglanti mekanizmasiyla
(12) birlikte iki mentese noktasina (P2, P3) gore bir ara alanda tekerlek ¢iftine (10
ve 11) yonelik tek dongiil noktaya (P1) sahip oldugu dikkate alinmalidir.

Bunun 1s18inda, tekerlek ¢ifti (10 ve 11), ikinci ¢ergeveye (9) menteseli merkezi
dongiil noktaya (P1) sahip bir ¢ift vatay kiilbiitére (18 ve 19) doner bir sekilde

sabitlenmektedir,

Kiilbiitor ¢ifti (18 ve 19), ikinci ¢ergevenin (9) iginde bir ek ¢ergeve olusturmakta
ve tekerlek ¢iftini (10 ve 11), ikinci ¢ergeveden (9) ve birinci ¢ergeveden (8)

bagimsiz kilmaktadir.

Tekerlek ¢ifti (10 ve 11), dongil nokta (P1) araciligiyla dolayl olarak ikinci
cerceveye (9) baglanmaktadir.

Dolayisiyla, birinci gergeve (8), ikinci ¢erceve (9) ve tahrik baglantistm (13)
birbirine baglayan baglanti mekanizmasi (12), kolun (14) eylemiyle ve sonrasinda
kanadin (3) kaldinlip indirilmesiyle birlikte birinci gercevenin (8) kaldirilmasi

veya indirilmesine yonelik hareketi belirlemektedir (bkz. Sekiller 2 ila 6).

Bu hareketler, kendisine bagh tekerlek ¢ifti (10 ve 11) sayesinde ikinci ¢ergevenin
(9) goreli olarak ileri veya geri yonde kaydirilmasiyla birlikte birinci ¢ergeveyi (8)
kaldiran veya indiren baglanti ¢ubuklarinin (12a ve 12b) doniisii araciligiyla

belirlenmektedir.
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Birinci gercevede (8) kam ylizeylerinin (15, 16) mevcudiyeti, birinci ¢ergevenin
(8) kaldirilma ve indirilme hareketlerini kolaylastirmakta ve ayrica kaldirilnus

pozisyonu stabil tutmaktadir.

Bu kinematik mekanizma sayesinde, Ozellikle kanadin (3) kaldirnilmas:
esnasindaki kolun doniis hareketi, kullanici tarafindan asin bir ¢caba gosterilmeden

oldukga hizli ve “sorunsuz” (piirlizsiiz) olmaktadir.

Yukarida tarif edildigi gibi, ana tasiyici (4), araya yerlestirilen ve kullanim
esnasinda, kanadin (3) igine kayabilen ¢ubuk (23) ve konumlandirilan kanadin (3)
kaldirilmasi ve indirilmesine yonelik olan ve ana tastyiciya (4) etki eden araclarin
(12) (baglanti mekanizmas1 (12)} arasinda ve bunlara baglanan bir calistirma

kolunu (25) igeren bir hareket tahrik baglantisina (13) sahiptir,

Cubuk (23), buna karsilik, kola (14) baglanmaktadir.

Bunun 1s1&inda, kol (14), kanadin (3) hatta (7) gore kaldirildig: acik pozisyon ile,
kolun (14) birinci konfiglirasyondan ikinci konfigiirasyona ve bunun tam tersi
yonde dondirilmesi araciligiyla kanadin (3) hatta (7) gore indirildigi kapali
pozisyonun kontrol edilmesi amaciyla kanat (3) iistiinde konumlandirilmakta ve
bu gsekilde, kaldirma ve indirmeye yonelik araglar (12) (kanadin (3) indirilmesi ve
kapatilmast i¢in 0°’deki konfiglirasyon ve kanadin (3) kaldirilmas: ve agilmast

i¢in 180° dondiiriilmiis) etkinlestirmektedir.

Mevcut bulusa gore, tahrik baglantisimin (13) ¢ahistirma kolu (25), ¢ubuga (23)

giivenli bir sekilde baglanmasi i¢in ayarlanabilir baglanti araglarina (24) sahiptir.

Ayrica, meveut bulusa gore, ayarlanabilir baglanti araclan (24), ¢ubugun (23)
pozisyonunu ve kol (14) ve ana tasiyicinin (4) kaldirma araglari (hepsi
birlestirildikten sonra ayrica ikincil tasiyict (5)) tarafindan benimsenen goreli

konfiglirasyon degistirilmeden c¢alistirma cubuguna (23) gbre kolun (25)
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pozisyonunun uyarlanmasi igin tasarlanmaktadir; dzellikle Sekiller 2, 5 ve 7’ye

bakiniz.

Cubuga (23), cubuk (23) ile ¢aligtirma kolu (25) arasindaki baglanti araglanyla
(24) olan giivenli baglantinin sabit u¢ noktasim tanimlayan bir ug (26)

baglanmaktadir.

Ucun (26) kullanmm esnasinda kanadin (3) icine kaydirilabildigi dikkate

alinmalidir.

Ayarlanabilir baglantt araglart (24), cahistirma kolunun (25) serbest ucuna

baglanmaktadir.

Ayarlanabilir baglanti araglan (24), hareket koluyla (25) mafsalli olan ve cubuga
(23) bagh ugla (26) 6n baglanti ve temas igin yapilandinlan bir siirgii (27)
icermektedir. Dahasi, ayarlanabilir baglanti araglart (24}, ug (26) ile siirgli (27)

arasindaki goreli pozisyonun ayarlanmasina yénelik araglart (28) igermektedir.

Bu ayarlama araglan (28), ¢ubuga (23) ve kaldirma ve indirme araclarina (12)
gore kolun (25) efim acis1 degistirilerek, uca (26) gore siirglniin (27)
pozisyonunun degistirilmesine olanak saglamak amaciyla, stirgliniin (27) ve ucun

(26) 1ki temas yiizeyi (26a, 27a) arasinda konumlandirilmaktadir.

Diger bir deyisle, stirgii (27), kolun (25) bir tarafta siirgiiye (27) ve diger tarafta
ise kaldirma araclarina (12) menteselenen ¢ift mafsali sayesinde, ¢ubuk (3) ve
kaldirma araclarma (12) gore kolun (25) pozisyonunu ve agisal pozisyonunu

degistirerek ugla (26) olan temas noktasina kendisini uyarlamaktadir.
Bunun 1s1ginda, ayarlanabilir baglant1 araclar1 (24), ayrica siirgliniin (27) taniml

pozisyonda uca (26) kilitlenmesi i¢in yapilandirilan, siirginiin (27) uca (26)

kenetlenmesine yénelik araglart {29) da icermektedir.
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Ayarlama araglar (28), stirgii (27) ile ug (26) arasinda birden fazla ayr1 pozisyona
olanak saglamak amaciyla birbirine baglanabilen veya birbirine niituz edebilen ug
(26) ve siirginin (27) karsilik gelen 6n temas yiizeylerinde yapilan bir disli
ylizeyi (27a) ve karsit digli yiizeyi (26a) icermektedir.

Kenetleme araclarinin (29), siirgliniin (27) diger yiizeyine baglanabilen bir kapagi
(29a) igerdigi dikkate alinmalidar.

Bunun 1s1g&1nda, kapak (29a), siirgiide (27) olusturulan yuva seklindeki kavitenin
(29¢) 1¢inden gegen ve kullanim esnasinda, stirgiiniin benimsenmis pozisyonunda
ucun siirgiiyle (27) kilitlenmesi amaciyla ucun (26) kaviteye (26b) vidalanabilir

bir sekilde baglanabilen vida elemanlarin (29b) icermektedir,

Uygulamada, ucun (26) gubuk (23) tistiindeki pozisyonu, ¢ubukta (23) deliklerin
kesilmesi ve agilmasinda hatalar olsa bile montaj teknisyeninin vidalar1 (31) ve
dolayisiyla, stirgli (27) ile ug¢ (26} arasindaki baglantiy1 gevseterek siirgii (27) ile
ug¢ (26) arasindaki pozisyonu degistirebilmesinden dolayi hareket aksesuarlarinin

montaji esnasinda gorece dOnemlidir.

Bu noktada, teknisyen, adimlar esnasinda, ¢cubugun (23) kavitesine bagli uc (26)
ile siirgii (27) arasinda dogru baglantiya ulasana dek siirgiiyii (27) ¢evirebilmekte;
ve bu islem, kol {(14) ve kaldirma ve indirme araglan (12) tarafindan benimsenen
konfigiirasyonlan degistirmeyecek sekilde kolun (14) wveya araglarm (12)

cekilmesi veya ittirilmesi olmadan yapilmaktadir.

(Ug 26) cubuk (23) ile silirgiiniin (27) baglanmasindan sonra, teknisyen, yine ug
(26) ile slirglivii (27) benimsenen pozisyonda kenetleyebilmektedir.

Disli ve ayarlanabilir baglantt mafsalini iceren bu sistem sayesinde, tasiyicilari

kontrol eden mekanizmalar tarafindan saglanan hareket, kanadin indirtlmisg
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pozisyonda oldugu sifir derecedeki kol ile kanadm yiikseltilmis pozisyonda

oldugu 180°°deki kol arasinda miikemmel zamanlamada tutulmaktadir.

Bu sekilde, cubugun kesilmesindeki herhangi hata olmasi ortadan kaldirilmakta
ve kap1 veya pencere tesisatgisinin belirli kesinlik gereklilikleri olmaksizin ve
bunun kapimin veya pencerenin nihai kalitesine bir etkisi olmaksizin ¢alismasina

1zin verilmektedir.

Tercihen (bkz. Sekil 8), ikincil tagiyicimn (5) elemanlarinin yapisi ve islevleri, ana

tasiyiciminkilere (4) ¢cok benzerdir

Tercihen, ikincil tasiyici, kullanim esnasinda, kanadm (3) alt ¢apraz pargasina (6)
kaydirilabilir bir sekilde baglanmak i¢in tasarlanan bir iist kisma (8a) sahip birinci

kutu tipi cerceveyi (8) igermektedir,

Yine tercihen, ikincil tasiyict (5), kullamm esnasinda, hatta (7) dayanarak
konumlandirilan tekerlek ciftini (10 ve 11) destekleyen ikinci gerceveyi (9)

icermektedir.

Bunun 1s1Zinda, ikinei cerceve (9), iki tekerlegin (10 ve 11), tek déngiin nokta

(P1) etrafinda dénmesine olanak saglamak icin tasarlanmaktadir.

Yine tercihen, ikincil tasiyic1 (5), kanadin (3) siwrasiyla agik ve kapah
pozisyonlarma karsilik gelecek sekilde kanadin (3} hatta (7) gore kaldirilmasi ve
indirilmesine yonelik bir baglanti mekanizmasini (12) icermektedir.

Bunun 1s1ginda, baglanti mekanizmast (12), birinci cergeve (8) ile kullanim
esnasinda, birinci tasiyiciyla (4) seri halde baglanti biriminin (17) arasinda

kenumlandirilmakta ve hareket etmmektedir.

Baglant1 biriminin (17) sayesinde, kanadin (3) kaldirilmasina ve indirilmesine
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yonelik hareket, buna karsilik, tahrik baglantisina (13) bagl ana tasiyicinin (4)

hareketi ile senkronize olmaktadair.

Tercihen, baglanti birimi (17) 6rnegin seri halde capraz parganin (6) kanalina (6¢)

kayarak baglanan iki siirgliyli (17a ve 17b) igermektedir.

Her bir siirgli (17a, 17b), bir tarafta, iki tasiyicinin (4 ve 5) karsilik gelen baglant:
mekanizmalarina (12) mentesclenirken, diger tarafta ise, kanadin (3) boyutuna
bagli olarak uygun bir uzunluga sahip bir sert cubuk (20) kullanarak karsilik gelen
sirgiiye (17 veya 17b) baglanmaktadir.

Tercihen, ikincil tastyicinin (5) birinci gergevesi (8), birinci cergeve (8) ile
baglanti mekanizmasinin (12) arasina yerlestirilen ve kanadin (3) kaldirilmasi
esnasimda baglanti mekanizmasimi (12) ittiren, yardimci elastik elemanin (22)

barindirilmasina yonelik bir arka ug kavitesini (21) igermektedir.

Bu vapi sayesinde, ikincil tastyici (5) veya daha kesin bir ifadeyle, bu tasiyicinin
baglanti mekanizmasi (12), kanadin (3) arka noktasinda konumlandirilan baglant
cubuklarinin (12b) hareketinin uygun bir modiilasyonu araciligiyla kanadin (3)

kaldirilmasini kolaylastirmaktadir.

Ikincil tasiyicinin (5), yardimer elastik elemanin (22) mevcudiyetine ek olarak,

ana tasiyiciya (4) gore belirli ayrintilarda farklihik gésterdigi dikkate alinmalidir.

Tki baglanti gubugu (12a ve 12b), her biri yalnizca iki déngiil noktaya (6nde P4 ve
P2 ve arkada ise P3 ile P6) sahip olan basit tipte gubuklardir.

Ikincil tastyicinin (5) birinci cercevesi (8), pozisyonun stabilizasyonunda ve

hareketlerdeki stabilizasyon ve yardimin elastik eleman (22) tarafindan

gergeklestirilmesinden dolayr kam yiizeylerinden yoksun olabilmektedir.
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Tercthen, birinci gergeve (8), asagida agik elastik elemanm (22) barindirilmasina
yonelik olan ve arka u¢ dikey duvar (30) tarafindan olusturulan kaviteyi (21)

icermektedir.

Elastik elemanin (22) 6n kontagi veya tutma blogu (31), ikinci cergeveye (9)

kisitlanmaktadir.

Bunun 1s18inda, blok (31), elastik elemanin (22) ucu ile baglanti mekanizmasinin

(12) arasina yerlestirilmektedir (bkz. Sekiller 2, 8 ve 91la 12).

Daha kesin bir ifadeyle, blok (31), elastik elemanin (22) 6n ucu ile ikinci
gergeveye (9) bagh baglanti mekanizmasmin (12) arka dongiil noktasinin (P3)

arasina yerlestirilmektedir.

Tutma blogunun (31) baglantt mekanizmasiyla (12) olan temas igin ayarlanabilir

araclar (32) icermektedir.

Bunun 1s18inda, tutma blogu (31), baglanti mekanizmasiyla (12 olan temas igin
disli vida araclarmi (32} icermektedir.
Daha spesifik olarak, ayarlanabilir araclar (32), baglanti mekanizmasinm (12)

arka dongiil noktasiyla (P3) dogrudan temas halindedir.

Tercihen, birinci ¢ergevenin (8) dikey duvan (30) ve blok (31), vida araglarinin
(32) harekete gecirilmesi amaciyla caligsan elemanlara disaridan dogrudan erigime
olanak saglamak igin yapilandirilan karsihk gelen agik delikleri (30a, 31a)
icermektedir (asagida daha ayrintih olarak tarif edilmektedir).

Yapiyr tamamlamak icin, ikincil tasiyicinn (5) birinci ¢ergevesi (8), kullanmim
esnasinda, elastik elemanin (22) ucu ile birinci ¢ercevenin (8) arka dikey duvan
(30) arasinda konumlandirilan ve birinci ¢ergevenin (8) kavitesinden (21) elastik

elemanin (22) izl bir sekilde serbest birakilmasi ve kolay bir sekilde takilmasina
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yonelik bir ug ara parcay (33) icermektedir.

Ara parga (33), drnegin montaj esnasinda, baglanti ¢ubuklarinin elastik yanitinin
arttirilmasina veya azaltilmasina karar verilmesi durumunda, elastik elemanin

hizl1 ve kolay bir sekilde degistirilmesine olanak saglamaktadir.

Tercihen, ikincil tasiyici (5), ayrica ikinci ¢ergeveye (9) menteseli merkezi dongiil
noktaya (P1}) sahip bir ¢ift yatay kiilbltore (18, 19) doner bir sekilde sabitlenen bir
cift tekerlegi (10 ve 11) icermektedir.

Terethen, ikincil tastyict (5), kanadin (3) alt capraz pargasinda (6) yapilan kanalda
(6¢) iki baglantt olugunu (S1 ve S2) olusturmak i¢in sekillendirilen ilgili iist

kismini (8a) igeren birinci ¢erceveye (8) sahiptir.,

Tercihen, ikincil tasiyict (5), birinci gergeve (8) ile ikinci ¢ergeve (9) arasinda
konumlandirilan ve dogrudan birinci gergeveye (8) etki eden (bkz. Sekiller 9 ila
12) hareket eden, en azindan indirilmis pozisyonda hatta (7) gore kanadin (3)

mesafesinin ayarlanmasina yonelik araglar1 (34) icermektedir.

Diger bir deyisle, bu araclar, kanadin dikey elemani ile sabit ¢cercevenin (1) dikey
elemanm arasindaki montaj esnasinda herhangi bir hiza bozuklugunun ayarlanmasi
amactyla kanadin (3) arka parcasimin yiiksekliginin (H) hatta (7) gore
degistirilmesine olanak saglamakta; bunlarin tamami, halihazirda monte edilen

tasiyict birimiyle (100) olmaktadar.
Tercihen, ayarlama araclan (34), tekerleklerin (10 ve 11) tek dongiil noktasina
(P1) bagl dikey bir uzantiya sahip bir ¢ift yuvayla (35) donatilan ikinci gerceveyi

(9) igermektedir.

Tercihen, ayarlama araclar1 (34), tekerlek ¢ifti (10 ve 11) ile ikinci ¢ergevenin (9)

arasina yerlestirilen ve bir ¢ift egimli yuva (37) kullanarak tek dongiil noktada
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(P1) ikinci cergeveye (9) baglanan bir harekethi {giincii cergeveyi (36)

igermektedir.

Tercihen, ayarlama araglar (34) ayrica ikinci tasiyicida (5) konumlandinlan ve
hatta (7) gore kanat (3) ile birinci g¢ergevenin (8) goreli kaldinlmas: ve
indirilmesiyle birlikte tek dongiil nokta (P1) boyunca ikinci ger¢evenin (9)
karsilik gelen kaldirilma ve indirilme hareketiyle her iki yonde ligiincii cer¢evenin

(36) cevrilmesi i¢in yapilandirilan harcket araglarin (38) icermektedir.

Ikinci ve iiglincli gergevelerin (9 ve 36), yukarida bahsedilen yuvalarla (35 ve 37)
donatilan karsihik gelen diiz plaka giftlerim (9a, 9b ve 36a, 36b) icerdigi dikkate

alinmalhdir.

Bunun 1s131nda, ikinci (9) ve iiglincil ¢er¢evenin (36) hareket ettirilmesine ydnelik
araglar (38), birinci ¢ergevenin (8) ig¢ine kayarak yerlesen ve ikinci (9) ve igiincii
gergevenin (36) arka ucunu baglamak ve ikinci (9) ve {igiincii ¢ergevenin (36) arka

uclarint hareket ettirmek igin vapilandirilan bir tahrik (31) i¢ermektedir.

Tahrikin elastik elemanin (22) tutulmasma yonelik yukanda bahsedilen blogu

(31) igerdigi dikkate alinmalidir.

Blok (31), her iki tarafta, iki ¢ergevenin (9 ve 36) yonlendirilmesine (ittirilmesine

ve ¢ekilmesine) yonelik genislemelerle (40) donatilmaktadir.

Genislemeler, ikinci (9) ve liclincil ¢cergevenin (36) arka uglarinda yapilan karsilhik

gelen yuva seklindeki kavitelere (41, 42) baglanmaktadir.

Blokta (31) barindirilan araclar (32), ayrica ayarlama araglarinin (38) bir parcasini
olusturmaktadir.
Araclar (32), ayarlanabilir 6zellikte olmakta ve kanadin (3) boyunun

ayarlanmasina olanak saglamaktadir.
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Bunun 1s18inda, araglar (32), boyun ayarlanmasi esnasinda sabit bir karsitlik

noktasi olusturan baglanti mekanizmasiyla (12) temas halindedir.

Daha spesifik olarak, yukarida bahsedilen vida araglart (32), disli olmakta ve
blogun (31) iginde barindirlmaktadir.

Bunun 1s1ginda, vida araglan (38), kanadin (3) boyunun ayarlanmasi igin
kullanilmakta ve boyun (H) avarlanmasi esnasinda sabit karsitlik noktas:

olusturan baglanti mekanizmasiyla (12) temas halinde olmaktadir.

Halihazirda bahsedildigi lizere, birinci cergeve (8), bir agik delikle (30a) donatilan
dikey ug¢ duvarim (30) igermektedir.

Buna karsilik, blok (31), her iki yonde, blok (31) ve ikinci (9) ve ligiincii
gergeveyi (36) gevirecek sekilde vida araglarmin (32) ayarlanmasina yonelik
calisma elemanlarina disaridan dogrudan erisilmesine olanak saglamak amaciyla,
birinci ¢ercevenin (8) agik deligiyle (30a) birlikte yapilandirilan karsilik gelen
acik deligi (31a) icermektedir (calisma elemanlan, bilinen tipte olduklarindan

dolay1 gosterilmemektedir).

Bu sekilde yapilan ayarlama sistemi, montajdan sonra, sabit gercevenin dikey
elemani ile hareketli kanadin dikey eleman: arasinda kusurlu bir hizalamanin
bulunmas: durumunda, bu sekilde kanadin (3) pozisyonunun uyarlanmasina /

hizalanmasina olanak saglamaktadir.

Ikincil tasiyicinin arka ucuna uygun bir aletin verlestirilmesi ve vida araglarinin

(32) ¢alistirilmasi sayesinde ayarlama islemi oldukga kolay ve hizlidir.

Vida araglart (32), esasen bir sabit temas elemani olan baglantt ¢cubugu (12b)

kaldiracinin  déngiil noktalarmm birine zit olmakta: dolayisiyla bu, goreli
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yuvalannug ug kaviteleri (41 ve 42) kullanilarak ikinci (9) ve {igiincii ¢erceveye
(36) etki eden blogun (31) ¢evrilmesine olanak saglamaktadir.

Ucgiincii gergevenin (36) hareketi / cevrilmesi, yuvalar (35 ve 37) arasinda
tekerleklerin (10 ve 11) dongil noktasiyla (P1) olan baglanti sayesinde birinci
cerceveyle (8) temas halindeki ikinei ¢ercevenin (9) dikey hareketini (yiiksek —
al¢ak) belirlemektedir.

Ikinci gercevenin (9) dikey hareketi, birinci ¢cercevenin (8) ve dolayisiyla o alanda
kanadin (3) kaldirilmasi veya indirilmesini belirlemekte ve boylelikle, sabit

cergeveye gore kanadin hizasinin diizeltilmesini belirlemektedir.

Dolayisiyla, yukarida bahsedilen yapr sayesinde, mevcut bulusa gore tasiyici

birimi, dnceden ayarlanan hedeflere tamamen ulagsmaktadir.

Indirgenmis merkezden merkeze mesafe ve doniisle birlikte baglant1 gubuklar1 ve
tekerlek ciftlerini kullanan hareket sistemine sahip birim, tasryici birimini alan
profilin boyutlarinin azaltilabilmesi avantaji ve dolayisiyla, profil maliyetleri
bakimindan rekabetci bir avantajla daha kiicik kavitelerin icinde “kaldirmali

kaydirma™ islevinin elde edilmesine olanak saglamaktadir.

Doner tekerlek ciftleri, hattin veya iizerinde kap1 veya pencerenin bulundugu
zeminin diizensizliklerinin sebep oldugu hat {izerindeki dogrusallik yoklugu
durumunda bile kanadin hat boyunca dogru bir sekilde hareket etmesine olanak

saglamaktadir.
Tastyicilara monte edilen baglanti ¢ubugu, baglanti ¢ubuklarmin en kinematik
olarak en kritik pozisyonda oldugu, yani 45°°de oldugu pozisyonda indirgenmis

strokunu ve arka yaymn maksimum 6n yiikklenmesini kullanmaktadir

Baglanti ¢ubuklan, dikey pozisyona dogru hareket ettikge, yay yiikiini
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kaybetmekte, ancak kinematik mekanizma, verimliligini ¢ok fazla arttirmakta ve
boylelikle, takriben 90°°deki baglant1 ¢ubuklariyla, kol {istiine uygulanan caba,
kanadin kaldirilmas: icin degil, yalnizca siirtiinmenin iistesinden gelinmesi igin

gerekmektedir.

Yukanda tarif edilen tasiyicilarn genel yapisimin tamami, kanadin agirhgina ve
kinematik mekanizmada mevcut herhangi acgikliga bakilmadan, kanadin sabit ve

tekrarh kaldirma yiiksekligini saglamaktadir.

Esasen, kaldirma hareketini olusturan baglantt ¢ubuklarinin takriben 90°°de

olmas1 durumunda, aynt kaldirma degerini olugturmaktadir.

Kaldirma ¢ubuklan ile birinci ¢erceve arasindaki kombinasyon, ayrica, kaldirilmis
pozisyondayken, kanadin yikiinii baglanti ¢ubuklarma, tekerleklere bosaltmakta,
ancak bu yiik, kola aktarilmamakta ve esasen bu yiik, artik kanadin agirligina ve

istenmeyen déniis riskine daha fazla duyarh olmayacaktir.
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