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Vynédlez se tyké zafizeni na seffazovani kifiZovych civek, navinutych na dopfadacim stro-
ji, na pomocny dopravni pas, ktery lezi v jedné ose s hlavnim dopravnim pésem, slouZicim
k odvédéni civek a prostirajicim se podél dopiéadaciho stroje, pitidemz pi#i dopravd civek na
dopravnich pasech leXi osy civek rovnob8Zné se smé&ram jejich pohybu.

Dosud je znamo zafizeni na odklédéni kFiZovych civek, u néhoZ se kifiZové civky dostd-
vaji z dopravniho pdsu, proestirajiciho se po délce dopféddaciho stroje, na druhy dopravni
pds a z tohoto potom padaji do pfepravniku.

Je také znamo zaiizeni, u n8hoZ jsou plné civky, sejmuté z dopiddacihe stroje, Faze=
ny na pés, aZz je dosaZeno piedem stanoveného poltu civek. Poté se kombinaci fotoelektric=-
kého &lénku a sv&telného paprsku uvede do &innosti tladny &len, ktery civka souasnd za=-
tlali do zasobniku.

Nevyhodou téchto zndmych zalizeni je, Ze se civky nechdvaji padat, &imZ se mohou po~
Skodit jejich wvndj$i oviny niti. AvSak jako obzvlast nevyhodné se jevi pouziti dopravniho
pssu, ktery za provozu po deldi Sasové Useky prokluzuje pod plnymi civkami, nebof nasled-
kem toho se Useky niti kifiZovych civek vzajemnd zaplétaji a niti se piitom mchou trhat.
Zejména vSak mohou niti pifitom sklouzavat nebo smekat se pifes okraj civek, ndsledkem &ehoZ
se dostdvaji do polehy na &elech civek, misto aby leZely na jejich boénich plochach. Tim
je prfi dalsim zpracavani prize odvijeni kifiZovych civek na pfislusnych textilnich strojich
vazng¢ ztiZeno nebo dokonce znemoZnéno. V dnesSni deb& je snaha, pfi dalSim zpracovévéni ni-
ti, napiiklad pifi tkani nebo pleteni, odebirat niti pfime z kifiZovych civek, odvad&nych
dopiddacimi stroji, to znamend neprovadét jiZ 24dné presoukédvéni. Proto jsou bezchybné na=~
vinuté kirfiZoveé civky velmi dilezité.

Uvedené nedostatky odstranuje zarizeni pro sefazavani k#iZevych civek, jehof podstata
spodivé v tom, e s pohonem pomocného dopravniho pasu je spojen detektor piitomnosti kiifo-
vych civek, ktery je uloZen v mistd pfechodu hlavniho dopravniho pésu na pomocny dopravni
paés, prifemz pomocny dopravni pas je dile bpatfan prostifedkem pre jeho zastavovani, ktery
je spojen s pohonem pomocnéhe dopravniho pdsus

Vyndlez bude bliZe osv&tlen pomoci vykresl na kterych obr. 1 predstavuje schematicky
perspektivni pohled na zairizeni, obr. 2 schematicky Fez podél 8ary 2 - 2 v gbr. 3 daldim
provedenim a obr, 3 schematicky pldorysny pohled na za#izeni podle obr. 2.

Zai*izeni podle obr. 1 zobrazuje dopfédaci stroj ll s mnoha neznadzornénymi spi‘ddacimi
misty, na ktery navazuje skifin 12 pohonu. PFes celou délku dopiddacihe stroje 1l se prosti-
ré hlavni dopravni pas 13, na n&mZ jsou dopravevény na dopifddacim stroji 1l navinuté kiiZo-
vé civky 14 smérem ke skfini 12 pohonu. Na tuto navazuje uklada& 15 kriZovych civek 14.

Ten zahrnuje.pomocny dopravni pds 16, ktery slouZzi k pFejiméni kifiZovych civek 14, pfive=
denych hlavnim dopravnim pésem 13, a tyto podle obr. 1 posouvé rovndZ zprava doleva. Jak
je patrno, pFiléhd konec dopravni dréhy, tvoifenéd hlavnim dopravnim pésem 13, k zacdtku do~
pravni dréhy, tvofené pomocnym dopravnim pasem 16, Podél sloupu 17 je ve svislém sméru po-
hyblivy chapal 21 kifiZovych civek 14, neseny ramenem 18, na némZ je vykyvnd upevn&n, pii-
gomZ ramenc 18 je vedeno ve $té&rbiné 22 sloupu 17. Rameno 18 mdZe krem& toho vykyvovat ko~
lem osy 19. Na ukladadi 15 je uspoidddn detekter 23, ktery je ovliviiovén kolem nsho se
pohybujicimi kFiZovymi civkami l4. Za tim OZelem méd detektor 23 kondenzétar, u n&hoZ do-
chézi ke zméné& kapacity plsobenim kolem n&ho se pohybujicich kifiZavych civek J4. Tato zmé-
na kapacity slouZi k vytvdireni signdlu. Navic je.zde uspofddén jedtd civkevy vazik 24, je-
hoZz dno se podle obr. 1 pondkud svaZuje sméramidnzadu. SvaZujici se dno zplsobuje, Ze u
k#iZovych civek 14 ukladanych do civkového voziku 24, nedochazi k odvalovani pokud bylo

s plnénim zapolato na nejniZ8im mist& dna a bylo pokradovéno k jeho nejvy$3imu mistu. Pro
Uplnost je nutns uvést, Ze misto svaZujiciho se dna je moZno pouzit civkovy vozik 24 s vl-
nité tvarovanym dnem, u n&hoZ jsou kiiZové civky 14 uklddény de prohlubni vln. V takovém
pfipadé je strojni ukladéni Fizeno podle vytvateni dna.

Za provozu zalfizeni, zndzorné&ného na obr. 1, se plnd navinuté k¥iZové civky 14 dosté-
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vaji Casové libovolné rozmisténé na hlavni dopravni pas 13, ktery Je trvale v pshybu. Pfi-
tom leZi osy kifiZovych civek 14, uloZenych na hlavnim depravnim pasu 13, rovnob&Zné se smé~
rem jejich pohybu. Jakmile n8kterd kifiZovéd civka 14 dorazi k detektoru 23, dsjde k jeho
oviivnéni. Tim se vytvofi spoudtdci signdl, jimZ se doposud stojici pomecny dopravni pés
16 uvede do pohybu a to v tom okamziku, v ndmz je dorazivsi ki¥iZové civka 14 pfesunuta
hlavnim dopravnim pasem 13 na pomocny dopravni pés 16. Jakmile kPiZové civka 14 minula de-
tektor 23, dojde na jeho kondenzdtoru spét ke zm&né kapacity. Tim se vytvoii zastavevaci
signdl, ktery pomocny dopravni pas 16 opét zastavi. Uvddéni pomocného dopravniho pasu 16
do pohybu a jeho zastavevéni je tudiZ “izeno timtéZ detektorem 23. P#i pfichodu nésleduji-
ci kiiZavé civky 14 se popsany postup opakuje, takZe na pomocny dopravni pas 16 se uloZi
druhd kifiZova civka l4. Vhodnym nastavenim detektoru 23 se dosdhne toho, Ze druhd kfiZova
civka 14 se zatadi bezprostfedné vedle prvni kifiZové civky l14.

vy

Kdyz byl timts zplsobem na pomocném dopravnim pésu 16 seiazen vhodny paget kifiZovych
civek 14, napfiklad &tyFi, ktery je stanoven napﬁiklad pouZitim pifistroje na méifeni drahy
pohybujiciho se pomocnéhe dopravniho pésu 16, napfiklad krokoméru, chapal 21 kFiZovych ci-
vek 14 ss prestavi smérem dold a uchopi éty#i na pomocném dopravnim pésu 16 sefazené kii-
Zové civky 14. Poté se u zndzorndného piikladu vykyvne ramenc 18 kelem osy 19 o 1807, piti=
¢emZz otoCn& upevnény chapal 21 civek zlistdvd nasmérovan ve zndzorndné poloze smérem dola.
Po spudténi chapade 21 dold se &tyFi jim nesené kiifové civky 14 vloZi do civkového vozi-
ku 24,

Misto chapade 21, vykyvného kolsm osy 12, miZe byt pouZit nezndzornény pevny chapal
a k tomu dCelu mdZe byt pomocny dopravni pss 16 proveden s moZnosti odklapéni, napiiklad
smérem dold.

Aby u zndzorndnéha provadeni nebyls nutno nechat kifiZfevé civky 14 pfi jejich uvolné-
ni chapafem 21 padat, je bolni sténa 25 civkeovéhs voziku 24 niZSi neZ gstatni t&i belni
stény. Tim je umoZnéno dostatedné klesnuti ramena 18 a chapale 21. JestliZe je poZadoviéng,
aby na civkovém veziku 24 byly vdechny étyfi stény stejné vysoké, pouZije se vy38i sloup
17 a chapa& 21 kifiZovych civek 14 se upevni na smé&rem doll se prostirajici ramens, ktereé
se miZe ponoffovat do prastoru, vytvefeného Ztyimi sténami civkového voziku 24, a jehoz

dolni konec nese chapad 21 otodny kolem vodorovné ssy.

U p#ikladného provedeni, znézorné&ného na obr. 2 a 3, je zndzornén hlavni dopravni pas
13, pomocny dopravni pds 16, jakoZ i kiriZové civka l4. Toto provedeni opét obsahuje sk&in
12 pohonu a sloup 17. St&rbina 22 opét tvbifi vedeni k prestavovéni chapafe 21 nahoru a do-
1d. I u tohoto provedeni je pouZit civkav?’vnzik 24.

w2

Toto provedeni obsahuje Zlab 31 slnuéici k prejimani kifiZovych civek 14 odvadénych
pomocnym depravnim pasem 16. Pomoci hifidele gg lze 2lab 31 skldpét smérem doll do svislé
polehy, aby byl umoZnén libovolny pehyb chapade 21 podél sloupu 17 nahoru a doll. Toto
provedeni déle obsahuje pifesouvad kifiZgvych civek zahrnujici tlaénou ty& 33 nesenou timeny
a vykyvnym kolem hiftidele 34. V krytu 39 jédu uspoitadany fotoelektrické snimade 35, 36, 37
a 38, k nimZ jsou pififazeny neznédzornéné zdroje svétla, jejichZ svételné paprsky dopadaji
na snimade z levé strany znamym zpﬁsobemi“PFitum prvni fotoelektricky snima 35 je uspo-
#4dén kolms pod &tvrtym fotoelektrickym snimalem 37 a ve stejné vySce jako druhy a tfeti
fotoelektricky snimaé 38 a 36. Na jednom kenci pomocného dopravniho pasu 16 je uspoiddén
doraz 41 pro kifiZové civky 14. Pro lep8i piehled nejsou na obr. 3 zakresleny chapal 21
kFiZové civky 14 a v nasledujicim uvedené kifiZové civky 14.

Za provozu zafizeni, zndzornéného na obr. 2 a 3, se opét kifiZové civky 14 dopravuji
hlavnim dopravnim pésem 13 k pomocnému dopravnimu pasu 16. Piitom oba leZi v jedné ose a
osy ki*iZovych cdivek 14 leZi ravnobéiné se smdrem jejich pshybu. $§ piichodem prvni ki¥iZové
civky 14 k mistu sousedicich koncl dopravnich drah uvede se do &innosti prvni fotoelektric-
ky snimaé 35. Tim se uvede do pohybu pomocny dopravni pés 18 a prvni, hlavnim dopravnim pa-
sem 13 privedend kifiZova civka 14, je pemocnym dopravnim pdsem 16 unéena, Jakmile tato
prvai kiiZova civka 14 uvolni svételny paprsek prvnimu fotoelektrickému snimali 35, dojde
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k zastaveni prvniho dopravniho pdsu 1G.

Prichodem druhé kFiZové civky 14 se prvni fotoelektricky snima& 35 opét uvede do &8in-
nosti, tim se opdt pomocny dopravni pas 16 uvede do pohybu, druhd kifiZovéd civka 14 se pifi-
fadi k prvni a kdyZ tato druhd kifiZovad civka 14 uvelni prvni fotoelektricky snima& 35, do-
jde k zastaveni pomocného dopravniho pdsu 16 jak jiZ bylo vysvétlenc u obr. . l. Toto se opa-
kuje, aZ je prvni kFiZovd civka 14 posunuta tak daleke k dorazu 41, Ze uvede do Cinnosti
dalsi tifeti fotoelektricky snimad 36. Jeho uvedeni do &innosti zplsobi zastaveni hlavniho
dopravniho pasu 13 a po zastaveni pomscného dopravniho pésu 16 uvedeni tla&né tyfe 33 do
ginnosti. Tato &innost pfitom odtladi na pomecném dopravnim pasu 16 uloZené kifiZové civky
14 na stranu, ndsledkem &shoZ se tyto ulozi de Zlabu 31 do polchy zndzornéné kifiZovou cive
kou 14. Po provedeni zp&tného pohybu tladné tyEe 33 se uvede hlavni depravni pés 13 opé&t
do pohybu a na pomoeny dopravni pés 16 mohou byt sefazeny daldi kfiZové civky 14. Kromd
toho se uvede do &innosti chapal 21, ktery kifdiZové civky 14 ucheopi a nadzvedns. Poté se
zlab 31 sklopi kolem hifidele 32, napi*iklad dold, chapad 21 se pfesune dold a jim uchopené
kiriZzové civky 14 se uloZi do civkevéheo voziku 24.

Zatizeni podle vyndlezu mlZe mit mncho obm&n, z nichZ nejvyznamnéjsi jsou tyto: u pro-
vedeni zarizeni podle obre. 2 a 3 se miZe detektorem 23 provadét opét jen jeden druh © dici-
ho zédsahu, totiZ uvéd&ni pomocného dopravnihe pésu 16 do pohybu pii piichodu kifiZovych ci-
vek 14. PFitom jsou ulindna opatfeni, ndsledkem nichZ se pemocny dopravni pés 16 pii kaZ-
dém uvedeni do pshybu posune o vzddlensst, rovnajici se délce dutinek navinutych kifiZovych
civek 14 a nasledkem nichZ se pomocny dopravni pss 16 op&t automaticky zastavi. Takovouto
funkeci je moZno decilit pouZitim piistroje na mé&feni dréhy.

Pomocny dopravni pds 16 je uvédén do &innesti spouStécim signdlem, vyddvanym fotoelek-
trickym snimadem 35. U tshoto provedeni vSak nemusi byt zastavovéni pomocnéhe dopravniho
pasu 16 provédénc prvnim fotoelektrickym snimadem 35, nybrz zastavovacim signalem, vydava-
nym druhym fotoelektrickym snimaem 38 a vytvéfenym piferuSenim svételného paprsku dopadaji-
ciho na tento druhy fotoelektricky snimal 38. PFitom se jeho vzdadlenost druhého fotoelek-
trického snimade 38 od prvniho fotoelektrického snimale 35 voli tak, aby se draha, kterou
pomocny dopravni pés 16 urazi mezi spoudtdcim signdlem a bezprostifedné za nim ndsledujicim
zastavovacim signdlem, rovnala délce dutinek kFiZovych civek 14. U takovéhoto uspoiddéni
je moZno, zejména v piipadd, kdy lze polohu druhéhs fotoelektrickéhs snimaCe 38 ménit v po=-
délném sméru krytu 38, délku drdhy jednotlivych pohybl pomecného dopravnihe pasu 16 piesnd
stanovit. Kromd tohe lze libovolng pFihlédnout ke zrychlenim pfi rozb&hu a pfi zastavovéni
pomocného dopravniho pésu 16 a tim je i libovolné ménit.

Na druhé strang miZe u piikladu, znédzorn&ného na obr. 2 a 3, signal tfetiho fotoelek-
trického snimafe 30 zajistit, aby zastaveni pdmucnéhn dopravniha pdsu 18 bylo provédéne
s uréitym zpoZdinim., Tim se dosahne toho, Ze nejplfedngjsi kiFiZova civka 14 narazi na doraz
41 a nasledujici kifiZové civky 14 se piisunou k nejpfedndjsi, takie se zlikviduji mezery,
piipadnd se vyskytujilci mezi sefazenymi kPiZovymi civkami l4. Pifitom klouzani pomocnéhe do-
pravniho pdsu 16, pfedeviim pod nejpifedndjsSi kiftiZovou civku 14 md byt co nejmendi a vypol-
tens tak, aby nedochézelo ke smekéni niti pies okraj kifiZovych civek 14, &emuZ vyndlez za-
branuje. ’

Je~1i Zddouci udriet nizké néklady na tuto automatizaci, je vyhodné provedeni, které
ma jen dva fotoelektrické snimale 35 a 36, u ndhoZ jsou Zlab 31 a chapad 21 vEetné sloupu
17 vynechény. Podle tohote provedeni prvni fotoelektricky snimal 35 Fidi sefazovéni kii-
Zovych civek 14 na pomocny dopravni pas 16. Nédsledkem uvedeni druhého fotoelektrického sni-
mate 36 do Cinnosti vytvoii se signdl a oba dopravni pasy 13 a 16 se zastavi. Signal gbslu-
ze oznémi, fe kFiZové civky 14 je nutno ruéné odebrat z pomocného dspravniho pasu 16. Kdyz
byle toto provedeno, aby dopravni pdsy 13 a 16 se op&t uvedou do provbzu. Jde patrnp, Ze u
tohoto provedeni bude pomscny dopravni pés 16 co nejdeldi, MaZe se v tomto pFipadd prosti-
rat napfiklad jak pies ukladal 15 ki*iZevych civek 14, zndzernény na obr. 1, tak i pfes
skrin 12 pohonu, pFifemZ se hlavni dopravni pds 13 za tdchto podminek prostira aZ ke skifi-
ni 12 pohonu,
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Jak jiZ bylo uvedeno, je nad prvnim fotoelektrickym snimaem 35 uspofadan &tvrty fo-
toelektricky snimad 37. Tento slouzi u daldiho provedeni k hlidéni polohy kifiZevych civek
14, privadénych na pomocny dopravni pas 16. JestliZe je u tdéchte kifiZovych civek 14, jak
je normdlné béZné, délka dutinky men3i, neZ primér kiiZové civky 14, vytveli se v piipadé
pFeklopené kiiZové civky 14 pii jejim prlchodu kolem Ctvrtého fotoelektrického snimade 37
signal, ktery mGZe byt pouZit k indikovéni neZédouci polohy ki*tiZevé civky 14. Je zfejme,
%e vhodnym umisténim takovéhoto &tvrtého fotoelektrického snimade 37, nebo uspofadénim vi-
ce takovych, lze vytvoiit rlzné moZnosti hlidéni kfiZovych civek 14. )

Pnﬁsané fotoelektrické &lanky, pracujici jake detektory, jejichZ &innost spodiva na
zménd kapacity kondenzdtoru nebo na zm&nd paprsku svdtla, dopadajicihe na foteelektricky
snima&, jsou uvedeny jako p#iklady bezdotykaovych detekteord, které vSak mohou byt nahraze-
ny jinymi &idly, nap#fiklad mechanického druhu.

PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro sefazovani kifiZzovych civek navijenych na dopfddacim strnji, obsahujici po-
* mocny depravni pds navazujici na hlavni dopravni pés pro odvadéni kifiZovych civek, kte-

ry je uspofddan podél dopiddaciho stroje, prfifemZ osy kifiZovych civek leZi rovnobéZng
se smérem jejich pohybu, vyznadujici se tim, Ze s pchonem pomocného dopravnihs pasu
(16) je spojen detektor (23) piitomnosti kiiZovych civek (14), ktery je uloZen v misté
pitechedu hlavniho dopravniho pdsu (13) na pomocny depravni pds (16), pifiemZ pomocny
dopravni pis (16) je dale opatien prostiedkem pro jehso zastavovani, ktery je spojen s
pohonem pemocného dopravniho pédsu (16).

2. Zarfizeni podle néaroku 1, vyznadujici sé‘tim,'ie prostifedek pro zastavovéni pomocnéhao
dopravniho pasu (16) je tvofen druhym fotoelektrickym snimafem (38) pfitomnosti kfiZo-
vych civek (14). ‘ :

3. Zatizeni podle néaroku 1, vyznadujici sc tim, Ze prostfedek pro zastavovéni ponocného
dopravnihe pasu (16) obsahuje zafizeni.na m&feni drahy.

4, Zaitizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze prostifedek pro zastavovéni pomocného
dopravniho pasu (16) je tvoi‘en detektorem (23) piFitomnosti kifiZovych civek (14).

5. Zatizeni podle ndroku 1, vyznatujici se.tim, Ze prosti¥edek pro zastavovani pomocného
dopravniho péasu (16) je tvofen prvnim fotoelektrickym snimalem (35), ktery je vaéi dru-
hému fotoelektrickému snimadi (38) posunut o vzdélensst rovnajici se délce dutinky civ-
Ky ‘

6. Zatizeni podle naroku 2, vyznadujici se tim, Ze prostifedek pro zastavovdni pomocného do=-
pravniho pasu (16) je tvofen t¥etim fotoelektrickym snimadem (36), ktery je vO&i druhé-
mu fotoelektrickému snimadi (38) peosunut o vzdélencst sndpovidajici délce pifedem daného
podtu dutinek civek.

7. Zarizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze nad pomdcnym deopravnim pdsem (16) je
uspoifddéne Ustroji pro odvadéni kifiZovych civek (14), které je tvofeno chapadem (21},
umisténym na nosném ramenu (18) stroje.

8. Zaiizeni podle néroku 7, vyznadujicl se tim, Ze pod chapalem (21) je Zlab (31) umistény

vedle pomocného dopravaihs pasu (16), kterému je piifazena tla&nd tygé (33) kriZovych ci-
vek (14), uloZend vykyvné na hrideli (34). '

9. Zarizeni podle ndroku 1, vyznalujici éé‘tim, #e pomocny dopravni pas {16) je opat¥en na
konci dorazem (41) kiiZevych civek (14).
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10, Za#izeni podle néroku 1, vyznadujici se tim, Ze detektoru (23, 25) pritomnasti kifiZo-
vych civek (14) je piirfazen &tvrty fotoelektricky snimad (37) na dopfédacim stroji, kte-

ry je spojen se zafizenim na vyhodnoceni polohy civek.

2 vykresy
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