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Aus einer Nihmaschine und einem zugehorigen Trag- und Aufnahmeschrank bestehende Arbeitseinheit.

@ Die Nihmaschine kann wahlweise in einer Flach-

bett- und einer Freiarmlage gebraucht und in einem
Schrank iiblicher Bauart einmontiert werden. Sie hat ei-
nen unteren Freiarm (17), dessen Oberseite (24) in der
Flachbettgebrauchslage mit der Oberseite (61) des
Schrankes biindig ist und die in der Freiarmgebrauchs-
lage iiber der Schrankoberseite iiberhoht ist, so dass der
Freiarm ganz frei liegt. Eine in der Flachbettgebrauchs-
lage das Werkstiick zusitzlich abstiitzende Fliche (62,19)
wird mitbewegt, wenn die Maschine von der einen zur
anderen der beiden Gebrauchslagen verstellt wird. Eine
Schwenkbasis (19) mit dieser Fliche (62), die in der
Flachbettgebrauchslage mit der Oberseite des Schrankes
biindig ist, wird in der Freiarmgebrauchslage vom Freiarm
wegverschwenkt,
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PATENTANSPRUCHE

1. Aus einer Nihmaschine und einem zugehérigen Trag-
und Aufnahmeschrank bestehende Arbeitseinheit, wobei der
Trag- und Aufnahmeschrank ein Deckbrett (11) mit horizon-
taler Oberfliche und mit einer Ausnehmung (12) zur Aui-
nahme der Nihmaschine hat, wobei ferner die Néhmaschine
ein Gehiuse und eine Schwenkbasis (19) hat, wobei das N&h-
maschinengehiuse einen im Gebrauch der Maschine vertikalen
Stinder (14), einen von diesem Stander wegragenden horizon-
talen oberen Arm (15) mit Néhkopf (16) am freien Ende
desselben, sowie einen freitragenden in gleicher Richtung vom
Stinder wegragenden unteren Arm (17) hat, gekennzeichnet
durch Mittel (31) zur Schwenklagerung der Schwenkbasis (19)
am Trag- und Aufnahmeschrank um eine erste Horizontal-
achse, die sich parallel zum unteren Arm (17) erstreckt, wobei
die Schwenkbasis ein Mittel (41) aufweist zur schwenkbaren
Lagerung des Maschinengeh#uses um eine zweite Achse, die
sich im Abstand von der ersten Achse parallel zu ihr erstreckt,
wobei ferner die Schwenkbasis (19) eingerichtet ist zur Abstlit-
zung des Maschinengeh@uses in zwei in Vertikalrichtung in
Abstand voneinander gelegenen Gebrauchslagen, némlich
einer ersten Gebrauchslage, in welcher der untere Arm als
Freiarm iiber der horizontalen Fliche des Deckbrettes iiberhoht
ist, und einer zweiten Lage, in welcher die Oberseite des unte-
ren Armes mit der Oberfliche des Schrankbrettes biindig ist,
ferner dadurch gekennzeichnet, dass sich die Schwenkbasis
(19) im wesentlichen léings einer Léngsseite des Gehduses
erstreckt und eine ebene Fliche (62) hat, die in bezug auf die
Schwenkbasis und das Gehiuse so angeordnet ist, dass sie auf
gleicher Ebene mit der Oberseite des unteren Armes gelegen
ist, wenn sich das Geh#use in der zweiten Arbeitslage befindet,
so dass dann diese Fliche eine Hilfsabstiitzfldche fiir ein Werk-
stiick bildet, wobei diese ebene Fliche auf eine Relativbewe-
gung zwischen der Schwenkbasis und dem Gehéuse anspricht,
in der Weise, dass die ebene Fliche vom unteren Arm (17)
wegverstellt ist, wenn das Gehiuse die besagte erste Arbeits-
lage einnimmt.

2. Arbeitseinheit nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die kombinierte Breite der oberen Fléche des unteren
Armes (17) und der ebenen Fliche (62) im wesentlichen gleich
gross ist wie die in entsprechender Richtung gemessene Weite
der Ausnehmung (12) im Deckbrett (11) des Schrankes.

3. Arbeitseinheit nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
dass die Schwenkbasis und das Gehéuse eingerichtet sind, um
im wesentlichen die Ausnehmung im Deckbrett des Schrankes
abzuschliessen, wenn die Nihmaschine die erste Gebrauchs-
lage einnimmt.

4. Arbeitseinheit nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
dass die ebene Fliche an der Schwenkbasis fixiert ist.

5. Arbeitseinheit nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass sich die Schwenkbasis im wesentlichen in Langsrichtung
an der Riickseite des Gehiuses erstreckt, wobei die besagte
erste Schwenkachse knapp unter der Hohe der Ebene der
Auflagefliche am Deckbrett liegt, wogegen die zweite
Schwenkachse (41) gegeniiber der ersten Schwenkachse vor-
verlagert ist und sich in Abstand unter der horizontalen Aufla-
gefliiche des Deckbrettes befindet, wenn das Gehause sich in
der zweiten Gebrauchslage befindet, wobei die zweite
Schwenkachse sich auf der Hohe der horizontalen Auftagefld-
che des Deckbrettes befindet, wenn das Gehduse seine erste
Gebrauchslage einnimmt, wobei die Schwenkbasis geeignet ist,
das Gehiuse nach vorn zu bewegen in bezug auf die Ausneh-
mung beim Anheben von der zweiten in die erste Gebrauchs-
lage.

6. Arbeitseinheit nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet,
dass die zweite Schwenkachse (41) unter dem unteren Arm
(17) angeordnet ist.

7. Arbeitseinheit nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet,

dass der untere Arm (17) einen ersten Stiitzbereich (63) und
eine unter dem unteren Arm gelegene Basisplatte (18) einen
zweiten Stiitzbereich (66) hat, der in Vertikalrichtung unter

. dem ersten Stiitzbereich gelegen ist, der jenem zwischen der
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ersten und der zweiten Gebrauchslage der Maschine ent-
spricht.

Die Erfindung betrifft eine aus einer Ndhmaschine und
einem zugehorigen Trag- und Aufnahmeschrank bestehende
Arbeitseinheit.

Nihmaschinen von bekannten Arbeitseinheiten dieser Gat-
tung weisen typischerweise einen Freiarm auf (auch Zylin-
derbett genannt) und eine Hilfsvorrichtung, die in bezug auf
diesen Arm beweglich ist zur Vergrosserang oder zum
Umwandeln der horizontalen Werkstiickabstiitzfléche gegen-
iiber jener, die durch den Arm gegeben ist beim Gebrauch als
Flachbettmaschine. Es haben sich im Laufe der Jahre zwei
Klassen von solchen umwandelbaren Maschinen herausgebil-
det, und zwar jene, die als tragbare Nahmaschinen ausgebildet
sind und jene, die in einen Schrank angeordnet sind. Bei trag-
baren Maschinen wurden meistens gewohnliche zusitzliche
Tragflichen vorgesehen, die in bezug auf den Freiraum
schwenkbar oder verschiebbar sind.

Vorbekannte umwandelbare Maschinen fiir Schrankeinbau
eigneten sich nicht fiir bereits vorhandene, normalisierte
Schrinke und erforderten spezielle Ausbildungen und/oder
komplizierte Hebemechanismen.

Der Erfindung lag die Aufgabe zugrunde, eine umwandel-
bare Freiarm-N#hmaschinen-Arbeitseinheit zu entwickeln, in
der die Nahmaschine verwendbar ist in einem vorhandenden
Schrank des normalisierten Typs, ohne dass am Schrank Ande-
rungen vorgenommen werden miissten und auch ohne dass ein
komplizierter Hebemechanismus vorgesehen werden muss.
Die Maschine sollte in {iblicher Weise an einer normalisierten
Schwenklagerung abgestiitzt sein kénnen, die brauchbar ist
sowohl beim Gebrauch der Maschine als Freiarm-Néhma-
schine wie auch beim Gebrauch als Flachbettmaschine und
drittens auch wenn die Maschine im Schrank versenkt ist.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand der beiliegenden
Zeichnung beispielsweise erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines Ausfiihrungsbei-
spieles des Erfindungsgegenstandes,
Fig. 2 eine perspektivische Ansicht desselben Ausfiihrungs-
beispieles, wobei aber die Maschine von hinten gesehen ist,
Fig. 3 eine Stirnansicht der Maschine nach Fig. 1 bei ihrem
Gebrauch als Freiarm-Ndhmaschine,

Fig. 4 eine der Fig. 3 #ihnliche Stirnansicht der Maschine bei
ihrem Gebrauch als Flachbettmaschine,

Fig. 5 eine Ansicht der gleichen Maschine in ihrer versenk-
ten Lage,

Fig. 6 eine der Fig. 4 dhnliche Stirnansicht, aber in grosse-
rem Massstab, wobei auch mehr Finzelheiten dargestellt sind,

Fig. 7 eine perspektivische Teilansicht, in welcher Gewichts-
ausgleichsmittel veranschaulicht sind, und

Fig. 8 eine Teilansicht, in welcher andere Einzelheiten
veranschaulicht sind, niimlich solche, die zum Versetzen der
Maschine von der einen in die andere der Gebrauchslagen
verwendet werden.

Die dargestellte Nihmaschine 10 bildet zusammen mit
einem Schrank, von dem nur ein horizontales Deckbrett 11
gezeigt ist, eine Arbeitseinheit. Bei Nichtgebrauch ist die



Maschine im Schrank unterhalb des Deckbrettes 11 versenkt;
im Gebrauch ist die Maschine oberhalb dieses Deckbrettes 11
angeordnet, das eine etwa rechteckférmige Ausnehmung 12
besitzt.

Die Maschine weist ein Gehause auf, in welchem die
iiblichen Mechanismen einer Néhmaschine untergebracht sind.
Dieses Gehéduse hat einen in Gebrauchslage der Maschine
vertikalen Stinder 14, einen horizontalen oberen Arm 15, der
vom Stéinder wegragt und an seinem freien Ende einen Nih-
kopf 16 hat, sowie einen unteren Freiarm, der auch vom Stén-
der in horizontaler Richtung wegragt und eine horizontale
Basisplatte 18, die in Abstand unter dem unteren Arm ange-
ordnet ist. Die beiden Arme 16, 17 und die Basisplatte 18 sind
mit dem Sténder 14 einstiickig verbunden oder sie sind mit
ihm zumindest starr verbunden. Eine zur Maschine 10 geh6-
rende Schwenkbasis 19 ist mit dem Maschinengehéuse in der
nachfolgend beschriebenen Weise verbunden.

Der Nihkopf 16 weist eine Nadeltragstange 22 auf, die sich
im Gebrauch nach der Achse 23 auf und ab bewegt. Der
untere Arm 17 erstreckt sich als Freiarm vom Sténder 14 weg.
Eine horizontale obere Fliche 24, die teilweise an einer Platte
25 am Arm 17 vorliegt, ergibt eine primére Auflagefliche fiir
die Werkstiicke. Die Schwenkbasis 19 erstreckt sich lings der
Riickseite der Maschine. Beim gezeigten Ausfiihrungsbeispiel
hat diese Schwenkbasis eine Form, die jener eines Drehfusses
mit dreieckiger Basis dhnlich ist, wobei aber am einen Ende
eine Ausnehmung 27 vorhanden ist, die einem Basisteil 28 des
Stédnders 14 Platz bietet. Die Schwenkbasis 19 ist beispiels-
weise als metallisches Gussstiick ausgebildet, das hohl ist
zwecks Gewichtsersparnis bei voller Gewéhrleistung einer
hohen Steifigkeit. Die Schwenkbasis 19 ist mittels iiblicher, im
Handel erhéltlicher Schwenklager 31 am Deckbrett 11 des
Schrankes gelagert unter Mitverwendung von Lagerstiften 32,
die am iibrigen Teil der Lagerung (Fig. 6) einstiickig ausgebil-
det sind und die in Lécher 33 hineinragen, wenn sie auf eine
gemeinsame Achse ausgerichtet sind. Die Lagerzapfen sind
durch Feststellschrauben 34 festgehalten. Die Fig. 2 veran-
schaulicht die Anordnung der Schwenklagerungen 31 in
Abstand voneinander an der Riickseite der Maschine an einem
Rand der Ausnehmung 12. Die Schwenkzentren 36 der Lage-
rungen 31, von denen in Fig. 6 nur eine gezeigt ist, definieren
eine Schwenkachse fiir die Basis 19 parallel zur Langshaupt-
achse der Maschine und innerhalb einer Ebene des Schrank-
deckbrettes 11.

Die Schwenkbasis 19 ist am Maschinengehduse 10 gelagert,
und zwar an ihrem einen Ende an einem an der Basisplatte 18
einstiickig ausgebildeten Lagerauge 18 und an ihrem anderen
Ende am Bett 28 des Sténders 14. Eine Lagerachse 41
erstreckt sich 1angs der Maschine durch geeignete Lagerboh-
rungen in der Schwenkbasis 19 und in den vorerwihnten, zum
Maschinengehduse 10 gehdrenden Teilen. Sie erstreckt sich
parallel zur Achse, um welche die Maschine mittels jhrer
Lagerteile 31 schwenkbar gelagert ist. Die Schwenkbasis ist
dazu eingerichtet, die Maschine 10 wahlweise in zwei
Gebrauchslagen abzustiitzen, ndmlich in einer «Frejarmlage»
gemdss den Fig. 1 bis 3 und in einer Freibettlage gemiss Fig. 4.

In einer im Hinterteil der Sténderbasis 28 vorhandenen
Bohrung 45 ist ein Zapfen 46 verschiebbar gelagert, der wahl-
weise in eine Bohrung 47 oder eine Bohrung 48 eingeschoben
werden kann, welche Bohrungen in einer an die Ausnehmung
27 angrenzenden vertikalen Wand 49 der Schwenkbasis 19
vorhanden sind. Der Bolzen 46 wird durch eine Zugfeder zu
den Bohrungen 47 und 48 gedriickt, wobei diese Zugfeder auf
einen Hebel 52 einwirkt, der auf einem Lagerzapfen 53
(Fig. 8) gelagert ist. Eine Stange 56 ist an ihrem einen Ende
mit dem Hebel 52 gelenkig verbunden und ragt an ihrem
anderen Ende aus dem Sténder heraus zwecks Bildens eines
Druckknopfes 57, der von Hand betatigbar ist entgegen
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dem Widerstand der Feder 51 zwecks Herausnehmens des
Bolzens 46 aus der Bohrung 47 oder 48 und somit des Ermog-
lichens einer Schwenkbewegung der Basis 19 in bezug auf das
Gehiuse der Maschine 10, so dass diese von der einen in die
andere ihrer beiden vorerwédhnten Gebrauchslagen gebracht
werden kann.

In der unteren Gebrauchslage (Fig. 4 und 6), namlich der
«Flachbettlage» der Maschine 10 ist die obere Bettfliche 24
biindig mit der Oberseite 61 des Schrankdeckbrettes 11. Es ist
dann auch eine ebene Fliche 62 der Schwenkbasis 19 mit der
Oberseite 24 des Freiarmes biindig, damit sie mit dieser und
mit der Oberseite des Schrankdeckbrettes 11 eine ebene hori-
zontale Abstiitzfliche fiir das Werkstiick bildet. In dieser
Flachbettgebrauchslage stiitzt die Schwenkbasis 19 die
Maschine 10 an ihrer Riickseite, wihrenddem zugleich eine
nach unten gewendete Fliche 63 eines am Freiarm 17 vorhan-
denen Vorsprunges die Maschine an ihrer Vorderseite auf
einer entsprechenden Flidche 64 an der vorderen Begrenzung
der Ausnehmung 12 des Deckbrettes 11 abstiitzt. Wie aus der
Fig. 6 ersichtlich ist, sind dann die kombinierten Breiten der
Oberseite 24 des Freiarmes und der mit ihr biindigen Fliche
62 der Schwenkbasis gleich gross wie die in gleicher Richtung
gemessene Weite der Ausnehmung 12, so dass also in dieser
Flachbettgebrauchslage die Ausnehmung ausgefiillt ist.

In der «Freiarmgebrauchslage» stiitzt die Schwenkbasis 19
die Maschine 10 in dhnlicher Weise an ihrer Riickseite, woge-
gen eine an der Basisplatte 18 vorliegende Auflagefliche 66
dann auf der schon erwihnten, ant Deckbrett 18 vorhandenen
Flache 64 aufliegt. Der vertikale Abstand zwischen den Fla-
chen 63 und 66 bestimmt also die Hohe, um welche in dieser
Lage der Freiarm 17 gegeniiber dem Deckbrett 11 iiberhSht
ist. Die untere Fldche 66 ist gegeniiber der oberen Fliche 63
etwas nach hinten versetzt, damit die Maschine zur Bedie-
nungsperson hin vorverschoben wird bei ihrem Anheben aus
der Flachbettlage zur Freiarmlage. Wie z. B. aus Fig. 3 zu
ersehen ist, ist auch in der Freiarmlage die Ausnehmung 12 im
Schrankdeckbrett 11 durch die Basisplatte 18 und die
Schwenkbasis 19 im wesentlichen abgeschlossen, damit keine
Gegenstinde unabsichtlich durch die Ausnehmung hindurch
herabfallen konnen.

Das Gewicht des Nahmaschinengehduses und der darin ent-
haltenen Mechanismen ist durch eine Feder 71 (Fig. 7) ausge-
glichen, die im Sténder 14 enthalten ist. Das eine Ende dieser
Zugfeder 71 ist an einem auf der Lagerachse 41 festsitzenden
Arm 72 angehiingt, wobei diese Lagerachse mit der Schwenk-
basis 19 beispielsweise durch eine Feststellschraube fest ver-
bunden ist. Das andere Ende der Zugfeder 71 ist an einem
Stift 73 angehéngt, der im Sténder 14 festsitzt. Die Zugfeder
hat das Bestreben, die Schwenkbasis 19 samt dem Maschinen-
gehiuse zur Freiarmgebrauchslage hin zu bewegen, also den
Freiarm 17 von der Schwenkbasis 19 zu entfernen. Wenn also
das Maschinengehiuse manuell in einer im allgemeinen verti-
kalen Orientierung gehalten wird, unter Ausiibung einer hori-
zontalen Kraft, so driingt die Feder 71 das Gehiuse aufwirts.
Die resultierende Kraft vermindert in erheblichem Ausmass
den Kraftaufwand, der erforderlich ist fiir das Heben und
Senken der Maschine zwischen der Flachbettgebrauchslage
nach Fig, 4 und der angehobenen Freiarmgebranchslage nach
Fig. 3.

Wie aus Fig. 6 hervorgeht, befindet sich die Schwenkachse
41 in vertikalem Abstand unter dem Freiarm 17 und horizon-
tal in einer Zone zwischen der Achse der Aufhéngelager 31
und dem unteren Arm und zwar hinter einer Ebene, die an der
hinteren Riickseite des unteren Armes gelegen ist. Die Geo-
metrie der Schwenkbasis und die Kynematik, die sich aus ihren
zwei Schwenkachsen, ndmlich derjenigen der Aufhingung 31
und derjenigen der Lagerstange 41 ergibt, liefert die Vorteile
einer automatischen Verstellung der sekundédren Werkstiick-
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auflagefliche 62 in bezug auf Bereiche, die zunéchst beim
Freiarm 17 gelegen sind bzw. von ihm entfernt sind, je nach
Gebrauchslage der Maschine und Vor- oder Riickwirtsbewe-
gung der Maschine zwischen Frejarm, Gebrauchslage und
Flachbettgebrauchslage.

Die Fig. 5 veranschaulicht die Lage, in welcher die
Maschine bei Nichtgebrauch unter das Deckbrett 11 des
Schrankes versenkt ist. Die Schwenkbasis 19 und das Maschi-
nengehiuse sind dann in einer Winkellage in bezug aufeinan-

der verriegelt, die jener entspricht, die bereits in der Flachbett- 10

gebrauchslage vorliegt. Um die Maschine 10 in die Flachbett-
gebrauchslage heraufschwenken zu konnen, muss vorerst ein
in der Lage nach Fig. 5 die Ausnehmung 12 ausfiillender

Einsatzteil 11a des Deckbrettes weggenommen werden;
danach kann die Maschine 10 von Hand um die Aufhéngelager
31 heraufgeschwenkt werden in die Lage nach Fig. 4, also in
die Flachbettlage. Danach wird der Finsatzteil 11a in seine
Wirklage zuriickgebracht. Um die Freiarmgebrauchslage nach
Fig. 3 herbeizufiihren, wird auf den Druckknopf 57 gedriickt
und zugleich eine vertikale Kraft auf das Ndhmaschinenge-
hiuse ausgeiibt. Um die Maschine in der Freiarmgebrauchs-
lage zu verriegeln, wird, sobald diese erreicht ist, der Druck-
knopf 57 losgelassen; die Stange 46 wird dann unter der Ein-
wirkung der Feder 51 in das Loch 48 eintreten, sobald die
Maschine geniigend angehoben ist, wie dies der Freiarmge-
brauchslage entspricht.

1 Blatt Zeichnungen






	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

