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Opfindelsen angdr et elektromekanisk indstillingsappa-
rat til indlmgsrammer i senge af den 1 krav 1l's indled-

ning angivne art.

S&danne apparater er kendt fra tysk offentligggrelses-
skrift nr. 2.326.709; hvor en linezr motor arbejder som
indstillingsmotor; og hvori en stgdstang bevager en
indstillingsaksel via en hertil fastgjort vagtstang.
Denne konstruktion er uhensigbtsmessig, da den let gi-
ver anledning til personskader under betjeningen, el-
ler hvis den person, der benytter en seng, der er ud-
styret med et s8dant indstillingsapparat, vil bevage
fod- eller hoveddelen ved hjelp af den leddelte vagb-
stang.

Den foreliggende opfindelse har til formdl at angive
et elektromekanisk indstillingsapparat af den omhand-
lede art, der er sikkert at anvende, idet der ikke fin-
des dele, hvormed man kan komme til skade under betje-

ningen.

Dette opnds ved at udforme indstillingsapparatet ifgl-
ge opfindelsen som angivet i krav 1's kendetegnende
del.

Man fAr herved en konstruktion helt uden en drivvegt-
stang, og man kan ngjes med et drivverk med forholds-
vis 1ille ydelse.

Udformes indstillingsapparatet ifglge opfindelsen som
angivet 1 krav 2, opnér man; at indstillingsarmene kun
kan bevages inden for det af endestoppene afgransede
omrdde, men kan fastholdes i enhver stilling herimel-
lem.
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Udformer man indstillingsapparatet ifglge opfindelsen
som angivet i krav 3, opndr man, at man ved strgmud-
fald, eller hvis apparatet skulle komme i uorden, altid
kan sznke hoved- eller foddelen manuelt.

Det er i visse tilfzlde desuden tvingende ngdvendigt,
at en sygesengs hoveddel hurtigt kan haves, hvis pa-

tienten f&r &ndedratsbesvar. Dette er netop muligt pa
grund af den i apparatet indbyggede kobling.

Opfindelsen forklares herefter nazrmere under henvis-

ning til tegningen, p& hvilken

fig. 1 viser, set fra oven og delvist i snit, en
udfgrelsesform for det elektromekaniske
indstillingsapparat ifglge opfindélsen
til pavirkning af svingelige fod- og
hoveddele af indlzgsrammer til senge,

fig. 2 et snit gennem apparatet i fig. 1 i om-
radet for en linie A-B;

fig. 3 1 perspektiv en med indstillingsapparatet
i fig. 1 og 2 udstyret indlazgsramme, og

fig. 4 en indlegsramme, der har en svingelig
hoveddel samt et dertil afpasset indstil-
lingsapparat, set 1 perspektiv.

Det i fig. 1 og 2 viste indstillingsapparat 1 er
anbragt i et beskyttelseshus 2, der er fremstillet af
isolerende plastik. Huset indeholder to som Spejlbilleder
anbragté elektromotorer 3 og 4; der tjener til bevzgelse
af en i fig. 3 vist svingende hoveddel 5 og en foddel 6
i en indlzgsramme 7 til senge. Herved indvirker der sdvel
p& hoveddelen 5 som ogsd p& foddelen 6 i indlagsrammen
7 betjeningsarme 8, der er fastgjort til en indstillings-
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aksel 9, der er lejret i indlegsrammen 7 og udformet som
firkantrgr. P& indstillingsakslerne 9 er indstillings-
apparatet 1 ophazngt under indlagsrammen 7. Styringen af
apparatet sker ved hjzlp af et trykluft styret koblings~-
element 10, der udelukker bergring af strgmfgrende dele
i koblingen. ‘ .

Til overfgring af drejningsbevegelser af rotof—
akslerne 11 til de i drejningsretning omstyrbare elektro-
motorer 3 og 4 til de vinkelret p8 dem forlgbende indstil-
lingsaksler 9 er rotorakslerne 11 udstyret med en driv-
snekke 12, i hvilken et snekkehjul 13 indgriber, der over
en koblingsskive 14 st8r i virksom forbindelse med et
tandhjul 15, der hgrer til koblingsskiven 14. Tandhjulet 15
bliver p& sin side ved hjelp af et tandhjulspar 16 et
tandsegment 18, der ved hjzlp af endeslag 17 er begraznset
i sine bevmgelser , og som er pésat pd et firkanthylster 19,
der i et frit inderrum formbestemt optager indstillings-
aksler 9, og som under mellemindskydelse af lejebgsninger
2%, der holdes drejelige i lejed&bninger 20 i sidevaggene 21
p& en drivramme 22; holdes i denne drivramme.

P& hver en lejebgsning 23 for firkanthylstrene 19
er der anbragt en klemring 25, som er foréynet med styre-
baner 24. Disse styrebaner 24 p&virker en p& elektriske
afbrydere 26 indvirkende lzngdebevagelig étyrestang 27 .
Med afbryderne 26 bliver strgmtilfgrslen til elektro--
motorne 3 og 4 afbrudt, n&r tandsegmentet 18 befinder sig
i sine af anslagende 17 bestemte endestillinger. Denne
endeudkobling af elektromotorerne 3 og i er ved anvendelse
af klemringene 25 indstillelig udefra i den monterede til-
stand af indstillingsapparatet 1, uden at det isolerende
beskyttelseshus 2 af den grund skal &bnes.

Snekkehjulet 13, der st&r i indgreb med drivsnekken
12 for elektromotoren 3 eller 4, den koblings skive 14,
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der sammen med snekkerhjulet 13 danner en frilgbskobling,
og tandhjulet 15 har en i drivverksrammen 22 lzngde-
forskydelig aksel 28, der passerer frit bevageligt gen-
nem_snekkerhjulet 13, der af et anslag 29 er holdt ufor-
anderlig i stilling. P& den ende, hvor koblingéskiven 14
sidder, findes der en til drivrammen 22 fastgjort fjeder
30, der trykker i retning mod snekkehjulet 13. Fjederen
holder koblingsskiven 14 i indgreb med snekkehjulet 13,
nvorved man opndr, at hoveddelen 5 eller foddelen 6 i
sengen i ngdstilfelde ogsd kan lg¢ftes med hénden. End-
videre er klemningsbeskadigelser mellem hoveddelen 5
eller foddelen 6 og indlaegsrammen 7 udelukket p& grﬁnd
af den navnte foranstaltning, idet koblingsskiven 14

kan glide i forhold til snekkehjulet 13. For at i und-
tagelsestilfzlde ogsd en af drivvarket uafhengig»éank-
ning af foddelen 6 eller af hoveddelen 5 skal vere mulig,
udgves der pid den ende af den lzngdeforskydelige aksel 28;
der er modsat fjederen 30, at aksialt tryk. Dette tryk
l¢sner koblingsskiven 14 fra snekkehjulet 13 og bevirker

forsdvidt en adskillelse af indstillingsakslerne 9 fra

de elektromotorer 3 og 4, som normalt bevager dem.

N&r der svarende til fig. 4 kun skal anvendes en
indstilling af hoveddelen 5, kan der ved en halvering af
det ovenfor beskrevne indstillingsapparat 1; der har to
uafhengigt af hinanden arbejdende drivenheder, skaffes
et enkelt apparat 31. Dette apparats fastggrelse til en
tverstiver 32 i indlzgsrammen 7, hvilken stiver erstatter
indstillingsakslen 9 for foddelen 6, sker med en under-
stgtningsstang 33, medens alle gvrige byggeelementer 1
indstillingsapparatet 1, bortset fra beskytteléeshuset 2,
kan anvendes uforandret til apparatet 31.

145563
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1. Elektromekanisk indstillingsapparat til indlags-
rammer (7) 1 senge med en svingningébevagelig fod- (6)
og/eller hoveddel (5), p& hvilken der indvirker betje-
ningsarme (8), der hver isar er fastgjort til en ind-
stillingsaksel (9), der er lejret péd tvers af indlegs-
rammen (7) og fortrinsvis er udformet som firkantrgr,
og hvor hver aksel (9) barer et indstillingsapparet,
der i et isolerende beskyttelseshus indeholder en elek-
tromotor (3,4) og et gear for bevzgelsen af fod- (6)
og/eller hoveddelen (5) og ved den anden ende under-
stgtter sig mod indlegsrammen (7), k ende t egne t
ved, at gearet har en i belastningsretningen for betje-

ningsarmene (8) sparrende kobling.

2. TIndstillingsapparatet ifglge krav 1, k e n deteg-
n e t ved, at koblingen er en kobllngssklve (14), der
st8r i virksom forbindelse med et tanddrev (15), der

ved hjelp af et tandhjulspar (16) driver et i sine be-
vegelser ved hjzlp af éndeanslag (17) begranset tand-
segment (18), der er pdsat pd indstillingsakslen (9).

%3, Indstillingsapparat ifglge krav 2, k e n deteg-
net ved, at et snekkehjul (13), der 1ndgr1ber ien
drivsnekke (12) for elektromotoren (3, H), kobllngs-
skiven (14) og tanddrevet (15) har en i en drivramme
(22) lmngdeforskydelig aksel (28); der gdr frit beve-
gelig gennem snekkehjulet (13); og p& hvis ende, der
pgrer koblingsskiven (14), et fjederelement (30) tryk-
ker i retning mod snekkehjulet (13).

Fremdragne publikatbner:
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