)chcﬂ.’fiak-::gg
EUA W i)

POLSKIEJ RZECZYPOSPOLITE] LUDOWE)
OPIS PATENTOWY

Nr 46514

r

Kl. internat. B 21 b

Biuro Projektow Przemyslu. Hutniczego *) 7@ 29/00
,,Biprohut*

Gliwice, Polska

Urzadzenie dociskajace walec w czterowalcowej walcarce do blach i taSm

Patent trwa od dnia 4 marca 1961 r.

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do
dociskania dolnego walca roboczego do dolnego
walca oporowego czterowalcowej walcarki, kt6-
re jest zabudowane w stojakach walcarki
i w oprawach lozyskowych dolnej pary walcow.

Czterowalcowa walcarka posiada dwa walce
robocze, gérny * dolny oraz dwa walce oporowe,
przy czym walce robocze stykajg sie z odpo-
wiednimi walcami oporowymi, ktére przenosza
sity- promieniowe wystepujgce podczas walco-
wania.

Wymagana sztywno§é walc6w oporowych
jest powodem ich wiekszej Srednicy od walcow
roboczych i tym samym ich duzego -ciezaru.
Podczas walcowania, walce robocze, jak réwniez

*) Wiasciciel patentu o$wiadczyl, ze wspb61-
twoércami wynalazku sg mgr inz. J6zef Sobko-
wiak, mgr inz. Janusz Zielinski i inz. Ryszard
Jurczyk.

wspblpracujgce z nimi walce oporowe muszg
by¢ napedzane.

Warunkiem wlaSciwej wspbipracy pary wal-
cow, to jest walca roboczego z walcem oporo-
wym jest to, by na powierzchni styku obu wal-
c6w nie zachodzil poflizg jednego walca wzgle-

-dem drugiego, na skutek czego walce wyrabia-

lyby sie przedwcze$nie i nier6wnomiernie, unie-
mozliwiajgc wla§ciwe prowadzenie procesu wal-
cowania.

Zagadnienie wla$ciwej wsp6lpracy pary wal-
c6w nabiera szczegbélnego znaczenia w walcow-
niach pracujacych w ruchu nawrotnym, gdzie
zmiany kierunku obrotéw walcéw zachodzg
w bardzo krétkim czasie, w ktérym nalezy za-
hamowaé i ponownie uruchomié masy bedace
w ruchu wirowym. Wystepujgce przy tym sily
sa bardzo duze ze wzgledu na wielko$é momen-
téw zamachowych, szczegblnie walcéw oporo-
wych,



Sila tarcia wystepujaca pomiedzy wilcem ro-
boczym i walcem oporowym, a dzialajaca na

skutek ciezaru dolnego walca roboczego na dol-

ny walec oporowy jest za mala na to, by na-
pedzié bez poSlizgu dolny walec oporowy. Stad
wynika konieczno§¢ dodatkowego napedzania
walca oporowego przez silnik gléwny walcarki,
ktéry napedza walce robocze. '

Jednym ze znanych rozwigzan jest zabudowa
przekladni na lgczniku napedowym dolnego wal-
ca roboczego, ktérej wal wolnobiezny potgczo-
ny jest za pomocg lgcznika przegubowego z dol-
nym walcem oporowym. Rozwigzanie to, poza
trudnoéciami konstrukcyjnymi i ogromnymi
trudno$ciami eksploatacyjnymi, nie spelmia wa-
runku bezpoSlizgowej wspbdlpracy walcéw, po-
niewaz state przelozenie przekladni zebatej, do-
branej do §rednic obu walcéw, staje sie nieod-
powiednie z chwilg przeszlifowania zuzytych na
skutek pracy powierzchni obu walcéw. Po-
wierzchnie te oczywiScie nie zuzywaja sie pro-
porcjonalnie do $rednic obu walcéw, poniewaz
majg rézne warunki pracy.

Jednym z rozwigzan bezpo§lizgowego nape-
dzania dolnego walca oporowego jest wykoriy—
stywanie sily tarcia wystepujacej pomiedzy
walcem roboczym a walcem oporowym. Wiel-
ko$¢ tej sily musi byé wystarczajgco duza
i wielokrotnie wieksza niz ciezar walca robo-
czego. Dodatkowa sila docisku obu walcéw do
siebie musi wigc byé¢ przylozona.z zewnatrz. -

Istota wynalazku jest urzadzenie dociskajgce
dolny walec roboczy do dolnego walca oporo-
wego w celu wywotania na powierzchni styku
obu walcéw odpowiedniej wielko$cig silty tar-
cia, ktéra pozwala na bez$lizgowe napedzanie
dolnego walca oporowego przez dolny walec ro-
boczy oraz urzadzenie do stosowania tego spo-

sobu w walcarkach czterowalcowych. Zaletg

wynalazku jest jego prosta konstrukcja, niskie
koszty eksploatacji i mozliwo§é zastosowania
w walcarkach przeznaczonych do walcowania
kilkudziesieciotonowych wlewkéw, dla ktérych
rozwarcia walcéw roboczych wynosi ponad

1 metr. Mozliwo§¢ stosowania wynalazku nie

zalezy wiec od wielkoSci roboczego rozwarcia
walcow.

Uzyskano to przez wykorzystanie ukladu
skladajgcego sie z cylindréw hydraulicznych
i dwuramiennych dZwigien dzialajacych na od-
powiednio wyksztalcone oprawy lozysk dolnego
walca roboczego i dolnego walca oporowego.
Potrzebna sila docisku przenoszona jest na wal-
ce poprzez oprawy tozysk, lozyska toczne i czlo-

ny walca rE)boczego a wywolana jest przez me-
dium, ktérego cisnienie przenosi si¢ na nurnik
cylindra hydraulicznego. Cylinder znajduje sie
w oprawie lozyska dolnego walca oporowego.

Urzadzenie do dociskania dolnego walca ro-
boczego do dolnego walca oporowego uwidocz-
niono na rysunkach, na ktérych fig. 1 przedsta-
wia ulozyskowanie dolnej pary walcéw walcar-
ki czterowalcowej zabudowanej w stojakach
walcarki w widoku z przodu, a fig. 2 widok
z gbry na walec roboczy.

Pokazane na rysunku przekroje obrazujg
konstrukcje urzgdzenia do dociskania walcow
oraz konstrukcje opraw lozyskowych dolnego
walca roboczego i dolnego walca oporowego jak
réwniez stojaka, ktére dostosowane sg do
wspotpracy z urzgdzeniem do dociskania wal-
cow. ) ‘ '

Oprawy 1 tozyska dolnego walca roboczego 2
osadzone sg suwliwie w oknach stojakéw wal-
carki i majg dwa specjalne wybrania, po lewej
i prawej stronie osi walca, w ktére wchodzg ra-
miona diwigni dwuramiennej 3, ulozyskowane
w stojaku walcarki 5. Stojak ma odpowiednig

~do tego celu konstrukcje.

Drugie ramie dzwigni opiera sie o nurnik 6
hydraulicznego cylindra 7, znajdujacego sie po
obu stronach osi walca w oprawie 8 lozyska
dolnego walca oporowego 9. Oprawa ta o kon-
strukcji dostosowanej do lozyska o tarciu plyn-
nym wyposazona jest w dwa zestawy kolowe
10 umozliwiajgce wybudowe walcé6w ze stoja-
kéw. Poniewaz w czasie wybudowy dzwignie 3°
muszg - by¢ wyprowadzone z siedzen w opra-
wach lozyskowych walca roboczego, na osi 4
dzwigni 3 zaklinowane jest dodatkowe -ramie
11 stuzgce do tego celu.

Sila nacisku na nurnik 6 w cylindrach hy-
draulicznych 7 przenoszona jest poprzez dzwig-
nie 3 na oprawy 1 lozyskowe walca roboczego,
a tym samym na walec roboczy, dociskajac go
do walca oporowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie dociskajace walec w czterowalco-
wej walcarce do blach i tasm, znamienne
tym, ze w stojaku (5) walcarki ulozyskowana
jest 0§ (4) z zaklinowang na niej dzwignig
dwuramienng (3), ktéra jednym swym ra-
mieniem opiera sie o specjalne wybranie
w oprawie (I) lozyska dolnego walca robo-
czego (2), a drugim ramieniem o nurnik (6)
cylindra hydraulicznego (7) znajdujacego sie
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w oprawie (8) dolnego walca oporowego (9),
przy czym docisk walcy nastepuje pod wply-
wem zadanego ciSnienia na nurnik (6)
w cylindrze hydraulicznym.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze na osi (4) dzwigni dwuramiennej (3) znaj-
duje sie zaklinowane ramie (11) stuzgce do
wyprowadzenia diwigni (3) z opraw (1) lo-
zysk walca roboczego (1) podczas wywozZenia

dolnych walcy oporowych (9) wraz z opra-
wami (8) lozysk umocowanych na zestawach
kolowych (10).
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Zastepca: mgr Jo6zef Kaminski
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