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(54) Fasouvaci mechanismus matic pro matkorezy

Vyndlez ¥e3{ odddlené a pravidelne
nasouvdni matic na zdvitnik a umoZnuje po-
uZiti kontrolniho a signalizadnino za¥{i-
gzeni pro ekonomické vyuziti stroje. U za-
¥{zeni nodle vynalezu je zésoba matic p¥i-
véd&na skluzavkou na dopadovou destiéku,
nasouvaci trn nasune matici smérem na ro-
tujici zdvitnik mezi vodici kotoude stej-
nych primérd, kters vedou metici za jeji
dvé plochy a zajidfuji ji proti otddeni
po dobu Fezéni zdvitu. Kotoufe jsou ulo-
Zeny nesouose a pfi Yezani zavitu se oté-
8eji vlivem posouvajici se matice. KdyZ
je matice nasunuta na &d4st zdvitniku, kon-
covy spinal sepne nasouvaci mechanismus
a nasouvad vrati do vyehozi polohy, dalsi
matice dopadne na dopadovou destichku a

« cyklus opakuje. Timto je zaruleno oddéle-

. . s
né nasouvani matic.
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Predmétem vyndlezu je za¥izeni pro nasouvéni matic p¥i 24—
~ vitovéni matic na matkopezech.

Dosud se pou%ivé na matkopezech p¥i zédvitovdni matic p#i
jejich vedeni p#i nasouvén{ bud prismatické vedeni, nebo vede-
ni mezi dvéma kotoudi. V pripadé vedeni prismatického je nevy-
hoda v tom, %e matice musi prekondvat smykové t¥eni o boky ma- |
tice a boky prisma, tim dochézi k axidlnimu tpeni, co¥ mé ne-
priznivy vliv na axidlni a radidlni naméhéni zévitniku, coZ
" vede k jeho nadm&rnému haméhéni, snifeni ¥ivotnosti zdvitniku
a nepresnosti Fezaného zévitu ¥ matici. Pouziti dosud znémého
 vedeni matice mezi dvéma kotoudi je vyhodn&jsi, aviak toto zné-
mé provedeni mé nevyhodu v tom, %e matice jsou svévolné unaeny
na zévitnik, proto¥e matice dopadéd p#imo na spodni kotoué, kte=-
ry se otéddl t¥enim piedchozi zédvitované matice na zévitniku, a
tim dochézi k svévolnému undgeni maticg a tim k mo¥nosti nes-
pravného nasunuti matice na z4vitnik, co¥ p*i vysokych Feznych
rychlostech nezaruéuJe spravnost funkce. Tyto znémé mechanismy
neumo¥nuji téz pouzltl‘kontrolnlho a signalizaéniho zapizeni
pro maximélni ekonomické vyuziti stroj% a tim i snizeni ndmahy
‘obsluhy stroje a jeho bezpecnost.

Posadavek na vedeni a nasouvédni matic na zdvitnik pri pe-
z4n{ zévitu je, aby matice byly nasouvény pravidelné a oddélend
od sebe na zévitnik. V pripadé, %e by byly vedeny dvé a nebo
vice matic bez mezer na z&vitnik, dochdzelo by k preteﬁovénl
zédvitniky a tim jeho podkozeni nebo znigeni.

‘ Uvedend nevyhody odstranuje nasouvaci mechanlsums matic
pro matkofezy;gehoz_podstata spogivéd v tom,

e nasouvac1 trn matlc Je
umistén nad dopadovou destidkouy, jejiZ dopadové plocha je umisté-
na v rovin& horni plochy spodniho kotoule) nad kterym Je upevnén
horni vodlci kotoud mezi kterymi je upevnén zévitnik.

Vyhoda pegeni nasouvaciho mechanismurdle vyndlezu spoliva
v tom, ¥e vodlci kotoude se otdceji ve shodé s nasouvénim zdvi-
tované matice, a neovliviuji tudif nezddouei zmenu polohy matice,
kterd nésleduje. Zapizenipdle vyndlezu tudiz zaruduje pravidelné
a oddélené nasouvédni matic na rotujici zév1tn1§,a tim spliiuje
zdkladni podminku sprévného kolmého navedeni matice, co% mé za
ndsledek odstrandni nebezpeli poskozeni zdvitniku ¢i zdvitované
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matice. Za¥izeni umoffuje poufit soudasné i kontrolni a signa-
lizani &idla, kterd sni¥uji némahu obsluhy, zvyduji produkti~
vitu préce, bezpelnost stroje a ¥ivotnost zavitniky.

P#{klad provedeni nasouvaciho mechanigmu matic podle vyné- |
lezﬁ je zndzornén na ppipojeném vykresuy, kde na obr. 1 Jje Yez
ve sméru 3ipky II. z obr. 2, ktery zndzornuje mechanismus s
¢idly a vedeni matice ze zésobni skluzavky a% na zévitnik, obr.
2 je p&dorys mechanismu. A

Nasouvaci mechanigimus vyndlezu je uchycen ve sk#ini 1,
signaliza¢ni zapizeni je umisténo nap¥. na ovlddacim panelu v
misté obsluhy stroje.

Nasouvaci mechanismus s kontrolnim a signalizadnim zapize-
nim sestdvd z pohonného ustroji nasouvaciho trnu 3, vedeni 2,
koncovych spina¥l 4 a ], prestavitelnych dorazd 2, a b, odpru-
fengho &idla 9 s koncovym spinafem 8 a nasouvaciho trnu 11. Na-
souvaci trn prochdzi vedenim 10, které je posuvné spojeno s vo-
dfcim roubem 14. Vodlci sroub 14 s levo a pravochodym zévitem
prestavuji vodlci kotoud horni 15 a vodlef kotoud spodni 16. S
vodicim kdtouéem spodnim 16 se soulasné prestavuje dopadové des-
tigka 18. Vodlci Zroub 14 je veden v kamenu 17.

~ Funkce nasouvaciho mechani$mu podle vynélezu spolivéd v tom,

¥e zdsoba matic 20 je privédéna skluzavkou 13 na dopadovou des-
ti¢ku 18. Nasouvaci trn 11, nasunuje matici 20smérem na rotuji-
ci zdvitntk 19, v tomto prostoru jsou umistény, horni vodfci ko-
toud 154 spodni vodici kotou& 16, které vedou matici a zajisfu-
ji ji proti otddeni po ¢@lou dobu fezéni zévitu. V okamfiku, kdy

matice 20 Je nasunutélné dd4st zdvitniku 19, p¥estavitelny koncovy

doraz 5 stladi koncogy'spinaé 1 a nasouvaci trn se vréti zpét
do vychozi polohy, kdy piestavitelny koncovy doraz 6 stlali kon-
covy spina& 4 a cyklus se opakuje. Kdy% nasouvaci trn 11 nasunu-
je matici smérem na zévitnik 19, soulasné s nasouvacim trnem 11
se posunuje odprufené &idlo 9, které zasahuje do otvoru v z&sobw
ni skluzavce 13 a do diry v matici 20. V p¥ipadé, Ze v této ma-
tici nenf diry, je dén signdl pro vypnuti nasouvaciho mechanis-
mu pomoci spfnade 8., Pokud je v matici dira, pokraduje automa-
ticky cyklus v nasouvéni matic na rotujfci zévitnik 19.
Nasouvaci mechanigmus pro matkopezy podle vyndlezu lze po-
u%it na matkogezu jak pro zpisob zdvitovéni triskovou technolo-
gifi, tak i tvdreci technologiif,
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Nasouvaci mechanigmus matic pro matkorezy, ktery je opatgen
zdsobni skluzavkou matic, nasouvacim trnem matic a vyuzivajici
otodné vodfci kotoude, vyznadujici se tim, %e nasouvaci trn (11)
matic je umistén nad dopadovou destidkou (18), Jegi; dopadové
plocha je umfsténa v roviné horni plochy spodnlhofkotouée (16),
nad kterym je upevnén horni vodlci kotoug (15), mezi kterymi Je

upevnén zévitnik (19),

1 vykres
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