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Zachycovaci zafizeni k vyméné rotatng symetrické soucasti
méa nosny plast’ (1), ktery nese alespoii jednu kulicku (2),
zabezpedenou na vné&j$im obvodu proti vypadnuti. kazda
kuli¢ka (2) je vzhledem k obvodu nosného plasté (1) umisténa
vyénivajici, nebo vtaZzena do nosného plasté (1). Na nosném
plasti (1) je umisténo ovladaci zatizeni (4), které je pomoci
uvnitt nosného plasté (1) pohyblivé uloZeného Eepu (10)
funk&né pripojeno ke kazdé z kulicek (2).




Zachycovaci za¥izeni k vyméné rotadné& symetrické souddsti

v tiskovém stroji

Oblast techniky

Vynalez se tyka zachycovaciho 2za¥izeni k vyméné
rotadné symetrické soudasti v tiskovém stroji, kterd je uloZena

v ulozeni.

Dosavadni stav techniky

Je znamé, Zze se rotadn& symetrické soucasti, jako
vdlce, musi v tiskovych strojich vyjmout ruéné nebo pomoci
zvedaciho za¥izeni a Jsou vyménitelné ve svych dchycenich.
K tomu se rotadné symetrické souddsti uchopi a dopravuji rucné
nebo vézacimi prost¥edky, nap¥iklad lany nebo jerdbovymi haky.
To Jje relativné nakladné, p¥icemz nelze casto dosé&hnout

poZzadovanou bezpeCnost prace.

K vyjmuti vdlce, zejména tvarovaciho valce, z ulozeni
v tiskovém stroji, je 2znadmé pr¥islusné zaf¥izeni z EP 0 639 452
Bl. Toto za¥izeni pro vyjmuti valce ma dvé podavaci ramena,
pomoci nichZz 1lze tvarovaci valce vyjmout z uloZeni. Za¥izeni
pro vyjmuti vdlce Jje pritom umisténo vedle, pod, nebo nad
tiskovym Gstrojim tiskového stroje. Pomoci zdvedaciho zafizeni
se tvarovaci valec dopravuje nahoru na tiskové Gstroji a zde se
predavd na UGchytné za¥izeni. 2Zdvedaci 2zafizeni se nasledné
oto&i do nové polohy, takZe se na zdvedaci za¥izeni p¥eda novy
valec, ktery se na zdvedaci za¥izeni p¥ivadi =za¥izenim pro
vyjmuti valce a opét se pomoci né&ho miZe uloZit do jeho ulozZeni

v tiskovém Ustroji.

Z DE 198 19 389 Al je znamé za¥izeni k vyméné sitového
vilce v lakovacim Ustroji rotaéniho tiskového stroje. V




lakovacim dustroji je umistén zdsobnik pro sitovy valec a k
tomuto zasobniku Jje p¥Fi¥azeno zdvedaci za¥Fizeni pro vyménu
sitovych valclt. V Jjednom provedeni mé& zdvedaci za¥izeni dva
pasy, které jsou zavéSeny jednim koncem na zasobniku a druhym

koncem jsou navijeny na hnany navijeci h¥idel.

Podstata vyndlezu

Vynalez spodiva v udkolu vytvo¥rit zachycovaci za¥izeni
vp¥edu uvedeného typu, které =zabranhuje uvedenym nevyhodam,
a které Jje =zejména opatf¥eno bezpeénym UGchytem pro rotacneé
symetrické soudasti a dovoluje zkréceni pF¥ipravnych cast uvnit¥
tiskového stroje.

P

Podle vynalezu se ikol vyFedi znaky vytvoFfeni

za¥izeni, uvedenymi v hlavnim néroku. Dalsi provedeni vyplyvajil

ze zavislych naroku.

Prvni vyhoda 2zachycovaciho za¥izeni podle vynalezu
spodivd v tom, Ze md Jjednoduchou konstrukci a je v tiskovém
stroji pouzitelné rucéné, nebo ve spojeni s manipulac¢nim
za¥izenim, nap¥iklad prumyslovym robotem, k vyménam rotacné

symetrickych souddsti, zejména valcy.

Vyhodné dale je, Ze mezi timto zachycovacim za¥izenim

a rotadné& symetrickou sougdsti, kterd se ma vyménit, vznika

[

tvarovy spoj, ktery se v pFipadé pot¥eby uvolni. Tim se vytvo¥
bezpedny vazaci prost¥edek, ktery redukuje moZné nebezpecCi

Urazu a posgkozeni u takovychto vymén soucasti.

RovnéZ Jje vyhodné, Ze docilovanym tvarovym spojem
zachycovaciho zaf¥izeni a rotadné symetrické soucasti lze
docilit polohové zajidté&ni soucasti a 1lze zkratit pFipravné

dasy p¥i vymé&né téchto souddsti. Tak se miZe rotacné symetricka




souddst v kratké dobé& dopravovat z uloZeni v tiskovém stroji,
respektive 2z vné&ijsku do tiskového stroje a wuloZit v ném.
Alternativné lze rovnéZ provést v Kkratké dobé vyménu rotacné
symetrickych soucasti, pFrednostné navzdjem, V uloZenich
v tiskovém Gstroji za uloZeni v tiskovému Ustroji, respektive

v lakovacim Gstroji, a obracené.

Zv1asté vyhodné Jje pouziti pFednostné automaticky
pracujiciho zachycovaciho za¥izeni ve spojeni s manipulac¢nim
zaFizenim. Nap¥iklad 1lze vyménu rotaéné symetrické soucasti
realizovat ve spojeni s manipulacénim za¥izenim, nap¥iklad s
primyslovym robotem, manipuldtorem, nebo linedrnim systémem
tim, Ze na manipulaénim za¥izeni jsou umisténa dvé synchronneé
pohyblivd zachycovaci za¥izeni, aby se rotacné symetricka
souddst bezpedné& zachytila na koncové strané pomoci tvarového

spoije.

Rotadné symetrickd soucast pfitom md na obou koncich v
oblasti t&la valce, respektive osazeni véalce, respektive Cepu
vdlce pFislusné otvory, pFednostné vyvrty, aby se pomoci
zachycovaciho za¥izeni mohlo realizovat spojeni rozebiratelnym
tvarovym spojem.

P¥ehled obrézkl na vykresech

Vyndlez je bliZe objasnén na p¥ikladu provedeni pomoci
vykresti. Na vykresech p¥itom schématicky zndzornuje:

obr. 1 zachycovaci =za¥izeni s ruénim ovladanim (pohled

zepfedu) ,

obr. 2 zachycovaci za¥izeni podle obr. 1 (pohled z boku) a

obr. 3 zachycovaci za¥izeni s automatickym ovladanim.




P¥iklady provedeni vyndlezu

Ovladatelné zachycovaci za¥izeni k vyméné v uloZeni
uloZené rota¢né symetrické soucasti sestava v podstaté
z nosného plasté 1, ktery nese alesponn Jjednu, pfednostné vice
kulidek 2, které Jjsou na vn&jsim obvodu zabezpeceny proti
vypadnuti. Kulic¢ky 2 jsou umistény po obvodu p¥ednostné v jedné
roving a vyénivaji nad obvod nosného plasté 1, nebo jsou
zataZitelné zpét dovnit¥ obvodu. Zachycovaci zaFizeni md rovnéz
na nosném plasti 1 umist&né ovladaci zaFizeni 4, které je
pomoci uvnit¥ nosného plasté 1 pohyblivé uloZeného Cepu 10 ve
funkénim spojeni s kaZdou kulidkou 2. Rotac¢né symetricka
souddst, pFednostné vdlec, ma& na kaZdé Celni strané otvor,
nap¥iklad vyvrt, vytvo¥eny ve vertikdle k ose otéceni soucasti

k vytvo¥eni tvarového spoje se zachycovacim zafizenim.

Nosny plast 1 Jje v provedeni pro ruéni ovladani
opat¥en naho¥fe timto nosnym plastém 1 p¥icéné& prochazejicim
otodnym Gepem 3, na kterém Jje na obou stranach ustaven uchyt
5 a rovnob&ind s otoénym Cepem 3 a p¥icéné k podpéram 5 je

i
umnisténa a k Gchytim 5 p¥ipojena rukojet 6 (obr. 1).

Na nosném plasti 1 Jje ddle umisténo ovladaci zafizeni
4, které je aktivovdno rucéné& a Je ve funkénim spojeni s
kulidkami 2 pomoci uvnit¥ nosného plasté 1 linedrné pohyblivého
Gepu 10. Dals8i konstrukce Jje bliZe popsana v popise k obr. 3.
Na obr. 1 a 2 je znazornéno, Ze kaZdd podpéra 5 md ve spodni
Gasti vytvo¥eny odtladovaci oblouk 7. Tento odtlacovaci oblouk
7 1lze jako souddst zachycovaciho za¥izeni wusadit p¥i vyménach
rotacéné symetrické souddsti na horni stranu loZiska a podpofit
ruéni vyménu rotadné symetrické soucdsti, pF¥ednostné valce
tiskového stroje.




Nosny plast 1 podle obr. 3 je vzhledem k provedeni
podle obr. 1 znazornén v dalsSim vytvoFeni, pFicemZ ovladaci
za¥izeni 4 1lze aktivovat automaticky, nap¥iklad elektricky,
pneumaticky, mnebo hydraulicky. PFednostné nastdva aktivace
pomoci centrdlniho ¥izeni tiskového stroje. Nosny plast 1 ma
p¥ivodni vedeni 8 k aktivaci ovladaciho za¥izeni 4, které je v
predloZeném p¥ikladé& ¥izeno pneumaticky.

Uvnit¥ nosného plasté 1

je umistén linearné& pohyblivé
Gep 10. V horni <&asti Jje ¢&ep 10 ve funkénim spojeni s

prednostné pneumaticky aktivovanym ovladacim za¥izenim 4.

Ve spodni Gdsti ma Cep 10 blizko kulicek 2, pFednostné

kuZelové se zuZujici, 2z0GZeni 11.

P¥ednostné& ve st¥edni aZ horni oblasti je vytvoF¥en
systém 9 silového plUsobeni, ktery pisobi na ovladaci za¥izeni
4. Prednostné je systém 9 silového plsobeni tvofen soustfedné s
Gepem 10 umist&nou tlakovou pruZinou, kterd se opird uvnit¥
nosného plasté 1. Na svém hornim konci je Cep 10 ve funkénim
spojeni s ovladacim za¥izenim 4. Proti ovladacimu za¥izeni 4 Je
na nosném plasti 1 upevné&n horni dil 12. Ovladaci za¥izeni 4 a
horni dil 12 jsou pFfednostné opat¥eny tésnénimi 13, 14, ktera
utéshuji vnit¥ni prostor nosného plasté 1. P¥ivodni vedeni 8
Gsti do oblasti vnit¥niho prostoru nosného plasté 1, tvoFeného
ovladacim za¥izenim 4 a hornim dilem 12, tak, Ze privadéna
energie, nap¥iklad tlakovy vzduch, plsobi na ovladaci za¥izeni
4. K hornimu dilu 12 je p¥iFazen senzor 15, ktery je p¥ipojen
k centralnimu ¥izeni tiskového stroje a snim& koncovou polohu
ovladaciho za¥izeni 4 (s Cepem 10). PFednostné se p¥itom snimé
koncova poloha, ve Kkteré cep 10 fixuje Kkulic¢ky 2 v poloze
vyénivajici nad obvod nosného plasté 1.

Funkce zachycovaciho za¥izeni a zv1asté nosného plasteé




1 je nasledujici. Ve vychozim stavu vycénivaji kulic¢ky 2 p¥Fes
obvod nosného plasté 1. K tomu pisobi jako tlakova pruZina
vytvofeny systém 9 silového pusobeni na ovladaci zafFizeni 4
a Cep 10, ktery vytlacuje kulic¢ky 2, pficemZ jsou zabezpeleny

proti vypadnuti, nad obvod nosného plasté Kulic¢ky 2 tim

dosedaji na valcovy cep 10.

JestliZe se ma vyménit rotacdné symetrickd soucast,
napfiklad valec v tiskovém stroji, pak se rucéné nebo
automaticky (pneumaticky, hydraulicky, respektive elektricky)
aktivuje ovladaci za¥izeni 4. Pomoci aktivovaného ovladaciho
za¥izeni 4 se Gep 10 posouvd linedrné uvnit¥ nosného plasté 1,
takZe se ve vySce kulidek 2 polohuje zuZeni 11. Silové plsobeni
systému 9 silového pusobeni se zvétSuje plsobenim ovladaciho
za¥izeni 4. Kulicdky 2 tim Jjsou zataZitelné zpét z obvodu. KdyZ
se nosny plast 1 zasouvd do otvoru v rotaéné symetrické
soudiasti, tak se kulic¢ky 2 pohybuji sténou otvoru zpét do
prostoru zGZeni 11. JestliZe se dosdhne koncové polohy, uvede
se ovladaci =za¥izeni 4 mimo provoz a uvolnli se systém 2
silového pusobeni, takZe se Cep 10 pohybuje do jiz popsané
vychozi polohy. P¥i pohybu &epu 10 se kulic¢ky 2 zdvihaji pF¥es
kuZelovit& se zGZujici 2zGZeni 11 na vadlcovém cepu 10 a jsou
vytladovany ven. Kuli&ky 2 jsou sevFeny mezi Cepem 10 a otvory

vytvofenymi v nosném plasti 1.

PFi pouziti manipulaé¢niho za¥izeni jsou na ném
umisténa dvé zachycovaci za¥izeni, JjejichZ ovladaci za¥izeni 4
jsou aktivovdna synchronné&. 2Zachycovaci za¥izeni jsou umisténa
tak, aby vymé&novana soucast byla bezpecné svymi otvory
rozebiratelné p¥ipojitelnd k zachycovacimu za¥izeni. K tomu Jje
u kazZdého =zachycovaciho za¥izeni nosny plast 1 v zabéru
tvarovym spojem Vv otvorech rotacné symetrické soucasti
a dopravuije souddst do volného uloZeni uvnit¥ tiskového ustroji

nebo lakovaciho Gstroji a odklada ji tam.




Alternativné je rotacné symetricka soucCéast

a2

rozebiratelné p¥ipojitelnd k zachycovacimu za¥izeni pomoci
nosného pldsté 1 ruc¢né a Jje dopravovana Jednou nebo vice
osobami obsluhy na misto odloZeni a zde Jje odloZena. K tomu
obsluha uchopi rukojet 6 a aktivuje ovlddaci za¥izeni 4. Po
vytvo¥eni tvarového spoje mezi nosnym plastém 1 a p¥islusSnym
otvorem v rotadné& symetrické soucdsti se soucast vyime z
uloZeni. Rukojet 6 1ze p¥itom v otoCném Cepu 3 p¥emistit tak,
e 1lze rotadné symetrickou soucdst za vyuZiti odtlacovaciho
oblouku 7 vyjmout z uloZeni.

Po odloZeni rotadné symetrické soucdsti se miZe uvést
pomoci zachycovaciho za¥izeni do tvarového spoje dalSi rotacné
symetrickd soucdst. Ke zlepSenému zavedeni nosného plasté 1 do
prisludného otvoru v rotac¢né symetrické soucdsti md tento nosny
pladt 1 na svém konci kuZelovitou, nebo zaobklenou zavadéci Cast

1s6.




PATENTOVE NAROKY

Zachycovaci za¥izeni k vyméné& rotacné symetrické soucéasti
v tiskovém stroji, kterd Je uloZena v uloZeni, vyznacujici
se tim, Ze ma nosny plast (1), ktery je opatfen alespori
jednou kulidkou (2), zabezpeCenou na vnéjsSi obvodové strané
proti vypadnuti, p¥icemZ kazda kulidka (2) md polohu, v niz
vy&niva nad obvod nosného plasté (1) a polohu, v niZ je
uvnit¥ nosného pla&té& (1), na nosném plasti (1) je umisténo
ovladaci =za¥izeni (4), které Jje pomoci uvnit¥ nosného
plasté (1) pohyblivé uloZeného cepu (10) funkéné pfipojeno
ke kazdé z kulicek (2) k vytvoFeni rozebiratelného

tvarového spoje s otvorem rotadné symetrické soudasti.

Zachycovaci za¥izeni podle ndroku 1, vyznacujici se tim, Ze
Sep (10) Je wulozen uvnit¥ nosného plasté (1) linedrné
pohyblivé a je funkéné p¥ipojen k ovlddacimu za¥izeni (4),
p¥idemZ proti ovladacimu za¥izeni (4) Jje v nosném plasti
(1) umistén systém (9) silového pasobeni a <ep (10) Je

opat¥en zGZenim (11) k uloZeni kulicek (2).

Zachycovaci za¥izeni podle alespoil ndroku 1, vyznacujici se
tim, 2e ovladacimu za¥izeni (4) Jje pF¥ifazen senzor (15),

ktery snimd& koncovou polohu Cepu (10).

Zachycovaci za¥izeni podle naroku 1 a 3, vyznaCujici se
tim, Ze senzor (15) Je pF¥ipojen k centrdlnimu Fizeni

tiskového stroje.

zachycovaci za¥izeni podle alespoili ndroku 1, vyznacujici se
tim, Ze dva nosné plasté (1) jsou jako zachycovaci za¥izeni
pfipojeny synchronné pohyblivé k manipulaénimu za¥izeni k
vytvoFeni rozebiratelného tvarového spoje s otvory rotacné

symetrické soucédsti.
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Zachycovaci za¥izeni podle alesponi ndroku 1 a 3,

vyznacujici se tim, Ze nosny plast (1) je opatfen pF¥ivodnim
vedenim (8) k aktivaci ovladdaciho za¥izeni (4).
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