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Zapo jeni omezovade rotorového proudu regulétoru buzeni:

synchronnfho stroje



Vynélez se tykd zapojeni omezovale rotorového proudu
reguldtoru buzeni synchronniho stroje, které se sklédd z
¢idla rotorového proudu, obvodu vyhodnoceni odchylky rotoro-
vého proudu od nastavené meze, zpoZdovaciho &lenu s F{zeaym

zpoZd&nim a regulainiho &lenu.

A% dosud se v.regulétorech buzeni synchronnfch strojd
pouZivala zapojeni omezovale rotorového proudu, kde funkce
zpozdovactho &lenu s fizenym zpo#dénim a regulainiho &lenu
plnil jeden obvod. Nevyhodou tohoto resSeni bylo, Ze nastave-
ni velikosti zpo%d&nl ovlivdovalo dynamické vlastnosti regu-

la¢niho &¢lenu a naopak.

Uvedené nevyhody odstraluje predmdt vynédlezu, jehoZ
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podstata spo&ivd v tom, Ze vystup &idla rotorového proudu

Je pPfipojen na vstup obvodu vyhodnoceni odchylky rotorového»
proudu od nastavené meze, jehoZ vystup je pripojen jednék
‘na vetup zpozdovaciho &lenu s Fizeaym zpoZd¥nim a jednak na
“druhy vstup regulaéniho' glenau, jehoZ prvy vstup Jje pripo-
jen na vystup zpoZdovaciho &lenu s Fizenym zpoZdénim, a

' jeho% vystup Jje vystupem zapojent.

Jedno z moZajch praktickych provedeni vyndlezu je zné=
zornsno na obrézku. Uidlo 1 rotorového proudu je svym vy-
stupem 1,1 pfipojeno na vstup 2,1 obvodu 2 vyhodnoceni
odchylky rotorového proudu od nastavené meze, jehoZ vystup
2.2 Jje pripojen jednak na vstup 3,1 zpoZdovactho &lemu 3
s ¥{zenym zpoZd&nim a jednak na druhy vstup 4,2 regulaini-
ho &lenu 4, :]ahoi prvy vstup 4.1 Jje pi‘ipojen na vystup 3.2
zpotdovactho &lenu 3 § Fizenym zpoid&aim, a jehoZ vystup
_4..3 je vystupem zapojeni.

tidlo ) rotorového proudu obsahuje bo¥nik 1,2 a &len

1.5 galvanického odd¥lenf. P61 1,3 bodnfku 1.2 Jje p¥ipo-
jem na vstup 1,6 &lenu 1.5 galvanického oddélenf. PO1 1.4
bo&ntku 1,2 Jje pfipojen na vstup 1,7 <¢lenu 1.0 galvanického
odd¥lenf. Vy¥stup 1,8 &lenu 1.5 galvanického odd&leni je pii-
pojen na vystup l,1. &idla ) rotorového proudu. Vystup 1.9
&lenu 1,5 galvanického odd&leni je spojen s nulovym poten=
cidalem. |

Obvod 2 vyhodaoceni odchylky rotorového proudu obsahuje
odpory 2.5 , 2.6 a 2.8 , potenciometr 2.3 a operaini zesi=-
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lova& 2,7 . Vstup 2.1 obvodu 2 vyhodnoceni odchylky roto=-

rového proudu je pFfipojen pies odpor 2,6 Jjednak na iaver=-
tujfci vstup operadafiho zesilovade 2.7, Jjednak pies odpor
2.5 na Jjezdec poteqciometru 2.3, JjehoZ Jjecden konec 2,9 Jje
p¥ipojen na nulovy potencidl a druhy konec na zdroj;gﬁg
kladného nap&ti a jednak pies odpor 2,8 na vystup operad-
niho zesilovade 2,7. Neiavertujici vstup operatnfho zesilo-
vade 2.7 je pripojen na nulovy potenciél. Vjstup operaZai-
ho zesilova¥e 2,7 Je pripojen na vystup 2,2 obvodu g vy-

hodnocen! odchylky rotorového proudu od nastavené meze.

Zpozdovact &len 3 s Fizenym zpo¥dsnim obsahuje odpo-
ry 3.3, 3.6 a 3&§ , kondenzdtor 3.5 a opera¥ni zesilovale
3.4 & 3.9 - Vstup 3,1 zpo%dovactho &lenu 3 s Ffzenym zpoZ-
denfm je pripojen p¥es odpor 3,3 Jjednak na iavertujici
vatup zesilovade 3,4, Jjeho¥ neinvertujfci vstup je piipo-
jen na nulovy potencidl a jednak pi‘es kondenzdtor 3,5 na
vystup operadniho zesilovale 3.4 . V¥stup operadnfho zesi-
lovade 3,4 Je pFipojen pies odpor 3,6 Jjednak na iavertuji-
ci vstup operadniho zesilovate 3,9 a jednak pfes odpor 3,8
na zdroj 3.7 kladného nap&ti. Neinvertujici vstup opera&ni-
ho zesilovade 3,9 Jje pripojea na nulovy potenciéi. Vystup
operadniho zesilovade 3.9 Jje piipojen na vystup 3.2 zpoi-
dovaciho &lenu 3 s Fizeaym zpoZd&nim,

Regulaéni &len 4 obsahuje odpory 4.2, 4.6 a 4.7, dio«

dy 4.4 , 4.8 5‘4,;0 a operadni zesiloval 4.9 . Prvy vstup
5+%_Mpegulaéniho &lenu 4 Jje pifipojen na katodu diody 4.4,
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jeji% anoda je pripojena pres odpor 4,5 Jjednak na inver-

tujici vstup operainiho zesilovale 4,9, na ktery Jje pii-
pojen pies odpor 4.6 druhy vstup 4.2 reguladéniho &lenu 4,
jednak pires odpor 4,7 na vystup 4.3 regulaéniho €&lenu 4

a jednak pies diodu 4,8 , kterd je na ni zapo jena katodou,
na vystup operééniho zesilovade 4.9 . Vystup;operaéniho
zesilovadte 4,9 Jje pies diodu 4,10 , kterd je na n&j piipo- |
jena katodou, spojen s vystupem 4,3 reguladnfho &lenu 4 .
Noinvertujfcf vstup operadnfho zesilovale 4,9 je pripojen

na nulovy potencidl.

Na vystupu 1.1.%¢idla 1 rotorového proudu je zéporné na-
p&tf, jeho? velikost je dmérnd velikosti rotorového proudu.
Na vystupu 2.2 obvodu 2 vyhodnoceni odchylky rotorového prou~
du od nastavené meze je napdti, jehoZ velikost Jje umdrné od~-
chylce rotorového proudu od meze nastavené potenciometrem
2.3 . Jeddi%e je rotorovy proud mens{ neZ nastavend mez, pak
vystupni nap&ti obvodu 2 vyhodnoceni odchylky rotorového
proudu od nastavené meze je zéporné polarity. Toto napéti
privedené na vstup 3‘; zpozdovaciho obvodﬁ‘3 s ¥izenym zpoZ~
dénim vytvor{ v ustédleném stavu kladné nap&ti na vystupu
jhtegrétoru realizovaného operainim zesilovalem 3.4 a zépor-
né nap&ti na vystupu komparédtoru realizovaného operatnim ze-
silovadem 3,9 . Zéporné napdti na vystupu kompardtoru piive=
deno na vstup 4.1 reguladaiho &lenu 4 vytvori kladné nap&ti
| na vystupu operatniho zesilovale 4,9 V regulaénim ¢lenu 4
a nulové nap&ti na vystupu 4,3 regulaiafho ¢lenu 4 . Pfe-
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kro¢{=-1i velikost rotorového proudu, nastavenou mez, obje=-

vi se na vystupu 2,2 obvodu 2 vyhodaoceid odchylky roto-
rového proudu od nastavené meze kladné hap&ti. Pokud Je
vZak na vstup 4,1 reguladnfiho obvodu 4 piivedeno zdpor-
né napdti z vystupu 3,2 zpoZdovaciho &lenu 3 s ¥{zenym
'zpoidénim, Je na vystupu opera&niho zesilovale 4,9 vV re-
guladnim &lenu 4 kladné nap&tf a nulové napdti na vystupu
4,3 reguladntho ¢lenu 4, ktery je vystupem zapojeni.
JestliZe se objevi kladné napdti na vstupu 3,1 zpoZdovaci-
ho &lsenu 3 s Fizenym zpoZd&nim, napéti na vystupu integré-
toru realizovaného operacénim zesilovalem 3.4 klesd a v
uréitém okamZiku se zdporné nap&tfi na vystupu opera&ntho
zesilovale 3,9 a na vystupu 3,2 zpo¥dovactho &lenu 3 s
fizenym 2zpoZddnim z@éni»skokem na aapdti’ kladné., Funkce
reguladniho &lenu 4 prestane byt blokovéna a na vy¥stupu
443 reguladntho ¢lenu 4 se pak objevi zdporné nap&tf, $mér-
né prevySeni rotorového proudu nad nastavenou mez, které
Je moZno pouZit pro omezeni rotorového proudu. ZpoZd&ni
zésahu omezovale je nepPimo Umdrné velikosti pPevySeni ro-
torového proudu had nastavenou mez.

Vyhoda popsﬁného zapojeni spodivd v tom, Ze nezévis-
lost funkce Zpoéaovaciho &lenu s Fi{zenym zpoZddnim a regu-
lagntho &lenu umoZfluje nastavit takové zpoZd¥ni zésahu ome-
zovade, aby bylo maximélné vyuZito synchroanfho stroje pro
zvyS8eni stability sité'pfi zachovani bezpeénosti provozu
stroje. | _

Vynédlez lze pouZit v reguldtorech buzeni velkych syn-
chronaich strojd.
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Zapo jeni omezovade rotorového proudu reguldtoru buzeni

synchronnfho stroje, sloZfené z ¥idla rotorového proudu,

z obvodu vyhodnoceni odchylky rotorového proudu od nasta-
vené meze, zpoZdovaciho &lenu s Fizenym zpoZd&nim a regu=
la&niho &lenu, vyznatené tim, Ze vystup /1.1/ ¥idla /1/
rotorového proudu Jje pi#ipojen na vstup /2.1/ obvodu /2/
vyhodnoceni odchylky rotorového proudu od nastavené meze,
JjehoZ v¥stup /2.2/ je pripojen jédnak na vstup /3.1/ zpoi-
dovactho &lenu /3/ s ¥izenym zpoZdénim a jednak na druhy
vstup /4.2/ regula&niho &lenu /4/, jehoZ prvy vstup /4.1/
Je pfipojen na vystup /3.2/ zpo¥dovaciho &lenu /3/ s ¥{-
zenym zpoZdénim a JjehoZ vystup /4.3/ je vystupem zapojent.

1 vileas.
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