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Przedmiotem wynalazku jest elektrohydrostatycz-
ny przesuwnik dwustronnego dziatania stuzgcy do
zmiany polozenia urzgdzen mechanicznych, jak np.
zamknieé¢ wylotéw zbiornikéw, klap w przesypach,
zap6r torowych, zwrotnic tor6w kolejowych, zam-
knie¢ tam wentylacyjnych na dole kopalni, zam-
knieé wrét szybowych, zapychakéw woézkéw do
klatek szybowych i innych urzadzeh mechanicz-
nych z zakresu zar6wno przemysiu goérniczego, jak
i innych przemysiéw, ktére w czasie trwania pro-
cesu technologicznego muszg zajmowaé na prze-
mian dwa roézne potozenia.

Przy wprowadzaniu automatyzacji pracy ciggéw
produkcyjnych lub zdalnego sterowania urzgdze-
niami w procesie technologicznym zachodzi ko-
nieczno$é stosowania do tego celu elementéw wy-
konawczych dzialajgcych sprawnie i pewnie.

Do rozwigzania tego problemu stosowano do tej
pory jako elementy wykonawcze urzgdzenia pneu-
matyczne, ktére jednak w praktyce nie zdaly eg-
zaminu z uwagi na duze gabaryty przy koniecz-
no$ci uzyskiwania duzych sil, wysokie koszty eks-
ploatacyjne oraz czesto powtarzajgce sie awarie
samych elementéw wykonawczych, jak réwniez u-
rzadzen i sieci sprezonego powietrza.

Drugim rodzajem elementéw wykonawczych sto-
sowanych przy mechanizacji i automatyzacji pra-
cy ciggéw produkcyjnych lub przy zdalnym ste-
rowaniu urzgdzeniami mechanicznymi byly prze-
suwniki elektryczne.
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Elementy te jednak nie spelniajg w pelni na-
lozonego na nie zadania, gdyz cechuje je skom-
plikowana budowa, sztywno$¢ pracy i to, ze ma-
ja duze sily koncowe powodujgce zmeczenie ma-
terialu niektérych elementéw samego napedu, jak
i urzgdzenia napedzanego, co wplywa ujemnie na
ich zywotnos$¢. Zbyt wielkie gabaryty, a tym sa-
mym i cigzary, wymagane duze moce silnikéw na-
pedowych stwarzajg ograniczong pewno$é dziata-
nia i podnosza cene tych urzgdzen.

Urzadzenia zblizone budowg do urzgdzenia be-
dgcego przedmiotem wynalazku dziatajg na zasa-
dzie elektrohydrokinetycznej, tzn. takiej, w ktérej
sily powstajg od szybkiego ruchu nadawanego cie-
czy za pomoca kolta turbinowego.

Takim urzadzeniem jest np. luzownik, w kt6-
rym przesuwanie tloczyska jest powodowane pow-
stawaniem wyzszego ciSnienia za kolem turbi-
nowym.

Na zasadzie ci$nienia oleju jest réwniez oparte
stuzagce do sterowania urzadzenia mechanicznego
znane elektrohydrauliczne urzadzenie dwustronne-
go dziatania, ktére jednak wykonuje ruch obroto-
wy a nie posuwisto-zwrotny. Przez odpowiednie
mechaniczne powigzanie ttoczyska z ruchomg cze-
§cig urzadzenia mechanicznego, ktérego praca jest
sterowana, zmienia sie jego polozenie w zalezZno$ci
od potrzeb technologicznych.

Ujemne cechy wyzej wymienionych urzgdzen zo-
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staly wyeliminowane dzieki zastosowaniu urzadze-
nia wedlug przedmiotowego wynalazku.

Nowosciag elektrohydrostatycznego przesuwnika
dwustronnego dzialania wedlug wynalazku jest to,
ze rozwigzanie konstrukcyjne tego urzgdzenia two-
rzy zwartg budowe, ktéra zawiera w sobie pomp-
ke zebata dwustronnego dzialania napedzang silni-
kim elektrycznym oraz silownik w takim ukladzie
przewod6éw hydraulicznych, ktéry umozliwia prze-
mieszczanie objetoSciowe cieczy przenoszacej sity
wedlug prawa statyki z jednej do drugiej komo-
ry cylindra silownika bez udzialu dodatkowego
zbiornika lub zewnetrznej sieci hydraulicznej oraz
ukladu rozrzadczego z zaworami odcinajgcymi
i przelewowymi, jak to ma miejsce w tradycyj-
nych rozwigzaniach réznego rodzaju naped6éw hy-
draulicznych. Duzg pewno$é dzialania urzgdzenia
wedlug wynalazku uzyskuje sie dzieki ogranicze-
niu duzych sit poczgtkowych, przecigzeniowych
i koncowych przez zastosowanie w nim akumula-
toré6w i zaworéw bezpieczenstwa oraz zawor6w re-
gulacji szybkoSci posuwu tloka. Tlok pracujgcy w
cylindrze przesuwnika porusza sie pod wplywem
ci$nienia statycznego cieczy wywolanego przez ze-
bata pompke napedzang silnikiem elektrycznym
i wywotuje dwustronny posuwisto-zwrotny ruch
sprzezonego z nim urzadzenia mechanicznego zgod-
nie z przekazywanymi mu elektrycznymi impul-
sami sterowniczymi.

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawiono na
rysunkach, na kiérych fig. 1 przedstawia urzadze-
nie w przekroju, fig. 2 — urzgdzenie w widoku
z géry przy zdjetej pokrywie, fig. 3 — pierwszg
odmiane urzgdzenia w przekroju, fig. 4 — pierw-
sza odmiane urzadzenia w widoku z géry w prze-
kroju, fig. 5 — drugg odmiane urzgdzenia w rzu-
cie pionowym, a fig. 6 — druga odmiane urzadze-
nia- w przekroju.

Przesuwnik dwustronnego dziatania pokazany na
fig. 3 ma po obu stronach tloka 5 tloczyska 7 po-
siadajgce ucha 8 do polgczenia ich z dwoma ste-
rowanymi urzgdzeniami mechanicznymi. Silnik 17
napedzajacy zebata pompe 3 jest usytuowany pro-
stopadle w stosunku do osi cylindra 1. _

Przesuwnik pokazany na fig. 5 ma z jednej stro-
ny tloka 5 ttoczysko 7 ostoniete rurg 21 znajdujaca
sie w komorze cieczy, w ktbérej sg umieszczone tez
akumulatory 11 i 12 cieczy przeplywajacej przez
przewody przesuwnika.

Przesuwnik wedtug fig. 1 posiada w odro6znieniu
od pozostalych rozwigzan ttoczysko 7 tylko po jed-
nej stronie ttoka 5 i wieksza pojemno$é akumula-
toré6w cieczy 11 i 12, ktére w tym przypadku spel-
niajag dodatkowg role wyr6wnywania objeto$ci cy-
lindra 1 przy r6znych potozeniach ttoka na dro-
dze jego dziatania, przy czym cylinder 1, zebata
pompka 3 i silnik elektryczny 17 sa usytuowane
w jednej osi i stanowig jedng zwartg konstrukcje.

Urzadzenie stanowigce przedmiot wynalazku skia-
da sie z korpusu cylindra 1, w ktérym sa usytu-
owane przewody ssgco-tloczgce 2 stuigce do prze-
ptywu cieczy z czeSci A cylindra 1 do czeSci B
i w kierunku odwrotnym z czeSci B do czeSci A
przettaczanej zebatg pompka 3 dwustronnego dzia-
tania, z przewodu regulacyjnego 4 z zaworem re-
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gulacyjnym 6 stuzacym do- regulacji przeplywu
cieczy a tym samym predkoSci posuwu tloka 5
z tloczyskiem 7 zakoniczonym uchem 8 sluzgcym
do polaczenia tloczyska 7 przesuwnika z urzadze-
niem mechanicznym, ktérym mozna sterowaé, z
zawor6w bezpieczefistwa 9 i 10 umieszczonych w
ttoku 5, ze sprezynowo-tloczkowych akumulatoréw
cieczy 11 i 12 umieszczonych w korpusie cylin-
dra 1.

Zamiast akumulatoréw 11 i 12 moga by¢é umiesz-
czone akumulatory przeponowe powietrzne odporne
na dzialanie oléju a stuzagce do wyréwnania
strat objetoSciowych oleju w urzgdzeniu powsta-
lych na skutek przeciek6w i zmian temperatury,
do wytwarzania nadciSnienia w urzgdzeniu w sta-
nie spoczynku oraz do oddawania i przyjmowania
cieczy na skutek niejednakowej objeto$ci cylindra
po obu stronach tloka. Ponadto urzadzenie sklada
sie z magnesu trwalego 13 wychwytujacego cza-
stki Zelaza pochodzgce ze S$cierania sie zebbw ze-
batej pompki 3, z pokrywy 14 i korpusu 15, ze
sprzegta 16 sprzegajgcego zebata pompke 3 z sil-
nikiem elektrycznym 17, z korkéw 18 za$lepiaja-
cych przew6d ssacy 2 i regulacyjny 4, ze sworzni
19 umozliwiajagcych obrotowe zamocowanie urzg-
dzenia oraz z przewod6éw 20 lgczgcych przewody 2
i 4 z akumulatorami cieczy 11 i 12.

Cata przestrzen wewnetrzna urzgdzenia wedlug
fig. 1 wraz z czeSciami A i B cylindra, z przewo-
dem ssgco-tloczgcym 2 i przewodem 4 regulacji
szybkoSci posuwu tloka oraz zebatg pompka 3
i akumulatorami 11 i 12 jest wypelniona ciecza.
Po napelnianiu przesuwnika cieczy przed jego uru-
chomieniem tlok 5 znajduje si¢ w krancowym po-
tozeniu wskazanym grotem strzatki S2 na fig, 1.
Akumulatory cieczy 11 i 12 sg sprezone do takie-
go stopnia, Ze przyjmujg nadmiar cieczy potrzebny
do pokrycia ubytké6w powstajgcych na skutek nie-
szczelnoSci urzgdzenia oraz do wytwarzania w u-
rzadzeniu nadciSnienia celem uzyskania popraw-
nego dzialania olejowej pompki 3 w czasie roz- -
ruchu.

Akumulatory 11 i 12 siluzg ponadto do przej-
mowania nadmiaru cieczy powstajacego przy wpro-
wadzaniu do cylindra 1 tloczyska 7 w czasie ru-
chu tloka 5 w kierunku strzatki S2 zaznaczonej
na fig. 1. Zawé6r 6 regulujacy szybko§é posuwu
ttoka 5 jest zamkniety lub cze§ciowo otwarty w
zalezno$ci od potrzeby uzyskania wymaganej szyb-
ko§ci posuwu tloczyska 7 sterujgcego urzadzeniem
mechanicznym.

W pierwszym momencie uruchomienia zebatej
pompki 3 przez nadanie silnikowi elektrycznemu
17 obrotéw zgodnych z kierunkiem strzatki V2 po-
kazanym na fig. 1 ciecz jest przettaczana z czeSci

B cylindra 1 do czeSci A. Ttok 5 poczatkowo jed-

nak nie wykona zadnego ruchu, bowiem na sku-
tek spadku ciSnienia w czeSci B cylindra 1 roz-
preza sie akumulator 12 wyré6wnujgc niedobér cie-
czy. Wzrost ci$nienia w czeSci A cylindra 1 powo-
duje natychmiastowe sprezenie akumulatora 11
zwiekszajac objeto§é jego komory o takg samg war-
to$é, o jaka zostata zmniejszona objeto$¢é komory a-
kumulatora 12. Zjawisko to jest korzystne dla rozru-
chu silnika elektrycznego 17, bowiem w pierwszym
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momencie rozruchu na jego wale wystepuje mini-
malny moment oporowy pochodzacy od sily spre-
zenia akumulatora 11. W miare posuwu ttoka 5 w
kierunku strzalki S1 spreza sie dalej akumulator
11 wyréwnujac zmniejszenie przestrzeni wewnetrz-
nej urzadzenia na skutek wprowadzenia do niej
ttoczyska 7. Po osiggnieciu przez tlok 5 kranco-
wego polozenia wskazanego grotem strzatki S1 na-
stepuje wylaczenie pracy zebatej pompki 3 oraz
wyréwnanie ciSnienia w czeSciach A i B cylindra
1 a akumulatory 11 i 12 zostaja sprezone w jed-
nakowej proporcji ich objetoSci.

W pierwszym momencie uruchomienia zebatej
pompki 3 w kierunku zgodnym ze strzatka V1 po-
kazang na fig. 1 nastepuje spadek ciSnienia w cze-
$ci A cylindra 1, co powoduje natychmiastowe roz-
prezenie sig ‘akumulatora 11 a .w czeSci B cylindra
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1 wzrost ci$nienia przettaczanej cieczy powoduje-

przesuwanie tloka 5 w kierunku strzalki S2 az
do potozenia krancowego.

Nastepuje woéwcezas wylgczenie pracy zebatej
pompki 3 oraz wyr6wnanie ciSniei w obu cze$-
ciach A i B cylindra 1, co daje réwnomierny roz-
kiad sit dzialajacych na oba akumulatory 11 i 12,

w zwigzku z czym wracaja one do potozenia wyj--

Sciowego, jakie bylo im nadane po napelnieniu
cieczg urzadzenia.

Zawory bezpieczenstwa 9 i 10 pokazane na fig.
1 w ttoku 5 spelniaja role bezpiecznikéw dziata-
jacych w przypadku przekroczenia granicznego ci§-
nienia przyjetego dla wytrzymaloSciowych warun-
kéw cylindra urzgdzenia powstalego na skutek
awarii, np. zakleszczenia sterowanego urzadzema
mechanicznego.

Elektrohydrostatyczny rpa‘zes:.wvmk dwustronnego

dziatania wedlug wynalazku moze znalezé zastoso-
wanie w mechanizacji i automatyzacji najbardziej
nawet zloZonych proces6w technologicznych.

Odmiang opisanego przesuwnika jest przesuw-
nik wedlug fig. 3 i 4 z dwoma tloczyskami 7
usytuowanymi w jednej osi po obu stronach tto-
ka 5, przy czym o§ zabudowy zebatej pompki 3
i silnika elektrycznego 17 jest prostopadia do osi
cylindra 1 silownika. ObjetoSciowe przemieszcza-
nie cieczy z czeSci A do B oraz z-B-da. A cylm-
dra 1 odbywa sie w ukladzie zamknietym za po-
mocy zgbatej pompki 3 polgczenej przewodem 20
z komorami akumulatoréw —c’iecz"y‘“ll‘ i 12, ktoére
sq polgczone przewodami 2 z czeSciami A i B
cylindra 1, przy czym czeSci A i B cylindra 1 s3
polaczone przewodem regulacyjnym 4 pbsiadajacym
zawbr 6 stuzgcy do regulacji predkosci posuwu
tloka 5 zaopatrzonego w zawoly bezpieczenstwa 9
i 10 i posiadajacego po obu stromach tloczyska 7
umozliwiajgce poruszanie réwnoczeSnie dwoéch u-
rzadzen mechanicznych.

Drugg odmiang opisanego na wstepie - prze-
suwnika jest przesuwnik wedtug fig. 5 i 6, ktéry
w przypadku objetoSciowego przemieszczenia cie-
czy z czeSci A do B cylindra 1 posiada zebata
pompke 3 dwustronnego dziatania, przew6d 2 po-
laczony z jednej strony z czeScia A cylindra 1
a z drugiej strony z jedna czeScia wlotowo-wylo-
towa zebatej pompki 3, z komorg akumulatoréw
11 i 12 przewodem 20 zaopatrzonym w zawor
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zwrotny (22) oraz z drugg strong wylotowo-wloto-
wa zg¢batej pompki 3, przewéd 2 laczacy cze$é B
cylindra 1 oraz przew6d 20 z zaworem zwrotnym
22 1aczacy komore akumulatoré6w 11 i 12, przy
czym czeSci A i B cylindra 1 sg polgczone prze-
wodem regulacyjnym 4 posiadajgcym zawé6r 6
stuzacy do regulacji predko$ci posuwu tloka 5
zaopatrzonego w zawory bezpieczenstwa 9 i 10.

-

Zastrzezenia patentowe

1. Elektrohydrostatyczny przesuwnik dwustron-

_nego dziatania stanowigcy nowe rozwigzanie ken-

strukcyjne znanych elementéw mechanicznych
i elektrycznych w uktad, ktéry umozliwia wy-
korzystanie .hydrostatycinej zésady dziatania przy
objetoéciowymvprzemieszcz»aniu cieczy z jednej
czeSci cylindra do drugiej i odwrotnie w - ukla-
dzie zamknigtym, znamienny tym, ze posiada w
sobie zebata pompke (3) dwustronnego dziatania
napedzang ‘silnikiem (17), przewd6d ssaco-ttoczacy
(2) polaczony z jednej strony z zebata pompka (3)
i z akumulatorem cieczy (i2) przewodem (20) a z
drugiej strony z cze$cig (B) cylindra (1) oraz prze-
wod regulacyjny (4) potaczony z jednej strony z
czeScig (A) cylindra (1) i z akumulatorem cieczy
(11) przewodem (20) a z drugiej strony z czescia
(B) cylindra (1), przy czym przew6d (4) posiada
zawor regulacyjny (6) sluzacy do regulacji prze-
plywu cieczy i predkosci posuwu tloka (5) posia-
dajacego zawory bezpieczehstwa (9) i (10).

2. Odmiana pierwsza elektrohydrostatycznegc
przesuwnika dwustronnego  dzialania wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, Ze posiada w sobie ze-
bata pompke (3) polaczong przewodami (20) z ko-
morami akumulaioréw -cieczy (11) i (12), ktére sa
polaczone przewodami (2) z czeSciami (A) i (B)
cylindra (1), przy czym czeSci (A) i (B) cylindra
(1) sa polgczone przewodem regulacyjnym (4) po-
siadajgcym zawér (6) stluzgcy do regulacji pred-
kosSci posuwu tloka (5) zaopatrzonego w zawory
bezpieczenstwa (9) i (10) i posiadajacy po obu je-
go stronach tloczyska (7) umozliwiajace porusza-
nie réwnoczesnie dwoéch-urzadzefi mechanicznych.

3. Odmiana druga elektrohydrostatycznego prze-
suwnika dwustronnego dziatania wedlug zastrz. 1,
znamienna tym, Ze posiada w sobie zebata pom-
pke (3) dwustronnego dziatania, przew6d (2) polag-
czony z jednej strony z g:zeécia (A) cylindra (1)
a z drugiej strony z jedng czeScia wlotowo-wylo-
towa zebatej pompki (3), z komorg akumulatoréw
(11) i (12) przewodem (20) zaopatrzonym w zawét
zwrotny (22) oraz z druga strong wylotowo-wloto-
wa zebatej pompki (3), przew6d (2) laczacy czesé
(B) cylindra (1) oraz przew6d (20) z zaworem
zwrotnym (22) lgczacy komore akumulatoréw (11)
i (12), przy czym czeSci (A) i (B) cylindra (1) sa
polaczone przewodem regulacyjnym (4) posiadaja-
cym zawér (6) stluzgcy do regulacji predkoSci po-
suwu tloka (5) zaopatrzonego w zawory bezpie-
czenstwa (9) i (10).
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