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Opis wzoru 
Przedmiotem wzoru użytkowego jest palec protezy dłoni. 
Znane są konstrukcje protez czynnych elektromechanicznie, w których ruch otwierania i zamy-

kania palców odbywa się za pośrednictwem przekładni zębatej napędzanej silnikiem, przy czym ste-
rowanie odbywa się poprzez linkę uruchamiającą przełącznik załączający zasilanie silnika, jak również 
protezy czynne-bioprotezy, w których napęd realizowany jest przez silniki elektryczne zaś sterowanie 
odbywa się za pomocą silników bioelektrycznych odbieranych z mięśni - prostowników i zginaczy. 

Istota palca protezy dłoni według wzoru przejawia się w tym, że składa się z paliczka dolnego III 
osadzonego na osi obrotowej, na której znajduje się koło zębate dwurzędowe, z ogranicznikiem paska 
oraz tarcze sprzęgieł i sprężyna, natomiast oś osadzona jest przez wkręty w podporach palca. 

Przedmiot wynalazku przedstawiony został na rysunku w przekroju wzdłużnym, 
Palec protezy dłoni składa się z paliczka górnego I, który tworzą dwie płytki 1 i 16, między któ-

rymi usytuowane są dwie osie, z których górna 17 jest stała, natomiast oś 4 jest obrotowa i na niej 
znajduje się koło zębate 18 oraz sprężyna 19 usytuowana przy płytce 16, natomiast płytka 1 połączo-
na jest z kołem zębatym przez tarcze sprzęgła 2 i 3. Oś 4 ma pierścień osadczy 5 i połączona jest 
przez wkręty 20 z płytkami 7 i 21 paliczka środkowego II, między którymi umiejscowiona jest oś obro-
towa 9, na której znajduje się dwurzędowe koło zębate 22 z ogranicznikami paska 8, z jednej strony 
ograniczone sprężyną 10, z drugiej zaś przez tarcze sprzęgieł połączone jest z płytką 23. Oś 9 połą-
czona jest z płytkami 11 i 23 przez wkręty 20, między którymi usytuowana jest obrotowa oś 13 palicz-
ka dolnego Ill, na której umiejscowione jest koło zębate dwurzędowe 25 z ogranicznikiem paska 24 
oraz układem sprzęgieł 27 i 28 i sprężyny 15. W podporach 26 i 14 osadzona jest przez wkręty 20 
obrotowa oś 13, natomiast podpory 26 i 14 unieruchomione są w gniazdach 29 protezy dłoni przez 
połączenia rozłączne 30. 

 
 

Zastrzeżenie ochronne 

Palec protezy dłoni, w której ruch otwierania i zamykania palców odbywa się za pośrednictwem 
przekładni zębatej napędzanej silnikiem, oraz posiada paliczki górne umiejscowione na dwóch osiach 
obrotowych, znamienny tym, że składa się z paliczka dolnego /III/ osadzonego na osi obrotowej /13/, 
na której znajduje się koło zębate dwurzędowe /25/ z ogranicznikiem /24/ oraz tarcze sprzęgieł /27/ 
i /28/ i sprężyna /15/, natomiast oś /13/ osadzona jest przez wkręty /20/ w podporach palca /14/ i /26/. 
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Rysunek 
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