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(54) Zapojenie pre napajanie jednosmernych motorov

Na striedavé privody je pripojend kotva cez
dva péary tyristorov, pri¢om su na oba konce
pripojené este dva tyristory, ktoré veda prud
kotvy cez péar diod k striedavému privodu.
Budiace vinutie je rovnako pripojené k sie-
fovému privodu cez par diod a druhym kon-

“com k paru diod vedtcich kotevny pruad.
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Vynélez sa tyka zapojenia pre napéjanie
jednosmernych motorov zo striedavej siete
cez di6dy v jednofdzovom dvojcestnom zapo-
jeni, pri¢om sa oproti napéajaniu mostikovymi
usmerniovaémi uSetria diédy na napajanie bu-
denia a reguldcie pridu sa da docielit iba po-
mocou dvoch tyristorov. _

Dosial zndme napajanie jednosmernych
motorov s cudzim budenim potrebuje dva
jednofazové mostikové usmertiovade, pre bu-
denie i kotvu zvlast. V pripade potreby regu-
lacie prudu v kotve je potrebné regulovat
pomocou dvoch tyristorov. V pripade rever-

zafného zapojenia je moZnd regulacia pomo-

cou dvoch mostikovych usmerfiovadov pre
napajanie kotvy a §tyroch tyristorov. Avsak
v pripade bezkontaktného spinania pomocou
tyristorov hrozi v pripade poruchy regulécie
a stucasného zopnutia oboch mostikov skrat a
pripadné znicenie tyristorov.

VysSie uvedené nedostatky su odstranené
napajanim jednosmernych motorov podla vy-
nalezu, ktorého podstatou je, %e budiace vi-
nutie je pripojené jednym koncom na strie-
davé privody cez druhy par diéd a druhym
koncom je pripojené na druhy vyvod kotvy.

Pri reverzatnom zapojeni je pripojeny na
obe kotvy jednosmerného motora par tyris-
torov, ktory pbsobi aj ako bezkontaktny re-
verzacny spina¢ a kotevny prud sa privadza
na par spétnych diéd cez dva tyristory, ktoré
posobia podla smeru otddok striedavo ako re-
gulétory kotevného prudu.

Zapojenim parov diéd na kotvu a budenie
sa docieli oproti napajaniu pomocou jednofa-
zovych mostikov tspora dvoch di6d. Okrem
toho je v pripade regulécie pridu u reverzaé-
ného zapojenia moZnd regulicia iba pomocou
jedného tyristora pre kaZdy smer otadok, pri-
¢om zostdvajuce tyristory posobia len ako
polvlnovo napajané bezkontaktné spinade a
usmertiovace. Toto podstatne zjednodusuje
regulaéné obvody.

Na prilozenych vykresoch si zobrazené
schémy zapojeni, kde na obr. 1 sa nachadza
schéma zapojenia jednosmerného motora s cu-
dzim budenim a na obr. 2 sa nachadza schéma
zapojenia jednosmerného motora s cudzim
budenim v reverzaénom zapojeni. '

Na obr. 1 je kotva jednosmerného motora 1

pripojena na striedavé privody 4 cez prvy
par diéd 2 a jej druhy vyvod cez prvy par
tyristorov 3, ¢im sa docieli dvojcestné usmer-
nenie. Budiace vinutie 6 je pripojené jednym
koncom na striedavé privody 4 cez druhy par
diéd 5 a druhym koncom je pripojené na dru-
hy vyvod kotvy 1. A

U reverza¢ného zapojenia podla obr. 2 je
druhy vyvod kotvy 1 pripojeny jednak cez

- druhy pér tyristorov 3’ na striedavé privody

4 a jednak cez prvy z tretieho péaru tyristorov
7 ku druhému koncu budiaceho vinutia 6, ku
ktorému je tieZ pripojeny cez druhy z treticho
paru tyristorov 7 prvy vyvod kotvy 1.

Na obr. 1 sa nachadza schéma zapojenia
jednosmerného motora s cudzim budenim,
pri¢om sa napéja striedavym prudom cez dva
privody 4. Budiace vinutie 6 je pripojené jed-
nym koncom cez dve diédy 5 na striedavé pri-
vody 4 a druhym koncom na druhy koniec
kotvy 1, ktory je pripojeny cez par diéd 2
na striedavé privody 4. Prvy koniec kotvy 1
je pripojeny cez par tyristorov 3 na siefovy
privod 4. Tym je zabezpedené napijanie bu-
diaceho vinutia 6 jednofdzovym, dvojcestne
usmernenym prudom o kon$tantnej hodnote
a u kotvy 1 napajanie regulovatelnym pru-
dom pomocou tyristorov 3.

Na obr. 2 sa nachadza schéma zapojenia
jednosmerného motora s cudzim budenim
v reverzaénom zapojeni, ktoré sa od schémy
zapojenia podla obr. 1 1i8i tym, Ze na oba kon-
ce kotvy 1 je naviac pripojeny druhy péar ty-
ristorov 3’ a jeden z tretieho paru z tyristo-
rov 7, ktorych vyvody sd pripojené na prvy
par dioéd 2 vedtcich ku striedavym privodom
4. Schéma zabezpeéuje napdjanie budiaceho
vinutia 6 dvojcestne usmernenym jednosmer-

‘nym jednofidzovym prudom o Kkon$tantnej

hodnote. Kotva 1 je napajand zo striedavych
privodov 4 striedavo cez jeden par z dvoch
parov tyristorov 3, 3’ a cez jeden z tretieho
paru tyristorov 7 a cez par diéd 2, pricom
moézu sluzit tyristory 3, 3’ ako bezkontaktny
spina¢ a tyristory 7 ako plynuly regulator vel-
kosti prudu teéiceho kotvou 1. Prud teduci
kotvou 1 je takisto ako prud teétci budiacim
vinutim 6 jednofazovy, dvojcestne usmer-
neny.

PREDMET VYNALEZU"

1. Zapojenie pre napajanie jednosmernych
motorov, pri ktorom kotva je pripojena pr-
vym vyvodom cez prvy par tyristorov na
oba striedavé privody a druhy vyvod kotvy
je pripojeny na striedavé privody cez prvy
par diéd opacdnej polarity, vyznadujice sa
tym, Ze budiace vinutie (6) je pripojené jed-
nym koncom na striedavé privody (4) cez
druhy par diéd (5) a druhym koncom je pri-
pojené na druhy vyvod kotvy (1).

2. Zapojenie pre napéjanie jednosmernych

" motorov podla bodu 1, vyznadujlce sa tym,
ze za Ulelom reverzacie je druhy vyvod
kotvy (1) pripojeny jednak cez druhy par
tyristorov (3’) na striedavé privody (4) a
jednak cez prvy z tretieho paru tyristorov
(7) ku druhému koncu budiaceho vinutia
(6), ku ktorému je tieZ pripojeny cez druhy
z tretieho paru tyristorov (7) prvy vyvod
kotvy (1).

2 vykresy
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