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Zapojeni Sasové zékladny, zejména pro kontrolni,
mérici a signalizaéni zarizeni :

(54)

/15

(57) Zapojeni pracuje na principu saimé-
ni a vyhodnocovdni videosigndlu alespon
jednou televizni kemerou. Podstata vyné-
lezu spodivd v &islicovém generovéni Sa-
sové zdkladny, vyznadujici se vysokou
éasovou a teplotni stabilitou parametrd.
Zékladem zapojeni jsou dva pFednastavi- I
telné kompardtory, pomoci nichZ je urde-~
na poloha obrazce na stinitku obrazovky.

Velikosgt kontrolniho obrazce je uréena

pevné zvolenymi oykly &itadd, vydky a

8{Fky kontrolnfho obrazce. Presnost na- -
staven{ horizontdlni polohy a S{Fky kon=-

’

trolniho obrazce je déna teplotni a &a- »
sovou stabilitou zdroje pFesného stabi- A
lizovaného kmitodtu. Zapojeni umoZinuje

naestaveni polohy kontrolniho obrazce ve
velmi jemném horizontdlnim i vertikil- « K\

nim kroku.
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Vyndlez se tykd zapojeni &asové zékladny, zejména
pro kontrolni, méfici a signalizaéni zarizeni, pracujici
na principu sniméni a Vyhodnocovéni videosigndlu jednou

nebo nékolika televiznimi kamerami.

Jsou znéma zapojeni, pracujici na principu vyhodno-
covani parametrii, jako jsou Spicfkové hodnoty, stiedni
hodnoty nebo éaspvé zmg¢ny téchto hodnot, elektrického
signélu &i videosigndlu, kde vyhodnocované parametry od-
povidaji jednomu nebo nékolika plosnym obrazcim ¢éi kon-
trolnim plochém, vymezenym z celkové snimané plochy jed-

notlivych televiznich kamer.

K tomuto udelu je nutné vytvorit &asovy sled elektric-
kych impulsti, tak zvanou ¢asovou zédkladnu, synchronné ge-
nerovanych s funkci snimkovdni a rddkovéni snimaci kamery,
které vykliduji prislusSnou &ést videosiénélu,odpovidaji-
ci zvolenym kontrolnim plochédm obrazu, a tato éast video~
signédlu je ddle pouzivéna k dal$imu zpracovéni vyhodnoco~

vacimi obvody.

Dosud znama resSeni ¢asové zdkladny pouzivaji rizné
soustavy vzdjemné vazbenych klopnych a zpozdovacich ob=
vodk synchronizovanych s funkci rozkladovych obvodd sni-
maci kamery, jejichZ vysledny vystupni signil urduje tvar
a umisténi kontrolni plochy na celkové snimané ploSe ob-

razu,

Nevyhodou tohoto znémého feSeni je, Ze prestoZe pou~

#ivané aktivni i pasivni prvky téchto obvodi jsou voleny
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s maximilng stabilnimi teplotnimi i &asovymi parametry,
vykazuji tyto obvody zvlas§té v pifipadech, kdy je poZa-
dovana moZnost plynulého nastaveni souradnic kontrolni
plochy nebo v pripadech, kdy kontrolni plocha je jen
malou 84stli z celkového zébéru snimaci kamery, zainou
tasovou a teplotni nestabilitu parametri fasové zéklad-
ny, coZ zhorSuje vysledné technické parametry celého

zafizeni a tim i moZnosti jeho pouziti,

Uvedené nevyhody dosavadniho stavu do znaéné miry
odstranuje zapojeni Zasové zdkladny, zejﬁéna pro kontrol~
ni, mérici a signalizaéni zarizeni, podle vynélezu, jehoZ
podstatou je, Ze je tvoileno &italem rddkovych synchroni-
zaénich impulsiti, spojenym svym sbérnicovym vystupem s
prvnim sbérnicovym vstupem kompardtoru vertikdlni polohy
obrazce, jehoZ druhy sbérnicovy vstmp je spojen se sbér-
nicovym vysiupem prvniho ¢&islicového spinade a jehoZ vystup
je spojen s fidicim vstupem prvniho klopného obvodu, kte-~
ry je spojen svim Q-vystupem se vstupem kompardtoru hori-
zont4lni polohy obrazce, svym Q-vystupem s nulovacim vstu-
pem éitade poltu rfa4dkd a s prvnim vstupem souéinového
hradla, jehoZ druhy vstup je spojen s vystupem invertoru,
pfipojeného svym vstupem ke tvarovadi iradkovych synchroni-
zaénich impulsth, pridemZ vystup soudéinového hradia je spo~
jen‘s nulovacim vstupem'éitaée prebéhu, spojeného svym
éitacim vstupem s vystupem zdroje pfesného stabilizava~
ného kmito&tu a s &ftacim vstupem ¢itade $ifky obrazce
a svym sbérnicovym v¥stupem s druhym sbérnicovym vstupem
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kbmparatoru horizontélni polohy obrazce, ktery je dale
spojen svym prvnim sbérnicovym vstupem se sbérnicovym
vystupem druhého &islicového spinade a svym vystupem s
ridicim vstupem druhého klopného obvodu a s &fitacim vstu~
pem &itale po&tu Ffadkl, spojeného svim vystupem s nulo=
vacim vstupem prvniho klopného obvedu, zatimco druhy
klopny obvod je spojen svym E;Vystupem s vystupni svore
kou zapojeni a s nulovacim vstupem &itade &ifky obrazce

a svim nulovacim vstupem s vystupem éitade Sifky obrazce.

Vyhody zapojeni &asové zdkladny podle vyndlezu spodi-
vaji zejména ve znaéné vysSSi éasové a teplotni stabilits
parametri &asové zakladny, coZ zlepSuje vysledné technic-

ké parametry celého zarfizeni, a tim i moZnosti jeho pouziti,

Vyndlez bude déle podrobnéji popsén podle priloZené-
ho vikresu, na némZ je schematicky znézornéno prikladné
provedani zapojeni Casové zdkladny, zejména pro kontrolni,

mérici a signalizadni zaifizeni podle vynédlezu.

Na vﬁkresu prikladného zapojeni podle vynalezu je
znézorndn ¢itaé 1 radkovych synchronizaénich impulgh,
spojeny svym sbérnicovym vystupem s prvnim sbérnicovym vstu~
pem komparétoru 2 vertikdlni polohy obrazce, jehoZ druhy
sbérnicovy vstup je spojen se sbérdicovim vystupem prvnie
ho éislicového spinaée 3 a jehoZ vystup je spojen s ridi-
cim vstupem prvniho klopného obvodu 4. Prvni obvod 4 je
spojen svym Q-vystupem se vstupem kompardtoru § horizon=

talni polohy obrazce, svim 3¥vystupem s nulovacim vstupem




265 367

¢itace 6 podtu rddkl a s prvnim vstupem souéinového hrade-
la 7 a . svim vystupem s nulovacim vstupem prvniho klopné=
‘ho obvodu 4. Souéinové hradlo 7 je spojeno svym druhym
vstupem pres invertor 8 s vystupem tvarovade 9 radkovych
synchronizaénich impulgli a svim vystupem s nulovacim
vstupem ¢itade 10 prebshu., Cita& 10 pieb&hu je spojen
svym &itacim vstupem s vystupem zdroje ll presného sta-
bilizovaného kmitoltu a s Citacim vstupem éitade 12 Sif-
ky obrazce a svym shérnicovym vystupem s druhym sbérni-
covym vstupem kompardtoru 5 horizontidlni polohy obrazoce.
Kompardtor 5 horizomtdlni polohy obrazce je dédle spojen
svym prvnim sbérnicovym vstupem se sbdrnicovym vystupem
druhého &islicového spinace 13 a wvym vystupem s Fidiocim
vstupem druhého klopného obvodu 14 a s &¢itacim vstupem
¢itade 6 poétu radka. Druhy klopny obvod 14 je spojen
svim Q-vystupem s vystupni svorkou 15 zapojeni a s nulova=-
cim vstupem ¢itade 12 3irky obrazce a svym nulovacim

vstupem s vystupem &éitade 12 $ifky obrazce.

V éinnosti zarizeni podle vyndlezu se na prvnim
¢islicovém spinadi 3 nastavi rédek, ktery by se mél jako
prvni objevit na stinitku obrazovky. Inform ce o volbé
fadku se privede na druhy sbérnicovy vstup komparédtoru
2 vertikalni polohy obrazce, kde se srovnéva s okamiitym
stavem televizniho rozkladu, kterému odpovid4 okamZity
stav ¢itade 1 radkovych synchronizaéinich impulsi. (i O
ta¢ 1 raddkovych synchronizacnich impulsid naéitavé rad-
kové synchronizaini impulsy od poédtku snimku, priéemz
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po skondeni posledniho pi'ebshu snimku je vynulovan snim-
kovym synchronizaénim impulsem, privedenym na jeho nu-
lovaci vstup. Jakmile €¢itaé 1 radkovych synchronizaénich
impulsii nacditéd polet raddkd shodny s nastavenim prvniho
¢islicového spinade 3, vysSle kompardtor 2 vertikdlni po-
lohy obrazce spousté&ci impuls do prvniho klopného obvodu
4, ktery prfeklopi do aktivniho stavu,signil odebirany

z vystupi prvniho klopného obvodu 4 zru$i nulovani &i-
tade 10 prfebéhu a soudasné zrusSi blokovani komparédtoru
5 horizontalni polohy obrazce. Kompardtor 5 horizontdl-
ni polohy obrazée porovnadvd nastaveni druhého ¢islico-
vého spinade 13 se stavem na sb&rnicovém vystupu &itade
10 prebéhu a v okamZiku, kdy dojde ke shodé obou signé-
1% na prvnim a druhém sbérnicovém vstupu komparatoru 5
horizontédlni polohy obrazce, generuje komparédtor 5 ho-
rizontdlni polohy obrazce na svém vystupu impuls, ktery
zvEtSi obsah &éitade 6 vysky kontrolniho obrazce a pre-
klopi druhy klopny obvod l4 do aktivniho stavu. Druhy
klopny obvod 14 spolu s ¢itadem 12 8irky kontrolniho
obrazce, pevné nastavenym na délku cyklu odpovidajici
gifce kontrolniho obrazce, kde délka cyklu je dana &i-
tanim impulsi ze zdroje 1l presného stabilizovaného kmi-
todtu, tvori{ obvod pro generovani impulst vystupniho
signdlw, Délka signdlt na vystupni svorce 15 zapojeni

je déna nastavenym cyklem &itade 12 §ifky kontrolniho
obrazce a posunuti viéi zédkladnimu signdlu radkového

synchronizadniho impulsu, pfichdzejiciho na ¢itaci vstup
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2

¢itade l réadkovych synchronizadnich impulsiéi, je uréeno
nastavenim prvniho &islicového spinale 3. B&hem jednoho
cyklu ¢ita¢ 10 preb8hu vidy generuje jeden vystupni im~
puls, kterym se soulasné zvét&i obsah titade 6 vyiky
kontrolniho obrazce, a to s &etnosti, odpovidajici peve
né nastavenémcyklu éitace 6 vysky kontmdniho obrazce.
Jakmile ¢itaé 6 vySky kontrolniho obrazce nalitd ten
polet radki, na ngji byl nastaven, coZz na obrazovce od-
povidad ukon&eni zobrazeni zvolené kontrolni plochy, je-
jiZ rozméry jsou dény. nastavenymi cykly ditale 6 vySky
kontrolniho obrazce a ¢itafe 12 $ifky kontrolniho ob-
razce a jejiZ umisténi na stinitku obrazovky je dédno
nastavenim kompardtoru 2 vertikalni péolohy a komparato-
ru 5 horizontalni polohy prostiednictvim prvniho &isli-
cového spinade 3 a druhého §islicového spinade 13, genew=
ruje se na vystupu &itade 6 vysky kontrolnihd obrazce
nulovaci impuls, ktery nastavi prvni klopny obvod 4 do
neaktivniho stavy a tim zablokuje ¢innost ¢itade 10
prebdhu a kompardtoru 5 horizontdlni polohy. Generovéni
jednotlivych snimkt kontrolni plochy se opakuje vidy

po pitichodu dalsiho snimkového synchronizaéniho impulsu,
ktery nastavi do vychoziho stavu &itad 1 fadkovych syn-
chronizaénich impulsgti, Je piitom zfejmé, Ze pro vytvoreni
vice kontrolnich obrazci na stinitku obrazovky lze za=
pojit nékolik zapojeni podle vyndlezu vedle sebe, a to se
spoleénym &itadem 1 radkovych synchronizaénich impulsi,

spoleénym &itadem 10 pfebéhu, spolednym zdrojem 1l piles-

s
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ného stabilizovaného kmito¢tu a spoleénym &itacem 12 Sif-
ky kontrolniho obrazce. Kompardtory 2 vertikdlni polohy
a komparatory 5 horizontadlni polohy véetnd &islicovych
spinaéﬁ 3 a 13 lze piitom uskutecénit vnitrnim zapojenim

mikropocéitace.




PREDMET VYNALEZU w00 %67
Zapojeni asové zdkladny, zejména pro kontrolni, mé-

rici a signalizaéni zarizeni, vyznadujici se tim, Ze je
tvofeno ditadem (1) réddkovych synchronizaénich impulsi,
spojenym svym sbérnicovym vystupem s prvnim sbérnicovym
vstupem kompardtoru (2) vertikalni polohy obrazce, jehoz
druhy sbérnicovy vstup je spojen se sbérnicovym vystupem
prvniho ¢islicového spinade (3) a jehoZ vystup je spojen
s ridicim vstupem prvniho klopného obvodu (4), kter¥y je
spojen svym Q~vystupem se vstupem kompardtoru (5) horizon~
tdlni polohy obrazce, svym Q-vystupem s nulovacim vstu-
pem &itade (6) podtu rddki a s prvnim vstupem soudinové-
ho hradla (7), jehoZz druhy vstup je spojen s vistupem
invertoru (8), pfipojeného svym vstupem ke tvarovadi (9)
. Fadkovych synchronizaénich impulst, piifemZ vystup sou-
¢inového hradla (7) je spojen s nulovacim vstupem &ita-
te (10) preb&hu, spojeného svym &itacim vstupem s vystu-
pem zdroje (lL1) presného stabilizavaného kmitoltu a s
titacim vstupem &itade (12) $irky obrazce a svim sbér-
nicovym vystupem s druhym sbérnicovym vstupem komparé-
toru (5) horizontdlni polohy obrazce, ktery je dile spo-
jen svym prvnim sbérnicovym vstupem se sbérnicovym vj-
stupem druhého éislicového spinade (13) a svym vystupem
s ridicim vstupem druhého klopného obvodu (14) a s &i-
tacim vstupem éitade (6) poétu fédkﬁ, spojeného svym vy-

stupem s nulovacim vstupem prvnihe klepného obvodu (4),
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zatimco druhy klopny .obvod (14) je spojen. svym Q-vystupem
s vystupni svorkou (15) zapojeni a s nulovacim vstupem
¢itade (12) $irky obrazce a svym nulovacim vstupem s vy=

stupem c¢itade (12) §irky obrazce.

1 vykres
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