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Wynalazek dotyczy automatycznego urzadze-
nia wmontowanego w walizke, majacego na
celu diwiekowe sygnalizowanie usilowania
zdjecia (kradziezy) walizki z péitki wagonu lub
autobusu w czasie podroézy.

Istota wynalazku jest system grawitacyjny,
ktéry podwieszony wedlug poziomej osi pozo-
staje niezmiennie w pozycji pionowej, powo-
dujac zadzialanie automatu dopiero przy wy-
chyleniu go z pozycji zasadniczej (pionowej),
jakg stanowi polozenie walizki na péice wago-
nu lub autobusu.

Zasadniczymi elementami walizkowego auto-
matu alarmujacego'sa:

1. mechanizm sprezynowy fig. 1, 2, 4 wprawia-
jacy w ruch wahadlowy mioteczek 7,
system grawitacyjny 9 z ramieniem 10 ze-
zwalajgcy na ruch mloteczka 7 po wychy-
leniu automatu z pozycji zasadniczej (pio-
nowej), '

3 ksztaltka dzwonkowa 8, kt6ra mloteczek 7

pobudza do efektu diwiekowego.

N

Na rysunku fig. 1 przedstawia przekr6j pio-
nowy automatu wzdiuz inii D—D fig. 2 — jego
przekrdj poziomy wzdtuz linii C—C, fig. 3 — wi-
dok automatu w rzucie pionowym z uwidocz-
nieniem dziwigni 15 unieruchomiajgcej mlote-
czek 7, fig. 4 — przekr6j przez zespél przeklad-
niowy koétek zebatych, napedzanych sprezynag
spiralng 1, fig. 5 — przekr6j pionowy boczny
przez system grawitacyjny 9.

Urzadzenie automatu sklada sie z sprezyny
spiralnej 1 napedzajacej kotko zebate 2 osadzo-
ne na wspélnej osi 3 z koélkiem zapadkowym
4 i pracujace z nim 2 kétko zebate 5, osadzone
na wspélnej osi z koéltkiem 6 wprawiajgcym
w ruch mioteczek 7, z ksztaltki dzwonkowej
8, z systemu grawitacyjnego 9 z ramieniem 10
podpierajacym blaszke 11, z ptytki podstawo-
wej 12, z ptytki nakrywowej 13, z miloteczka 7,
z trzpienia 16 bedgcego zaczepem dla sprezyny
1 i réwnocze$nie trzpieniem dla kluczyka wy-
chylajacego diwignie 15, z obudowy 17 izolu-
jacej automat od otoczenia.-



Automat przytwierdzony jest od wewnatrz
do Scianki walizki.na ktoérej znajduje 51e raczka.
lu’?z}gnem Haktadgnym na trzpiefi 16 dopro-
" wadza sie aZW1gn1e 15 do polozenia uniemozli-
" wiajgcego ruch miloteczka 7 (przemieszczenie
konca dzwigni wskazuje strzatka fig. 1, 3). Nie
zdejmujac kluczyka z trzpienia 16, a tym sa-
mym nie zmieniajac polozenia konca diwigni,
nacigga sie sprezyne 1 drugim kluczem nakla-
danym na o$§ 3, po czym klucz zdejmuje sie.
Po tych czynnosciach podrézny udaje sig¢ do
peciggu i kladae walizke na péice przekreca klu-
czyk na trzpieniu 16 o 180° i zdejmuje go
z trzpienia 16. Automat od tego momentu go-
towy jest do dzialania, co ilustrujg fig. 1, 2, 5.
Usitowanie zdjecia walizki z péiki (wychylenie
;ej z zasadniczego potozenia) powoduje prze-
mieszczenie sie blaszki 11 (jak i pozostalej
cze§ci automatu) wzgledem systemu grawita-
cyjnego 9, wskutek czego mloteczek 7 wpra-
wiony zostaje w ruch i uderzajgc w ksztaltke
dzwonkowa 8 wywoluje sygnat diwiekowy.

Po ukoficzeniu podrézy, w ktorej nie zaistniata
przyczyna (usilowanie zdjecia walizki z p6iki)
aby automat zadzialal, wtlasciciel walizki na-
klada Kkluczyk na trzpien 16, przekreca go
0 180° unieruchomiajgc w ten sposdb dzwignie
i5 mioteczek 7, po czym zdejmuje walizke
z poiki.

Zastrzezenie patentowe

Walizkowy automat alarmujgcy, znamienny
tym, ze posiada system grawitacyjny (9) z ra-
mieniem (10), ktéry podwieszony poziomo pozo-
staje niezmiennie w pozycji pionowej, utrzy-
mujgc mloteczek (7) w stanie spoczynku (przy
zasadniczym potozeniu walizki na poélce) oraz
umozliwia na przej$cie mloteczka (7) w stan
ruchu, przez zwolnienie blaszki (1I) mloteczka
(7) od ramienia (10) na skutek wychylenia wa-
lizki (automatu) z pozolenia zasadniczego.

Wiltadyslaw Skoczek
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