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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第７部門第４区分
【発行日】平成27年8月6日(2015.8.6)

【公表番号】特表2014-518506(P2014-518506A)
【公表日】平成26年7月28日(2014.7.28)
【年通号数】公開・登録公報2014-040
【出願番号】特願2014-519173(P2014-519173)
【国際特許分類】
   Ｈ０２Ｍ   3/155    (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｈ０２Ｍ    3/155    　　　Ｈ

【手続補正書】
【提出日】平成27年6月16日(2015.6.16)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　ＤＣ／ＤＣコンバータのためのコントローラであって、
　変圧器の二次側から一次電圧を検出し、前記一次電圧に対応する第１のエラー信号を生
成するように構成される第１のエラーアナログデジタルコンバータ（ＥＡＤＣ）であって
、第１の参照電圧と前記検出された一次電圧との間の比較に基づいて前記第１のエラー信
号が生成される、前記第１のＥＡＤＣと、
　前記第１のエラー信号を処理し、前記第１の参照電圧からの一次電圧変動に基づいて第
１の補償信号を生成するようにフィードフォワード制御として構成される第１のアクセラ
レータと、
　前記ＤＣ／ＤＣコンバータの出力電圧を検出し、前記出力電圧に対応する第２のエラー
信号を生成するように構成される第２のエラーアナログデジタルコンバータ（ＥＡＤＣ）
であって、第２の参照電圧と前記検出された出力電圧との間の比較に基づいて前記第２の
エラー信号が生成される、前記ＥＡＤＣと、
　前記第２のエラー信号を処理し、前記一次電圧を制御するために前記変圧器の前記一次
側にフィードフォワードされる第２の補償信号を生成するように構成される第２のアクセ
ラレータであって、前記変圧器の前記一次側に対するスイッチング要素を制御するパルス
幅変調器（ＰＷＭ）を調節するように、前記第１の補償信号と前記第２の補償信号とが組
み合わされる、前記第２のアクセラレータと、
　を含む、コントローラ。
【請求項２】
　請求項１に記載のコントローラであって、
　前記第１のアクセラレータが、前記第１の補償信号を生成する比例及び積分（ＰＩ）制
御を含む、コントローラ。
【請求項３】
　請求項２に記載のコントローラであって、
　前記ＰＩ制御が、前記第１の補償信号を改変するダイナミック利得調節を含む比例制御
を更に含む、コントローラ。
【請求項４】
　請求項３に記載のコントローラであって、
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　前記ダイナミック利得調節が、前記第１の補償信号を増大させる又は低減させる正又は
負のステップ制御を含む、コントローラ。
【請求項５】
　請求項１に記載のコントローラであって、
　前記第１のＥＡＤＣが、前記一次電圧を監視し、前記第１のエラー信号を生成する第１
の差動増幅器を更に含む、コントローラ。
【請求項６】
　請求項５に記載のコントローラであって、
　前記第１の差動増幅器に対し前記第１の参照電圧を供給する第１のデジタルアナログコ
ンバータ（ＤＡＣ）を更に含む、コントローラ。
【請求項７】
　請求項１に記載のコントローラであって、
　前記第２のアクセラレータが、前記第２の補償信号を生成する、比例、積分及び微分（
ＰＩＤ）制御を含む、コントローラ。
【請求項８】
　請求項１に記載のコントローラであって、
　前記ＤＣ／ＤＣコンバータの前記出力電圧を監視し、前記第２のエラー信号を生成する
第２の差動増幅器を更に含む、コントローラ。
【請求項９】
　請求項８に記載のコントローラであって、
　前記第１のＥＡＤＣが、前記ＤＣ／ＤＣコンバータの１つの完全なスイッチングサイク
ルに対し電力段をイネーブルにする、コントローラ。
【請求項１０】
　方法であって、
　第１のエラー信号を生成するために第１のエラーアナログデジタルコンバータ（ＥＡＤ
Ｃ）を介してＤＣ／ＤＣコンバータの一次電圧を監視することであって、前記第１のエラ
ー信号が第１の参照信号と前記監視される一次電圧との比較に基づく、前記監視すること
と、
　前記第１のエラー信号に基づいて第１の補償信号を生成することと、
　第２のエラー信号を生成するために第２のＥＡＤＣを介して前記ＤＣ／ＤＣコンバータ
の出力電圧を監視することであって、前記第２のエラー信号が第２の参照電圧と前記監視
される出力電圧との比較に基づく、前記監視することと、
　前記第２のエラー信号に基づいて第２の補償信号を生成することであって、前記ＤＣ／
ＤＣコンバータの前記一次電圧を調節するために前記第２の補償信号が前記第１の補償信
号と組み合わされる、前記生成することと、
　１つのスイッチングサイクルにおいて前記ＤＣ／ＤＣコンバータの定常状態オペレーシ
ョンを促進するために前記第１の補償信号と前記第２の補償信号とを制御ループに組み合
わせることと、
　を含む、方法。
【請求項１１】
　請求項１０に記載の方法であって、
　前記第１の補償信号に関連付けられる比例制御をダイナミックに調節することを更に含
む、方法。
【請求項１２】
　請求項１１に記載の方法であって、
　前記比例制御を調節する正又は負の利得ステップを提供することを更に含む、方法。
【請求項１３】
　請求項１０に記載の方法であって、
　前記第２の補償信号を調節する、比例、積分及び微分（ＰＩＤ）制御を提供することを
更に含む、方法。
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【請求項１４】
　ＤＣ／ＤＣコンバータのためのコントローラであって、
　変圧器の二次側から一次電圧を検出し、前記一次電圧に対応する第１のエラー信号を生
成するように構成される第１のエラーアナログデジタルコンバータ（ＥＡＤＣ）であって
、第１の参照電圧と前記検出された一次電圧との間の比較に基づいて前記第１のエラー信
号が生成される、前記第１のＥＡＤＣと、
　前記第１のエラー信号を処理し、前記一次電圧変動である第１の補償信号を生成するよ
うに構成される第１のアクセラレータと、
　前記ＤＣ／ＤＣコンバータの出力電圧を検出し、前記出力電圧に対応する第２のエラー
信号を生成するように構成される第２のエラーアナログデジタルコンバータ（ＥＡＤＣ）
であって、第２の参照電圧と前記ＤＣ／ＤＣコンバータの前記出力電圧との間の比較に基
づいて前記第２のエラー信号が生成される、前記第２のＥＡＤＣと、
　前記第２のエラー信号を処理し、電圧ループフィードバック制御のための第２の補償信
号を生成するように構成される第２のアクセラレータと、
　前記変圧器の一次側及び前記二次側内のスイッチング要素を制御するための変調器と、
　１つのスイッチングサイクルにおいて前記ＤＣ／ＤＣコンバータの定常状態オペレーシ
ョンを促進するために、前記第１の補償信号と前記第２の補償信号とを前記変調器にフィ
ードフォワードするためのコンバイナと、
　を含む、コントローラ。
【請求項１５】
　請求項１４に記載のコントローラであって、
　前記第１のアクセラレータが、前記第１の補償信号を生成する比例及び積分（ＰＩ）制
御を含む、コントローラ。
【請求項１６】
　請求項１５に記載のコントローラであって、
　前記ＰＩ制御が、前記第１の補償信号を改変するダイナミック利得調節を含む比例制御
を更に含む、コントローラ。
【請求項１７】
　請求項１４に記載のコントローラであって、
　前記第２のアクセラレータが、前記第２の補償信号を生成する、比例、積分及び微分（
ＰＩＤ）制御を含む、コントローラ。
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