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Urzadzenie do dozowania cieczy

1

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do do-
kladnego dozowania S$redniej wielkoSci dawek
cieczy.

Znane dotychczas urzadzenia do dozowania cie-
czy wykcnywene byly najcze$ciej jako wurza-
dzenia, w ktérych wartosé dozy okrefla sie wa-
gowo lub objetoSciowo po wydaleniu cieczy lub
w czasie dozowania, za pomocg mechanizmu za-
padkowego.

Znane jest réwniez urzgdzenie przeznaczone do
dozowania cieczy, w ktérym pobieranie dozy od-
bywa sie przez S$ciSniecie sprezyny napinacza, za$
zwolnienie sprezyny powoduje wydalenie dozy.
W rozwigzaniu tym ciecz wytryskuje pod ciénie-
niem zaleznym od sily sprezyny, co uniemozliwia
jakgkolwiek regulacje ciS$nienia i ogranicza sto-
sowanie urzgdzenia. Nie zawsze bowiem niekon-
trolowane, stosunkowo duze ci$nienie wyplywajg-
cego plynu jest wskazane.

Wada tego rozwigzania jest ponadto mala do-
kiladno$§¢é dozowania, mimo zastosowania S$ruby
mikrometrycznej do ustalania wielko$ci skoku
tloka. Niedogodno$§é ta wynika z faktu, ze skok
tloka nie jest faktycznie ograniczany S$rubg mi-
krometryczng, lecz okre$la go odleglo§¢ miedzy
zebami zastosowanej zebatki. Z tego powodu nie
jest mozliwym ograniczenie mikrometrem dozy
mniejszej od wielko$ci podzialki zebatki. R6wniez
nie jest mozliwym stosowanie bezstopniowej re-
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gulacji dozy, jakag moégiby dawaé mikrometr; sto-
sowana bowiem moze byé tu tylko regulacja sko-
kowa.

Celem wynalazku jest wiec opracowanie urza‘-b
dzenia do dokladnego dozowania cieczy, ktére nie
zawieraloby wad znanych urzgdzen a w ktorym
wykorzystane bylyby w pelni walory dokladno$ci
S§ruby mikrometrycznej.

Wytyczony cel osiggniety zostal w urzgdzeniu
bedgcym przedmiotem niniejszego wynalazkuzﬂ
zgodnie z ktérym urzgdzenie skladajgce sie z kor-
pusu zaopatrzonego w koncéwke dozujgcg oraz
Srube mikrometryczng ma w rekojeSci korpusu
osadzong obrotowo dwuramienng dZwignie polg-
czong jednym, krétszym ramieniem, poprzez lacz-
nik z jednoramienng dzwignig stanowigcg jedno-
cze$nie przycisk, a ktorej drugie, diluzsze ramie
zakonczone jest rozwidleniem, ktére to rozwidle-
nie luzno obejmuje kowadelko $ruby mikrome-
trycznej, a czeScig czolowg powoduje przesuniecie
tloka koncowki dozujacej. Tilok koncoéwki dozujg-
cej urzadzenia jest w pozycji spoczynkowej stale
oparty o czoto kowadetka $ruby mikrometrycznej
i do czola tego dociskany sprezyng. Wewnatrz
korpusu urzadzenie ma umieszczony mechanizm
podwéjnego skoku tloka. Mechanizm ten ustala
dla wydalania dozy skok tloka znacznie dluzszy
od skoku przy pobieraniu dozy. '
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Korzy$cig techniczng jakg zapewnia urzadzenie
wedlug wynalazku, to przede wszystkim mozli-
wosé bezstopniowego, dokladnego regulowania do-
zy tak pobieranej jak i wydalanej. R6wnie wazng
zaletg, dzieki ukladowi dZwigni, to kompensacja
wzrostu sily oddzialywania sprezyny powstajgce]j
w miare ruchu tloka dozownika.

Przykladowe wykonanie urzadzenia do doklad-
nego dozowania cieczy wedlug wynalazku poka-
zane jest na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia, w przekroju podluznym, urzgdzenie w pozy-
cji statycznej wyjSciowej lub po pobraniu dozy,
natomiast fig. 2 przedstawia pozycje zespolow
urzadzenia z fig. 1 w fazie wydalania dozy.

W korpusie 1 z rekojeScia umieszczona jest
trwale $§ruba mikrometryczna 2 oraz rozilgcznie
konncéwka dozujgca 3 z tlokiem 8. Na tloczysku
ttloka 8 osadzona jest sprezyna dociskajgca stale
czoto ttoczyska do kowadelka $ruby mikrometrycz-
nej 2. W rekoje$ci korpusu 1 znajduje sie zespél
dzwigni wywolujacy skokowy ruch tloka 8 w od-
powiednich granicach wynikajacych z wielkoSci
wymaganej dozy. Zesp6t ten sklada sie z osadzo-
nej- obrotowo dwuramiennej dZwigni 4 polaczonej
jednym, krétszym ramieniem poprzez lgcznik 6
z takze obrotowsg jednoramienng dzwignig 5 sta-
nowigcg jednocze$nie przycisk. Drugie, dluzsze ra-
mie dwuramiennej dZwigni 4 zakonczone jest roz-
widleniem, ktére to rozwidlenie luZno obejmuje
kowadeltko S§ruby mikrometrycznej 2.

W korpusie 1 jest ponadto osadzony mechanizm
7 podwédjnego skoku ze zderzakiem ograniczajg-
cym ruch dzwigni 4, a przez to takze ruch tto-
ka 8 koncoéwki dozujgcej 3. Mechanizm 7 zawiera
znane urzadzenie obrotowo-zapadkowe, ktére przy
kolejno nastepujgcych weciSnieciach zderzaka raz
wysuwa go na wieksza, a raz na mniejsza odle-
glo§é. ) .
Postugiwanie sie urzgdzeniem wedlug wynalaz-
ku opisano ponizej.

Urzadzenie dziala zasadniczo w dwéch cyklach,
przy czym w cyklu pierwszym nastepuje napel-
nienie konicéwki dozujacej 3 ciecza w ilosci wy-
maganej dozy, w -drugim cyklu natomiast naste-
puje wydalenie dozy. Wymienione cykle naste-
pujg kolejno po sobie; na jeden cykl sklada sie
jedno weci$niecie jednoramiennej dZwigni 5.

Statyczny, wyjSciowy uklad urzadzenia przed-
stawiono na fig. 1 rysunku. Tloczysko tioka 8
oparte jest o kowadelko §ruby mikrometrycznej 2,
jednoramienna dZwignia 5 nie jest wciénieta,
dzwignia dwuramienna 4 zajmuje pozycje kran-
cowego odchylenia do tylu. Zderzak mechanizmu 7
podwdjnego skoku jest w pozycji skoku kroétszego.
Po nastawieniu mikrometrem 2 wielko§ci dozy i
wecidnieciu  dzwigni 5, zakonczona  widetkami
dzwignia 4 przesuwa sie wzdluz kowadelka mi-
krometru 2 a po zetknigciu z czolem tloczyska
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tloka 8, przesuwa tlok w kierunku wylotu koa-

cowki dozujgcej 3 az do oparcia sie dzwigni 4 o
zderzak mechanizmu 7. Faza ta przedstawiona jest
na fig. 2 rysunku.
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Zanurzywszy koncéwke -dozujagcg 3 .w cieczy
zwalnia sie dzwignie. 5, przez co dZwjgnia 4 prze-
suwa sie do tylu, a odpychany przez spreiyne
tlok 8 wraca az do oparcia sie o kowadelko mi-
krometru 2. Ten powrotny ruch tloka 8 wywoluje
zasysanie cieczy. Wypychany takZe zderzak me-
chanizmu 7 ustawia sie teraz na skok dluiszy.

Powtérne wecisniecie dZwigni 5 powoduje znowu
weisnigcie przez diwignie 4 tloka 8, ktérego parcie
wydala ciecz z koncéwki dozujgcej 3. Na tym
jednakze nie konczy sig jeszcze ruch tloka 8.
Jak bowiem zaznaczono, zderzak mechanizmu 7
ustawiony byl na skok glebszy, a wigec pozwala
on.- w tym cyklu na dluzszy przesuw tloka 8.
Zroznicowanie wielkoSci priesuwu tloka 8 ma
uzasadnienie w tym, ze w czasie dtuzszego, od
skoku zasysania, skoku wydalania nastepuje bar-
dzo dokladne, calkowite usuniecie cieczy z kon-
céwki dozujacej 3. W przypadku skokéw roéw-
nych, wytworzone podci$nienie powodowaltoby po-
zostawienie co najmniej wiszacej kropli cieczy.

Opisane poslugiwanie sie urzadzeniem wedlug

" wynalazku nie wyczerpuje mozliwosci jeszcze in-

nego dokladnego nim dozowania.

Ot6z w przypadkach dozowania niewielkich ilo-
Sci cieczy wynalazek przewiduje zaréwno jej po-
bieranie jak i wydalanie dokonywane tylko przez
obrét §ruby mikrometrycznej 2. Zbedne jest wow-
czas uzywanie ukladu dzwigniowego, wystarczaja
bowiem obroty Srubg mikrometryczna 2, aby opar-
te stale o jej kowadetko tloczysko ttoka 8 prze-
kazywalo ruch posuwisty kowadelka na odpo-
wiedni ruch ttoka 8. Dzieki temu wlasnie mozli-
wym jest zaréwno pobieranie dozy, jak i jej wy-
dalanie w spos6b bezstopniowy z doktadnoScia.
jakg zapewnia $§ruba mikrometryczna.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do dozowania cieczy, skladajace
sie z korpusu zaopatrzonego Ww koncéwke dozu-
jacg z tlokiem oraz $rubg mikrometryczna, zna-
mienne tym, ze w rekojeSci korpusu (1) ma osa-
dzong obrotowo dwuramienng dzwignie (4) pola-
czong jednym, krétszym ramieniem poprzez lacz-
nik (6) z jednoramienng dzwignig (5) stanowigca
jednocze$nie przycisk, a ktorej drugie, dluzsze ra-
mie zakonczone jest rozwidleniem, ktére to roz-
widlenie luzno obejmuje kowadelko S§ruby mikro-
metrycznej (2), a czeScig czolowa powoduje prze-
suniecie tloka (8) koncéwki dozujacej (3).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym,
7e tlok (8) koncéwki dozujacej ma sprezyne po-
wrotng powodujgca w pozycji spoczynkowej opar-
cie tloka (8) o czolo kowadelka §ruby mikrome-
trycznej (2).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2 znamienne
tym, ze wewnatrz korpusu (1) ma mechanizm po-
dwobjnego skoku (7) ustalajgcy ruch tloka znacznie
dluzszy dla wydalania dozy w stosunku do ruchu
tloka przy jej pobieraniu.
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