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(54) HAND BZW. FINGER FUR EINEN ROBOTER

(57) Die Erfindung bezieht sich auf eine Hand bzw.
Finger fur einen Roboter, mit zumindest zwei mit-
einander gelenkig verbundenen Abschnitten.

Um die Abschnitte um wesentlich groRere Winkel
knicken zu konnen und ausreichend Raum fir
Medienleitungen zu schaffen, stehen die beiden
Abschnitte mittels eines Fiihrungsteils (16), mit dem
sie um zueinander parallele Achsen verschwenkbar
verbunden sind, und mittels einer Drehsynchronisie-
rung (13, 14) in Verbindung zueinander.
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