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Zegar sterujacy, zwlaszcza do licznikéw energii elektrycznej

Przedmiotem wynalazku jest zegar sterujacy, zwtaszcza do jedno i dwutaryfowych licznikéw energii
elektrycznej, wyposazonych w dwa wskazZniki maksymalne. ©

Znany zegar sterujacy ma o posredniag wytacznika tygodmowego z kétkiem z¢batym i zgbnikiem, zamon-
towana pomigdzy zg¢bnikiem ciernym tarczy dobowej a osia z kotem zgbatym, krzywkami sterujacymi wylaczni-
kiem tygodniowym i tarcza tygodniowa. Ponadto w zegarze tym na osi przerzutnika znajduje si¢ jeden styk
ruchomy osadzony wahliwie iwspdtpracujacy ztrzema stykami nieruchomymi, zamontowanymi na dwéch
poziomach, przy czym na dolnym poziomie jest styk dtugi bezprzerwowy a na gérnym poziomie, odizolowanym
od dolnego s3 zobu: stron dwa styki krétkie nieruchome, zktérymi kolejno kontaktuje sig styk ruchomy
przesuwajacy si¢ ruchem wahadtowym po dtugim styku nieruchomym.

Wadg opisanego zegara jest to, iz moze on sterowac tylko jednym wskaZnikiem maksymalnym, to znaczy
wskaznikiem, ktéry okredla $rednia moc maksymalng w okresie catej doby. W dwutaryfowych licznikach energii
elektrycznej wyposazonych w dwa wsl:azniki maksymalne, drugim wskaznikiem sterowa¢ mozna tylko za pomo-
ca drugiego zegara.

Celem wynalazku jest usunigcie powyzszych wad i niedogodnosci przez skonstruowanie zegara, ktory by
mogt sterowaé dwoma wskazZnikami maksymalnyini, przy czym drugi wskaznik stuzy do okreflenia fredniej
mocy maksymalnej w okresie szczytu wieczornego lub innego szczytu dowolnie wybranego w okresie doby.

Cel ten osiagnigto przez wykonanie zegara sterujacego wedtug wynalazku, w ktérym osadzone na tulei
tarczy dobowej koto zgbate jest zazgbione bezposrednio z kotem zgbatym o tej samej liczbie zgb6w, co koto
pieiwsze, tworzac tym samym przetozenie 1:1. O§ przerzutnika tego zegara jest wyposazona w dwa styki
ruchome wspétpracujace z zespotem stykéw nieruchomych zamontowanych na czterech odizolowanych od. sie-
bie poziomach w ten sposéb, iz drugi i czwarty poziom - liczac od gory - stanowig dtu3ie styki bezprzerwowe, po
ktérych przesuwaja si¢ korice stykéw ruchomych, zas na poziomie pierwszym i trzecim sq zainstalowane po dwa
krétkie styki wspipracujace bezposrednio ze stykami ruchomymi..

Zalety zegara sterujacego wedtug wynalazku jest prosta budowa umozliwiajgca sterowanie dwoma wskaZni-
kami maksymalnymi, co eliminuje potrzebe stosowania drugiego zegara sterujacego, koniecznego w przypadku
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rozwigzan zegaréw dotychczasowych. Dzigki temu rozwigzaniu mozliwe jest okreslenie nie tylko fredniego
maksymalnego poboru mocy elektrycznej w ciagu doby, lecz takze $redniego maksymalnego poboru mocy
w okresie szczytu'wieczornego lub innego szczytu dowolnie wybranego w okresie doby.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia fragment zegara w widoku perspektywicznym a fig. 2 — uproszczony schemat tego samego fragmentu.

Jak uwidoczniono na rysunku, zegar sterujacy wedlug wynalazku sktada si¢ z osi gtéwnej 1 osadzonej
w tulei 2 z tarczag dobowa 3. Na tulei 2 jest osadzona piasta z kotem zgbatym 4, zazgbionym na state z kotem
z¢batym S, przy czym oba kota maja te sama liczb¢ zgbdw, tworzac przetozenie 1 :1. Koto zgbate § jest
zaklinowane na osi 6 z tarczg 7 wsp6lpracujacg z nastawng krzywka 8, ktdra steruje dZwignia 9 z pierscieniem 10
‘Yaczacym styki 11, zasilane pradem ptynacym od listwy zaciskowej zegara. Tarcza dobowa 3 jest wyposaZzona
w nastawne zderzaki 12 wspStpracujace swymi kotkami 13 z przerzutnikiem 14 dwdch odizolowanych od siebie
stykéw ruchomych, to jest styku gérnego 15 istyku dolnego 16. Styki te wspéipracuja z zespotem stykéw
nieruchomych 17 zamontowanych na czterech odizolowanych od siebie poziomach, przy czym na drugim
i czwartym poziomie sa dtugie styki bezprzerwowe, po ktérych przesuwajg si¢ korice stykéw ruchomych 15 i 16,
za$ na poziomie pierwszym i trzecim - po dwa krétkie styki utrzymujace zestyk z ruchomymi stykami 15 i 16.
Pozostate czgsci zegara s3 znane i z tego powodu nie zostaly uwidocznione na rysunku.

Of$ gtéwna 1 uzyskuje naped od niepokazanej na rysunku sprezyny napedowej. Obrét tej osi powoduje
. réwnoczesny obr6t tulei 2 z kotem zebatym 4 i tarczy dobowej 3 z ustawionymi na niej zderzakami 12. Réwno-
czefnie obraca si¢ w kierunku przeciwnym kolo zgbate 5 z osia 6 itarcza 7 z krzywka 8, ktéra powoduje
przesuw dZwigni 9 powodujac tym samym zamykanie lub otwieranie stykéw 11 za pomocy pierscienia 10.
W przypadku zamknigcia stykéw 11 prad doptywa do zespotu stykéw nieruchomych 17 i poprzez styki ruchome
15i 16 doptywa do krdtkich stykéw, zamocowanych na poziomie pierwszym i trzecim zespotu stykéw 17. Styki
15 i 16 przesuwaja si¢ réwnoczesnie w prawa lub lewa strong zaleznie od polozenia przerzutnika 14. Polozenie
tych stykéw z lewej strony powoduje zadziatanie drugiego wskaZnika maksymalnego oraz liczydta drugiej taryfy
za$ potozenie tych stykéw z prawej strony - zadziatanie pierwszego wskazZnika maksymalnego oraz liczydta
drugiej taryfy za$ potozenie tych stykéw z prawej strony zadziatanie pierwszego wskaZnika maksymalnego oraz
liczydta taryfy pierwszej.

Przeprowadzone préby i doswiadczenia wykazaty pelng przydatno$é zegara wedtug wynalazku do liczni-
kéw dwutaryfowych z dwoma wskazZnikami maksymalnymi. Zegar wedtug wynalazku moze byé zastosowany
takze do sterowania innych urzadzer, na przyktad sprezarek powietrznych, grzejnikéw, urzadzeri sygnalizacyj-
nych, rejestratoréw cisnienia i innych.

Zastrzezenie patentowe

Zegar sterujacy, zwlaszcza do licznikéw energii elektrycznej, napgdzany sprezyna zegarows, ktérego o$
gléwna jest osadzona w tulei z tarczq dobowa wyposazong w zderzak przerzutnika, przy czym uzyskujaca naped
od tulei of z kétkiem zgbatym i z tarcza wspStpracuje z nastawiona krzywka, ktdra steruje dzwignia z pierscie-
niem ¥aczacym styki prgdowe, znamienny tym, ze osadzone na tulei (2) koto zebate (4) jest zazgbione bezpos-
rednio z kotem zgbatym (§) o tej samej liczbie zgbéw, co koto zgbate (4), za$ of przerzutnika (14) jest wyposa-
Zona w dwa styki ruchome (15 i 16) wspéipracujace z zespotem stykéw nieruchomych (17) zamontowanych na
czterech odiozlowanych od siebie poziomach w ten sposéb, iz drugi i czwarty poziom stanowia dtugie styki
bezprzerwowe, po ktdrych przesuwajg si¢ korice stykéw ruchomych (15 i 16), a na poziomie pierwszym i trzecim
sg zainstalowane po dwa krdtkie styki wspéipracujace bezposrednio z rachomymi stykami (15 i 16).
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