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Uktad do bezstykowego sterowania zaworow
hydraulicznych i pneumatycznych .
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do bezsty-
kowego sterowania zawor6éw hydraulicznych i pne-
umatycznych znajdujacy zastosowanie w ukladach
hydrauliki i pneumatyki silowej maszyn na przy-
klad polerek hydraulicznych.

W ukladach hydrauliki i pneumatyki silowe]
maszyn 1 urzadzen sz stosowane elektromagne-
tyczne zawory sterujgce, zasilane prgdem SsStalym
poprzez laczniki krancowe, przekazniki i styczniki.
Wymienione elementy majg ograniczong ilosé¢é 1g-
czen i czesto sie psujg, szczegdlnie sz narazone
na szybkie zniszczenie na skutek zuzycia mecha-
nicznego styczniki i lgczniki. Zywotno$é lacznikow
przy dwuzmianowej pracy polerki i duzej czesto-
tliwosci lgczen nie przekracza 5 dni. Koszty znisz-
czonych elementéw oraz straty zwigzane z wymia-
ng ich oraz postojem maszyny powodujg obnizenie
wydajno$ci maszyny i wzrost kosztéw produkcji.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie z ukladu
sterowania elektromagnetycznymi zaworami hydra-
ulicznymi elementéw mnarazonych na zniszczenie
mechaniczne, przez wprowadzenie sterowania bez-
stykowego.

Wytyczony cel realizuje uklad bezstykowego ste-
rowania zaworéw hydraulicznych wedlug wyna-
lazku, zawierajacy ksztaltke magnetowodu typu E,
na ktérej sg nawiniete na rdzeniach zewnegtrznych

dwa uzwojenia wtérne polgczone poprzez prostow-
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niki ze znanym elektrycznym ukladem zasilania
elektromagnetycznego zaworu sterujgcego, na rdze-
niu za$§ Srodkowym jest néwiniete uzwojenie pier-
wotne polaczone z siecig elektryczng, przy czym
do przeszlifowanej powierzehni czolowej rdzeni
przylega przesuwnik magnetyczny zawierajacy zwo-
re, ktorej polozenie wyznaczajg zderzaki suportu.

Schemat ukladu bezstykowego sterowania wedlug
wynalazku jest przedstawiony w przykladowym
rozwigzaniu na rysunku. i

Uklad wedlug wynalazku zawiera ksztaltke mag-
netowodu 1 typu E, na ktoérej sa nawiniete na
rdzeniach zewnetrznych dwa jednakowe wtérne
uzwojenia 2 i 3 polgczone poprzez prostowniki 4
i 5 z zaciskami 6 znanego elektrycznego ukladu za-
silajacego elektromagnetyczny rozdgielacz 7, steru-
jacy pracg tloka 8 ukladu hydrauliki silowej.

Na $rodkowym rdzeniu magnetowodu 1 znajduje
sie pierwotne uzwojenie 9 polgczone z siecig. Po-
wierzchnie czolowe rdzeni sg przeszlifowane, glad-
kie, cala ksztaltka wraz z uzwojeniami jest zalana
zywicg syntetyczng tworzgc jeden blok odporny na
uszkodzenia mechaniczne. Do powierzchni czolo-
wych rdzeni przylega przesuwnik 10 zawierajacy
zwore 11. Przesuwnik 10 jest zaopatrzony w wy-
step 12, o ktéry uderzajg zderzaki 13 suportu, po-
wodujgc zmiane polozenia przesuwnika 10. W celu
zabezpieczenia wspoélpracujacych plaszezyzn prze-
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suwnika 10 i magnetowodu 1, przed przedostawa-
~ niem si¢ odpad6éw szlifierskich, przesuwnik 10 jest
osloniety re¢kawem z tkaniny.

Dzialanie  ukladu do hezstykowego sterowania
wedlug wynalazku polega ma indukowaniu pradu
w jednym wuzwojeniu wtérnym przez zamknigcie
zworg 11 obwodu magnetycznego zlozonego z rdze-
nia pierwctnego uzwojonego i rdzenia jednego
z uzwojen wtérnych. Polozenie przesuwnika 10 jest
uzaleznione od polozenia suportu, gdy suport przyj-
muje Krancowe polozenie 'powkazane na rysunku,
zderzak 13 uderza w wystep 12, powodujac prze-
suniecie przesuwnika 10 tak, ze zwora 11 przylega
do rdzenia pierwotnego uzwojenia 9 i rdzenia wtor-
nego uzwojenia 2. W uzwojeniu 2 przeptywa prad
zasilajgc poprzez prostownik 4 elektromagnetyczny
zawér 7 hydrauliczny sterujgcy praca ttoka 8.

Uklad do bezstykowego sterowania zaworéw hyd-
raulicznych i pneumatycznych wedlug wynalazku
jest niezawodny w dzialaniu, prosty i tani. Po-
nadto bezstykowe wytwarzanie pragdu pozwala na
zastosowanie ukladu wedlug wynalazku w pomiesz-
czeniach zagrozonych wybuchem gazoéw itp.
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'Zastrzezenia patentowe

1. Uklad do bezstykowego sterowania zaworow
hydraulicznych i pneumatycznych zawierajgcy pro-
stowniki, znamienny tym, ze na zewnetrznych rdze-
niach magnetowodu (2) w Xksztalcie litery E ma
nawiniete dwa jednakowe wtérne uzwojenia (2)
i (3) polaczone puprzez prostowniki 4) i (5) z za-
ciskami (6) znanego elektrycznego ukladu zasilania
elektromagnetyrznego rozdzielacza (7) na S$rodko-
wym rdzeniu za$ magnetowodu (1) znajduje sie
pierwotne uzvwrojenie (9) zasilane z sieci, przy czym
czolowe powierzchnie rdzeni sg przeszlifowane
i przylega do nich zaopatrzony w wystep (12) prze-
suwnik (10) zawierajacy zwore (11).

2. Uklad wedlug zastrz. 1 znamienny tym, ze

magnetowdd (1) z uzwojeniami (2), (3) i (9) stanowi
jeden blok scalony zywicg syntetyczng.

3. Uklad wedlug zastrz. 1 i 2 znamienny tym, ze
przesuwnik (10) jest ostoniety rekawem z tkaniny
w celu zabezpieczenia powierzchni wspdélpracujg-
cych przesuwnika (10) i magnetowodu (1) przed za-
nieczyszczeniem odpadami szlifierskimi.

RSW PWP W-wa, Zakl. 3, z. 162-73, nakl. 95120 egz.
Cena zl 10,—
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