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【公開番号】特開2018-117409(P2018-117409A)
【公開日】平成30年7月26日(2018.7.26)
【年通号数】公開・登録公報2018-028
【出願番号】特願2017-5202(P2017-5202)
【国際特許分類】
   Ｂ６０Ｌ  15/20     (2006.01)
   Ｂ６０Ｋ   1/02     (2006.01)
   Ｆ１６Ｈ   3/72     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｂ６０Ｌ   15/20     　　　Ｓ
   Ｂ６０Ｋ    1/02     　　　　
   Ｂ６０Ｌ   15/20     　　　Ｋ
   Ｆ１６Ｈ    3/72     　　　Ａ

【手続補正書】
【提出日】令和1年9月25日(2019.9.25)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００１８
【補正方法】変更
【補正の内容】
【００１８】
　遊星歯車機構において、各要素のトルクの総和は０である。言い換えれば、入力トルク
と出力トルクは等しい。この遊星歯車機構１２においては、入力トルクであるサンギア１
４のトルクＴSおよびリングギア１６のトルクＴRの和は、出力トルクであるキャリア２０
のトルクＴＣに等しい（ＴS＋ＴR＝ＴC）。また、各要素の回転速度が維持されるために
は、２つの入力トルクの比、つまりサンギアのトルクＴSとリングギアのトルクＴRの比が
遊星歯車比ζとなっている必要がある（ζ＝ＴS/ＴR）。
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