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Zapojenie pre dialkové ovléddanie regula Enych hydrostatickgych prevodnikow

Vyndlez sa tyka zapojenia pre hydra-
ulické dialkové ovladanie reguladngch hy-
drostatickych prevodnikov s polohovym
servomechanizmom a Je v llom vyu¥ité kon-
$trukfné riefenie ovliédacieho valca so .
zmenou citlivostl riadenis. Zapojenie R '
vytvorené minimélne z jedneho regula&ného
hydrostatického prevodu s polohovym servo-

mechanizmom a minimdlne z Jjedneho ventila
dialkového ovlddania, ktory sa vyuZiva m
nagstavenie velkostl geometrického objemu 1
hydrostatického prevodnika pomocou ovlé- } .
!
f

dacieho valca so zmenou citlivosti riade=-

nia, ktory je prostrednfctvom mechanickej
vBzby spojeny s polohovym servomechaniz-
mom hydrostatického prevodu. Popri mobil-
nych zariadeniach u ktorych zapojenie
zvy3uje ich manévrovaciu schopnost je
mo¥Zné takto vytvorené zapojenie vyu¥it

tieZ v staciondrnych zariadeniach u kto-
rych Jje potrebné plynulo regulovat vel-
kost otdlok, prifom tuito reguléciu je
moZné prevédzat nezédvisle na type pouii-
tého pohonného agregétu.
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‘Vynilez .sa tyka zapojenia pre hydraulické dialkové ovlddanie regulaénych hydrosta-~
tickych prevodnikov s polohovym servomechanizmom, pridom v zapojenf Je vyuZité kon3truk-
%né rieSenie ovladaciého valca so zmenou citlivosti riadenia vytvoreného podla autoraké-

ho osved&enia /PV 3512-78/.

Doteraz sa ovlédanie regulaénych,hydrostefickych prevodnikov vybavenych mechanicko-
-hydraulickym servomechanizmom prevédzalo pomocou mechanického prepojenia ovliédacej péky
s mechanicko~hydrafilickym servomechanizmom. Mechanické ovlddanie Jje najjednoduch3ie a wy-
znasuje sa tuhymi élenmitpospéjanymi kibami. Jeho nevyhodou je, %e vykazuje véle, ktoré
sa postupom dasu zvidduju, %o v konednom dbsledku vplyva na zvySovanie necitlivosti a ne=-
presnosti ovlalania. Nevyhodou tuhych ¥lenow je tie? i 'to, %e prend¥aji chvenie a vibré-
cie od prevodnikov k miestu obsluhy. Naviac pri velkej vzdialenosti miesta obsluhy od
preﬁbdnikdv Jje mechanizmus ovlédania velmi komplikovany a dokonca v niektorych pripadoch
Bt %e?eéiizovatelhy{ Znéme “je tie% zapojenie pre dialkové ovisdenie reguladnych hydrosta-
tickych prevodnikov s polohovym servomechanizmom vytvorené podla AO/PV 49%-M/ v ktorom Je
vyuZity ovlédaci valec, ktory neumo#fiuje zmenu citlivosti riadenia. Nevfhodou tohoto za-
pdjenia je;‘ie v<pripadoch kedy ‘Je hydrostaticky prevod pou?ity na prenos vfkonu na hma-
cie kold mobilného zariadenia, ktoré sa mus{ pohybovat v stiesnenych priestoroch Je eit-~
livost leédania nedostatodnd, &im sa zvy3uje nebezpedenstvo pripadnej havdrie mobilnéhe

zariadenia.

Horeuvedend nevyhody odstranuje zapojenie pre dialkové ovlddanie regul#nych hydrosta-
tickych prevodnikov vytvorené minimdlne z Jjedneho regula®ného hydrostatického prevodu
8 polohovym servomechanizmom a minimélne z Jedného ventila diaTkového ovlédanis opatre-
ného ovléddacou pékou, #tyrmi vystupnymsi otvormi, jednym vstupnym otvorom a odpadom podla
vynélezu, ktorého podstata spo¥fva v tom, ¥e prvy polohovy servomechanizmus prvého regu-
lagného hydrostatického prevodu Jje zviazany s r vym oviddacim valcom, ktorého prvy lavy
pracovny priestor je napojeny na stvrty vystupny otvor prvého ventila dialkového ovldda—
nia na ktorého prvy vystupny otvor je napojenyeprvy prdvy pracovny priestor.prvého ovld-
‘dacieho valca a prvy vstupny otvor prvého ventila je napojeny na pomocny zubovy hydroge-
xnerétor,fpriéom,pomocny zubovy hydrogenerdtor Jje napojeny tie% na prepuStac{ ventil a dvoj-
polohovy rozvadzag, ktory je spojeny s prvym Yavym pomocnym pracovnym priestorom a s prvym
pravym pomognym pracovnjm priestorom prvého oviddacieho valca. Hlavnou vyhodou zapoJjenia
podla predme&u vyndlezu je, %e umo¥iiuje 2vy3it citlivost ovlddania reguladnych hydrosta-
tickych prevodnikov a tym aj manévrovaciu schopnost mobilného zariadenis u ktorého Jje hy=-
dpostaticky prevod pouZity na prenos vykonu odi gpalovacieho motora na hnacie kold. ZvySe-
nie citlivosti riadenia sa priaznivo prejavuje najmé pri pohybe mobilného zariedenia
v stiesnenych priestoroch. Vychylenim ovlddacej psky ventila pre dialkové ovlédanie sa
Umerne nastavi zdvih ovlédacieho valca a cez polchovy servomechanizmus sa Umerne nastavi
velkost geometrického objemu prevodnike, prifom ovlddacie sily na ovl&daciu pdku ventila

dialkového ovlddania su malé, Nezdle%{ na vzdialenosti od miesta obsluhy k hydrostatickym



prevodnikom a nezéleZf tie# na kon¥trukcif rému stroja. Vyhodou zapojenia Je aj to, Ze

mftvy chod ovlddacej paky ventila dialkového ovlddania sa Sasom nezvii3uie.

Na pripojenych vykresoch je schématicky zndzorneny priklal prevedenia zapojenia pre
dialkové ovlddanie reguladnych hydrostaticlkych prevodnikov podla vyndlezu, kde je na obr.
1 zapéjenie pre ovlédanie Jjednoduchého regulaéného hydrostatického prevodu, na obr. 2
zapéjenie pre ovladanie zdvojeného regula&ného hydrostatického prevodu pomocou jedneho
ventila diaIkového ovlédania a na obr. 3 zapojenie pre ovliadanie zdvojeného regula¥ného

hydrostatického prevodu pomocou dvoch ventilov dialkového ovlddania.

Zékladné zapojenie pre dialkové ovlédanie Jednoduchého reguladného hydrostatického
prevodu /obr. 1/ pozostéva z prvého reguladného axidlneho hydrogenerdtora 1 sudastou kto-
. * .

rého Je pomocny zubovy hydrogenerdtor 2

a prvy polohovy servomechanizmus 6. Prostrednic-
tvom prveJ praveJ vysokotlakovej hadice 5 a prvej Yavej w sokotlakovej hadice 3 Jje prvy
reguladny axidélny hydrogenerdtor 1

spojeny s prvym axidlnym hydromotorom 3. Pomocny zubo-
v¥ hydrogenerdtor 2 je cez napdjacie potrubie 16 spojeny s prvym vstupnym otvorom 14
prvého wentila 8 diatkového ovléiania su¥astou ktarého Je prvé ovlédacia péka 9. Stvrty
v¥stupny otvor 13 prvého vgntila 8 Je cez prvé nizkotlakové potrubie 17 pripojeny na

prvy Yavy pracovny priestor M prvého ovlidlacieho valca 7, ktory Jje pomocou prvej mecha-
nickej vizby 19 zviazany s prvym polohovym servomechanizmonm &. Prvy vystupny otvor 10
vaého ventila 8 Je cez druhé nizkotlakové potrubie 18 pripojeny na prvy prauvy pracovny
priestor N prwého ovlddacieho valca 7. Frvy odpad 15 pfvého-ventila 8 Je cez druhé ocdpa-
dové potrubie 23 spojeny s nédrZou 26 pracovne] kvapaliny ns ktord je napojené cez filter
22 tie? druhé sacie potrubie 21 prvého reguladného axidlneho hydrogenerédtora 1 a prvé
sacie potrubie 20 pomocného zubového hydrogenerdtora 2 ako aj jrvé odpadové potrubie 22
prvého regula¥ného axidlneho hydrogenerstora 1, ktoré je na nédri 26 pripojené cez chla-
di& 24. Pomocny zubovy hydrogenerédtor 2 Je prepojenj cez napéjacie potrubie 16 8 dvojpo=-
1ohovyi'rozvédzaéom 47 a g prepuStacim ventilom 46, pri¥om rozvédzad 47 je cez piate od-
padové potrubie 50 prepojeny s druhym odpadovym potrubim 23 a cez piate nizkotlakové
potrubie 48 s prvym Tavym pomocnym pracovnym priestorom P a s prvym pravym pomocnym pra=-

covnym priestorom @ prvého ovlddacieho valca 1.

Zapojenie pre ovlddanie zdvojeného reguls&ného hydrostatického prevodu /obr. 2/ po-
zostdva naviac z druhého regula¥ného axidlneho hydrogenerdtora 27 sidagtou ktorého je
druhy polohovy servomechanizmus 31 s ktorym Jje pomocou druhej mechgnickej vézby 32 zvia-
zany druhy ovlddaci valec 33. Prostrednfctvom druhej TaveJ vysokotlakovej hadice gi.a dryg -
hej praveJ vysokotlakovej hadice 30 je druhy reguladny axidlny hydrogenerétor 27 prepoje-
ny 8 druhym axidlnym hydromotorom 28, priZom na nddr% 26 je druhy regula¥ny axidlny hydro-
generédtor 27 napojeny cez tretie sacie potrubie 34 a tretic cdpadové potrubie 37. Druky
Lavy pracovny priestor R druhého oviddacieho valca 33 je cez tretie nizkotlakové potrubie

32 pripojeny k tretiemu vystupnému otvoru 12 prvého ventila 8 a druhy pravy pracovny



priestor 3 druhého ovlddacieho valca 33 Jje cez Ztvrté nizkotlakové potrubie 36 pripojeny
k druhému vystupnému otvoru 1l prvého ventila 8. Dvojpolohovy rozvddzal 47 Jje cez piate
nizkotlakové potruble 48 napojeny na druhy lavy pomocny pracovny priestor T s na druhy

pravy pomocny pracovny priestor U druhého ovliddacieho valca 33.

Alternativne zapojenie pre dialkové ovlédanie zivojeného regulainého hydrostatického
prevodu /obr. 3/ pozostéva naviac tie¥ z druhého ventila 45 diaTkového ovlddania sudfastou
.ktorého je druhd ovléddacia pédka 44, priZom jeho druhy vstupny otvor 43 Jje cez napéjacie
potrubie 16 spojeny s pomocnym zubovym hydrogenerdtorom 2 s jeho druhy odpad 42 s nédrZou
26. Druhy lavy pracovny priestor R druhého ovlddacieho valca 33 je potom pripojeny cez
tretie nizkotlakové potrubie 35 k Osmemu vystupnému otvoru 41 druhého ventila 45 a druhy
pravy pracovny priestor 3 druhého ovlddacieho valca 33 Jje cez 3tvrté nizkotlakové potru-
bie 36 pripojeny k piatemu vystupnému otvoru 38 druhého ventila 45. 3;esty vystupny otwor
39 a siedmy vystupny otva 40druhého ventila 45 sa mbd¥u v pripade potreby vyuZit na ovld-

danie nadstavby.

V kludovom stave je vy yvné doska prvého regulaXného axidlneho hydrogenerstora 1
v nulovej polohe a pomocny zubovy hydrogenerdtor 2 a ani prvy reguladny axidlny hydroge-
nerétor 1 nedoddvejui tlakovd kvapalinu. Ked pohonny agregdt zadne oté¥at hriaielom prvého
reguladného axidlneho hydrogenerdtora 1, za¥ne sa todil aj pomocny zubovy hydrogeneréta?
2 a cez napdjacie potrubie 16 zaine doddvet tlakovd kvapalinu do prvého ventila 8, av3ak

prvy reguladny axiélmy hydrogenerdtor 1 zatial tlakovd kvapalinu do pevého axidlneho hy~

dromotora 3

eSte nedoldva. Ked pomocou prvej ovlddacej pdky 9 prestavime prvy ventil 8
tak, aby tlakové kvapalina pretekala Stvrtym vystupnym otvorom 1] cez mrvé nfzkotlakové
potrubie 17 do mrvého Yavého pracovného priestoru M

vyehyli prvy ovlddac{ valec T pomo-
cou prve] mechanickej vidzby 19 a prvého polohového servomachanizmu Q‘Vykyvnﬂ dosku prvého
regula¥ného axidlneho hydrogenerdtora 1 v pozitivnom smere. Frvy regula®ny axidlny hydro-
generdtor 1 zadne dodévat cez prvd pravd vysokotlakovi hadicu 2 wyaokotlakovd kvébulinu
do prwého axidlneho hyiromotora }, ktorého hriadel sa zane oté¥at v pozit{vnom smere, do
znamené, %e v pripsde ked zapojenie pre dialkové ovlddanie reguladnych hydrostatickych
prevodnikov pou#ijeme u mobilného zariadenia na pohon pojazdu, zadne sa toto pohybovat
dopredu. Prvou lavou vysokotlakovou hadicou 4 pretekd odpadnéd kvapalina z pvého axidlne-~
ho hydromotora } nasp#t do mrvwého reguladného axislneho hydrogenerdtora 1. Velkost vychy-
lenia vykyvnej dosky prvého regulainéhe axidlneho hydrogenerétora 1 a tym aj otddky prvé-
ho axidlneho hydromotora Jsd priamoumerné vychyleniu prvej ovléddacej péky 9. Ak pomocou
prvej ovlddacej piky O prestavime prvy ventil 8 tak, aby tlakovd kvapalina pretekala prvym
v¥stupnym otvorom 10 cez druhé nizkotlakové potrubie 18 do prvého pravého pracovného pries-
toru N vychyli prvy ovlddac{ valec 7 pomocou prvej mechanickeJ vEzby 19 a prvého polohowé-
ho servomechanizmu § v¥kyvnd dosku ¥ negativnom smere a prvy regulafny axidlny hydrogene-

rétor 1 za¥ne dodévat cez prvd Lavi vysokotlakovd hadicu 4 vysokotlakovd kvapalinu do

prvého axidlneho hydromotora 3, ktorého hriadel sa za¥ne otédSat v negativnom smere, &o



znamend, e mobilné zariadenie sa zalne pohybovat dozadu. Odpadové kvapalina z prvého
axiélneho hydromotora 3 preteks cez, prvd pravi vysokotlakovd hadicu‘z naspit do prvého
regula’ného axislneho hydrogenerétora‘;ﬂ PodYa uvedeného popisu pracuje zapoJjenie vtedy,
ked@ dvojpolohovy rozvédzal 47 Jje v polohe “"uzavreté", V pripadoch, ked sa mobilné zaria-
denie mus{ pohybovat v stiesnenych ;miest&roch je potrebné zvy3it citlivost jeho riadenia
tak, aby maximdlnemu vykloneniu ovlddacej péky 9 zodpovedala polovi&né rychlost mobilného
zarialenia. Toto dosiahneme tym, ked dvojpolohovy rozvédiza& 47 déme do polohy "otvorend".
Nfzkotlakovéd kvapalina pretekdé potom cez piete nfzkotlakové potrubie 48 do p vého Yavého
pomocného 'pracovného priestoru P a do prvého pravého pomocného pracovného priestoru
prvého ovlddacieho valca J. Tym sa dosishne to, %e maximdlnemu vykloneniu prvej ovléda-
cej péky g‘zbdpovedé poloviZnéd rychlost pojazdu mobilného zeriadenia, Zi%e citlivost jehe

ovlddania sa podstatne zvy3i.

Ak sa pri pouZit{ zspojenia usporiajaného tak, ako je zndézornené na obr. 2 prestavi
préy ventil 8 pomocou prvej ovlédacej pdky 9 tak, Ze tlakovd kvapalina o rovnakom tlako-
vom spéde pretekd jednak Stvrtym vystupnym otvorom 13 cez prvé nizkotlakové potrubie 17
do prvého Tuvéh§ pracovného priestoru M a jednsk teetfm vystupnym ctvogom 12 cez tretie
nizkotlakové pcutrubie 35 do druhého Lsvého pracovného priestoru 0, potom prvy ovléddaci
valec 7 a druhy ovlddacil valec 33, ktoré su pomocou prvej mechanickej vizby 19 a druhej
mechanickej vizby 32 spojené s prvym polohovym servomechanizmom 6 a s druhym polohovym
servomechanizmpm 31 vyklonia v ‘pozit{vnom smere vykyvnd dosku prvého regulainého axidl-
neho hydrogenerdzora 1 a druhého regulafného axidlneho hydrogenerétora 27 o rovnaki
vychylku. Prvy regulainy axidlny hydrogenerdtor 1 a druhy reguladny axidlny hydrogenerd-
tor 27 zalnd doddvat cez prvi pravi vysokotlakovi hadicu 5 a druhd pravd vysokotlakovd
hadicu 30 vysokotlakovu kﬁapalinu a0 prvého axidlneho hydromotora 3 a do druhého axidl-
neho hydromotora 28 hriadele ktorych sa zalni otéat rovnakou rychlosfou v pozitivnom
zmysle, %o mé za nédsledok, %e mobilné zariadenie sa pohybuje dopredu v prismom smere. Ak
prestavime prvy ventil 8 tak, e tlakovd kvapalina o rovnakom tlakovom snéde preteks de
prvého pravého pracovného priestoru N prvého ovlddacieho valca 7 a do druhého pracovného
priestoru P druhého oviddacieho valca 33 vychyfli sa vykyvné doska prvého regulainého
axidélneho hydrogenerdtora 1 a vykyvnéd doska druhého yegulaéného axiédlneho hydrogenerdto~
ra 27 o rovnakd vychylku v negatfvnom smere, ¥0 znumend, %e hriaijel prvéhno sxidlnesho hydro=-
motora 3 a druhého axidlneho hyiromotora 28 3a zafne otd4fat rovnakou rychlosfoﬁ vV nega-
tivnom zmysle a mobilné zariadenie sa pchybuje dozadu v priamom smere, pridom jeho ry;
chlost je priamcimerné vykloneniu prvej ovlddacej psky 9. Ak vyklonime prvi ovlddaciu
pédku 9 tak, %e tlakovd kvapalina preteké iba jednym vystupnym otvorom, popripade tak, Ze
tlakové kvapalina pretekd dvoma vystupnymi otvormi ale o nerovnaskom tlakovom apéie, po-
‘tom sa mobilné zariadenie zaté¥a. Zvy3enie citlivosti mobilného zarisdenia sa dosishne
nastavenim dvojpolohového rozvidzada 47 do polohy "otvorené”, kedy tlakovd kvapalina
pretekd cez piate nizkotlakové potrubie 48 do prvéhe Yavého pomocného pracovného priesto-

ru P a do preého pravého pomocnéhoe pracovného priestoru @ prvého ovlddacieho valca 1y



pri¥em gu¥asne tlakovd kvapalina pretekd tie! aj do druhého Yavéhe pomecnéhe pracovnéhe
priestoru T s do druhého pravého pomocného pracovného priestoru U druhého ovlddaciehe

valca 33.

V alternstivnom zapojeni usporislanom tak, ako je znézornené na obr. 3 3a rvy
ventil & vyuZiva vyluXne pre ovlédsnie vychylenis vykyvneJj dosky prvéhe reguladnéhe
axiélnsho hydrogenerdtora 1 a druhy ventil 45 pre ovl&lanie vychylenia vykyvnej desky
druhého reguladnéhoe axidlnehe hydrogsnerédtora 27. Toto zapojenie umoZiuje sudasne vykle-
nit vykyvni desku prvého reguladného sxidlneho hydrogeneréto;n 1l v pozitivnem smere
a vykyvni dosku druhého regulaXného nxiélneﬁo hyirogenerdtera 27 v negat{vnem smere

alebo naopak, #{m sa v podstatnej miere zvy¥%uje manévrovacia schopnost mebilného zaria-

denia.

Zapojenie pre dialkové ovlddsnie regula*nych hydrostatickych preveinikov s3a mé%e
8 vyhodou vyuZit tie? v staciondrnych zariadeniamch u klorych je potrebné plynule regu-

lovat velkest etddek, pridom tute reguldciu je moZné prevddzat nezdvisle na type peu¥i-
1éhs pohenndéhe agregétu.

PREDMET VYNKLEZU

l.Z2apojenie pre lialkové ovlddanie regulalrych hyirostatickyeh prevoinfkov vytvorené mi-

nimélne z Jjedneho raguladného hydrostatického prevedu s poleohovym servomechanizmem

8 minindlne z Jeineho ventila dialkového ovlédania ovnatrenéhe ovlddacou pékou, 3tyrmi
vystupnymi otvermi, Jeinym vstupnym otvorom a odpaiom vyznadujiice sa tym, %e& prvy pe-
lohovy servomechanizmus /6/ prvého regula&néhe hyirestatického prevodu je zviazany

8 prvym ovlédacim valcom /7/, ktoréhe prvy lavy pracovny priester /M/ je napejeny na
Stvrty vystupny otver /13/ prvého ventile /8/ dialkového ovlddania na kie éhe prvy
vystupny etver /10/ je napejeny prvy pruvy pracovny prisster /N/ prvéhe ovléiaciehe
valca /7/ a prvy vstupny etver /14/ prvého ventila /8/ je napojeny na pomocny zubevy
hydregenerdtor /2/, prifem pemecny zubovy hydrogenerdter /2/ je napejeny tie? na pre-
pistact ventil /46/ a na dvejpelehevy rozvadza3 /47/, ktory je spejeny s prvym lavym
pemecnym pracevnym priesterom /F/ a s prvgm pravym pemocnym pracovnym priesterem /Q/

prvého ovldiacieho valca /7/.

2,Zapojenie pedla bedu 1 vyznadujuice sa'tym, Ze na tretf vystupny stver /12/ prvéhe vem-
tila /8/ je nepojeny druhy Yavy pracovny friester /K/ druhého ovlidiaciehe valca /33/,
ktery je zviszany s druhym pelvhovim'servomechnnizmom /31/ druhéhe reguladnéhe hydre-
statického prevedu a druhy vystupny etver /11/ prvéhe ventils /8/ J» privejeny k dru-
hému pravému pracevnému priesteru /3/ druhéhe eylédacishe valca /33/, kteréhe druhy



Tavy pemecny pracevny prisster /T/ a _druhy pravy pomocny pracevny prieste /U/ je na-
pejeny na dvejpelshovy rezvadzad /477

-

Zapojenie pedla bedu 1 vyznadujice sa tym, Ze vystup pemecného zubevéhe hydrogeperé—
tera /2/ je napejeny tie¥ na druhy vstupny etver /43/ druhéhe ventila /45/ dislkswéhe
evldlania , kterdhe Bsmy v¥stupny etver /41/ je napojeny na druh§ lmvy pracevny pries~
ter /R/ iruhéhe evlddaciehe valca /33/ zviazanéhe s druhym pelehevym serveme chanizmem
/31/ druhéhe regula¥néne hydrostatickéhe pr evedu a piaty vystupny sty /38/ druﬁého
ventila /45/ je napejeny na druhy pravy pracevny priester /3/ druhéhe eovlddaciehe val-
ca /33/, kteréhe druhy Yavy pemecny pracevny priester /T/ a druhy praxy pemecny ;racov-
ny priester /U/ je napejeny ns dvejpelehevy rezvaizad /47/.

3 vikresy
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