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Description 

La  présente  invention  a  pour  objet  un  actionneur 
de  condamnation  d'une  serrure  de  porte  de  véhicule 
automobile,  apte  à  coopérer  avec  un  doigt  de  con- 
damnation  de  cette  serrure  de  porte  susceptible  de 
prendre  dans  cet  actionneur  une  position  décon- 
damnée  et  une  position  condamnée. 

Cet  actionneur  est  du  type  comprenant  un  disque 
rotatif  dans  lequel  est  ménagée  une  ouverture  de 
réception  du  doigt  de  condamnation  et  qui  est  profi- 
lée  de  façon  que,  le  doigt  étant  en  appui  sur  un  bord 
de  ladite  ouverture,  la  rotation  du  disque  dans  un 
sens  entraîne  le  déplacement  du  doigt  de  sa  position 
déverrouillée  à  sa  position  condamnée  et  inverse- 
ment  dans  le  sens  de  rotation  opposé  du  disque. 

Le  brevet  FR-A  2  501  271  décrit  ainsi  un  action- 
neur  de  condamnation  rotatif  comportant  une  came 
dont  la  rotation  déplace  le  doigt  de  condamnation 
dans  sa  position  condamnée  au  moyén  d'un  système 
de  biellettes,  et  qui  est  associé  à  un  circuit  électri- 
que  permettant  de  verrouiller  le  doigt  dans  sa  posi- 
tion  condamnée. 

La  demande  de  brevet  français  FR-A  2  585  057 
au  nom  de  la  Demanderesse  a  trait  à  un  actionneur 
de  condamnation  du  type  comportant  une  came  cou- 
lissante  de  verrouillage,  afin  d'empêcher  toute  dé- 
condamnation  manuelle  frauduleuse  de  la  serrure 
après  bris  d'une  vitre  du  véhicule. 

L'invention  concerne  donc  un  actionneur  du  pre- 
mier  type  ci-dessus  et  a  pour  but  de  réaliser  un  dis- 
positif  de  structure  plus  simple  et  qui  ne  nécessite 
aucune  transformation  du  circuit  électrique  existant 
sur  le  véhicule. 

Conformément  à  l'invention,  l'actionneur  com- 
prend  en  combinaison: 

a)  une  première  came  articulée  rotativement  sur 
une  seconde  came  elle-même  articulée  sur  le  dis- 
que,  la  première  came  étant  positionnée  et  profilée 
de  façon  à  prendre  appui  sur  le  doigt  de  condamna- 
tion  lorsque  ce  dernier  est  en  position  condamnée  et 
à  pouvoir  entraîner  en  rotation  la  seconde  came 
lorsque  le  disque  est  lui-même  mis  en  rotation  dans 
un  sens  déterminé  à  partir  de  cette  position  condam- 
née; 

b)  et  un  crochet  articulé  sur  un  carter  solidaire 
du  disque,  susceptible  de  coopérer  avec  la  secon- 
de  came  de  manière  à  être  entraîné  par  celle-ci  en 
rotation  lorsque  le  disque  est  lui-même  mis  en  rota- 
tion  par  un  ordre  électrique  dans  le  sens  déterminé 
précité,  jusqu'à  ce  que  ce  crochet  verrouille  le  doigt 
dans  sa  position  condamnée,  le  déverrouillage  du 
doigt  par  rotation  du  disque  dans  le  sens  inverse  ne 
pouvant  être  obtenu  que  par  un  nouvel  ordre  élec- 
trique  inverse. 

L'actionnement  du  crochet  de  verrouillage  peut 
être  obtenu  à  partir  du  circuit  électrique  existant 
sur  le  véhicule  sans  transformation  de  celui-ci, 
donc  avec  deux  fils  électriques  seulement,  et  ce 
crochet  ne  peut  être  déverrouillé  que  par  un  ordre 
électrique  de  rotation  du  disque,  ce  qui  accroit  la  sé- 
curité  antivol  du  véhicule. 

De  plus,  l'actionneur  selon  l'invention  peut  être 
mis  en  œuvre  par  des  ordres  électriques  "tout  ou 
rien",  ce  qui  constitue  un  avantage  supplémentaire. 

Suivant  une  particularité  de  l'invention,  la  secon- 
5  de  came  et  le  crochet  de  verrouillage  sont  munis 

chacun  d'un  organe  élastique  bistable  susceptible 
de  ramener  automatiquement  ces  organes  dans 
leurs  positions  angulaires  initiales  de  repos,  après 
rotation  d'un  angle  déterminé  du  disque  par  un  ordre 

10  de  décondamnation  électrique  à  partir  de  la  position 
condamnée  et  verrouillée  du  doigt,  le  disque  étant 
également  pourvu  d'un  ressort  de  rappel  à  sa  posi- 
tion  initiale  de  repos  à  partir  de  la  position  de  con- 
damnation  non  verrouilllée  ou  de  la  position  condam- 

15  née  et  verrouillée. 
La  présence  des  organes  élastiques  bistables  de 

rappel  contribue  à  permettre  à  l'actioneur  de  fonc- 
tionner  par  des  ordres  électriques  "tout  ou  rien". 

D'autres  particularités  et  avantages  de  l'inven- 
20  tion  apparaîtront  au  cours  de  la  description  qui  va 

suivre,  faite  en  référence  aux  dessins  annexés  qui 
en  illustrent  un  mode  de  réalisation  à  tire  d'exemple 
non  limitatif  : 

25  -  la  Figure  1  est  une  vue  de  dessus  en  plan  d'une 
forme  de  réalisation  de  l'actionneur  de  condaman- 
tion  pour  serrure  de  porte  de  véhicule  automobile 
selon  l'invention,  représenté  dans  sa  position  de  re- 
pos; 

30  -  la  Figure  2  est  une  vue  en  coupe  transversale 
suivant  ll-ll  de  la  Figure  1  ; 

-  la  Figure  3  est  une  vue  en  plan  analogue  à  la  Fi- 
gure  1  représentant  l'actionneur  avec  son  doigt  de 
condamnation  dans  und  position  intermédiaire  entre 

35  sa  position  décondamnée  et  sa  position  condamnée, 
après  rotation  du  disque  et  des  pièces  portées  par 
celui-ci  dans  le  sens  anti-horaire; 

-  la  Figure  4  est  une  vue  en  plan  montrant  le  doigt 
dans  sa  position  condamnée  et  la  position  angulaire 

40  correspondante  du  disque,  des  deux  cames  et  du 
crochet,  avant  retour  de  ces  éléments  à  leur  posi- 
tion  angulaire  initiale; 

-  la  Figure  5  est  une  vue  en  plan  de  l'actionneur 
en  position  condamnée  réversible  du  doigt  de  con- 

45  damnation,  lors  du  retour  du  disque,  des  cames  et 
du  crochet  dans  leurs  positions  angularies  initiales 
de  repos; 

-  la  Figure  6  est  une  vue  de  dessus  de  l'action- 
neur  montrant  le  doigt  déplacé  de  sa  position  con- 

50  damnée  de  la  Figure  4  vers  sa  position  décondam- 
née  par  rotation  du  disque  en  sens  inverse  du  mou- 
vement  des  Figures  1  à  4; 

-  la  Figure  7  est  une  vue  de  dessus  montrant  la 
position  des  éléments  de  l'actionneur  après  début 

55  de  l'opération  de  verrouillage  par  le  crochet  de  la 
position  condamnée  réversible  de  la  Figure  5; 

-  la  Figure  8  montre  la  position  angulaire  des  élé- 
ments  de  l'actionneur  après  continuation  de  la  rota- 
tion  du  disque  dans  le  sens  anti-horaire  au-delà  de 

60  la  position  de  la  Figure  7  vers  la  position  de  condam- 
nation  verrouillée; 

-  la  Figure  9  montre  l'actionneur  en  position  de 
condamnation  du  doigt  verrouillé  par  le  crochet; 

-  la  Figure  10  montre  la  position  angulaire  des  élé- 
65  ments  de  l'actionneur  au  début  du  déverrouillage, 
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après  rotation  du  disque  sur  un  certain  angle  à  par- 
tir  de  la  position  de  la  Figure  9  vers  la  position  dé- 
condamnée  du  doigt. 

L'actionneur  représenté  aux  dessins  est  destiné 
à  effectuer  la  condamnation  d'une  serrure  de  porte 
de  véhicle  automobile  au  moyen  d'un  doigt  1  d'un  le- 
vier  de  condamnation  10  qui  peut  prendre  deux  posi- 
tions,  à  savoir  une  première  position  décondamnée 
représentée  en  traits  pleins  (Figure  1)  et  une  secon- 
de  position  condamnée  1a  représentée  en  traits  mix- 
tes,  la  serrure,  connue  en  soi,  n'étant  pas  repré- 
sentée. 

Cet  actionneur  comprend  la  combinaison  des  élé- 
ments  suivants  : 
-  un  disque  rotatif  2  dans  lequel  est  ménagée  une 
ouverture  3  de  réception  du  doigt  1  ,  et  qui  est  profi- 
lée  approximativement  en  forme  de  coquille  d'escar- 
got  avec  un  premier  bord  3a  qui  s'étend  au  voisina- 
ge  immédiat  de  la  périphérie  du  disque  2  sur  un  peu 
moins  d'une  demi  circonférence  et  aux  deux  extrémi- 
tés  duquel  se  raccorde  un  second  bord  3b  nette- 
ment  plus  rapproché  de  l'axe  X-X  de  rotation  du  dis- 
que  2,  les  extrémités  des  bords  3a  et  3b  se  raccor- 
dant  elles-mêmes  en  formant  des  évidements 
arrondis  3c  et  3d.  Le  bord  3a  se  raccorde  à  l'évide- 
ment  3d  par  un  bord  3e.  Dans  sa  position  décondam- 
née,  le  doigt  1  est  en  appui  sur  le  bord  extérieur  3a 
de  l'ouverture  3  (Figure  1). 
-  une  première  came  Ci  articulée  rotativement 
autour  d'un  axe  4  solidaire  d'une  seconde  came  C2 
elle-même  articulée  sur  le  disque  2  autour  d'un  pivot 
5  d'axe  X-X  et  faisant  partie  de  la  came  C2; 
-  un  crochet  6  articulé  par  un  axe  8  sur  un  carter  7 
solidarisé  avec  le  disque  2  par  une  extension  laté- 
rale  7a.;  ce  crochet  est  pourvu  d'un  bec  terminal  - 
recourbé  9  ainsi  que  d'une  lumière  allongée  11  qui 
s'étend  à  partir  d'un  point  voisin  de  l'axe  8  de  pi- 
votement  jusqu'au  voisinage  du  bec  terminal  9, 
l'ensemble  du  crochet  6  se  trouvant  dans  un  plan 
situé  au-dessus  de  la  seconde  came  C2.  Cette 
dernière  est  muni  d'un  ergot  12  qui  pénètre  dans  la 
lumière  11. 

Le  doigt  1  est  relié  à  la  serrure  par  une  pièce  10  de 
façon  connue  en  soi,  tandis  que  les  deux  cames  Ci 
et  C2  ainsi  que  le  crochet  6  sont  pourvus  d'organes 
de  rappel  bistables  repsectifs  13,  14  formés  par  des 
ressorts  agencés  pour  rappeler  automatiquement 
ces  deux  cames  dans  l'une  de  deux  positions  sta- 
bles,  à  partir  de  positions  angulaire  déterminées. 
L'une  de  ces  deux  positions  angulaires  stables,  a 
savoir  la  position  de  repos  des  cames  Ci,  C2  et  du 
crochet  6,  est  représentée  à  la  Figure  1  ,  la  seconde 
position,  condamnée  et  verrrouillée  étant  visible  Fi- 
gure  9. 

Par  ailleurs,  des  moyens  sont  prévus  pour  solida- 
riser  les  deux  cames  Ci,  C2  en  rotation  dans  un 
sens,  à  savoir  le  sens  horaire  sur  les  dessins;  dans 
l'exemple  décrit,  ces  moyens  sont  constitués  par  un 
bossage  15  formé  sur  la  seconde  came  Cz,  et  par  un 
plat  correspondant  16  de  la  première  came  Ci,  le 
bossage  15  venant  s'appliquer  sur  le  plat  16  en  fai- 
sant  pivoter  la  came  61  dans  le  sens  horaire  lors- 
que  la  came  C2  tourne  dans  ce  sens. 

Le  disque  2  est  muni  sur  sa  face  opposée  aux  ca- 

mes  Ci  et  C2  d'une  excroissance  centrale  116  for- 
mant  pivot,  reçue  dans  un  logement  d'un  support  117 
autour  duquel  est  disposé  un  ressort  118  de  rappel 
du  disque  2  dans  sa  position  angulaire  de  repos  il- 

5  lustrée  à  la  Figure  1.  Enfin,  le  disque  2  peut  être  mis 
en  rotation  dans  un  sens  ou  dans  l'autre  par  un  mo- 
teur  électrique  M  du  circuit  électrique  du  véhicule 
auquel  il  est  relié  de  façon  connue  en  soi,  par  une 
connexion  119,  l'entraînement  en  rotation  étant  obte- 

10  nu  par  un  pignon  121  coopérant  avec  une  couronne 
dentée  120  fixée  sous  le  disque  2. 

Le  fonctionnement  de  l'actionneur  qui  vient  d'être 
décrit  est  le  suivant  : 

15  1)  L'actionneur  est  au  repos  (Figures  1  et  2),  et  le 
doigt  1  est  dans  la  position  décondamnée,  en  appui 
contre  le  bord  extérieur  3a  de  l'ouverture  profilée 
3.  Les  cames  Ci  et  C2  sont  dans  l'une  de  leurs  posi- 
tions  stables,  où  elles  sont  sollicitées  par  leur  res- 

20  sort  de  rappel  respectif  13  et  14,  le  bossage  15  et  le 
plat  16  étant  en  appui  mutuel  et  l'ergot  12  étant  enga- 
gé  dans  l'extrémité  de  la  lumière  1  1  la  plus  proche  de 
son  pivot  8. 

2)  On  actionne  le  moteur  électrique  M  de  manière 
25  à  entraîner  le  disque  2  en  rotation  dans  le  sens  anti- 

horaire  AR  (Figure  3).  De  ce  fait,  le  doigt  1  est  pous- 
sé  vers  le  centre  du  disque  2  par  le  bord  profilé  3g 
de  l'ouverture  3,  compris  entre  le  bord  extérieur  3a 
et  l'évidement  terminal  3d.  Après  rotation  du  disque 

30  2  et  des  éléments  Ci,  C2,  6  portés  par  celui-ci  sur 
un  secteur  angulaire  déterminé  (la  came  C2  entraî- 
nant  la  came  Ci  en  rotation  par  son  bossage  15),  le 
doigt  1  est  sensiblement  à  mi-chemin  (Figure  3)  entre 
sa  position  initiale  décondamnée  et  sa  position  con- 

35  damnée. 
3)  La  rotation  du  disque  2  dans  le  sens  anti-horai- 

re  AR  se  poursuivant  (Figure  4),  le  doigt  1  parvient 
en  position  condamnée,  en  butée  au  fond  de  l'évide- 
ment  3d.  Pendant  ce  temps,  les  positions  angulaires 

40  relatives  des  cames  Ci,  C2  et  du  crochet  6  n'ont 
pas  varié.  Puis  le  ressort  118  rappelle  dans  le  sens 
horaire  R  le  disque  2  (Figure  5)  à  sa  position  de  re- 
pos  (Figure  1),  de  même  que  les  pièces  Ci,  C2  et  6, 
la  came  Ci  poussée  par  le  doigt  1  ayant  pivoté  pour 

45  prendre  appui  sur  ce  dernier  par  sa  partie  concave 
21. 

Le  doigt  1  est  alors  en  position  condamnée  dite 
"réversible"  1â  (non  verrouillée),  c'est-à-dire  qu'il 
est  possible  de  commander  manuellement  le  retour 

50  de  ce  doigt  1  en  actionnant  manuellement  le  bouton 
de  frise  (non  représenté)  de  la  serrure. 

4)  A  partir  de  la  position  condamnée  non  ver- 
rouillée  1a  de  la  Figure  1,  il  est  possible  de  déclen- 
cher  une  décondamnation  électrique  du  doigt  1,  en 

55  actionnant  le  moteur  M  de  façon  à  faire  tourner  le 
disque  2  dans  le  sens  horaire  R  (Figure  6).  Le  dis- 
que  2  ramène  alors  le  doigt  1  à  sa  position  décondam- 
née  en  le  poussant  vers  celle-ci  par  le  bord  inté- 
rieur  3b  de  l'ouverture  3,  les  pièces  Ci  et  C2  et  6 

60  restant  toujours  dans  leurs  positions  angulaires 
respectives,  ,1a  came  Ci  restant  appliquée  contre  le 
bossage  15  par  son  ressort  13  et  entraînant  donc  en 
rotation  la  came  C2,  tout  en  étant  elle-même  entraî- 
née  en  rotation  par  le  disque  2  sur  laquelle  est  an- 

65  cré  le  ressort  13. 
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Le  ressort  118  ramène  ensuite  le  disque  2  à  sa  po- 
sition  de  repos  de  la  Figure  1  .. 

5)  A  partir  de  la  position  condamnée  1  a  de  1  a  Figu- 
re  1,  il  est  possible  d'amener,  par  un  nouvel  ordre 
électrique  donné  au  moteur  M,  l'actionneur  dans 
une  position  où  le  crochet  6  verrouille  le  doigt  1  par 
son  bec  terminal  9  dans  la  position  condamnée.  Pour 
ce  faire,  on  donne  un  ordre  électrique  qui  fait  tour- 
ner  le  disque  2  dans  le  sens  anti  horaire  AR  (Figure 
7). 

Le  disque  2  tournant  dans  le  sens  AR,  entraîne 
en  rotation  dans  ce  sens  la  came  C2  qui  fait  pirov- 
ter  par  son  bossage  15  la  came  Ci,  tandis  que  son 
ergot  12  coulisse  dans  la  lumière  1  1  et  que  de  ce  fait 
le  crochet  6  commence  à  pivoter  dans  le  sens  horai- 
re  de  la  flèche  R  (Figure  7)  de  telle  sorte  que  son 
bec  9  se  rapproche  du  doigt  1  . 

6)  La  rotation  dans  le  sens  AR  du  disque  2  se 
poursuivant,  le  doigt  1  ,  toujours  en  appui  sur  la  par- 
tie  concave  21  de  la  came  Ci,  se  rapproche  de  l'évi- 
dement  terminal  3d  de  l'ouverture  3  (Figure  8),  tan- 
dis  que  l'ergot  12  parvient  en  butée  à  l'extrémité  de 
la  lumière  1  1  opposée  à  l'axe  8  (l'extrémité  de  la  lumiè- 
re  1  1  étant  légèrement  incurvée). 

7)  L'ordre  électrique  de  rotation  du  disque  2  dans 
le  sens  AR  cesse,  de  sorte  que  le  ressort  118  rap- 
pelle  le  disque  2  jusqu'à  sa  positon  de  repos  initiale, 
dans  le  sens  de  rotation  R  (Figure  9).  De  ce  fait,  le 
crochet  6  accompagne  le  mouvement  rotatif  du  dis- 
que  2  tout  en  étant  entraîné  par  l'ergot  12  jusqu'à 
une  position  dans  laquelle  son  bec  9  verrouille  le 
doigt  1  dans  la  position  condamnée  (Figure  9).  Cette 
position  n'est  pas  réversible,  c'est-à-dire  que  le 
doigt  1  ne  peut  plus  être  ramené  jusqu'à  sa  position 
décondamnée  que  par  un  nouvel  ordre  électrique,  à 
l'exclusion  d'une  manoeuvre  manuelle  ou  par  des 
moyens  mécaniques,  ce  qui  accroit  la  sécurité  anti- 
vol  du  véhicule. 

Si  l'on  veut  décondamner  électriquement  le  doigt  1 
à  partir  de  la  position  de  la  Figure  9,  on  donne  un  or- 
dre  électrique  au  moteur  M  de  manière  que  le  disque 
2  tourne  d'un  angle  déterminé,  par  exemple  d'envi- 
ron  30°  dans  le  sens  horaire  R  (Figure  10).  Cette  ro- 
tation  provoque  le  pivotement  des  cames  Ci  et  Cz 
et  par  conséquent  le  coulissement  de  l'ergot  12  dans 
la  lumière  1  1  en  direction  du  pivot  8,  ce  qui  oblige  le 
crochet  6  à  pivoter  dans  le  sens  de  déverrouillage 
de  sorte  que  le  bec  9  libère  le  doigt  1  . 

Après  rotation  de  l'angle  précité,  les  ressorts 
bistables  13  et  14  rappellent  respectivement  la  se- 
conde  came  C2  et  le  crochet  de  verrouillage  6  à  leur 
position  de  départ  de  la  Figure  1  ,  le  doigt  1  étant  ra- 
mené  à  sa  position  décondamnée  par  le  bord  3b  de 
l'ouverture  3. 

On  voit  ainsi  que  l'actionneur  rotatif  selon  l'inven- 
tion  peut  être  mis  dans  trois  états  différents:  une 
position  décondamnée  du  doigt  1  (Figure  1  ),  une  posi- 
tion  condamnée  réversible  1a  du  doigt  dans  laquelle 
le  doigt  n'est  pas  verrouillé  par  le  crochet  6,  et  une 
position  condamnée  non  réversible  (Figure  9)  dans 
laquelle  le  doigt  1  est  verrouillé  en  position  condam- 
née  par  le  crochet  6  et  ne  peut  être  décondamné 
que  par  un  ordre  électrique. 

L'invention  n'est  pas  limitée  aux  modes  de  réalisa- 

tion  décrits  et  peut  comporter  des  variantes  d'exé- 
cution.  A  titre  d'exemple,  il  est  possible  de  rempla- 
cer  la  liaison  de  commande  entre  le  came  Ci  et  le 
crochet  de  verrouillage  6  par  tout  autre  moyen  équi- 

5  valent,  notamment  un  pignon  coopérant  avec  un 
secteur  denté  solidaire  du  crochet  6. 

Revendications 

10  1.  Actionneur  de  condamnation  d'une  serrure  de 
porte  de  véhicule  automobile,  apte  à  coopérer  avec 
un  doigt  de  condamnation  (1)  de  cette  serrure  de 
porte  susceptible  de  prendre  dans  cet  actionneur 
une  position  déverrouillée  et  une  position  condam- 

15  née  (1a),  comprenant  un  disque  rotatif  (2)  dans  le- 
quel  est  ménagée  une  ouverture  (3)  de  réception  du 
doigt  (1)  de  condamnation  et  qui  est  profilée  de  fa- 
çon  que,  le  doigt  étant  en  appui  sur  un  bord  (3a)  de 
ladite  ouverture,  la  rotation  du  disque  (2)  dans  un 

20  sens  (AR)  entraîne  le  déplacement  du  doigt  de  sa  po- 
sition  déverrouillée  à  sa  position  condamnée  et  in- 
versement  dans  le  sens  de  rotation  opposé  (R)  du 
disque;  caractérisé  en  ce  qu'il  comprend  en  combi- 
naison: 

25  a)  une  première  came  (Ci)  articulée  rotativement 
sur  une  seconde  came  (C2)  elle-même  articulée 
sur  le  disque  (2),  la  première  came  étant  positio- 
née  et  profilée  de  façon  à  prendre  appui  sur  le 
doigt  de  condamnation  (1)  lorsque  ce  dernier  est 

30  en  position  condamnée  et  à  pouvoir  entraîner  en 
rotation  la  seconde  came  (C2)  lorsque  le  disque 
(2)  est  lui-même  mis  en  rotation  dans  un  sens  dé- 
terminé  à  partir  de  cette  position  condamnée; 
b)  et  un  crochet  (6)  articulé  sur  un  carter  (7)  soli- 

35  daire  du  disque  (2),  susceptible  de  coopérer 
avec  la  seconde  came  (C2)  de  manière  à  être  en- 
traîné  par  celle-ci  en  rotation  lorsque  le  disque 
(2)  est  lui-même  mis  en  rotation  par  un  ordre  élec- 
trique  dans  le  sens  déterminé  précité,  jusqu'à  ce 

40  que  ce  crochet  (6)  verrouille  le  doigt  (1)  dans  sa 
position  condamnée,  le  déverrouillage  du  doigt 
par  rotation  du  disque  dans  le  sens  inverse  ne 
pouvant  être  obtenu  que  par  un  nouvel  ordre 
électrique  inverse. 

45  2  -  Actionneur  selon  la  revendication  1  ,  caractéri- 
sé  en  ce  que  la  seconde  came  (C2)  et  le  crochet  (6) 
de  verrouillage  sont  munis  chacun  d'un  organe  élas- 
tique  bistable  (13,  14),  susceptibles  de  ramener  auto- 
matiquement  ces  pièces  à  leur  position  angulaire  ini- 

50  tiale  après  rotation  d'un  angle  déterminé  du  disque 
(2)  par  un  ordre  de  décondamnation  électrique  à 
partir  de  la  position  condamnée  et  verrouillée  du 
doigt,  le  disque  (2)  étant  également  pourvu  d'un  res- 
sort  (118)  de  rappel  à  sa  position  initiale  de  repos  à 

55  partir  de  la  position  décondamnée  ou  condamnée 
non  verrouillée. 

3  -  Actionneur  selon  l'une  des  revendications  1  et 
2,  caractérisé  en  ce  que  l'ouverture  (3)  du  disque 
(2)  est  profilée  approximativement  en  forme  de  co- 

60  quille  d'escargot  se  rapprochant  progressivement 
de  la  périphérie  du  disque  (2)  vers  son  centre,  de 
manière  à  obliger  le  doigt  (1)  à  se  rapprocher  du  cen- 
tre  vers  sa  position  condamnée  lorque  le  disque 
tourne  dans  le  sens  approprié  (AR),  et  à  s'en  éloi- 

65  gner  lorsqu'il  tourne  en  sens  inverse  (R). 
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4  -  Actionneur  selon  l'une  des  revendications  1  à 
),  caractérisé  en  ce  que  le  crochet  de  verrouillage 
6)  est  percé  d'une  lumière  allongée  (11)  dans  laquel- 
e  peut  coulisser  un  ergot  (12)  fixé  à  la  seconde  ca- 
ne  (C2),  de  façon  que  la  rotation  de  celle-ci  consé-  5 
:utive  à  un  ordre  électrique  de  verrouillage  de  la 
xjsition  condamnée  du  doigt  (1)  oblige  le  crochet  (6) 
i  basculer  jusqu'à  sa  position  dans  laquelle  il  ver- 
ouille  le  doigt  (1). 

5  -  Actionneur  selon  l'une  des  revendications  1  à  10 
l,  caractérisé  en  ce  que  des  moyens  sont  prévus 
jour  solidariser  les  deux  cames  (Ci,  C2)  en  rotation 
ians  un  sens  (AR),  par  exemple  un  bossage  (15)  for- 
né  sur  la  seconde  came  (C2)  et  qui  coopère  avec  un 
)lat  (1  6)  de  la  première  came  (Ci).  15 

Patentanspriiche 

1.  Verriegelungsvorrichtung  fur  ein  Kraftfahr-  20 
reug-TûrschloB,  die  mit  einem  Sperrbolzen  (1)  diè- 
ses  Turschlosses  zusammenwirken  kann,  der  in  der 
verriegelungsvorrichtung  eine  entriegelte  Stellung 
jnd  eine  Sperrstellung  (1a)  einnehmen  kann,  und  die 
aine  drehbare  Scheibe  (2)  aufweist,  in  der  eine  Ôff-  25 
riung  (3)  zur  Aufnahme  des  Sperrbolzens  (1)  vorge- 
sehen  ist,  die  so  geformt  ist,  daB  die  Drehung  der 
Scheibe  (2)  in  einer  Richtung  (AR)  die  Bewegung 
des  an  einem  Rand  (3a)  der  Offnung  anliegenden 
Sperrbolzens  aus  seiner  entriegelten  Stellung  in  30 
seine  Sperrstellung  und  umgekehrt  in  der  entgegen- 
gesetzten  Drehrichtung  (R)  der  Scheibe  bewirkt, 
gekennzeichnet  durch 

a)  eine  erste  Kurvenscheibe  (Ci),  die  drehbar 
auf  einer  zweiten  Kurvenscheibe  (C2)  gelagert  35 
ist,  die  ihrerseits  auf  der  Scheibe  (2)  drehbar  ge- 
lagert  ist,  wobei  die  erste  Kurvenscheibe  so  posi- 
tioniert  und  ein  solches  Profil  besitzt,  daB  sie  an 
dem  Sperrbolzen  (1)  anliegt,  wenn  dieser  in  der 
Sperrstellung  ist,  und  die  zweite  Kurvenscheibe  40 
(C2)  in  Drehung  versetzen  kann,  wenn  die  Schei- 
be  (2)  ihrerseits  aus  der  Sperrstellung  heraus  in 
einer  bestimmten  Richtung  gedreht  wird,  und 
b)  einen  Haken  (6),  der  auf  einem  mit  der  Scheibe 
(2)  fest  verbundenen  Gehâuse  (7)  drehbar  gela-  45 
gert  ist  und  mit  der  zweiten  Kurvenscheibe  (C2) 
so  zusammenwirken  kann,  daB  er  von  dieser  in 
Drehung  versetzt  wird,  wenn  die  Scheibe  (2)  ih- 
rerseits  durch  einen  elektrischen  Befehl  in  der 
genannten  bestimmten  Richtung  in  Drehung  ver-  50 
setzt  wird,  bis  der  Haken  (6)  den  Sperrbolzen  (1) 
in  seiner  Sperrstellung  verriegelt,  wobei  die  Ent- 
riegelung  des  Sperrbolzens  durch  Drehung  der 
Scheibe  in  der  entgegengesetzten  Richtung  nur 
durch  einen  neuen  entgegengesetzten  elektri-  55 
schen  Befehl  vorgenommen  werden  kann. 
2.  Verriegelungsvorrichtung  nach  Anspruch  1, 

dadurch  gekennzeichnet,  daB  die  zweite  Kurven- 
sheibe  (C2)  und  der  Verriegelungshaken  (6)  mit  bi- 
stabilen  Federorganen  (13,  14)  versehen  sind,  die  60 
automatisch  dièse  Teile  in  ihre  ursprûngliche  Win- 
kelstellung  zurùckbringen  kônnen,  nachdem  die 
Scheibe  (2)  durch  einen  elektrischen  Freigabe- 
befehl  aus  der  verriegelten  Sperrstellung  des 
Sperrbolzens  heraus  um  einen  bestimmten  Winkel  65 

jedreht  worden,  wobei  die  scneioe  (2)  eoemans  mit 
Hner  Feder  (118)  versehen  ist,  die  sie  aus  der  nicht 
rerriegelten  Freigabe-  oder  Sperrstellung  heraus 
n  ihre  ursprûngliche  Ruhestellung  zurûckholt. 

3.  Verriegelungsvorrichtung  nach  einem  der  An- 
sprûche  1  und  2,  dadurch  gekennzeichnet,  daB  die 
jffnung  (3)  der  Scheibe  (2)  annâhernd  die  Form  ei- 
îes  Schneckenhauses  besitzt,  das  sich  allmâhlich 
tom  Umfang  der  Scheibe  (2)  aus  ihrem  Mittelpunkt 
îâhert,  so  daB  der  Sperrbolzen  (1)  gezwungen  ist, 
sich  in  Richtung  auf  seine  Sperrstellung  dem  Mittel- 
junkt  zu  nâhern,  wenn  sich  die  Scheibe  in  der  ent- 
sprechenden  Richtung  (AR)  dreht,  und  sich  von  ihm 
:u  entfernen,  wenn  sie  sich  in  entgegengesetzter 
Richtung  (R)  dreht. 

4.  Verriegelungsvorrichtung  nach  einem  der  An- 
sprûche  1  bis  3,  dadurch  gekennzeichnet,  daB  der 
i/erriegelungshaken  (6)  ein  Langloch  (11)  aufweist, 
n  dem  an  der  zweiten  Kurvenscheibe  (C2)  befestig- 
:er  Bolzen  (12)  gleiten  kann,  so  daB  die  Drehung  der 
:weiten  Kurvenscheibe  infolge  eines  elektrischen 
3efehls  zur  Verriegelung  der  Sperrstellung  des 
Sperrbolzens  (1)  den  Haken  (6)  zwingt,  sich  bis  in 
die  Stellung  zu  verschwenken,  in  der  er  den  Sperr- 
aolzen  (1  )  verriegelt. 

5.  Verriegelungsvorrichtung  nach  einem  der  An- 
sprûche  1  bis  4,  gekennzeichnet  durch  Einrichtun- 
gen  zur  festen  Verbindung  der  beiden  Kurven- 
scheiben  (61,  C2)  bezùglich  Drehung  in  einer  Rich- 
tung  (AR),  beispielsweise  eine  auf  der  zweiten 
Kurvenscheibe  (C2)  vorgesehene  Erhebung  (15), 
die  mit  einer  Abflachung  (16)  der  ersten  Kurven- 
scheibe  (Ci)  zusammenwirkt. 

Claims 

1  .  An  actuator  for  locking  a  latch  of  a  motor  vehi- 
cle  door,  capable  of  cooperating  with  a  pin  (1)  for 
locking  this  door  latch,  which  is  capable  of  assuming 
in  this  actuator  an  unbolted  position  and  a  locked  po- 
sition  (1a),  comprising  a  rotary  dise  (2)  wherein 
there  is  arranged  an  opening  (3)  for  receiving  the 
locking  pin  (1)  and  which  is  shaped  so  that  with  the 
pin  bearing  on  an  edge  (3a)  of  the  said  opening,  the 
rotation  of  the  dise  (2)  in  one  direction  (AR)  entails 
the  displacement  of  the  pin  from  its  unbolted  posi- 
tion  into  its  locked  position  and  vice  versa  in  the  op- 
posite  direction  of  rotation  (R)  of  the  dise,  charac- 
terized  in  that  it  comprises  in  combination: 

a)  a  first  cam  (Ci)  articulated  for  rotation  on  a 
second  cam  (C2)  which  is  itself  articulated  on  the 
dise  (2),  the  first  cam  being  positioned  and 
shaped  so  as  to  bear  on  the  locking  pin  (1)  when 
the  latter  is  in  the  locked  position  and  to  be  ca- 
pable  of  driving  the  second  cam  (C2)  in  rotation 
when  the  dise  (2)  is  itself  caused  to  rotate  in  a 
given  direction  from  this  locked  position: 
b)  and  a  hook  (6)  articulated  on  a  casing  (7)  fixed 
to  the  dise  (2),  capable  of  cooperating  with  the 
second  cam  (C2)  so  as  to  be  driven  thereby  in  ro- 
tation  when  the  dise  (2)  is  itself  caused  to  rotate 
by  an  electric  command  in  the  above  mentioned 
given  direction,  until  this  hook  (6)  boits  the  pin  (1) 
in  its  locked  position,  the  unbolting  of  the  pin  by 
the  rotation  of  the  dise  in  the  reverse  direction 
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only  being  obtainable  by  a  new  reverse  electric 
command. 
2.  An  actuator  according  to  daim  1,  character- 

ized  in  that  the  second  cam  (C2)  and  the  bolting 
hook  (6)  are  each  provided  with  an  elastic  bistable  5 
member  (13,  14),  capable  of  automatically  returning 
thèse  components  into  their  initial  angular  position 
after  the  rotation  of  the  dise  (2)  through  a  given  an- 
gle  by  an  electric  command  for  unlocking  -the  pin 
from  the  locked  and  bolted  position,  the  dise  (2)  also  10 
being  provided  with  a  spring  (118)  for  returning  it  in- 
to  its  initial  rest  position  from  the  unlocked  or  the 
locked  non-bolted  position. 

3.  An  actuator  according  to  one  of  daims  1  and  2, 
characterized  in  that  the  opening  (3)  of  the  dise  (2)  15 
is  shaped  approximately  in  the  form  of  a  snail  shell 
which  progressively  approaches  its  centre  from  the 
periphery  of  the  dise  (2),  so  as  to  constrain  the  pin 
(1)  to  approach  the  centre  towards  its  locked  posi- 
tion  when  the  dise  rotâtes  in  the  appropriate  direc-  20 
tion  (AR),  and  to  move  away  therefrom  when  it  ro- 
tâtes  in  the  opposite  direction  (R). 

4.  An  actuator  according  to  one  of  daims  1  to  3, 
characterized  in  that  the  bolting  hook  (6)  is  pierced 
by  an  elongate  slot  (11)  wherein  there  can  slide  a  25 
stud  (12)  fixed  to  the  second  cam  (C2),  so  that  the 
rotation  of  the  latter  following  an  electric  command 
for  the  bolting  of  the  locked  position  of  the  pin  (1) 
constrains  the  hook  (6)  to  tilt  as  far  as  its  position 
wherein  it  bolts  the  pin  (1  ).  30 

5.  An  actuator  according  to  one  of  daims  1  to  4, 
characterized  in  that  provision  is  made  for  means 
for  interconnecting  the  two  cams  (Ci,  C2)  in  rotation 
in  one  direction  (AR),  for  example  a  boss  (15)  formed 
on  the  second  cam  (C2)  and  which  coopérâtes  with  a  35 
flat  part  (1  6)  of  the  first  cam  (Ci). 
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