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Przedmiotem wynalazku jest przenosnik hydrauliczny
lub pneumatyczny wyposazony w wysuwany czion lub
zestaw wysuwanych czlonéw typu teleskopowego.

Znane podnosniki hydrauliczne lub pneumatyczne typu
teleskopowego maja w ostatnim wysuwnym czlonie wspot-
osiowgq recznie wykrecang $rube jako element nastawczy,
ktérego korona znalazwszy sie w zetknieciu z przedmiotem
podnoszonym stanowi o przygotowaniu podnosnika do
uruchomienia zawartego w nim ukladu hydraulicznego,
wzglednie pneumatycznego. Wykrecanie elementu nasta-

wczego jest bardzo klopotliwe, zwlaszcza gdy miejsce’

ustawienia podnosnika jest trudno dostepne, przy czym
czynno$¢ ta jest niewspétmiernie czasochlonna w stosunku
do nastepnie szybkiego zadziatania uktadu hydraulicznego
lub pneumatyecznego. Wprawdzie te niedogodnosci sg usu-
niete w konstrukcji innego podnosnika teleskopowego
znanego z patentu niemieckiego Nr 868785, w ktérym
zostal calkowicie pominigty nastawczy element srubowy,
a jego role spelnia ostatni z wysuwnych czlonéw urucha-
mianych naplywajacym czynnikiem roboczym w postaci
gazu. Jednakze w podnosniku tym, poczawszy od pierw-
szego wysuwnego czlonu, kazdy nastepny w kolejnosci
wysuwny czlon ma obnizony udzwig o okolo 30% w stosun-
ku do poprzedniego; przy czym wystepujg tu dodatkowo
wewnetrzne obcigzenia podnosnika, wynikajace z silowe-
g0 ograniczenia wysuwu poszczeg6lnych wysuwnych czlo-
" néw silownika teleskopowego. '

Obnizenie udzwigu podnosnika wynika z faktu oddzia-
lywania podnoszonego cigzaru na stopier silownika tele-
skopowegu o najmniejszej srednicy. Udzwig maksymalny
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znanego podnosnika hydraulicznego lub pneumatycznego
jest réwny iloczynowi powierzchni przekroju poprzeczne-
go najmniejszego stopnia silownika teleskopowego i ci§-
nienia czynnika roboczego podawanego przez urzgdzenie
zasilajgce. '

Celem wynalazku jest usuniecie tych podstawowych
niedogodnosci znanych podnosnikéw hydraulicznych lub
pneumatycznych. ’

Cel ten zostal osiagniety przez zbudowanie teleskopowe-
go podnosnika hydraulicznego lub pneumatycznego, wy-
posazonego w wysuwny czlon lub wysuwne czlony i zawo-
ry zwrotne. W czesci dolnej wysuwnego cztonu lub wysuw-
nych czlonéw znajdujacych sig ponizej ostatniego wysuw-
nego czlonu umieszczone s wedlug wynalazku zawory
zwrotne, korzystnie w postaci dociskanych sprezyna ku-
lek, ktére w pozycji wstepnego wysuwania poszczeg6lnych
cziondéw s3 uniesione wyposazonymi w kanat dla przeply-
wu czynnika roboczego kréécami. Diugosé tych kréécow
jest wigksza od glebokosci przeznaczonych dla nich otwo-
réw pod tymi zaworami, przy czym sq one przymocowane,
jeden do podstawy podnosnika, a pozostale do wysuwnych
czlonéw nad zaworami zwrotnymi. W podstawie umiesz-
czony jest zawér zwrotny dla odprowadzenia czynnika
roboczego w koricowej fazie opuszczania pierwszego —
najnizszego wysuwnego czlonu i zawér zwrotny dla dopro-
wadzenia czynnika roboczego pod ten czion.

Konstrukcja podnosnika wedlug wynalazku zapewnia
udzwig tego podnosnika, praktycznie bez strat, poniewaz
powodowany oddzialywaniem podnoszonego ciezaru
przyrost ciénienia czynnika roboczego zamyka si¢ w obre-
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bie kazdego czionu sitownika teleskopowego i nie oddzia-
lywuje na uklad zasilania. Zatem catkowity udiwig pod-
nosnika jest rowny iloczynowi powierzchni przekroju po-
przecznego najwigkszego, zewnetrznego czlonu silownika
teleskopowego i cisnienia czynnika roboczego podawane-
go przez urzydzenie zasilajace.

Przez zastosowanie zaworu zwrotnego w wysuwnych
czlonach, znajdujgcych sie nizej ostatniego wysuwnego
czlona, podnosnik odznacza sie wiekszym udZwignieciem
w poréwnaniu z dotychczas znanymi podnosnikami, o tych
samych wymiarach gabarytowych i ciezarze. Poza tym
praca z tym podnosnikiem jest szybsza i czystsza.

Wynalazek zostanie blizej oméwiony w przykladzie wy-
konania za pomocg rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
podnosnik teleskopowy w przekroju wzdluz jego osi, a fig.
2, fig. 3 i fig. 4 przedstawiaja poszczegilne polozenia
krééca wzgledem kulki zaworu zwrotnego. .

' Podnosnik teleskopowy zaopatrzony jest w podstawe 1,
-w ktorej znajduja sie kanaly dla przeplywu czynnika
roboczego. W odgalezieniach tych kanaléw osadzone sg
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zawory zwrotne kulkowe 2, 3, 4, 5 oraz. w odgalezieniu .

wspoétosiowym wzgledem czlonu osadzony jest kréciec
zasilajgcy 6 pelnigcy jednoczesnie role zderzaka dla umie-
szczonej w wysuwnym czlonie kulki 11 zaworu zwrotnego.
Na podstawie 1 podnosnika teleskopowego osadzone sg:
pompa zasilajaca 7 oraz cylinder 8, w ktérym umieszczone
sg kolejne wysuwne czlony 9 i 10 tego sitownika. W pozycji
wyjsciowej, przed rozpoczeciem podnoszenia wysuwne
czlony 9 i 10 silownika teleskopowego sg zsuniete i zajmuja
polozenie najblizsze podstawy 1. W pozycji tej. krociec 6
uszczelniony uszczelkq 12 jak pokazano na fig. < podwaza
kulke 11 zaworu zwrotnego. Elementy te sterujg doptywem
czynnika roboczego do przesfrzeni A pod drugim wysuw-
nym czlonem. Sprezony czynnik roboczy z pompy 7 dostaje
si¢ praktycznie beZ oporow do tej przestrzeni powodujac
wysuwanie sig ostatniego cztonu 10 az do chwili zetkniecia
sie jego korony 13 z podnoszonym ciezarem lub do momen-
tu zaryglowania tego czlonu przez zatrzaski 14 w obwodo-
wym wybraniu 15 w cylindrze 8. Z chwilg zatrzymania
ruchu tego czlonu, przy nieprzerwanym podawaniu czyn-
nika roboczego przez pompe 7, wzrasta cisnienie p w ukla-
dzie zasilania. :
Przy okreslonej, zalozonej konstrukcyjnie wartosci cis-
nienia p czynnika roboczego otwiera si¢ zawor zwrotny 2
. w podstawie 1 podnosnika i w ten sposob nastepuje pota-
czenie przestrzeni B pod pierwszym wysuwnym czltonem
z ukladem zasilania. Czynnik roboczy o cisnieniu p dziala
teraz na wiekszy przekré6j poprzeczny sitownika teleskopo-
wego, na pierwszy czlon wysuwny 9, powodujac jego ruch
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ku gorze i tym samym zamkniecie zaworu zwrotnego 11.
Przestrzen A pod drugim-ostatnim wysuwnym czlonem 10
zostaje odcieta od ukladu zasilania. Pierwszy czion $§
przemieszczajgc si¢ w kierunku podnoszonego ciezaru zsu-
wa sie z krodca 6 (Fig 2) i czynnik roboczy moze teraz
réwniez przez krociec 8 zasilaé przestrzen B. Maksymalng
wielkos¢ wysunigcia pierwszego czlonu sitownika telesko-
powego ogranicza polozenie otworu przelewowego 16 1g-
czacego w przypadku granicznym przesuwu przestrzen
pod tym czlonem silownika z przestrzenig C zbiornika
znajdujacego sie w korpusie podnosnika. Przed niezalez-
nym od dzialania czynnika roboczego calkowitym wysu-
nieciem z cylindra 8 pierwszego cztonu 9 sitownika zabez-
pieczaja umieszczone w nim zatrzaski 17 zaskakujace
w znajdujace si¢ w cylindrze 8 wybrania 18. Podobnie dla
tego samego celu, znajdujq si¢ zatrzaski 14 w nastepnym
wysuwnym czlonie 10 a odpowiednie wybrania 15 w po-
przednim ruchomym czlonie. Przy opuszczaniu ciezaru

_odmykany jest zawér 4. Czynnik roboczy z przestrzeni

B pod pierwszym wysuwnym czlonem wyplywa przez
kréciec 8, a z chwilg nasuniecia sie na kréciec ruchomego
czlonu silownika wyplywa przez kanat 19 i zawér zwrotny
3 do zbiornika 20.

W konicowej fazie opuszczania sie ostatniego cztonu 9,
kréciec 6 powoduje otwarcie zaworu zwrotnego 11 i sptyw
czynnika roboczego z przestrzeni A pod ostatnim cztonem
przez kréciec-8 do zbiornika 20.

Zastrzezenie patentowe

Teleskopowy podnosnik hydrauliczny lub pneumatycz-
ny wyposazony w wysuwny czlon lub wysuwne czlony
i zawory zwrotne, znamienny tym, ze w czesci dolnej
wysuwnego czlonu (9) lub wysuwnych czionéw, znajduja-
cych si¢ powyzej pierwszego wysuwnego czlonu podnosni-
ka, umieszczone sg zawory zwrotne (11), korzystnie w po-
staci dociskanych sprezyna kulek, ktére w pozycji wstep-
nego wysuwania poszczegoélnych cztonéw sa unoszone wy-
posazonymi w kanal dla przeptywu czynnika roboczego -
kréécami, ktorych dlugosé jest wieksza od glebokosci prze-
znaczonych dla nich otworéw pod tymi zaworami, przy
czym sg one przymocowane, jeden do podstawy podnosni-
ka, a pozostale do wysuwnych czlonéw nad zaworami, zag
w podstawie znajduje si¢ zawér zwrotny (3) dla odprowa-
dzenia czynnika roboczego w kornicowe;j fazie opuszczania
pierwszego —najnizszego czlonu (9) i zawér zwrotny (2) dla
doprowadzania czynnika roboczego pod ten czlon.
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