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(54) Zarizeni pro dvouvstupové ovladéani, zejména

tvaifeciho stroje

Zaiizeni pro dvouvstupové ovladéni,
zejména tvaPeciho stroje, je tvoieno
prvaim ovladalem, jehoz vystup je spojen
s prvnim vstupem prvniho a druheého mono-
stabilniho obvodu a s prvnim vstupem vy-
nodnocovaciho obvodu a druhym ovladademn,
jehoZ vystup je spojen s druhym vstupem
prvniho a druhého monostabilniho klopné-
ho obvedu a s tretim vstupem vyhodnoco-
vaciho obvodu. Vystup prvniho monostabil-
niho klopného obvodu je spojen s druhym
vstupem vyhodnocovaciho obvodu a s prv-
pim vstupem kontrolniho obvodu, s jehoZ
drubhjm vstupem je spojen vystup druhého
monostabilniho klopného obvodu.

Zatizeni lze vyuZit pii konstrukci stro-
ji s nebezpednym pohybem.
A
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Vynalez se tyka zafizeni pro dvouvstupové ovladani zejména
tvareciho stroje.

V soutasné dob& se pro ovladani strojl s nebezpe&nym pohybem,
jako jsou nékteré tvareci stroje, napfiklad lisy, buchary, nlZky
a podobna zarizeni, pouzivéd dvouru€niho ovladani s &asovou zé-
vislosti stisknuti obou ovldda&d. Toto ovladani stroje slouzi
k ochrané obsluhy ptfed nebezpetnym, napiiklad sviravym pohybem,
a tak brani vzniku nebezpei ohroZeni a Urazu pracovnika. Signaly
obou ovlada&d se pritom zpracovavaji u zatizeni, které je soulasti
ridiciho systému stroje,

Nevyhoda soudasnych zapojeniAzaFizeni pro dvouruéni ovladani
stroje spodivd zejména v tom, Ze neumoznuji-vzit v uUvahu stav vsech
&asti zatizeni, co% umoznuje vznik poruchy, ani by tato porucha
byla zafizenim vyhodnocena. V nékterych pripadech to miZe vést
k ohrozeni obsluhy stroje, napifiklad ztrata ochranného ufinku za-
*izeni, nekontrolovatelny zanik &asové zavislosti, ovlivnovani
pohybu stroje poruchou a podobné.

Uvedené nevyhody dosavadniho stavu do znaéné‘miry odstranuje
zarfizeni pro dvouvstupové ovladani, zejména tvareciho stroje
podle vynalezu, jehoZ podstata spolivéd v tom, Ze vystup prvniho
ovladade je spojen s prvnim vstupem prvniho monostabilniho klop-
ného obvodu, s prvnim vstupem druhého monostabilniho klopného
obvodu a s prvnim vstupem vyhodnocovaciho obvodu. Vystup druhého -
ovlddade je spojen s druhym vstupem prvniho monostabilniho
klopného obvodu, s druhym vstupem druhého monostabilniho
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klopného obvodu a s tietim vstupem vyhodnocovaciho obvodu. Vystup
prvniho monostabilniho klopného obvodu je spojen s druhym vstupem
vyhodnocovaciho obvodu a s prvnim vstupem kontrolniho obvodu,

s jehoZ druhym vstupem je spojen vystup druhého monostabilniho
klopného obvodu.

Vyhodou zaiizeni pro dvouvstupové ovladani podle vyndlezu
je podstatné zvyseni bezpednosti ovladani stroje vzhledem k samo-
kontrole zaifizeni. Samokontrola je docilena tim, Ze v8echny prvky
zarfizeni zm&ni b&hem pracovniho cyklu stroje sv(j stav a porucha
kteréhokoliv z nich je vyhodnocena okamZit&, difive neZ by mohlo
dojit k ohrozeni obsluhy nebo stroje.

Vyndlez bliZe objasni prfiloZeny vykres, kde je znazornéno
blokové schema zaFizeni pro dvouvstupové ovladani, zejména tva=-
*eciho stroje. \

Vystup prvniho ovlada&e 3 jespojén soudasné s prvnim vstupem
prvniho & druhého monostabilniho klopného obvodu 2, 5 a s prvnim
vstupem vyhodnocovaciho obvodu 3. Vystup druhého ovladade 4 je
spojen soulasn& s druhym vstupem prvniho a druhého monostabilniho
klopného obvodu 2, 5 a s tietim vstupem vyhodnocovaciho obvodu 3.
Vystup prvniho monostabilniho klopného obvodu 2 je spojen jednak
s druhym vstupem vyhodnocovaciho obvodu 3 a jednak s prvnim vstu-
pem kontrolniho obvodu 6, jehoZ druhy vstup je spojen s vystupem
druhého monostabilniho klopného obvodu 5.

PFi aktivaci vy$le prvni nebo druhy ovladad 1 nebo 4 na jeden .
ze vstupl prvniho monostabilniho klopného obvodu 2 a na jeden ze
vstupl druhého monostabilniho klopného obvodu 5 vstupni impulz,
ktery vyvolad na vystupu prvniho monostabilniho klopného obvodu 2
¢asovaci impulz a na vystupu druhého monostabilniho klopného
obvodu 5 kontrolni impulz. Casovaci impulz a kontrolni impulz
se porovnavaji v kontrolnim-obvodu 6, ktery v pfipadé piekrodeni
predem nastavenych xoleranci zablokuje daldi &innost stroje. Pokud
jsou Sasovaci a kontrolni impulzy v toleranci a pokud dojde v pri-
béhu trvani Casovaciho impulzu k aktivaci jak prvniho ovladade.

1, tak i druhého ovlada&e 4, umozni vyhodnocovaci obvod 3 pohyb
stroje.
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Zatizeni pro dvouvstupové ovlédani podle vynalezu lze
pouzit v8ude tam, kde je nutno chrénit obsluhu stroje pied
nebezpe&nym pohybem stroje a kde je tieba zabezpelit Fizeni
stroje proti vlivu poruchy, naptiklad u tvafecich strojd jako
jsou lisy, buchary, nlZky a podobné.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro dvouvstupové ovladani, zejména tvafeciho
stroje, opatifené prvnim a druhym ovladagenm, vyznadujici se tim,
2e vystup prvniho ovladade /1/ je spojen s prvnim vstupem prvniho
monostabilniho klopného obvodu /2/, s prvnim vstupem druhého mono-
stabilniho klopného obvodu /5/ a s prvnim vstupem vyhodnocovaciho
obvodu /3/, a vystup druhého ovladade /4/ je spojen s druhym
vstupem prvniho monostabilniho klopného obvodu /2/ a druhym
vstupem druhého monostabilniho klopného obvodu /5/ a s tfetim
vstupem vyhodnocovaciho obvodu /3/, pFifemZ vystup prvniho mono=-
stabilniho klopného obvodu /2/ je spojen s druhym vétupem vyhod~-
nocovaciho obvodu /3/ a s prvnim vstupem kontrolniho obvodu /6/,
8 jehoZ druhym vstupem je spojen vystup druhého monostabilniho
klopného obvodu /5/. '
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