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(54) Za¥izeni pro simulaci signdlu pulsniho snimade pohybu rovnomérného a rovnomérné

.zrychleného

1

Vyndlez se tykd stimulaci signdlu puleniho snimae pohybu, pracujiciho v reZimu po-
hybu rovnom&rného a rovnomérnd zrychleného, potfebné k nastaveni a kontrole diagnostic-

kyjch p¥istrojd pro méfeni otdlek a zrychleni.

Jsou zndmé metody simulace pohybu s definovanymi vlastnostmi, které vyuiiveji puls-
niho snlmace pohybu ve spojeni s motorem ve funkci etalonniho motoru. S takovym zaFizenim,
al u¥ vyuzivd jekykoliv motor, nelze doséhnout dobré reprodukovatelnosti vysledki, nebo¥
1ze jen s obtiZemi reprodukovat vEechny podminky majici vliv na gstédlost vysledkl méieni.
Piiprava zaifizeni k Sinnosti je slo?itd a Sasové ndrofnd. Provoz je nékladny, neproduk-
tivni a hlavni nevjhodou je nemoZnost nastaveni p¥istrojl v absolutnich jednotkdch zrych-

leni.

' Uvedené nedostatky odstranuje simulace signélu puleniho snimade pohybu v reZimu
pohybu rovnomérného a rovnomérné zrychleného podle vyndlezu, jejiZ podstata spodivd v tom,
%e pevny kmitodet je ndsoben 1inedrné se ménicim dislem od nuly do jedné, ziskanym vyhod-
né vydélenim téhoZ pevného kmito¥tu zvolenym dislem, 3iténim vyslednych pulst a vydélenim

naditaného isla konstantou.

Za¥{zeni pro simulaci signélu podle vyndlezu je tvofeno oscilétorem pevného kmitodtu,

jehoZ vystup je veden jednak na ¥izeny d&lid kmitodtu, na jehoi Fidici vstup je piipojen
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ovlddaci panel p¥es kddovaci obvod, jednak na ¥izeny d81i& kmito3tu, na jeho# Fidiei
vetup je pripojen vystup ditade, pFidemZ vystup prvého ¥{zeného d€lide lmitoétu je pFipo-
jen na vetup jedné d8lidky a vystup druhého Fizeného &8lide kmitodtu je piipojen na vstup

druhé adlidky, priSemZ vystupy obou d8lilek jsou vedeny pies prepinad na tvarovaci obvod.

Poufitim zarizeni pro simulaci signdlu podle vyndlezu se dosdhne dobré reprodukova-

telnosti vysledkl a mo¥nosti nastaveni pFistrojh v absolutnich jednotkdch zrychleni.

Za¥izeni podle vynédlezu je bliZe objasndno na p¥ikladu provedeni na vykresu. Zaiize-
ni tvo¥i napdjeci zdroj stabilizovaného nap$ti 1, oscildtor pevného kmito¥tu 2, kédovaci
obvod 3, ¥izené d8lide kmito&tu 4 a 5, obvody pro d8leni kmitodtu konstantou 6 al, ¢itad

8, pFepinad druhu simulovaného pohybu 9, tvarovaci obvod 10 a ovlddaci panel 1l.

Zaiizeni pracuje tak, %e z oscildtoru pevného kmitodtu 2 se vede signdl jednak do
¥izeného d¥liSe kmitodtu 4, jednak do ¥izeného d¥life kmito&tu 5. Pomoci ovlddacich prv-
kli ne panelu 1l se na ovlddaci vatupy Fizeného d¥lide kmitodtu 4 p¥ivede pies kdédovaci
obvod 3 8islo, jimZ mé byt vyddlen kﬁitoéet oscildtoru pevného kmitodtu 2. Na vystupu kb=
dovaciho obvodu 3 jsou tedy pulsy, jimiZ se po vydéleni konstantou v déliéce_é ovlddd 3i-

tad 8.

P¥i uvedeni p¥istroje v &innost stiskem ovlddaciho tladitke na panelu 1l se objevi
na vystupu ¥izeného d8lid¥e kmitodtu 4 kmitodet pFisludny zvolenému zrychleni, pop¥. rych-
losti, vyd8ld se konstantou v d¥lidce £ a je veden jednak na vstup &itale 8, jednak na
pfepinad Qe Je-li prepinad Q v poloze 0TLEKY, je veden vystup d8li¥ky § p¥imo na tvarova-
ci obvod 10. Na vystupu tvarovaciho obvodu 10 je tedy konstantni kmitodet, simulujici po-
hyb rovnomérny. Je-li piepinaé 9 v poloze ZRYCHLENE, je vystup d8lidky 6 veden na vstup
gitade 8¢ Na vystupu Sitale 8 je 8islo ménici se od nuly ke zvolené hodnotd. PFi dosaZeni
zvolené hodnoty se 3iténi zastavi. Vistup Sitade 8 je veden na ovlddaci vstup Fizeného
d8lide kmitodtu 5. Pulsy z vystupn ¥izeného délife kmitoltu 3 jsou v délidce I vydéleny
konstantou a pres pPepinad 9 jeou vedeny na tvarovaci obvod 10. Na vystupu tvarovaciho
obvodu 10 jeou pulsy simulujici Sinnost pulsniho snimade pohybu v reZimu pohybu rovnomér-
né zrychleného. Tyto pulsy se vedou na vetup kontrolovaného p¥istrojes Simuldtor se uve-
de v 8innost stiskem tladitka START ne ovléddacim panelu ll. Jeho uvolnénim v libovolné
£4zi nertstajiciho nebo ji¥ konstantniho kmitodtu vystupnich pulsi podle piedvolby se

vnit¥ni obvody simuldtoru samodinné ihned uvedou do definovaného vychoziho stavu.
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Za¥izeni pro simulaci signdlu pulsniho snimade pohybu rovnomSrného a rovnomdrnd
zrychleného, sklddajici se ze zdroje stabilizovaného napdti (1), oscildtoru (2), kddova-
ciho obvodu (3), ¥izenych d&1i8G kmitodtu (4 a 5), d8li¥ek (6 a 7), ditade (8), pfépinaée
(9), tvarovaciho obvodu (10) a ovlddaciho panelu (11), vyznaSené tim, %e vystup osciléto=
ru pevného kmitoStu {(4), na jehoZ ¥idici vetup je p¥ipojen ovlddaci panel (11) p¥es kddo-
vaci obvod (3), jednak na ¥izeny 481id kmitodtu (5), na jehoZ ridici vetup je pFipojen
vystup &itade (8), pFidemZ vystup prvého ¥izeného d8lide kmito&tu (4) je p¥ipojen na
vetup d8lidky (6) a vystup druhého Fizeného d81lide kmitodtu (5) je p¥ipojen na vstup d¥-
lidky (7), pFifemi vystupy d8lidek (6) a (7) jsou vedeny na tvarovaci obvod (10) phes

p¥epinad (9).

1 vykres
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