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(54) Zafizeni k podavéni kusovych pFedméti

Vynélez se tyké zatizeni k poddvani kuso-
. vych pfedmétd, zejména sochorii vytladenych

z ohffvac pece na vychoz{ drahu do odbérové
dréhy v ose valcovani, s cilem dosaZeni ply-
nulosti tohoto podévani a zamezeni kolize
jednotlivych pohybovych tkont.

Pri zndmém podavani kusovych. pfedmeétt

probiliaji jednotlivé pohybové ukony v gaso- .

vém sledu za sebou bez dasového. piekryti,
a nevyhodou je prodloufeni ¢asového cyklu
tohoto pod4véni, nebof v poradi néasledujici
pohybovy tkon nabih4 ag po bezpeéném skon-
Cent predchoziho pohybového ukonu, co? vy-
Zaduje zaradit do automatizovaného pracovni-
ho cyklu dasové tiseky delsf nes je predpokila-
dané dasové trvéni jednotlivych pohybovych
ukond, ' ’

. Tyto nevyhody odstratiuje zafizeni k pods-
vani kusovych pfedmétt podle vynélezu, je-
hoZ podstata spodiva v tom, Ze snima¢ p¥i-
tomnosti materialu umistény na vychozi draze
za ohfivaci peci je spojen se vstupem &aso-
vého obvodu, jehos vystup je spojen s prvnim
vstupem kombinaéniho obvodu, - indikator
sméru pohybu naptiklad kontakt je spojen
© & druhym vstupem kombinatniho obvodu,
a snima¢ polohy je spojen s tfetim vstupem
kombinaéniho obvodu, pfitem# vystup kom-
binaéniho obvodu Je spojen se vstupem .Spi-
nade motoru.
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* Vstup gasového obvodu je spojen se vstu-
pem vazebniho &lenu, jeho¥ prvni vystup je
spojen se vstupem prvniho dasového &lenu,
a druhy vystup je spojen se vstupem druhého
¢asového ¢lenu, vystup prvniho dasového éle—
nu je spojen se vstupem prvniho deriva&niho
¢lenu, jehoZ vystup je spojen s prvnim vstu-
pem pamétového &lenu, vystup druhého da-
sového ¢&lenu je spojen se vstupem druhého
derivaéniho &lenu, jehoy vystup je spojen
s druhym vstupem pamé&tového dleny, .

Prednosti zafizeni k pod4vani kusovych
predméti podle vynalezu je dosaZeni nezi-
vislého uvoliiovani kusovych predmétd ze z4-
sobniku, napifiklad sochorti z oh¥ivaci pece

a posouvaciho mechanismu pro pfesun t&chto

kusovych predmétd z vychozi dréhy v ose
tohoto uvoltiovini do odbdrové drahy v ose
pfesazené oproti této vychoz{ draze, s vy-
loutenim kolize posouvaciho mechanismu
a uvoltiovaného kusového predmétu.

Zatizeni k podévani kusovych predmétn
podle vynélezu je v ptikladném provedeni
zndzornéno na priloZeném vykrese, kde obr. 1
znazoriiuje zékladni rozmistini a spojeni
jednotlivych prvikd, obr, 2 znézortiuje podrob-
né zapojeni ¢asového obvodu, a obr. 3 Casovy
pribéh jednotlivych logickych signald.

- Na obr. 1 je znizornén zisobnik kusovych
predméti, nap¥iklad oh¥fvaci pec 1. Je zn4-



zorn&n uzitedny prostor 2, osa vytlatovani 3
a jednotlivy kusovy piedmét, napfiklad
jednotlivy sochor 4 pii vytlatovéni, a to v po-
loze dosazeni predniho konce trovné prvniho
kritického mista B na pohybové dréze v ose
vytladovani 3. Je znazornén snima¢ p¥itom-
nosti materidlu F ve vzdalenosti a od oh#ivaci
pece 1. Prvnf kritické misto B je v prvnf vzda-
lenosti b od mista A snimade piitomnosti ma-
teridlu F, druhé kritické misto C je v druhé
vzdélenosti ¢ od mista A tohoto snfmace pii-
tomnosti materidlu F.

. Déle je zndzorn&na vychozi drdha 5, ohra-

ni¢ena naraznikem 6, a odbérovs dridha 17 -

v ose valcovéni 7, pfesazend oproti ose vytla-
éovani 3. ,

Posouvaci mechanismus se sklddd z né&ko-
lika vieténikd 9, 10, 11, 12, 13, 14 se sklopnymi
zard¥kami pro z&b&r jednotlivého sochoru pii
pracovnim pohybu tohoto mechanismu. Je
znézornéno ohrani¢eni 8 éinného prostoru to-
hoto posouvacitho mechanismu, vztaZeno na
délku piesouvanych sochor(. )

Posléze jsou znidzormény dalsi-vyznadné po-
lohy posouvactho mechanismu, a to klidova
poloha 15 pfed wvychozi drahou 5, a kontrol-
ni poloha 16 za vychozi drdhou ve sméru pra-
covniho pohybu tohoto mechanismu.,

Posouvaci mechanismus 9, 10, 11, 12, 13, 14,
se vraci zp&iné& do klidové tirovné pii dosaZe-
ni trovné odb&rové drihy 17, a nezévisle na

tomto zp&mém pohybu se jednotlivy sochor °

;11 vytladuje z ohfivaci pece na vychozi dra-
u 5.

Snima¢ pFitomnosti materidlu F je spojen
se vstupem r ¢asového obvodu R, jehoz vystup
je spojen s prvnim vstupem k; kombinaéntho
obvodu K. Indikdtor sméru pohybu posouva-
cfho mechanismu, v p#ikladném provedent
kontakt E, naptiklad kontakt stykace pohonu
tohoto posouvaciho mechanismu pro pohyb
smérem vpied k odb&rové dréze 17 je spojen
s druhym wvstupem ks kombinadntho obvodu
K. Snima¢ polohy S posouvaciho mechanismu
v kontrolni trovni 16, nap¥iklad kontakt ko-
pirovaciho pfistroje, je spojen s tfetim vstu-
pem k; kombinaénfho obvodu K. Vystup kom-
binaéniho obvodu K je spojen se vstupem m
spinade motoru M pohané&jiciho posouvaci
mechanismus.

Na obr. 2 je znézorn&n vazebni &len V se

vstupem v, feSeny napiiklad jako vstupni
zesilovad¢ se dv&ma antivalentnimi diskretni-
mi vystupy Vi, Va. Vstup v tohoto vazebniho
#lenu je spojen se vstupem r &asového obvo-
du R. Prvni vystup V; vazebniho élenu V je
- spojen se vstupem t; prvnfho ¢asového ¢lenu
Ty, a druhy vystup Vj tohoto vazebntho &le-
nu V je-spojen se vstupem t; druhého &aso-
vého &lenu Ty, Vystup prvnfho dasového Ele-
nu Ty je spojen se vstupem d; prvniho
deriva¢niho €lenu Dy, jehoZ vystup je spojen
s prvnim vstupem p; paméfového ¢&lenu P.
Vystup druhého &asového ¢lenu T; je spojen
se vstupem druhého derivainiho &enu Dy,
jehoZ vystup je spojen s druhym vstupem p2
paméfového &lenu P,

Jako dasovy &len se povaZuje obvod s &a-
sovym trvanim logického signdlu na vystupu
po dobu predem nastaveného ¢asového Useku
kone¢né délky pii vybuzen{ signdlem na vstu-
pu libovolné délky.

Jako derivaéni élen se povaZuje obvod bu~
zeny zménou logické hodnoty signdlu na
vstupu a s ¢asovym trvanim logického signa-
lu na vystupu relativné velmi kratkou dobu,
nezbytnou k pieklopeni paméfového &lenu.
Prednostné se jednd o buzeni zépornou zmé-
nou logické hodnoty signalu na wstupu.

Jako pamétovy ¢len P se povazuje klopny
obvod, kde prvni vstup p; piedstavuje zdzna-
movy vstup, a druhy vstup p; pfedstavuje
mazaci vstup tohoto klopného obvodu.

Na obr, 3 je v ¢asovém diagramu 21 zna-
zorn&no ¢asové trvani po dobu C; vybuzeného
stavu snimate pritomnosti materidlu F po do-
bu ptrechodu sochoru 4 mistem A tohoto sni-
made. V Gasovém diagramu 22 je znédzornéno
tasové trvani signilu na vystupu prvniho &a-
sového &lenu Ty po dobu ATy, a v Casovém
diagramu 23 signal na vystupu prvniho deri-
vaéniho élenu D;. Obdobné v ¢asovém diagra-
mu 24 je znazornéno ¢asové trvani signilu na
vystupu druhého ¢asového &lenu Ty po dobu
ATy, a v casovém diagramu 25 signél na
vystupu druhého derivaéniho &lenu Dy, V &a-
sovém diagramu 26 je zndzornéno &asové tr-
véni signdlu na vystupu pamétového élenu P
po dobu C,. Jednotlivé mezni dasové okamzi-
ky zmé&ny logické hodnoty signalt jsou zni-
zornény soufadnicemi 31, 32, 33, 34, 35, 36.

Piitom se predpoklddd okamiité zmény
stavu, a piechodové zmény se zanedbavaji.
Postupny tok a vliv jednotlivych signala je
vyznacen svislymi gipkami.

Funkce zarfzeni k poddvani kusovych pred-
méti podle vyndlezu v piikladném provedeni
je takova, Ze v dasovém okamZiku 31 dosaZen{
predniho konce sochoru 4 mista A snimate F
pfechdzi vystupni signil 21 tohoto snimade
na vstup r ¢asového obvodu R. Tento vystupni
signal trva po dobu C; a% do asového okamzi-
ku 34 ptechodu zadniho konce tohoto sochoru
4 mistem A snimafe F, Signal na wstupu r
¢asového obvodu R zptsobuje vybuzeni signi-
lu 26 na jeho vystupu trvajiciho po dobu C,
a ohraniéeného éasovymi okamziky 32 a 35.
Jednd se tedy o dasové posunuty signil na
vystupu tohoto ¢asového obvodu s posunutim
predni hrany o dasovy tisek AT, a zadn{ hrany
o Casovy usek AT, oznatovany v dal§im jako
kriticky ¢asovy interval Cs. -

Volba téchto gasovych tseki ATy a AT, je

‘takov4, Ze dasovy okamZik 32 odpovidd Easo-

vému okam#iku prechodu pfednfho konce so-
choru 4 prvnim kritickym mistem B a éasovy
okamzik 35 odpovida ¢asovému okamZiku pie-
chodu zadniho konce tohoto sochoru 4 druhym
kritickym mistem C.

Casové trvani a logicks hodnota signdld na
prvnim vystupu V; vazebniho ¢lenu V. jsou
shodné s ¢asovym trvanim signélu na jeho
vstupu v, naproti tomu logicka hodnota sig-
nalu na druhém vystupu Vj, tohoto vazebniho



¢lenu V je oproti signélu na prvnim vystupu
opatni. ’ :

Signél z prvniho vystupu V; vazebniho éle-
nu V; piechdzi na vstup t; prvniho ¢asového
{lenu Ty a zpUsobuje vybuzeni signilu 22 na
jeho vystupu po dobu ATy, zanik tohoto sig-
nilu zplsobuje vybuzeni signalu 23 na vystu-
pu prvniho derivaéniho ¢lenu Dy, ktery pie-
chézi na prvni vstup p; pamétového élenu P
a zpusobuje jeho pieklopeni do vybuzeného
stavu.

Obdobné signal z druhého vystupu V, va-
zebniho élenu V, prechézi na vstup t, dru-
hého Casového élenu T, a zplisobuje vybuzeni
signélu 24 na jeho vystupu po dobu AT, z4-
nik tohoto signilu zplsobuje vybuzeni sig-
nédlu 25 na vystupu druhého derivaéniho
€lenu Dy, ktery pfechézi na druhy vstup p,
pamétového ¢lenu P a zpisobuje jeho preklo-
peni do vymazaného stavu.

Signédl z vystupu ¢asového obvodu R pre-
chdz{ na prvni vstup k; kombinadniho ob-
vodu K, ktery v nejjednodus$im pripade

predstavuje obvod s funkei logického sou-

éinu,

Po dobu trvani zpétného pohybu posouva-
cfho mechanismu je kontakt E ve stavu sepnu-
tém a pifslu$ny signil prechdzi na druhy
vstup ko logického obvodu K. Pii dosaZeni po-
souvactho mechanismu kontrolni vUrovné 16
indikuje snima¢ polohy S tento stav a vysila
signal ma treti vstup k3 kombinaéniho obvo-
du K. Pfitom se vyhodnocuje logicky soudin
a kombina¢ni obvod K vysila signal na vstup
m spinace motoru M. Vysledkem 1je to, Ze pii
Zpétném pohybu posouvaciho mechanismu do
klidové trovné 15 se pferuduje pri dosaZeni
kontrolni urovné 16, a to po dobu kritického
&asového intervalu C,, a v dasovém okamziku
ukonéeni tohoto kritického &asového inter-
valu se tento posouvaci mechanismus opétov-
né uvadi do tohoto zpétného pohybu trvajici-
ho aZ do dosazeni klidové trovné 15. P¥itom
kriticky ¢asovy interval €, se vlastn& ohra-
ni¢uje Casovym okamZikem p#echodu pted-
niho konce sochoru 4 prvnim kritickym
mistem B na pohybové dréze sochoru v ose

vytlatovéni 5, a dasovym okamzikem pfecho-
du zadniho konce tohoto sochoru druhym kri-
tickym mistem C na této pohybové draze.

Volba prvni vzdélenosti b a druhé vzdale- .
nosti ¢ je zavisld na disposiénim Fedenf vstup-
niho tseku vélcovaci traté a na konkretnich
hodnotach rychlosti sochoru pii vytladovan{
a rychlosti posouvaciho mechanismu,

Velikost této prvni vzdalenosti b je takovs,
Ze vytlatovany sochor 4 nekoliduje s pohy-
bem prvniho vleénfku 9, jmenovité s jeho za-
razkou vyénivajici nad droves vychoz{ dra-
hy 5. Obdobné& velikost této druhé vzdélenosti
¢ je takova, %e tento vytlatovany sochor neko-
liduje s pohybem posledniho viedniku 14,
Jmenovité s jeho zarakou vy¢nivajici nad
uroveri této vychoz{ dréhy, vztaZeno na zp&t-
ny pohyb posouvaciho mechanismyi.

Je ziejmé, e v nekterych p¥fpadech je
skuteény pfechod posouvactho mechanismu
kontrolnf urovni 16 mimo trvini skutetného
kritického dasového intervalu, kdy¥ zadn{ ko-
nec sochoru 4 piejde druhym kritickym
mistem q pied dosaZenim posouvaciho me-
chanismu’9, 10, 11, 12, 13, 14 kontroln{ trov- .
né 16 tak, %e zp&tny pohyb tohoto posouva-
ciho mechanismu se nepferusuje a% do dosa-
Zeni klidové tirovné 15, '

Zatrizeni k podivéni kusovych predmé&ta

~ podle vynalezu se uplatiiuje u ¢lené&nych vy-

robnich linek s osovym pFesazenim jednotli-
vych usekd t&chto vyrobnich linek,
Zcela konkretni uplatnéni nachaz ve vy-

- robnich linkdch vélcoven p¥i presouvani -so-

chortl z osy vytlatovan{ z ohiivaci pece do osy
valcovan{ presazené oproti této ose vytlato-
véani, a'to pomoci reversniho posouvaciho me-
chanismu sloZeného z nékolika sprazenych
vleénikii se sklopnymi zaraskami.

‘Prednost{ tohoto uplatn&ni je kromg jiz dri-
ve uvedenych obecnych hledisek dal§f mini-
mizace po¢tu zastaveni a op&tovného uvedeni
do pohybu tohoto posouvactho mechanismu,

‘a odstranéni &asovych ztrat spojenych s timto

zastavenim a opétovnym rozb&hem. Setfeni
strojniho zafizeni a spotfeby energie jsou pri-
tom zfejmé.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni k pod4véni kusovych predmét,
zejména sochor(, opatiené snimaéi wvy-
znadéené tim, Ze snimad piFitomnosti
materidlu (F) umistény na vychozi drize
(5) za ohfivaci peci je spojen se vstupem
(r) dasového obvodu (R), jehoz vystup je
spojen s prvnim vstupem (k;) kombina¢-
niho obvodu (K), indikdtor sméru pohybu
napiiklad kontakt (E) je spojen s druhym
vstupem (k) kombina¢niho obvodu (K), a
snimaé polohy (S) je spojen s tietim vstu-
pem (kj) kombinaéniho obvodu (K), pfidem?

. vystup kombina¢niho obvodu (K) je spojen
‘se vstupem (m) spina¢e motoru (M). .

2. Zatizeni podlebodul,vyznadené tim,
Ze vstup (r) asového obvodu (R) je spojen
se vstupem (v) vazebniho &lenu (V), jehoz
prvai vystup (Vy) je spojen se vstupem (t;)
prvniho Easového lenu (Ty) a druhy vystup
(Va) je spojen se vstupem (t;) druhého &a-
sového &lenu (Ty), vystup prvniho &asového
¢lenu (Ty) je spojen se vstupem (d;) prvniho
derivaéniho &lenu (Dy), jehoz vystup je spo-
jen s prvnim vstupem (p;) paméfového &le-
nu (P), vystup druhého éasového élenu (T,) -
je spojen se vstupem (dy) druhého derivaé-
niho &lenu (Dy), jehoZ vystup jespojen s dru-
hym vstupem (p,) paméfového &lenu (P),

3 vykresy
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