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Vynéalez sa tyka elektroniky doletovej
utkovej zardZky pre tkacie stroje so zan-
Sanim dtkovej nite stlafeného vzduchu a
kyvnym pohybom hrebefia, tvoreného susta-
vou lamiel, kde rie$i nastavenie synchroni-
zdcie &innosti obvodov elektroniky doleto-
vej utkovej zardZky a Cinnosti tkacieho stro-
ja. .

Je zndma Utkova doletova zardZka pre tka-
cie stroje so zandSanim tutkovej nite stlale-
nym vzduchom a kyvnym pohybom hrebe-
fia, tvoreného stustavou lamiel. Nastavenie
synchronizédcie C€innosti elektronickych ob-
vodov zndmej zardZzky v definovanej polo-
he pracovného cyklu pneumatického stroja
sa prevddza dvojkandlovym osciloskopom.
Synchronizovanie ¢innosti zardZky a ¢innos-
ti tkacieho stroja pomocou jednokanélové-
ho osciloskopu vyZaduje dal8i prispdsobo-
vaci obvod.

Nastavovanie pomocou stupnice na tka-
com stroji v ¢ase vyvliekania sa ttkovej ni-
te vyvliekacou medzerou snimaca pritom-
nosti ttkovej nite, tzv. vyvliekanim. Takyto
spOsob nastavenia synchronizdcie obvodov
zardZzky a stroja pri detekovani atkovej ni-
te v Case doletenia Cela ttkovej nite do mies-
ta kontroly je prakticky nemoZny.

Teda zname Gtkové doletové zardzky su
elektronicky rieSené tak, Ze nastavenie syn-
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chronizécie ¢innosti obvodov zardZky a &in-
nosti tkacieho stroja je moZné vykonat vhod-
nym osciloskopom.

Hore uvedené nedostatky odstraiiuje elek-
tronicky obvod pre doletovd, ttkova zardz-
ku tkacieho stroja podla vynélezu, ktory
signalizuje ndbeZnd i zostupnid hranu syn-
chronizatného impulza ako aj impulz zo
snimaca pritomnosti ttkovej nite. Signaliz4-
cia je optickd. Pri nastavovani synchroni-
zdcie Cinnosti obvodov zaraZky a ¢&innosti
tkacieho stroja nie je potrebny osciloskop.

Priklad zapojenia elektronického obvodu
podla vynélezu je zndzorneny na obr. 1, kde
vystup snimafa 1 pritomnosti tGtkovej nite
je okrem elektroniky ttkovej doletovej za-
rdZky 2 pripojeny na vstup vdzobného ob-
vodu 9 s velkym vstupnym odporom. Vystup
vézobného obvodu 9 s velkym vstupnym od-
porom je pripojeny na spina¢ 10, ktory spi-
na svetelnua signalizatni diddu 11. Synchro-
nizatny sektorovaci obvod 12, ovlddany ne-
znazornenou mechanickou vézbou, generuje
synchronizatné impulzy, ktoré sa veda do
elektroniky 2 utkovej doletovej zardZky, kde
vyhodnocuji pritomnosi impulza od snima-
Ca 1 pritomnosti ttkovej nite, dalej postu-
puja k nezndzornenym ovlddacim obvodom
tkacieho stroja a stiasne sa vedd na vstu-
py vézobnych obvodov 3, 6. Vdzobny obvod
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3 spracovdva iba ndbeZnt hranu synchroni-
zadného impulza a spina¢ 4 spina svetelnd
signalizatna diodu 5. Zafiatok zopnutia spi-
nata 4 je ¢asovo zhodny s ndbeZnou hranou
synchroniza¢ného impulza. Koniec zopnutia
je dany nezndzornenym RC obvodom spina-
da 4 tak, aby svit signaliza&nej diédy 5 bol
dostatotne viditelny. Zostupnt hranu syn-
chronizaéného sektorovacieho impulza spra-
covava vézobny obvod 8, ktorého vystup je
pripojeny na spina¢ 7, spinajuci svetelnd
signalizatnd diodu 8. Dobu zopnutia svetel-
nej signalizdcie uréuje nezndzorneny RC ob-
vod spinada 7

Sprdvna synchronizécia &innosti obvodov
ttkovej doletovej zarédZky a tkacieho stro-
ja je uréena postupnym rozsvietenim a zhas-
nutim signalizaénych svetelnych diéd v po-
radi: svetelnd signalizatnd di6da 8, svetel-
né signalizatnd di6éda 11 a svetelnd signali-
zatné diéda 5.

Hore uvedeny popis prikladného rieSenia
elektronického obvodu utkovej doletovej za-
raZky, umoZiiujici nastavenie synchroniza-
cie Cinnosti jej elektronickych obvodov s
¢innostou tkacieho stroja, je iba pre poro-
zumenie vyndlezu a neobmedzuje dal$ie va-
rianty zrejmé z rieSenia poda vynélezu.

PREDMET VYNALEZU

Elektronicky obvod pre doletovd zardZku
tkacieho stroja s prieénym zanédSanim tutko-
vej nite pridom stlateného vzduchu a kyv-
nym pohybom lamelového hrebefla sa vy-
znaduje tym, Ze vystup zo snimada {1} pri-
tomnosti ttkovej nite je pripojeny na vézob-
ny obvod ({9) s velkym vstupnym odporom,
ktorého vystup je pripojeny na spina¢ (10},
ktory mé na vystupe pripojent svetelnud sig-
nalizaént digdu - (11}; -priCom vystup syn-
chronizatného sektorovacieho obvodu [12]
je pripojeny okrem elektroniky (2) utko-

vej doletovej zardZky, na vézobny obvod (6]},
ktory spracovdva zostupnd hranu synchro-
nizacného sektorovacieho impulza, ked je-
ho vystup je pripojeny na dalsi spina& (7),
ktory ma na vystupe pripojend svetelni sig-
naliza¢na diédu {8) a dalej na vézobny ob-
vod (3), ktory spracovéava len nabeZnid hra-
nu synchroniza&ného impulza, ked jeho vy-
stup je pripojeny opdt na iny spinaé (4),

- ktory mé na vystupe pripojent svetelnti sig-

naliza¢na dioédu (5).
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