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REIVINDICAÇÕES 

1. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200) 

CARACTERIZADO por compreender: 

um filtro de passagem de ruído (203) configurado 

para receber uma primeira versão de um sinal de medidor de 

fluxo e filtrar os dados de medidor de fluxo do sinal de 

medidor de fluxo para deixar um sinal de ruído; 

um quantificador de ruído (204) configurado para 

receber o sinal de ruído do filtro de passagem de ruído (203) 

e medir as características de ruído do sinal de ruído; 

um ajustador de amortecimento (205) configurado 

para receber as características de ruído do quantificador de 

ruído (204) e gerar um valor de amortecimento baseado nas 

características de ruído; e 

um elemento de filtro (206) configurado para 

receber uma segunda versão do sinal de medidor de fluxo e 

receber o valor de amortecimento do ajustador de 

amortecimento (205), com o elemento de filtro (206) sendo 

ainda configurado para amortecer a segunda versão do sinal 

de medidor de fluxo baseado no valor de amortecimento a fim 

de produzir um sinal de medidor de fluxo filtrado, em que um 

elemento de filtro (206) gera um sinal de erro compreendendo 

uma diferença entre a segunda versão do sinal de medidor de 

fluxo e o sinal de medidor de fluxo filtrado e fornece um 

sinal de erro para o ajustador de amortecimento (205). 

2. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), de 

acordo com a reivindicação 1, com o filtro de passagem de 

ruído (203) CARACTERIZADO pelo fato de que compreende um 

filtro de acoplamento de Corrente Alternada (AC). 
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3. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), de 

acordo com a reivindicação 1, com o filtro de passagem de 

ruído CARACTERIZADO pelo fato de que um filtro digital de 

Resposta de Impulso Infinito (IIR) de segunda ordem. 

4. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), de 

acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

as características de ruído incluem uma amplitude de ruído 

máximo e um desvio zero. 

5. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), de 

acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

o ajustador de amortecimento (205) é ainda configurado para 

receber um valor de fluxo máximo predeterminado. 

6. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), de 

acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

o ajustador de amortecimento (205) é ainda configurado para 

dividir o desvio zero por um valor de fluxo máximo 

predeterminado, a fim de determinar se o sinal de ruído é 

substancialmente centrado em torno de zero. 

7. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), de 

acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

o ajustador de amortecimento (205) é ainda configurado para 

introduzir as características de ruído em uma tabela de 

amortecimento a fim de gerar o valor de amortecimento. 

8. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), de 

acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

o ajustador de amortecimento (205) é ainda configurado para 

gerar o valor de amortecimento baseado nas características 

de ruído e em um coeficiente de retardo de amortecimento. 
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9. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), de 

acordo com a reivindicação 1, com o elemento de filtro (206) 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende um filtro de 

segunda ordem. 

10. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), 

de acordo com a reivindicação 1, com o elemento de filtro 

(206) CARACTERIZADO pelo fato de que compreende um filtro 

digital de Resposta de Impulso Infinito (IIR). 

11. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), 

de acordo com a reivindicação 1, com o elemento de filtro 

(206) CARACTERIZADO pelo fato de que compreende um filtro de 

Resposta de Impulso Infinito (IIR) de segunda ordem. 

12. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), 

de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o sinal de ruído tem uma frequência na faixa de cerca de 

0,025 Hz a cerca de 1,0 Hz. 

13. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), 

de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o sinal de ruído compreende ruído cíclico. 

14. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), 

de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o sinal de ruído compreende ruído de linha cruzada. 

15. Sistema de filtro de medidor de fluxo (200), 

de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o sinal de medidor de fluxo compreende um sinal de 

medidor de fluxo de Coriolis. 

16. Método de remover ruído de um sinal de medidor 

de fluxo compreendendo as etapas de: 
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          receber o sinal de medidor de fluxo; 

filtrar os dados de medidor de fluxo da primeira 

versão do sinal de medidor de fluxo para deixar um sinal de 

ruído; 

medir características de ruído do sinal de ruído; 

          determinar se o sinal de medidor de fluxo é 

quiescente ou não quiescente das características de ruído;  

          determinar um dentre um valor de amortecimento 

grande e um valor de amortecimento pequeno das 

características do ruído; 

          o método CARACTERIZADO por: 

aplicar um valor de amortecimento grande no sinal 

de medidor de fluxo a fim de produzir um sinal de medidor de 

fluxo filtrado se o sinal de medidor de fluxo é 

substancialmente quiescente; e 

aplicar um valor de amortecimento pequeno no sinal 

de medidor de fluxo a fim de produzir o sinal de medidor de 

fluxo filtrado se o sinal de medidor de fluxo está 

experimentando uma transição; 

determinar um valor de erro entre a segunda versão 

do sinal de medidor de fluxo e o sinal de medidor de fluxo 

filtrado; e 

alimentar o valor de erro de volta para a etapa de 

determinar o valor do amortecimento, em que o valor de erro 

é incluído na determinação do valor de amortecimento.  

17. Método, de acordo com a reivindicação 16, 

CARACTERIZADO pelo fato de que ainda compreende as etapas 

de: 
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normalizar o sinal de medidor de fluxo de um valor 

original para um valor normalizado antes do amortecimento; 

e 

graduar o sinal de medidor de fluxo filtrado da 

etapa de amortecimento substancialmente de volta para a 

magnitude de sinal de medidor de fluxo original. 

18. Método, de acordo com a reivindicação 16, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sinal de ruído tem uma 

frequência na faixa de 0,025 Hz a 1,0 Hz. 

19. Método, de acordo com a reivindicação 16, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sinal de ruído compreende 

ruído cíclico. 

20. Método, de acordo com a reivindicação 16, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sinal de ruído compreende 

ruído de linha cruzada. 

21. Método, de acordo com a reivindicação 16, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sinal de medidor de fluxo 

compreende um sinal de medidor de fluxo de Coriolis. 

22. Método, de acordo com a reivindicação 16, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende ainda as etapas 

de: 

dividir um desvio zero das características de 

ruído pelo valor de fluxo máximo para obter um valor de 

ruído; 

comparar o valor de ruído a um limite quiescente 

predeterminado; 

usar o valor de ruído para determinar um novo valor 

de amortecimento se o valor de ruído é menos que o limite 

quiescente predeterminado; e 
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usar um valor de amortecimento corrente se o valor 

de ruído não é menos que o limite quiescente predeterminado. 

23. Método de remover ruído de um sinal de medidor 

de fluxo, compreendendo as etapas de: 

receber o sinal de medidor de fluxo; 

método CARACTERIZADO por: 

filtrar um sinal de ruído substancialmente fora de 

uma primeira versão do sinal de medidor de fluxo; 

medir o sinal de ruído para obter características 

de ruído; 

determinar um valor de amortecimento das 

características de ruído, com o valor de amortecimento sendo 

selecionado para remover substancialmente o sinal de ruído 

do sinal de medidor de fluxo;  

amortecer o ruído substancialmente fora de uma 

segunda versão do sinal de medidor de fluxo usando o valor 

de amortecimento a fim de produzir um sinal de medidor de 

fluxo filtrado; 

determinar um valor de erro entre a segunda versão 

do sinal de medidor de fluxo e o sinal de medidor de fluxo 

filtrado; e 

alimentar o valor de erro de volta para a etapa de 

determinação do valor de amortecimento, em que o valor de 

erro está incluído na determinação de valor de amortecimento. 

24. Método, de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que ainda compreende as etapas 

de: 
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normalizar o sinal de medidor de fluxo de um valor 

original para um valor normalizado antes do amortecimento; 

e 

graduar o sinal de medidor de fluxo filtrado da 

etapa de amortecimento substancialmente de volta para a 

magnitude de sinal de medidor de fluxo original. 

25. Método de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o amortecimento ainda 

compreende as etapas de: 

aplicar um valor de amortecimento grande no sinal 

de medidor de fluxo se o sinal de medidor de fluxo é 

substancialmente quiescente; e 

aplicar um valor de amortecimento pequeno no sinal 

de medidor de fluxo se o sinal de medidor de fluxo está 

experimentando uma transição. 

26. Método, de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que ainda compreende amostrar a 

primeira versão do sinal de medidor de fluxo antes da 

filtragem. 

27. Método, de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que as características de ruído 

incluem uma amplitude de ruído e um desvio zero. 

28. Método, de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sinal de ruído tem uma 

frequência na faixa de 0,025 Hz a 1,0 Hz. 

29. Método, de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sinal de ruído compreende 

ruído cíclico. 
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30. Método, de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sinal de ruído compreende 

ruído de linha cruzada. 

31. Método, de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sinal de medidor de fluxo 

compreende um sinal de medidor de fluxo de Coriolis. 

32. Método, de acordo com a reivindicação 23, 

CARACTERIZADO pelo fato de que ainda compreende as etapas 

de: 

dividir um desvio zero das características de 

ruído pelo valor de fluxo máximo para obter um valor de 

ruído; 

comparar o valor de ruído a um limite quiescente 

predeterminado; 

usar o valor de ruído para determinar um novo valor 

de amortecimento se o valor de ruído é menos que o limite 

quiescente predeterminado; e 

usar um valor de amortecimento corrente se o valor 

de ruído não é menos que o limite quiescente predeterminado. 
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